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M B I'.í O 3  I  A D B a O I í I P I T I Y A

para una. patente de invención por veinte a ño a ,  por «  i*á ~ 

quina para  en tre laz a r  o a t a r  c in ta s  m etá lica s  o s im ila re s  

colocadas a lrededor de c a ja s  tí o tros cuerpos. - a. favor 

de l a  r . s .  OOIJBOilDATED tí'JEEL üfEAPPIITG OOHPAIIY, con r e ­

s id en c ia  en Chicago, I l l i n o i s  (Estados u n id o s) .

S i  presente invento se  r e f i e r e  a una máquina p ara  entre - 

la z a r  c in ta s  m etá licas o s im ila r e s  colocadas a lred ed or  de 

s a j a s  tí o tro s  cuerpos. Al a p l i c a r  t a le s  c in ta s  lo s  ex tre  — 

raos de l a s  mismas deben primero e s t i r a r s e  y a t i r a n t a r s e  

y s u je t a r s e  después uno con o tro . E l invento tiene por ob - 

je to  c o n stru ir  un instrumento s e n c i l lo  por medio del cual 

puedan a p l i c a r s e  l a s  dos ind icadas funciones en una forma 

s e n c i l l í s im a  y p r á c t i c a .  Consiste  e l  invento esencialm ente 

en que l a  máquina se  compone de una herramienta a t i r a n t a  - 

dora y de un mecanismo su je tad o r  combinado mecánicamente
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con a q u e l la  para  ¡su jetar loe extremos de l a  c in ta  uno con 

otro de un órgano operador corruín a ambos a l a  herramienta 

a t ir a n ta d o ra  y a l  d i sp o s i t iv o  su je ta d o r ,  hallán dose  e l  til -  

timo en l a  p o s ic ió n  in a c t iv a  colocado por encima de la  he -  

rramienta a t ir a n ta d o r a ,  con lo  c u a l ,  e l  espacio  en el. fren  « 

te  de l a  cabeza de la  máquina queda s in  ocupar y se  o b t ie  -  

ne una. construcción  compacta.

En una r e a l iz a c ió n  p r á c t ic a  de e s to s  p r in c ip io s  eatructu  -  

r a l e s  e l  órgano común operador paede c o n s i s t i r  en confor -  

raid&d con e l  invento en una palanca de dos b razo s ,  estando 

adaptados loe dos brazos, de l a  misma para aco p lar  r ig id a  - 

mente uno con otro y l a  palanca con lo s  brazos a s i  acopla  - 

dos s i rv e  como palanca  a t ir a n ta d o r a ,  mientras que cuando 

e l acoplamiento indicado se haya desembragado, uno de l o s  

dos brazos puede empujarse de un lado a otro con re la c ió n  

a l  otro brazo e s ta c io n a r io  para r e a l i z a r  l a  operación de 

su jec ió n  en lo s  extremos a t iran tad o s  de la  c in ta .

En conformidad con e l  invento e l  mecanismo su je tado r  pue - 

de ©.demás ponerse en una p o s ic ió n  co n 'la s  mordazas de aga« 

r re  ó lo s  elementos punzonadoree directamente sobre lo a  

extremos a t ira n ta d o s  de l a  c in ta  para  ser  su je tad o s  gra  -  

c ia s  a un movimiento o sc i la n te  del órgano operador, acó - 

piándose entonces sus p a r t e s .  Durante e s t e  movimiento os - 

c i l a n te  se r e a l i z a  l a  operación del a t ir a n ta d o .

Además, en conformidad con e l  invento, l a s  mordazas de en - 

c a s t r e  ó empalme pueden se r  movibles en un órgano de gu ía  

hecho de una oi'eza ó asegurado en uno de lo s  brazos de l a  

pa lanca  de dos b ra z o s ,  e l  otro de lo s  cu a le s  con stitu ye  

un mango, está  engoznado en e l  primer brazo y adaptado pa -
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ra co lo carse  en p o sic ió n  y acc ion ar  l a s  mordazas empalma «  

doras o elementos punzonadorea, acoplándose e l brazo p r i  - 

mero a l  mecanismo a t ir a n ta d o r  para  la  c in ta .

E l adjunto d ibu jo  presen ta  unas pocas formas de e jecución  

del invento.

l a  f ig u ra  1 , es  una a lzad a  de l a  máquina en conformidad 

con e l  invento en l a  p o sic ió n  de a t i r a n ta d o ,  

l a  f ig u r a  2, es una a lzad a  correspondiente de l a  misma 

maquina en p o sic ió n  de ce rrad a .

I a f ig u r a  3 , es una a eco ion tran sv e rsa1, de1, par de tena - 

zas ó p in za s .

l a  f ig u r a  4 , es una secc ió n  lo n g itu d in a l  por e l  par de 

ten azas .

l a  f ig u r a  5, es una secc ió n  lo n g itu d in a l  por e l  p a r  de 

tenazas de una construcción  m odificada.

La f ig u r a  6, i l u s t r a  l a  co locación  en so lap a  de l a s  ex tre  - 

midades de l a  c in ta  de h ie r r o .

l a  f ig u r a  7, presenta  lo s  mismos extremos en so lapa  con 

e l p rec in to  ó s e l lo  antes de l a  operación de s e l l a d o ,  

l a  f ig u r a  8, es una secc ión  por l a  l ín e a  v i I I  - VIII de 

l a  f ig u r a  7.

l a  f ig u r a  9]p es una p la n ta  de lo s  extremos en so lap a  de 

l a  c in ta  con e l  p rec in to  ó s e l lo  después de l a  operación 

de precin tado  realizad .a  por medio del pa.r de ten az a s ,  

l a  f ig u ra  l o ,  es  una secc ión  por l a  l ín e a  x  - X de la  f i  - 

gura 9.

Refiriéndonos a lo s  d ibu jos se  in d ica  por (1) e l  trozo 

in f e r io r  de l a  c in ta  de hierro colocada en un s i l l í n  (2) 

de la  cabeza a t ir a n ta d o ra  (Z') y por (3) se  in d ica  el 

trozo  su p e r io r  que se  mantiene h ac ia  a r r ib a  por  l a  rueda
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a t ira n ta d o ra  (4 ) .

La cabeza a t iran tad o  ra  comprende una p ieza  de co la  (5) 

su sten tad o ra , p r o v is t a  de un mango (6) para  em pujarla.

.ua cabeza a t ir a n ta d o r a  l l e v a  en p la c a s  v e r t i c a l e s  ( lo )  

un e je  h o r iz o n ta l ,  que tiene un s a l i e n te  l a t e r a l  (8) y 

una porción c e n tra l  ex cén tr ica  (9 ) .  E l indicado e je  pue -  

de g i r a r  libremente en l a s  p ieza s  de cabeza (lo) y l i e  -  

va una palanca a t ira n ta d o ra  de dobles brazos (1 1 ) ,  (12) 

g i r a t o r i a  libremente y que posee un nango (13).

La rueda a t ir a n ta d o ra  (4) va. montada librem ente g i r a t o r i a  

en l a  porción ex cé n tr ica  de d isco  (9) del e je  (7) y e s t á  

p r o v is ta  de d ientes de tr in q u ete  (14), lo s  ctrnles están  

engranados en un f i a d o r  oprimido por un muelle (15) de 

l a  cabeza a t ir a n ta d o r a  y por medio de o tro  segundo f ia d o r  

de muelle (16) de l a  p arte  f r o n ta l  (11) de l a  p a la n ca  a - 

t i ran tad o ra  (1 1 ) ,  (1 2 ) .

presuponiendo que l a s  extremidades de l a  c in ta  ( 1 ) ,  (3) 

se h a llen  colocadas entre e l  s i l l í n  (2) y l a  rueda a t i r a n  - 

tadora (4 ) ,  e s t a  rueda permanecerá e s ta c io n a r ia  y re te  - 

nida por e l  f iad o r  (5) cuando e l  mango (13) g i r a  hao ia  

e s te  ultimo ( f ig u r a  1 ) .  Girando hacia  a t r á s  a l a  p o s ic ió n  

p r im it iv a  e l  f ia d o r  (16) que an tes se h a llab a  descansan - 

do sobre lo s  d ie n te s ,  engrana en lo s  d ien tes  de tr in q u ete  

y l a  rueda (4) g i r a  hacia  l a  derecha para e je rc e r  l a  fu er­

za de a t iran tad o  en e l  extremo su p er io r  (3) de l a  c in ta .

El s a l i e n t e  (8) del e je  excén tr ico  pue le c o je r se  por l a  

manivela a t ir a n ta d o ra  (18) p r o v is t a  de un mango (17) y 

eori lo s  dos s a l i e n t e s  (19) y (2o) adaptados para coope - 

rar  con un b o ta r e l  (21) e s ta c io n a r io  para  l im i t a r  l a  di - 

l a t a c io n .  La p re s ió n  con que l a  rueda (4) oprime l a  c in ta
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puede reg u la rse  a s í .  s i  l a  tensión  es s u f ic ie n te  l a  mani - 
e e

v e la  (1 3 ) /eropuja en l a  d irecc ión  de l a  f lech a  y puede rea  - 

l i z a r s e  e l  precintado ó su jec ión  de lo s  extremos de l a  

c i n t a .

para e ste  f i n  se q u ita  primero, e l  pasador (22) de l a  pa - 

lañe a (11 ),  (1S) en l a  p o sic ió n  v er t ic a l !  del brazo (11)

- f ig u r a  2 después de lo  cual el mango (12) (13 ),  que - 

da l i b r e  para  g i r a r  a lrededor del clavo (23) como a l z a  - 

prim a.

Primeramente se  coloca un s e l l ó  ó p rec in to  (24) f i g u r a s  

V y 8, sobre lo s  extremos de l a  c in ta  con lo s  f lan co s  d i - 

r ig id o s  nacia  abajo e l  cu a l prec in to  en el movimiento ha ­

c ia  abajo del nango (1 2 ) ,  (13 ), juntamente con lo s  ex tre  -  

mos de l a  c in ta  se  provee de in c i s io n e s  .(25) ( f ig u r a s  9 

y l 0 ) ’ P ° r medio de l par  de terszas prec intadoras (det& lles  

de l a s  f ig u r a s  3 y 4) como describ irem os después ñas am - 

p l ia n e n te ,  l a s  cu a le s  en (27) e stán  a r t ic u la d a s  ó engos - 

nadas a l  brazo (12) por medio de una a r t ic u la c ió n  (26 ),

La a r t ic u la c ió n  (26) l l e v a  en su extremo in f e r io r  y ar  -  

t ic u la d a  a e l ,  una p ieza  d e s l iz an te  (28) con un pasador 

(29 ),  cuyos extremos se  h a llan  gu iad os , para  moverse reo - 

t ilineam ente en ranuras v e r t i c a l e s  ( 3 o ,  3o)  - f i g u r a s  2 ,

3 y 4) de l a s  p la c a s  (21 ),  (32) de l a  cabeza precintado - 

ra .  Las ind icadas p la c a s  e stán  separadas a c ie r t a  d is ta n  -

c ia  por medio de una p ie z a  r ib e tead a  de puente (33 ) ,  a se  

SUi-íniose a l a  p laca  (38) o' fundie'nftoeé con una poroio'n 

, 3 4 )  del brazo ( 1 1 ) ,  un diente ( 35 )  de l a  cabeza a t i r a n  .

tadora  determina- l a  p o s ic ió n  de precintado  de l a  misma
( f ig u r a s  3 y 2) 

El pasador (29) es tá empujado por p ie z a s 4e p re s ió n  f36,
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36)  que en sus extremos in fe r io r e s  se h a llan  a r t i c u la d a s  

a o r e ja s  ( 3 7 ,  3 7 )  de l a s  mordazas empalmadoras ( 3 8 ,  38)  

teniendo oada una de e l l a s  su e je  de ro tac ió n  en ( 39 )  de 

manera que en un movimiento descendente ( f ig u r a s  3 ,  3 y 

4 )  d el eslabón ( 26 )  del mango ( 1 2 ,  13)  l a s  o r e ja s  ( 3 7 )  se  

separan una de o tra  y lo s  d ien tes  (4q) de l a s  mordazas 

( 3 8 ,  38)  unen firmemente e l  prec in to  ( 2 4 )  a lo s  extremos 

de l a  c in ta  y además e s to s  últimos uno con o tro .  La p ie  - 

za de puente (23)  descansa con sus d ien tes  en l a  porción  

p lan a del prec in to  ( 2 4 ) » Encastrando unas con o t r a s  l a s  

mordazas del par de ten aza s ,  se rebaten l o s  f lan co s  del 

p rec in to  por lo s  d ien te s  ( 4 o ) ,  m ientras que lo s  bordes 

l a t e r a l e s  de l a  su p e r f ic ie  in c l in ad a  ( 42 )  de lo s  d ien te s  

(41) de l a  p ieza  de puente junto con lo s  d ien tes  de l a s  

mordazas actúan como un par  de e s c i s o r e s  y a s í  r e a l iz a n  

l a s  in c i s io n e s ,  que se representan en l a s  f i g u r a s  9 y l o »  

Entonces e l  par de ten azas se  encuentra aán a b a t id o .

En conformidad con l a  f ig u r a  5 , l a s  p ie z a s  de p re s ió n  (36, 

36) con l a  p iez a  d e s l iz a n te  (28) se  su s t i tu y e  por una p ie  - 

z§ de cuña d e s l iz a n te  (43) cuyas s u p e r f ic ie s  in c l in a d a s  

cooperan con lo s  s a l i e n t e s  redondeados (44) de l a s  raordp - 

zas ensambladoras (38, 3 8 ) .  E l funcionamiento es análogo 

a l a  forma de ejecución  antes d e s c r i t a .

Después que se  haya re a l iz a d o  e l precin tado  ó c ie r r e  de 

l o s  extremos de 3.a cinta, e l  mango (12, 13) se hace g i r a r  

h a c ia  a t r á s ,  e l pasador (22) se in s e r t a  de nuevo y l a  pa - 

lanoa (11, 12) se vuelve a. su  p o s ic ió n  i n i c i a l ,  con lo  

que lo s  d ien tes  de l a  rueda (44) dejan de engrana® ó co -  

je r  l a  c in ta  de h ie rro *  AhorSj el. aparato  puede moverse 

fác ilm en te  en d irecc ión  l a t e r a l  por e l  hecho de que el 

p ie  de l a  cabeza a t ir a n ta d o ra  e s t á  b ise la d o  en (44 )*
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N O S A .

D escr ito  su .f icienteraente e l  presente  invento lo  que 

se d ec la ra  como de novedad e invención p ro p ia ,  son l a s  

s ig u ie n te s  re iv in d ic a c io n e s ;

1 . -  una máquina para ensamblar 6 e n tre laz a r  c in t a s  

m etá licas  y s im i l a r e s ,  co locadas a lrededor de c a ja s  u 

o tro s  o b je to s ,  c a ra c te r iz a d a  por l a  combinación en un so - 

lo  instrumento de una herramienta a t ir a n ta d o ra  y de un 

mecanismo su je ta d o r  unidos entre s í  mecánicamente, para  

unir lo s  extremos de l a  c in ta ,  entre s í  y de un árgano ope­

rador corntín a ambos, a l a  herramienta a t i r a n ta d o r a  y a l  

mecanismo su je ta d o r  estando e s te  ultimo en su p o s ic iá n  

in a c t iv a  6 de descanso polocado por encima del mecanismo 

a t i r a n ta d o r .

2. -  una máquina segán lo  re iv in d icad o  en e l  punto 1 ,  

caracterizada, porque e l  organo operador eornán se compoiie 

de una palanca de dos b raz o s ,  cuyos dos brazos se h a llan  

adaptados para  aco p larse  rígidamente uno con o tro ,  s i r  - 

viendo l a  p a lan ca , con lo s  brazos a s í  acop lad os, como una 

p a lan ca  a t i r a n ta d o r a ,  mientras que, s i  se  desembraga e l  

indicado acoplamiento, uno de lo s  brazos e s t á  adaptado 

para  empujarse con re la c ió n  a l  otro brazo e s ta c io n a r io  

con e l  f in  de r e a l i z a r  l a  operación de su je e iá n  en lo s  

extremos a t ira n ta d o s  de l a  c in ta .

3 . -  Una máquina según lo  re iv in d icad o  en lo s  pun - 

tos 1 y 2, c a ra c te r iz a d a  porque e l  mecanismo su je ta d o r  

mediante una ro tac ión  del organo operador con sus p a rte s  

rígidamente aco p lad as ,  se adopta para  s e r  l levad o  a  una
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p o s ic ió n  oon l a s  mordazas ensambladoras ó elementos pun - 

sonadores directamente sobre lo s  extremos e s t ira d o s  de 

l a  c in ta  para  se r  su je tad o s  uno oon otro durante l a  cual 

ro tac ió n  se r e a l i z a  l a  operación del a t ir a n ta d o .

4. - una maquina según lo  re iv in d icad o  en lo s  pun -  

tos 1 y 2, c a ra c te r iz a d a  porque l a s  mordazas ensamblado - 

ras ó lo s  elementos punzonadoras son m utiles en un órga - 

no gu ía  que forma p arte  in tegran te  ó va asegurado a uno 

de lo s  brazos de la s  palancas dobles constituyendo el 

otro brazo de e s ta  un mango estando a r t io u la d o  a l  brazo 

primero y hallándose  adaptado para c o lo ca rse  en p o sic ió n  

y acc ion ar  l a s  mordazas ensamblado ra s  ó elementos pun -  

zona-dores, estando e l primer brazo  acoplado a l a  herra  - 

mienta a t ir a n ta d o ra  para  l a  c in ta .

5 .  - Una máquina para- en tre laz a r  c in ta s  m etá lic a s  

6 s im i la r e s  colocadas a lrededor de c a ja s  ú o tro s  obje - 

toe como se describe  substancialm ente en conformidad

a l a s  f ig u r a s  1 á 4 , ó de la  f ig u r a  5 y d ibu jos ad jun <-< 

t o e .

6 .  ~ Máquina p a ra  e n tre laz a r  ó a t a r  c in ta s  metá - 

l i c a s  ó s im ila r e s  co locadas a lrededor de c a ja s  u o tro s  

cuerpos, según se d escr ib e  y re iv in d ic a  en l a  preceden -  

te menoría d e sc r ip t iv a  y 3e i l u s t r a  con lo a  planos que 

a l a  misma se acompañan.

Oonsta e s ta  memoria d e sc r ip t iv a  de ocho h o jas  

fo l i a b a s  y e s c r i t a s  a  máquina por una so la  de sus c a r a s *

Madrid, á  4 de noviembre 1927 

Leocadio López y López. -
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