MENTORTIA DESCRIPIIVA

para uns petente de invencidn por veinte afios, por ~ }é -
quina pers entrelaezar § atar cintes metdlices & similares
colocades slrededor de cejes U otros cuerpos. - a favor

de la r.8. CONSOLIDATED STEEL 5TRAPPING COIPAMY, con re ~

sidencia en chicago, Illinois (Rstados ynidos).

Bl presente invento se refiere & una méquina nara entre -
lazar cintes metdlicee & similares colocedas elrederor de
gajas U otros cuerpog. Al aplicar tales cintes los extre ~
mos de las miemas deben primero estirarge v etirentarse

v sujetarse despuds uno con otro. Bl invento tiene por ob -~
Jeto conefrulr un inetrumento sencillo por medio del cual
puedsn aplicarse las dog ind icadas funcionee en une forma
sencill{sima y préctica. Consiste el invento egseancialmente
en ‘que la mdquina se compone de una herremienta atiranta ~

dora v de un mecénismo sujetador combinedo mecAnicanente
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con squella para sujebtar log extremos de la cinta uno con
otro de un 4rgano operadox comin & ambos & 1la herramienta
atirantadora y al dispositivo sujebtador, hallandose el {1 ~
timo en la posicidn inectiva colocado por encime de le he ~
rramienta atirantadora, con lo cual, e egpacio en el fren -
te de le cabeza de la mdquina quede sin ocupar y ee obtie =~
ne una construccidn compacta.

En une realizacidn prdetica de estos principios estructu -
rales el drgano comin operador pmede consietir en confor -
midad con el invento en una palanca de dos brazoe, estando
adaptados log dos brazos. de la misma para acoplar rigida -
mente o con o%tro y la palanca con los brazos asi{ acopla -
dog sirve como palanca atirantadora, mientras que cuando

el acoplamiento indicado se hays desembragado, uno de los
dos brazos nuede empujarse de wn lado & otro con relacidn
al otro brazo estacionario nars realizar la 0peracién de
sujecién en lLos extremos atirantados de la cinta.

Bri confornidad con el invento el mecanismo sujetador pue -~
de adeumds ponerse en una posicién con las mordezas de aga-
rre 4 boer elementos punzonadores directamente sobre los
extremos atirantados de la cinta para ser sujetados gra -
clas & un movimiento oscllante del drgano operador, aco -
pléndose entonces sua partes. purante este movimiento os -
cilante ge realiza la operacidn del atirantado.

Ademds, en conformidad con el invento, las mordezsg de en -
castre § empalme pueden aer movibles en un drganc de gufa
hecho de una nieza 4 asegurado en uno de log brezos de la

palanca de dos brazos, el otro de los cuales constituye

un mango, estd engoznado en el primer brazo y adaptado pa
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ra colocarse en posicidn y accionar las mordazas empalma =
doras & elementos punzonadores, acopldndose el brazo pri -
mero 81 mecanismo atirantador nara le cinta.

El adjunto dibujo presenta unas pocas formas de ejecucidn
del invento.

Ta figura 1, es una alzada de la mfquins en confor mdad
con el invento en la nosicidn de atirantado.

La figura 2, es una alzads correspondiente de la miama
méquina en posicidn de cerrada.

Le figura 3, es une seceidn transversal del par de tena —
zas & pinzas.

Le figura 4, es wie geccidn longitudinal por el par de
tenazas.,

Ta figura 5, es una seccidn longitudinel por el par de
tenazas de uns consgtruccidn odificeda.

Le figura 6, ilustra la colocacidn en solapa de las extre -
nidades de le. cinta de hierro.

Le figura 7, presenta los mismos extremos en solape con

el precinto § sello sntes de 1la operacidn de sellado.

La figura 8, es une seccidn por la lfnea VIIT - VIIT de

la figura 7.

ne figura 9% es una planta de los extremos en solapa de

la cinta con el precinto § sello despuée de la operacidn
de precintado realizads nor medio del par de tenazas.

La figura 10, es une seccidn por le 1fnea ¥ - ¥ de la fi -
gura 9.

Refiridndonos & o= dibu joe se indica por (1) el trozo
inferior de la cinta de hierro colocade en un sillfn (2)
de ls cabeza atirantadorsa 2") ¥ por (3) se indica el

trozo superior que se mentiene hacis arriba por la rueda
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atlirantadora (4).

ra cabezs atirantadora comprenie una pleza de cola (5)
austentadora, nrovieta de un mango (6) para eapujarla.

~8 cabeza atirantadora lleva en placas verticales (10)

un eje horizontal, que tiene un seliente lateral (8) y
wna poreidn central excédntrica (9). EL indicedo eje pue -
de girer libremente en lag piezas de ceabeza (10) y 1lle -
va una palanca atirantadora de dobles brazos (11}, (12)
girateria librenente ¥ que posée un mengo (13).

La rueda atirantadora (4) va montada librenente giratoris
en la porcidn excéntrica de disco (9) del eje (7) v estd
provista de dientes Ae tringuete (14), los cusles estén
engrenadog en un fiador oprinido por un nmuelle (1.5) de

la cabeze atirantadora y por medio de ofro segundo fiador
de iuelle (1.6) de la paxte frontal (1)) de la palanca & -
tirantadora (11), (12).

Preguponiendo que las extremidades de la cinta (1), (3)
ge hallen colocadas entre el sillfn (2) v la rueds atiran -
tadora (4), eeta rueda permaneccerd estacionarie y rete -
nida nor el fiador (5) cnando el wmango (13) gire hscis
egte dltimo (figura 1). Girando hacia atrds a 1la posicidn
prinitiva el fiador (1.6) cue antes se helleba descansan -
do sobre loe dientes, engrana en Jor dientes de trinqguete
¥ la rueda (4) gira hacia la derechs para ejercer la fuer-—
z& de atirantado e el extremo superior (3) de la cinta.
El saliente (8) del eje excéntrico pue'e cojerse por la
manivela atirantadora (1.8) proviata de wn wengo (L7) ¥
con log dos salientes (19) y (20) adaptedos para coope -
rar con un botarel (21) estacionario pera linitar la ai -

. /7 2 7
latacidn. Ta presidn con que la rueda (4) oprime la cints
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puede regularse asg{. gi la tensidn es suficiente 1& meni -
vela (lB)fghpuja en la direccidn de la flecha y puede rea -
lizarse el precintedo § sujecidn de lo® extremocs de la
cinta.

Para este fin ge quite primero, el posador (22) de la pa -
lanca (11), (12) en la posicidn verticak del brezo (11

- figura 2 -, después de lo cual el mango (12) (13), gue -
da libre para girar slrededor del clevo (23) como 8lzs -
prima.

Primeranente se coloca un eelld J precinto (24) figuras

7 y 8, sobre log extremos de l& cinta con los flancos di -
rigidos hacia abajo el cual precinto en el movimiento ha -
cle abajo del mango (12), (13), Jjuntamente con los extre -
mo8 de la cinta se provee de incisiones (25) (figuras 9

¥y 10), por medio del par de termas prec intadorag (detalles
de las figuras 3 y 4) como describiremos después nds am -
plianente, las cuales en (27) estdn articuladas & engoy -
nadas &l brazo (12) por medio de une articulacidn (26) .

La articulacidn (26) 1lleva en su extreno inferioy vy ar -
ticulada a @81, uns niezs deslizante (28) con un passdor
129), cuyos extremos se hallan guisdos, para overege rec -
tilineanente en ranuras verticales (30, Zo)‘— figuras 2,

3 ¥ 4) de las placas (21), (32) de 12 cabesza precintado -
T&. I8 indicedas plecas estdn separadas & cierta distan -
cia por medio de una pisza ribeteads de puente (33), ase -~
surdndose a la pleoa (32) 4 fundidndoss con une poreidn
f34) del brazo {(11), Un diente (35) de la cabezs stiran -
tadora determins la posicidn de precintado de la misng

(figuras 3 y 2),

El pasador (29) =std smpuajado nox piezas de presidn |36,
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36) que en sus extremos inferiores se hallan articuladas
a orejas (37, 37) de las mordazae empalnadoras (38, 38)
teniendo cada una de eilas su eje de rotacidn en (39) de
manera que en un movimiento descendente (figuras 2, 3 y
4) del eslabdn (26) del mengo (12, 13) lasg orejas (37) se
geparan una de otra y los dientes (40) de las mordazas
(38, 38) unen firmemente el precinto (24) a los extremos
de la cinta y edends estos dltimos uno con otro. La pie -
ze. de puente (23) descansa con sus dientes en la porcidn
plana del precinto (24). Encastrando unas con otras lag
nmordezas del par de tenazaz, se rebaten los flancos del
precinfo por los dientes (40), mientras cue los bordes
laterales de la superficie inclinada (42) de los dientes
(41) de la pieza de puente Junto con los Adientes de las
mordsazas actuan como un par de eascisores y as{ realizan
las incieiones, que 8e representan en lsgs figuras 9 y 10.
Entonces el par de tenazas se encuentra afn sbatido.

En conformidad eon la figura 5, las piezas de presidn (36,
36) con la pieza deslizante (28) se sustituye por una pie -
za e cufia deslizante (43) cuyee superficies inclinadas
cooperam con log salientes redondeados (44) de las mords
zag ensambladoras (38, 38). El funcionamiento s and £logo
a la forma de ejecucidn antes descrita.

Despuéds que se haya realizado el precintado § clerre de
los extremos de la cinta el mango (12, 13) se hece girar
hacia atrds, el pasador (22) se inserta de nuevo y la pa
lanca (11, 12) ee vuelve & su posicidn inicial, con lo
que los dientes de la ruede (44) dejen de engranar § co -
Jer la cinte de hierro. Ahora el aparato puede noverse
facilmente en dirececidn lateral por el hecho de que gl

. 7
pie de la cabeza atirantadora estd biselado en (44),
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Descrito suficientemente el presente invento lo que
ge declara como de novedad é invencién propia, son las
siguientes reivindicaciones;

1. - Una mfquina para emsamblar & entr-lazar cintas
metdlicas y gimilares, colocadas alrededor de cajas u
otros objetos, caracterizeads por la combinacidn en un so -
lo instrumento de une herranmienta atirentsdora y de mn
mecanismo sujetador unides entre af mecénicamente, para
w:ir los extremos de la cinta, entre si Yy de un érgano ope-
rador comfn a ambos, & la herramienta atirantedora y al
mecanismo sujetador estando este Wltimo en su posicidn
iractiva § de descansgo polocaf o por encima del mecanismo
atirantador,

2. - Une méquine segdn lo reivindicado en el punto 1,
caracterizads porque el orgeno opereador comin e ¢ ompohe
de una palanca de dos breazos, cuyos dos brazos se hallan
adaptados pare acoplarse rigidamente wno con otro, sir -
viendo la palanca, con los brezos as{ scoplsdos, como una
palanca atirantadora, aientras que, si se deaembraga el
indicado scoplamiento, uno de los brazos estd adaptado
pera empujarse con relacidn &l otro brazo estecionario
con 2l fin de realizar la operacidn de sujecidn en los
extrenos afirantados de la cinta.

3. = Una méquine segin 1o reivindicado en los pun -~
tos 1 y 2, caracterizada porQue el mecanismo sujetador

. « 7
mediante una rotaecidn del 6rgano operador con Sus partes

rigidanente acopladas, se edopta para ser 1Llevedo s una
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posicién con las mordazas ensambladoras § elementos pun -
zonadores directanente sobre los extremos estlredos de

la cinta pera ser sujetados uno con otro durante la cual
rotecidn se realiza la operacidn del atirantado.

4, - Une mfquine segin lo reivindicsdo en log pun -
toe 1 y 2, ceracterizada porque lag mordazas ensamblado -
ras & loe elementos punzoradores son mériles en un drga -
no gufa que forme parte irtegrante 8 va agegurado & uno
de los brazoes Ae las palencas dobles constituyendo el
otro brazo de ésta un margo estendo erticulado al brazo
primero y hasllandose adartado pera colocarse en posicidn
v acclonar las mordezas ensanmbladoras § elamentos pun -
zoned ores, estando el primer brazo acoplado & la herra -~
alenta atirantadora pars la cinta.

5. - Una mdquine pare entrelazar cintas metdlicas
§ simileres colocedas alreiedor de cajas G otros obje -
toe como se describe substancialmente en conformidad
e les figuras 1 & 4, § de la figura 5 y dibujos ad jun -
tog.

6. - Aquins para entrelazar § atar cintas metd -
licas & similares colocedaa alrededor de cajas u otros
cuerpos, segln se describe y reivindice en la preceden -
te meamoria descriptiva y 3e ilustra con los planos que
& la misma se scompsiian,

tonsta esta memozia descriptivae &e ocho ho jas
foliadas y escritas a mdquina por una sola de sus caras.
1jadrid, 4 4 de goviembre 1927

neocadio dpez v népez. -
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