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ESPECIAL MOVIL

MEMORIA DESCRIPTIVA

Para una patente de invencibn por veinte afios por "ALINANTADCR
DE PLIEGOS™ (sexto grupo, clase 52) a favor de los Sres. Julius
Giesecke, Hermann Giesecke y firma "Rationell" Maschinenbau-
gesellschaft m.b.H, residentes en Leipazig (Alemania) calle
Rathaus 41 los dos primeros y calle Planitz 31 la segunda.
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Bl invento se refiere a aparatos alimentadores de plie-
805, en los cuales hay varias cintas transportadoras continuas
que dan vuelta, unas por encimg de otras, en torno a pares de
rodillos. El invento consiste en que las cintas de transporte,
a consecuencia de emplearse rodillos de diferentes dimensiones,
forman planos inclinados, y los pliegos que sobre ellas descan-
san dejan una cinta pars pasar a otra, siendo invertidos varias
veces. Las cintas transportadoras se mueven todas s la vez, im-
pulsadas por wna cgdena sin fin que pasa sobre ruedas de cade~
na, de tal modo que los trozos de ecinta que estin en contscto
siguen igual direccidn s la misma veloecidad. For debajo del
trozo superior de la cinta transportadoras de arriba hay un ta-
blero, y por debajo del trozo suyerior de la cinta transporta-
dora de abajo hay un tablero de carga; entre el trozo superior
de la cinta transportadora de arriba y la varilla de aspiracién
hay otro teblero. El movimiento de la varilla de aspiracién
8e produce por medio de ruedas de dientes de madera, Que sols

van provistas de dlentes por uns parte de su contorno. La pro-
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pulgidn de la rueda de trinquete del aparato de antenas se trans-
mite a las cintes transportadoras en forma ajustada a la toma de
pliegos.

En el ditujo se representa un aparato slimentador des ple-
gos de conformidaed con el invento, en un ejemplo de ejecuciébn,
indicando:

La figura 1 una elevacién lateral;

Ls figura 2 una elevacibn frontal;

La figura 3 un corte por la linea A-B de 1la fig. 1;

Lag figuras 4 a 7 varios pormenores.

En los dos bastidores laterales 1 existen ranuras angula-
res 2, en las que entran los mufiones de las varillas de aspira-
cifn 3. Ias palancas de movimiento 4 de dichas varillas giran
sobre pivotes 5, y rpor medio de articulaciones 6 estén unidas a
las mismas. Bn los extremos del &rbol de mando? del mecanismo
de movimiento de las varillas asientan unas ruedas 8, ocuyos
dientes de madera cooperan con otras ruedas anilogas 9 montadas
en un 4rbol 10. Unos botones de manivela 11, fijos en las ruedas
de dientes de macera 9, estdn unidos por bielas 12 con las pa-
lancas 4. Al girar las ruedas 8, uno de sus dientes tropieza en
un diente de las ruedas 9, y éstas desoriben una rotacién par-
cial, y vuelven a guedarse paradas, para girar otro poco al vol=-
ver a engranar las ruedas 8. Calculando bien la anchura y nfime -
ro de los dientes, puede ajustarse la duracidén de los movimien~-
tos y paradas de la palanca 4. Al girar las ruedas 9, las palan-
cas 4 desarrollan un movimiento alternative de cscilacién. Con
las ruedas 8, 9 ds dientes de mgdera se tiene la ventaja de que
el mando de la varilla de aspirscibn no estd expuesto a un des-
gaste tan intenso como el actual de excéntrica. El nuevo meca~-
nismo de mando es muy apropiado, por consiguiente, para aplicar

el aparato a miguinas de marcha réipida, por ejemplo, a las de
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impresién en caucho. El 4rbol 7 lleva ademds a ambos lados unos
discos lg, en cuyos botones de manivela Eé se disponen las bie-
las 15 de las bombas de aire.

En los dos bastidores laterales 1 se monte asimismo un
cilindro giratorio 16, unido por uma cinta transportadora con-
tinua 17 & un cilindro 18 cuyo eje 31 descanss también en la
armadura l, Yor debajo del trozo superior de la cintg transpor-
tadora 17 se fijJa un tablero 19 que llega hasta los cilindros
16 y 18. En la prolongacién del tablero 19 hay otro tablero de
hierro Eg, que va desde el cilipmdro }g hasta la varills éi que
forma las ventosas por encima de las cuales lg varilla de aspi-

racibn lleva los bliegos a los redillos transportsdores 23

que los conducen mis le os.

En los bastidores 1 descansan también unos cilindros 24
y a5, unidos & su vez por otra cinta transportadora gg, y hon=-
tados de manera que el trozo inferior de la cinta transportado-
ra 17 corra paralelamente al superior de la cinta 26. Yor deba-
Jo de la cinta.gg Pasa una tercers cinta 27, que da vuelta a
log oilindros 28 y 29, cuyos ejes de rotacién descansan en los
bastidores 1. La cinta de transporte 27 est4 inclinads hacia
la derecha. For debajo del trozo superior de lg tercera cinta
transportadora 27 se fija el tablero de carga 30. Los pliegos
Se van colocando ligersmente igualados sobre el tablero 30, ¥y
al pasar por los mfiltiples cilindros se iguala afin mis, de ma=~
nera que el tablero 30 no necesita ser tan largo como en los
alimentadores de pliegos conocidos. El manio de las tres cintas
17, 26, 27 proviene del 4rbol 31, que en sus extremos llevs
ruedas de cadena 32. También hay ruedas de cadena 33 y % en
los ejes de los cilindros 25y 28. Las tres ruedas gé, 33y gﬁ
estin unidas entre s{ mediante una cadena sin fin, de tal modo

que el eje del cilindro 25 gire hacia la derecha, y los ejes
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lg y §§ hacis la izguierda. Con este objeto, la cadena 35 pasa
sobre una rueda de cadena suelta 36, susceptible de ajuste para
dar a la cadena la tensién necesaria.

Los pliegos de papel que se colocan iguslados en el ta-
blero 3C, son recogidos Ppor el trozo superior de 1g cintg trans-
portadora 26 se ponen en contacto con la segunda cinta 26, que
los sigue arrastrandoy pasan luego, entre los trozos de las
cintas 26 y 17, que se mueven en la misma diresecidn, al cilin-
dro 16, trasladéndose al trozo superior de la cinta T_l.l a los
tableros 19 y 20. Los pliegos llegan as{ al aparato aspirador
en la misma posicién en que luego se colocan sobre el tablero
30. Los rliegos se levantan por arriba. Las cintas transporta-
doras de la pila de pliegos, en los puntos em que casi se to-
can, tienen iguales direcciones de movimiento, y pueden apar-
tarse con arreglo al espesor de la pila de pliegos. Bn tormo a
los cilindros 16 y 25 hay unas reglas de guia 38, 39 Que osgi-
lan en pivotes 37, y que oprimen la pila de pliegos contrs los
¢ilindros.

Bn el aparato se ha instalado un mecanismo ordinario
de antenas, pero adaPtado al aparato del invento. Ias varillas
de antenas 40 estin fijas en un eje 41, en el que se asegura
igualmente la palanca 43 qus sostiene el rodillo fL_Z_ y la pa=-
lanca gg. Bl disco de curvas lg levanta el rodillo gg'y, por
su mediacién, la varilla de antenas 4G, del mismo modo Que la
varilla de aspiracién 3.

A la palanca 44 se articule una verilla 45 (figs. 4 y 5)
unida por el extremo opuests al brazo corto de una palanca an~
gular 46, que gira sobre el pivote 47, y cuyo brazo largo pre-
sSenta una ranura longitudinal 53. Zn esta ranura entrs una cla-
vija 5, dispueata en una varilla cuadrada 55, corrediza, que

en uno de sus extremos lleva una placa 6. Sobre un eje 48
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(Pigs. 1, 5 a 7) van montadas una rueda de trinquete 49 y una
palanca 57 de 1libre oscilacibn, con gatillo desplazable 22,re~
tenido por un perno eldstico 58, cuya punta de granete penetra
de golpe en una de las dos depresicnes 59 del gatillo 22; éste
lleva ademds una clavija 60. El movimiento alternativo de la pa-
lanca 57 puede derivarse, por ejemplo, de 1la palanca oscilante
de vaiven 4 (figura 1), unida por una biela con un brazo pendien-
te de la palanca 57, no representado en el dibujo, También pu-
diera prolongsrse hacia arriba la palanca 4, y mirla por una
biela con la palanca 57, o bien adaptarse otro arbitrio conocido
y conveniente para conseguir el movimiento de vaiven de la misma
Palancae

Al retirar la posteta del tablero 20, 19 caen las varillas
de antenas, y entonces se levanta la palanca 44 y gira la palaen-
ca angular 46 en la dirececién que marea la flecha (fige. 4). Bsto
da lugar & que la varilla cuadrada 55 se desplace en lg misma di-
reccibn y la placa 56 llegue a la 6brbita de movimiento de 1ls cla=~
vija 60 del gatillo 22, que al oscilar con la palanca 57 baja
desde la superficie de la placa inclinada 56, empufando el gati~
llo 22 entre los dientes de la rueda de trinquete 49 y al seguir
girando la palanca 57 avanza de nuevo la rueda de tringuete 49.
Cuando la palanca 57 retrocede, la clavija 60, con el gatillo
22, se retira siempre de los dientes de la rueda 49, por obra
- de la superficie inclinads de uns placa fija 6l. El1 gatillo 22
queda entonces sometido a la influencia del perno de resorte 58,
en su posicibn mis alta, y pa3a por encima de la rueds gg al
retirarse la placa 56.

El eJe 48 de la rueda 49 lleva también un pifién 50 que
engrana c¢on una rueda dentada mayor 51, montada en el 4rbol él.
La propulsibn de 1la rueda de trinquete 49 se transmite por el

engranaje 50, 51 al arbol 31, y al girar éste, por mediacidn de
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la cadena 8in fin 35 avanzarin los cilindros 32, 28 y 25, asi
somo las cintas transportadoras que retiran los pliegos. En el
4rbol §§ del c¢ilindro 29 pueds encajarse una mgnivela pars acer-
car los pliegos 31 aparato aspirador, al principio, moviendo las
gintas tranaportadoras gz, gg, 11.

He aquf una breve descripcibén del funcionamiento;

Los pliegos gque se depositan igualados en el tablero in-
ferior 3@ se llevan por medio de las cintas a7, 26, 17 & los ta-
bleros superiores Eg'y gg, y son levantgdos uno a uno por los
aspiradores, que 103 conducen g los rodillos de transporte gg,
Al reotirar la pilas de pliegos del tablero lg, las varillas de
antenas caen, y, por mediacidn del mecanismo de gntenas descrito
(figs. 4 a 7), hasen avanzar el pliego que se acaba de depositar

abaj De

OTA

Se declaran de novedad y de propia invencidn las sigunientes

Relvindicaciones

Lo 3t i 2o S - A 3

l.~ Un alimentador de pliegos para marcadores neumiticos,
en el que se disponen guperpuestas varias ecintas transportadoras
que dan vuelta a pares de cilindros; caracterizado por formar las
eintas (17, 26, 27), a consecuencis del empleo de cilindros de
diferentes dimensiones, unos planos inclinados, pasando los plie-
gos situados encima desde una cinta a otra, de manera que su po~
sicibn se invierta repetidas veces, y Ppor moverse a la vez las
cintas (17, 26, 27 ) mediante una cadena sin fin (35) que passa
en torno de ruedas (32, 33, 34), en forma tal que los trozos de
cinta en contacto circulen en igual sentido y con la misma velo-

L
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cidad; disponiéndose debajodel trozo superior de la cinta de
arriba (17 ) un tablero (19), otro de carga (30) debajo del trozo
superior de la cinta de abajo (27), y otro (20) entre el troszo
superior de la cinta de arriba (17) y la varilla de ventosas o
sopladorea (31).

2.~ Un alimentador de pliegos, conforme la reivindicacién
1, caracterizado por montarse en elarbol de manio (7) unas ruedas
(8) de dientes simetricos de madera, que engranan con otras ana-
logas (9), a las que se articulan, por sus botones de manivela
(11), unas bielas (12) unidas por articulacién a palancas osci-
lantes (4), que por medio de palancas articuladas (6) sirven de
sostén a las varillas de aspiracibn (3).

3.~ Un alimentador de pliegos, segin las reivindicaciones
1l y 2, caracterizado por llevar el eje (48) de una rueda de trin-
quete (49), cuya palanca de retencifn (57 ) es solidaria de las
varillas de antenas (40) situadas por encima del tablero (20),
una, rueda dentada (50) que engrana con otra (51 ) montads en el
eje (31) de uno de log cilindros de cintas, de manera que al
avanzar la rueda de tringuete (49) se transmite su movimiento a
las cintas de transrorte (17, 26, 37) de un modo gque corresponda
a la retirada de pliegos.

La patente ouyo privilegio de invencibn se solicita por
veinte afios pars Bspafia y sus dominios deberi recaer por ™ALI~-
MENTADOR DE PLIEGOS" (sexto grupo, clase 52) segfin se describe
¥y reivindica en la rresente memoris y se ilustra con los dibujos
gue a la misma se acompafign.

Madrid 13 de Octubre 1927.

Pp: Julius Giesecke,Hermann Giesecke,
y firma "Rationell” Maschinenbau-
gesellschaft meb.H.
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