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Sabido es que la  disposición de las agujas, 

señales y demás que se requieren en la  preparación de 

las vías, partiendo de las máquinas interconexionadoras 

e léctricas para las señale» de los fe rroca rr iles , se e fe c -
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i r túan eléctricamente por medio de una» palanca» o de uno» 

miembros seccionadores propios para hacer eL control de 
los  c ircu itos  para los medios transmisores e léctricos . 

Bsos miembros accionado res, que se unen en un marco su­

jetador o retenedor central, o en una máquina intercone- 

xionadora, y que generalmente oonsisten en una serie de 
árboles horizontales, se disponen luego dependiendo en­
tre  s í ,  de ta l suerte que un miembro aocionado-r no se 
puede ajustar a menos que uno o más de otros miembros ac­
cionado res, de los que dependa *1 primer miembro acciona- 
dor mencionado, se hallen en las debidas posiciones para 

perm itir ese ajuste.
Hasta ahora, ese control natural entre las  

palancas o miembros accionado rea, dentro de la  misma má­

quina interconexionadora, se ha efectuado enteramente 
por unos medios económicos merced a un d ispositivo de 

sujeción que comprende un numero de placas o barras su- 
jetadoras o retenedoras que pasan o se extienden trans­

versalmente por los árboles de las palancas y que son 
apropiadas para cooperar con unos asientos de su jeción, 

unos discos, o sus análogos, de los árboles.
31 presente invento tiene por objeto sim­

p li f ic a r  esas máquinas int erconexionadoras e léctricas 

centrales, y producirlas más económicamente, A ese 
fin  los mencionados medios sujetadores meoánioos se sus­

tituyen. oon arreglo al invento, por un dispositivo su-
Q .

jetador electro-magnético, cuyo sistema de c ircu ito  se 

establece bajo el control de las diversas palancas del 
aparato, de ta l suerte que una palanoa se puede ajustar
solamente cuando las  demás de la misma maquina interco

nexionadora de la  que dependa la  primer palanca menciona 

da ocupen las debidas posiciones. Además, el diáposi-
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tiv o  sujetador electromagnético se puede u t i l iz a r  ven­
tajosamente empleándolo oon simultaneidad para dicho 
control in terior  entre las palancas de la misma máqui­

na interconexionadora y para el control exterior de 

una manera de por s í oonocida entre la  máquina in ter- 
oonexionadora y otros s it io s  de funcionamiento, como 
por ejemplo, otros marcos de sujeción, unas agujas, unas 

sedales y sus análogos. Merced al invento el d isposi­
tivo  sujetador mecánico u tilizado hasta ahora en los 
marcos sujetadores e léctricos  se evita o suprime por 
completo, con lo que la  constricción  se sim plifica , las 

dimensiones se reducen y el coste disminuye apreoiable- 
ment e.

3n la  aplioación del invento a los s is ­

temas en que las palancas se encuentran ya con unos 
d ispositivos sujetadores e léctricos  para otros fin es , 
esos dispositivos de sujeción se pueden u t iliz a r  ven­

tajosamente para producir un control e léctr ico  de acuerdo 

con el invento.
31 expresado invento se describirá más 

detalladamente con referencia a los adjuntos dibujos,

«n los que las figuras 1 a 5 ilustran diagramaticamen­
te el dispositivo sujetador e léctrico  para una aguja 
o una palanca de conmutación en diferentes posiciones 

de ajuste, oon sus circu itos correspondientes, en tanto 
que la  figura 6 representa los circu itos para una pa­

lanca de señal que depende de la  citada palanca de agu­

ja.
3n el ejemplo que se ilu stra , el árbol 

1 de la  palanca de aguja tiene cuatro discos de su je­

ción £, 3, 4 y 5, rígidamente montados en el árbol, vién­

dose esos discos en la  figura 1 , por dos lados. SL c i -
rr
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tado árbol «a apropiado para girar hacia la derecha a 
p a rtir  de la .p osic ión  normal que aparece en la figura 

1 , liada la  posición  exterior que representa la  f i ­
gura 5 , al propio tiempo que pasa por diferentes p os i­
ciones intermedias indicadas en las figuras 2, 3 y 4. 

ijurante «se movimiento, el árbol se puede mantener o 
sujetar en diferentes posiciones gracias a las  armadu­

ras 6, 7 de dos electroimanes sujetadores 8v, 9. Esas 
armaduras cooperan, cuando los  electroimanes se encuen­

tran sin  corriente, oon los  discos de sujeción 3, 5,
y cuando los expresados electroimanes tienen corriente 
con los discos Z ,r 4. Guando la  palanca regresa a la

posición  normal se regula de una manera análoga por me­
dio de los mencionados electroimanes sujetadores o re­

tenedores. Los c ircu itos  de esos electroimanes se re­

gulan por los contactos 10 a 15 primero, propios para 
entrar en acción por el árbol de la  palanca, y después 

por un contacto 16 que entra en funciones gracias a un 

mango accionador de la  palanca, cuando ese mango sale 
axialmente para hacer el ajuste de dicha palanca, ha­
ciéndose su control, en tercer lugar, por unos contac­

tos 17 a 21 de otras palancas o dispositivos de donde 
dependa la palanca en cuestión, recibiendo los e lectro ­

imanes sujetadores una corriente liberadora solamente 

cuando esas o t » a  palancas o dispositivos ocupan unas 

posiciones para perm itir el ajuste de la  palanca de agu­

ja. El c ircu ito  de la  palanoa comprende, entre otras 
particularidades, un contacto 17 de la  palanca de se­

rial por cuya intermedio entran en funciones las seña­

les correspondientes a las puntas o agujas de que se 
trata. Licho contacto se cierra en la  posición  normal

de la  palanca de señal.
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31 oontaoto 18 es ano igual de otra palan­

ca áe señales, contacto que asimismo se cierra en la  po­

s ic ión  normal de la  mencionada palanca. 19 designa 

un contacto normalmente cerrado, en otra palanca de agu­

ja , del qie depende o cuelga la  palanca de señales de 

que nos venimos ocupando. 31 contacto 20 puede con­
s i s t i r ,  por ejemplo, en uno que automáticamente se in ­

terrumpe cuando un tren pasa por las agujas, a f in  de 
evitar el ajuste de la  palanca de aguja al paso de un 
tren. Los contactos 21 y 22 entran en acción por el 

motor e léctrico  que sirve para el ajuste de las agujas, 

de ta l suerte que el contacto 21 se cierra  cuando la  
punta o aguja se enouentra en la  posición  normal, pero 

se interrumpe cuando dicha aguja se halla en la  p os i­
ción activa, y entonces el contacto 22 se cierra  simul­

táneamente.
3n la  posición  normal que ilu stra  la  f i ­

gura 1, la  palanca de señales s e supone que forma un 
ángulo de 70e cor. respecto a la  línea vertica l, forman­

do entonces el brazo 10 contacto con el segmento 12.

Sste segmento 12 comprende un arco entre las p o s ic io ­
nes angulares 70* y 35e a contar de la  línea v ertica l, 
mientras que el segmento 13 comprende un arco situado 

entre 25¿ y 5¿, a p a rtir  de la  línea vertica l. Los 
segmentos de contacto 14 y 15 se sitúan simétricamente 

en el lado opuesto de la  línea vertica l, luando los 
contactos 17, 18 , 19 y 20 se cierran, como lo  indica 

la  figura 1, la  palanca de aguja se prepara para el ajus 

te de las agujas. Si el mango se lleva  hacia afuera, 

el contacto 16 cerrará un circu ito  para el electroimán 

de sujeción 8, por la  batería 23 por el segmento de 

contacto 12, atrayendo entonces el electroimán sujeta­

dor a su armadura.
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% Gomo oonsecaencia de e l lo , el diente su­

jetador 25 del disco 3 puede pasar de la  posición  suj e~ 
tadora de la  figura 2 cuando gira la  palanca, posición  
en la  que la  armadura 6 se mantiene aun atraída merced 

a úna corriente que pasa por el segmento 12, j&1 con­
tinuar girando la  palanca de aguja, el electroimán re­
tenedor recite  corriente por el segmento de contacto 13

y por el contacto 21, hasta que el brazo de contacto 10 

sale de dicho segmento- 13, con lo  que la  armadura 6 

vuelve a ocupar su posición  suj etadora sin que enton­
ces se ejerza ninguna acoión de retención en la  palanca 

de aguja. Guando dicha palanca de aguja llega  a la
p osición  que ilustre, la  figura 3, eL brazo de contacto 

11 ge en cu -entra en contacto con el segmento 14, 31

electroimán de sujeción 9 permanece, sin  embargo, sin 
corriente, debido a hallarse abierto el contacto 22,

Por consiguiente, la  palanca se mantendrá en la  p os i­

ción que indica la  figura 3, tanto más cuanto que la 
armadura 7 se apoya entonces contra un diente 26 del 
disco 5. 31 árbol de la  palanca de aguja ocupa enton­

ces una posición  angular desviada en 15*, con respecto 

a la  línea v ertica l. 3n esa posición , o algo antes
se cierra el c ircu ito  del motor, de una manera que no 
se ilu stra , por los contactos accionados .merced a la  

palanca de aguja. Guando las agujas hayan funcionado 

completamente, se interrumpe el oontaoto 21 y en su- 
lugar se cierra  el contacto 22, recibiendo entonces co­

rriente el electroimán 9, y liberándose la  palanca de 

aguja, que puede girar entonces mas hacia la  derecha.

Si como consecuencia de alguna fa lta  la  a imadura 6 no 

volviese a la  posición  preparada para la sujeción, cuan 

do el electroimán 8 no tenga corriente, sino que se 

mantenga en la posición  atraída, s? evita la  continua»,
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ción del movimiento rotatorio de la  palanca de aguja, 

puesto que la  armadura 6 tiene que apoyarse contra un

diente 27 del disco 2.
Se logra, por lo tanto, que la  armadura

6 pueda lleva r  a cato siempre su función sujetadora 

cuando la  palanoa de aguja regrese después o más tar­
de a la  posición  normal. A la  continuación del mo­

vimiento rota torio , el brazo de oontaoto 11 forma con­
tacto con el segmento 15. Sin embargo, puesto que el 
mango accionador deja de encontrarse en la  posición  sa­
cada, el contacto 16 se abre entonces y, por consiguien­
te , el electroimán 9 se encuentra sin corriente. Por
lo  tanto, su armadura 7 no puede entonces evitar el mo­
vimiento de la  palanca a la  posición  que ilustra  la  f i ­
gura 5. Sin embargo, s i  por alguna causa la  armadura
7 permaneciese en la  posición  atraida, la  palanca per­

manecerá en la  posición  que indica la  figura 4, en la  

que la  armadura 7 se apoya contra un diente 28 del dis­
co 4. Solamente cuando la  palanca de aguja llegue a 
la  posición  extrema (figura 5) se cierran los contac­

tos (por ejemplo, el contacto 30 de la  figura 6), que 

hacen posib le el ajuste de otras palancas, como por 
ejemplo» las palancas correspondientes a las señales.

31 restablecimiento a la  posición  normal 

se efectúa de una manera enteramente análoga, como c la ­

ramente se verá por el dibujo. Si se abriese o inte­
rrumpiese algún contacto 17, 18, 19 o 20, la  pa_anca 

se cerrará o sujetara por la armadura 7 y el diente 
26 en la  posición  de retorno correspondiente a la  f i ­

gura 2. Por otra parte, s i  esos contactos se cierran, 

la  palanca no quedará sujeta hasta que el trinquete 

25 vaya a apoyarse contra la  armadura 6 en la  p osi­

ción de retorno correspondiente a la  figura 3. Jíl mo-
- 7-



to r  se pone entonces en marcha para gae se ajuste o re ­
gule la  aguja. Una vez completado ese ajuste, se abre 

o desaparece el contacto 22 y en su lugar se cierra el 
contacto 21, liberándose así la palanca a fin  de per­
m itir que enteramente regrese a la  posición  normal. Ite­
rante esa operación rest able cedo ra se obtiene una se­

guridad, por medio de los dientes 29 y 24, para las res­

pectivas armaduras ? y 6, que realmente pasan a ocupar 
una posición  preparada para la  sujeción en relación con 

el ajuste siguiente, antes de que la  p alano a se pueda 

restablecer por completo.
Los circu itos  de control que ilustra  la  

figura 6 , comprenden, en primer lugar, e l electroimán 
de sujeción 31 de la  palanca de señales, y en segundo 
lugar un electroimán 32 a f in  de hacer el control de una 

señal en la  máquina interconexionadora. La palanca 
de señales se puede ajustar hacia la derecha y hacia 
la  izquierda a p a rtir  de una posición  media o central 

que constituye la  posición  normal. Ujeroe el* control 
en tres contactos 33, 17 y 34, situados en los c ir cu i­

tos de control, contactos de los que los 33 y 34 se 
oierran en la  posición  de la  izquierda del ajuste de 

la  palanca, mientras que el contacto 17 se cierra en 
la  posición  media o central. Los contactos en los que 

se obra en la  posición  de ajuste hacia la  derecha, no 
se representan. 3n conexión con el conductor que va a 

parar al terminal (■>) de la  batería, se encuentran los 
contactos 35, 30, 36, 37 y 38 de otras palancas y apa­

ratos de los que cuelgan o dependen las palancas de se­

ñales de que nos ocupamos. 31 contacto 35, por ejem­

p lo , puede ser uno de otra palanca de señales y se pue­

de cerrar en la  posición  normal. Gomo ya hemos dioho,
- 8-
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el contacto 30 es uno constante, «errado por la  palanca 
de aguja en la posición  ajustada de la  figura 5. 31
contacto 36 es uno cerrado por las puntas o agujas en 

la  posición  ajustada; el contacto' 37 es un contacto 
que se interrumpe automáticamente cuando un tren pasa 

por la  aguja; y e l contacto 38 puede constitu irlo  uno 

de un simple relevador para una señal colgante o depen­

diente.
Se verá examinando la  figura 6 que el 

electroimán sujetador 31 recite corriente liberadora 
sólo cuando se encuentran oerrados todos los contactos 

35, 30, 36, 37 y 38. Por consiguiente, una condición 

para que la palanca de señales pueda ser ajustada, es 

la  de que la palanca de aguja (figuras 1 a 5) lo haya 
sido antes. Guando se ajustan la palahoa de señales, 

el contacto 17, entre otros se interrumpe, oon lo  que 
la  palanca de aguja se mantiene en la  posición  de ajus­
te  con arreglo a la  figura 1. 11 propio tiempo, se
cierra el contacto 33, y entonces el electro.imán de se­

ñales 32 recibe corriente e indica "línea lib re " . Ade­
más, e l contacto 34 se cierra en la  posición  de ajuste, 
qq21 lo  que es posible la  liberación  de la  palanca.

3sta so lic itu d , que corresponde a la  

presentada en Suecia el 14 de Octubre de 1926, bajo 
el número 3 . 373, se acoge a los beneficios del artículo 

16 de la  Ley de Propiedad Industrial.
1 0  i  a

Los puntos de invención propia y nue­

va que se presentan para que sean objeto de esta Pa­

tente de V3I2®3 años, son los siguientes:
1 o _ 3n i as máquinas int eroonexionadoras 

e lé ctr ica s , una disposición que comprende un número 

de palancas unidas en un marco sujetador, haciendo esas
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palancas ei. control de los medios transmisores e lé c tr i­

cos para las agujas, las señales y demás, caracteriza­

da diclia disposición por el hecho de que los medios su­
jetadores mecánicos utilizados hasta ahora en esas ma­
quinas int e re o n exhortadoras y gracias a los cuales el 

control de las palancas entre s í se ejerce mutuamente, 
se substituyen por un dispositivo sujetador electromag­

nético, cuya sistema de circu ito se regula por las d i­
ferentes palancas de la  maquina interconexionadora, de 

ta l  suerte que una palanoa no se puede ajustar a menos 
de que la  otra o las otras de la máquina interoonexio- 
nadora de que depende la primer palanca mencionada,

ocupe las debidas posiciones.
2e - Una disposición oomo la  reivindi­

cada en el punto anterior, caracterizada por el hecho 

de que «1 dispositivo sujetador electromagnético Se 

u t i liz a  en común, tanto para el control múiruQ entre 
las diferentes palancas de la  máquina interoonexiona- 

dora, como para el control entre la  máquina y otros 
s it io s  de funcionamiento, oon$>Tendiendo su sistema de 
c ircu ito , además de los contactos o sus análogos bajo 

el control de la s  palancas del in terior  de la  máqui­
na, unos contaotos o sus análogos, cuyo control se ha­

ce por el lado de fuera de dicha máquina.
ge -  Una disposición como la  reivindica­

da en los puntos 1* o 2*, en la  que el dispositivo su­

jetador para cada palanca se dispone de una manera ya 
conocida de por s í ,  a f in  de depender de los medios 
transportadores o transmisores que sirven para el a jus­

te de las agujas correspondientes, o sus análogos, de 

modo que la palanca se sujeta o retiene en una p o s i­

ción intermedia, hasta que se complete el pretendido 

movimiento, caracterizada dicha disposición por el he-
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ciio de que el ajuste de la  palanca no se puede comple­

tar hasta que el dispositivo de sujeción haya quedado 
en una posición  preparada para la sujeción destinada al

movimiento de reto-rno.
4̂  -  Mejoras en las máquinas interconexio- 

nadoras e léctrica s  para señales de ferroca rriles .

Tal y como se ha descrito en la  Me­
moria que antecede, representado en los dibujos que 
se acompañan y con los fines que se han especifica­

do.
pata Memoria consta de once hojas es­

critas por una sola cara.
Madrid, 8 de Octubre de 1927

£. A.
Alberto ñe ElzahtnU 

£or Podar

«

31/ ,
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