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MBEMORTI A DEBESCRIEZDTIVA

Para unsa patente de inveneidn por veinte afios, por » Digpo~-
8itivo de accionamiento y propagacidn del movimiento » g
9@ favor de don Wwilhelm ¢ U T ¥ A N N, residente en Wien, I

{ austria ) PMlchtegasse ndm. 10, -

Bl presente inwvento s¢ refiere a dispositivos de
accionamiento en 10s gue las oscilaceiones de un cuerpo, por
ejemplo del 'induoido de un electroimdn, se aprove chan para
obtener otro movimiento en una direccidn de manera que las
oscilaciones en un sentido resulten eficaces y las dirigi-~
des en otro sentido esencialmente ineficaces.

Segin el invento esto se cmsigue por el hecho de



que con el inducido del electroimin se une un brazc, con
preferencia giratorio, gue se dirige oblicuamente a la su=-
perficle de agarre del cusrpo a mover y coistantemente se
apliea en é1 con rozamiento, de suerte gue este brazo en

su movimiento en una direccidn tiene tendeneia a apoyarse
contra la superficgie de agarre, nmiesntras que en la otra 4i-
reccidn resbala sobre la superfieie casi sin impedimento,
por 1o cual gracias a 1las r4pidas oscilaciones, tiene lugar
u movimiento comstante del cusrpo a mover { superficis de
agarre ) en la primers direccidn mencionada.

Cusnd o existe corriente alterna todo el dispositi-
vo se compone de un electroimin y de un indheido, que lleva
el brazo de sccionamiento situado oblicuo. Habiendo corrienw
te continua, debe preverse un interruptor automitico, que
abra y cierre la corriente para producir las oscilaciones
del inducido,

an el dibujo ad junto se ilustra el objeto del in -
vento, presentando las figuras 1 y 2 a tftulo de ejemplo
una ejecucidén del di spositivo de accionamiento en vistas la-
teral y superior., Is figura 3, presenta el dispositivo in -
terruptor utilizado para cor-iente continua y la conexibn
del mismo en el eircuito del dispositivo de aceionamiento.

dste dispositivo se gompone en forma sencilla dé
un electroiminl, que desslaza a Su inducido 2 en répidas
oscilaciones. :n €l inducido se coloca con preferencia gi-
ratorio un brazo 3 que en posicidn oblicua se apoys en una
superficie de agarre 4 del cuerpo a mover. in el extremo de
este brazo se coloea con dreferencia un casguillo de goma S
u otro cuerpo de rozamiento, que por ejemplo mediante el yro

Pio psso del brazo se oprime contra la superficie de agarre,



Para hacar 1a3 oseilacionss del inducido mas eficaces y en
cierto modo regulables se coloea sobre el inducido un cas =
quillo de goma 6, que se mantiene entre 108 extremos de dos
contrapoyos ajustables, por ejemple, de tornillos. 7.

gusndo existe corriente alterna basta con la dig =
posicidn sencilla descrita de electroimén eon brazo oblicuo
desplazable en oseilaciones por su induecido, para mantener
al cuerpo, por la accidn del brazo sobre la suderficie de
agarre, constantemente en movimiento hacla la nmisma diree -
cidn. Bsto se deduee del hecho de gue &l brazo oblicuo en
el movimient o hacia el lado de una superfieie obliecua de
agarre tiende a apoyarse contra esta superficle, pero por
el contrario al moverse hacia €1 otro lado resbala sobre
ella sin dificultad notable, por 10 cual aicho cuerpo { su =
perficle de agarre 4 ] se mueve constantemente hacia el la~-
do primeramente indicado,

Si el cuerpo se suspende por ejemplo giratorio,
entonees a causa de las rdpidas trepidaciones se realiza un
giro practicamente uniforme en una de las direcciones.

81 solo se digpone de corriente continua como enere~
g{a, entonees solo se requiere intercalar un interruptor
automitico, por ejemplo un martilio de llee¥, que se utili-
za para obtener las interrupciones de corriente necesarias
para las oscllaciones del inducido.

Una forma de ejecucién del interruptor de corrien=—
te se representa esquemiti camente en la figura 3. 31 mismo
posee en la forma conocida un electiroimin 8 y un indueido
9 dispuesto al modo del martillio Leet con los contactos &Q
vy ;l, lg de 1los cuales uno se une por el aparato de accio-

naniento {figuras 1 y 2} al segundo polo de la corriente



-] —

con tinua. ILa conexidn y Ffuncionamiento de este interruptor
son unive rsalmente conocidas. .

2 ciertas circunstancias este mismo interruptor
podré gervir de dispositivo de accionamiento { motor }, en
ecuyo caso el inducido 9 se cmstruye como se representa en
las figuras 1 y 2. 31 aparato desarito de accionamiento pue~
de emplearse dmde guiera que se haya de mover o girar un
cuErpo cmstantemente en lfnea recta segin una direccidn,

por ejemplo para el avancee de cuerpos indicadores o recla~

mos.,

i) 0 T Ae~

Deserito sufiecientemente el presente invento lo
que se d zclara como de novedad e invencidn propis, son las
sigulentes reivindicacioness

lé. Un dispositive de accionsumiento, caracterizado
porgue un cuerpo oscilante, por ejemplo el inducido de un
electroimdn, se provee de un brazo con preferencia girato-
rio, que se apoya constantemente en posicidn oblicua sobre
la superficle, de agarre del cuerpo a mover y musve a éste
segln wna direccibn.

25. Un dispositivo segln 1o reivindicsdo en el pun~
to 1, caracterizado porque €l bhrazo oblicuo se apliega cons-
tantemente por su extremo mediante un cuerpo de rozamiento
sobre la superfigie de agarre del cusrpo a MOver,

53, Un dispositivo segdn 1o reivindicalo en el pun~-

t0o 1, caracterizado porque existiendo corriente continua se



prevé un interruptor que se construye juntamente con el dis-
posit ivo de accionamiento,

42, Un disposifivo segdn lo reivindicado en los
puntos 1 4 3, caracterizado porque el inducido del electro-
im4n se dispone entre contrapoyos ajustables mediante mate~
rial eldstico amortiagualor.

o2, pDispositivo de accionamiento y propagacidn del
movimiento.- Segdn se describe y reivindica en la pressnte
memwris deseriptiva y se ilustira con los dibujos que a la
misma se a.compaﬁan.

consSta ecta memoria de cinco piginas foliadas y

escritas por una sola 0ara.

Madrid, 7 de octubre de 1927,
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