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Para una patente de invención por veinte años, por » Dispo­

sición  para tener en cuenta e l  in flu jo  de las oscilaciones 
del fundamento en el ajuste de cañones o sim ilares » a fa ­
vor de la,razón socia l (je se l!sch aft für i&LektriSehe APPara- 

te m. fcuM., residente en Berlín -  Marienfelde f Alemania ) . -

Ya se ha propuesto una disposición  para tener en 

cuenta e l  in flu jo  de las  oscilaciones del fundamento en e l 

ajuste de cañones o similares, la  característica  esencial de 

esta disposición  consiste en que unas disposiciones aecani- 

cas o e lé ctr ica s  de cálcu lo, sirviéndose de funciones tr igo - 

mómetrieas, dan aquellos valores que son necesarios en e l



ajuste de cañones o similares en altura o a l lado para com -  

pensar las oscilaciones del basamento.
Hp invento se re fie re  a una forma especialmente ad© 

cuada de ejecución de una ta l d isposición , forma que se d is­
tingue por la  sen cillez  de su construcción y por e l poco es­

pacio que necesita. Segón el invento los  cuerpos g iratorios 

contenidos en las d isposiciones calculadoras# por ejemplo 

arcos o anillos# se disponen ajustables alrededor de e jes  

que pasan todos por e l  mismo punt o, oon preferencia lo s  d is­
positivos  de ajuste para estos cuerpos g ira torios  agarran en 

parte en e je s  colocados f i j o s  y en parte en los  e jes , que 
unen entre sí dos cuerpos g ira torios , de manera que la  posi­

ción recíproca de lo s  cuerpos g ira torios  sea por e llo  ajus­

tábale.
iin la s  adjuntas figuras se representa un ejemplo 

de ejecución del invento, presentando la  figura 1 esquemá­
ticamente la  construcción de la  nueva disposición  señalada 
a t ítu lo  de ejemplo y la s  figuras E y 3 dos diversas vistas 

de una disposición especia l para transm itir a distancia los 

resultados de la  nueva disposición .
üjn la  figura 1, se prevé una placa base 1, sobre la  

que se monta toda la  d isposición . Sobre la  p lacábase se 

dispone libremente g ira torio  alrededor de un eje  3 un d isco 

2. im el e je  3, se f i ja  un índice 4# que recorre una escala 

5 existente sobre e l  d isco  2. por consiguiente la  indicación 
del índice 4 sobre la  escala í>, indica el grado en que el 

e je  3 se desplaza respecto a l disco 2. j&L eje 3# que por su 

extremo in ferior  se apoya g ira torio  en la  placa base 1 lleva 

en su extremo superior un areo 6, que contiene lo s  apoyos 

para otro  e je  7. £ste eje 7 es perpendicular a l  eje 3 y eo



[ESPECIAL MOVIL

rresponde al e je  de lo s  muñones del cañón o similar que se 

ha de ajustar. Perpendicularmente sobre el e je  7 se f i j a  

una v a r illa  8, que corresponde a la  dirección del t ir o ,  con 
e l e je  7 se une un índice 9, que se mueve sobre una escala 

10, unida con e l arco 6. 3n e l d ispositivo indicador 9,1o 
después del ajuste de la s  partes descritas a continuación, 
puede leerse la  elevación mejorada, mientras, que e l d isposi­
tiv o  indicador arriba mencionado 4, 5 proporciona la  correc­
ción mejorada hacia lo s  lados.

31 ajuste de lo s  d ispositivos indicadores menciona 
dos se rea liza  mediante la s  piezas a continuación indicadas. 
Sobre la  Placa base 1, van f i jo s  dos caballetes de apoyo 11 

y 12 bipartidos, estando colocados en lo s  caballetes 11 go­

rrones 13 que llevan un a n illo  14. idemas uno de lo s  gorro­

nes 13 lleva  un índice 15 que se mueve sobre una escala 16 

contrastada según e l  ángulo de culebreo. 31 caballete IB lie  
va lo s  cojinetes para dos gorrones 17 que soportan un a n illo  

18, cuyo desplazamiento respecto al caballete 12 puede le e r ­

se mediante un índice 19, que puede ajustarse sobre una es­

cala 20 contrastada según el ángulo de culebreo. 31 a n illo  
14 sustentado por e l gorrón 1-3 contiene perpendicularraente 
al e je  1 3 , 13 lo s  cojinetes para dos gorrones 21, que llevan 
un an illo  22, Sobre el an illo  22 van f i j o s  perpendicularmen- 
te entre s í dos arcos 23, 24 colocados g ira torios  alrededor 
de un e je  lib re  25. Ademas en e l  an illo  22 se han previsto 
guías de ranura 26, en las que resbalan puntas 2 7. las pun­
tas 27 van f i ja s  en e l  a n illo  18 ya mencionado y precisamen­
te perpendiculares al e je  de g iro  17* 17 de este a n illo , so­
bre e l d isco g ira torio  2 va montado otro caballete de appyo 

28 bipartido que llev a  guías de ranura 29 falciform es, 3n
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las guías 29 de lo s  gorrones 30 resbala un a n illo  31 que me­

diante dos áreos 32 perpendiculares entre s i  se dispone g i ­

ra torio  alrededor del eje lib re  25. Ademas en e l eje 25 me­
diante lo s  arcos 34 y  35 perpendiculares entre s í cuelga un 

a n illo  36 que por los  gorrones de apoyo 3? se une con e l 

an illo  in terior  38, 33n el an illo  36 se ha previsto ademas 

una marca 39 que se mueve sobre una escala 40 prevista en 
la  cara in terior  del a n illo  3l. 3n esta escala 40 puede ajus­
tarse mediante el índice 39 e l  ángulo de duración. a l centro 
de todos lo s  an illos mencionados y a l mismo tiempo el punto 
por e l que pasan todos los  e jes  indicados, es e l punto de 
cruee de ambos e jes  7,8, IJn uno de los  gorrones 37, que l l e ­
van e l  a n illo  in terior  38 se ha previsto un índice 42 que pue 
de ajustarse sobre una escala 43 contrastada respecto al án­
gulo de elevación. .11 e je  8 descansa en lo s  cojinetes 44 del 

an illo  in terior  38,
¿£1 manejo de la  disposición antes descrita  se rea­

l iz a  como sigue;
Primeramente e l  d isco 2 se. hace g irar en conformi­

dad ccr¡ e l  ángulo la tera l que indina un anteojo d ir ig id o  a l 

blanco que se ha de alcanzar por el t iro . Después se ajusta 

e l índice 42 sobre la  escala 43 en la  elevación correspon­

diente’ a la  distancia del blanco. a^©11̂ 3 mediante el índiee 
15 se ajusta en la  escala 16 e l ángulo de culebreo y median­
te e l índice 19 en la  escala 20 e l  ángulo de cabeceo,i&nalraente
mediarte al índice 39 se ajusta en la  escala 40 el ángulo de du­
ración, Después de los  ajustes indicados la  indicación del
índiee 9 sobre la  escala 10 da e j ángulo corregido de eleva­

ción y la  indicación del ínaiée 4 sobre la escala 5, la  co­

rrección para el ángulo la tera l. 10. aparato descrito funció-
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na según los  siguientes principios?
la dirección del t iro  correspondiente a la  v a r illa  

8 puede imaginarse como originada de la  dirección del blanco 
obtenida mediante e l anteojo en forma que gira en dirección 

horizontal alrededor del ángulo de duración ( corredera la ­

teral ) sobre un sistema de coordenadas referido al horizon­
te verdadero y luego se levanta en el ángulo de elevación. 

Usté proceso se reproduce en el aparato construido. Para fa­

c i l it a r  la  compresión admitiremos que e l 'aparato se orienta 

de suerte que e l eje 13., 13 queda paralelo al e je  longitudi­
nal del buque, con e l  fin  de convertir la  dirección del blan 
qo en la  dirección del tiro  se necesita un eje  v ertica l al 
horizonte, liste es e l eje 25 de la  disposición representada. 
Ahora podemos imaginarnos e l  función .amiento del aparato corno 
sigue;

1) Obtención de un e je  vertica l.
2) Transmisión de la  dirección del blanco a l apaía- 

t o,
3) Transformación de la  dirección del blanco en di 

recolón de t ir o .

aSL ajuste vertica l del e je  25 se rea liza  mediante 
e l  ajuste del ángulo de culebreo o en au xilio  del índice 15 

en la  escala 16 y del ángulo de cabeceo con au x ilio  del indi 
ce 19 en la escala 20. Por e l ajuste del ángulo de culebreo 

al an illo  14 se coloca de manera que su eje  transversal 21 

queda horizontal. Por e l ajuste del ángulp de cabeceo se 
ajusta también en forma correspondiente e l  eje 17 del an illo  

18 en posición horizontal. Así se obtienen dos e jes  horizon­
ta les , a los  cuales es perpendicular en e l punto de inter­

sección 41 e l  eje 25 por iQfecto de la  unión mediante lo s  ar­
cos 23, 24.
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Para establecer la  dirección del blanco en e l apara 
to se hace girar e l  disco 2, en conformidad, con la  dirección 
del blanco., por los  caballetes de apoyo 28 f i jo s  sobre él se 
define un plano que es perpendicular a la  cubierta. Usté pla­
no está orientado de suerte que es par .ale lo  a aquel otro pla­
no en que e l anteojo d irig ido al blanco se mueve bajo el in ­

flu jo  de las oscilaciones del fundamento. las puntas 30, que 
resbalan en las guías de ranura 29 sustentadas por lo s  caba­
l le te s  de apoyo 28. representan en primer lugar una dirección 

horizontal y en segundo una dirección que está situada en e l  
plano de basculación del anteojo d irigido al blanco, por este 

motivo la  dirección de los  gorrones 30 representa la  d irec -  
ción del blanco.

Para establecer finalmente la  dirección del t ir o  
( v a r illa  8) debe ajustarse en e l d ispositivo  42, 43 e l án­
gulo de elevación según las tablas de t ir o . Ul plano vertica l 
por la  dirección de g iro  8 se desvia del plano vertica l por 
la  dirección del blanco { gorrones 30 ) en e l ángulo de dura­
ción. Un este grado debe desplazarse e l an illo  36 respecto 
al an illo  31 por medio del d ispositivo  de ajuste 39. 40. Uto a 
vez hecho este ajuste, la  posición de la v a r illa  8 correspon­

de a la  dirección de t iro .
3e c emprende claramente que e l ajuste de lo s  ani -  

l ío s  y aroos de la  nueva disposición puede realizarse también 
en forma d istin ta  a la  representada en el dibujo, por ejemplo 
pueden u tilizarse para e llo  sistemas e lé ctr ico s  de transmi­
sión que trabajen por ejemplo en el receptor con contraíndices 

o contrae en tac tos. Bn igual forma la  lectura de los  valores 

proporcionados por la  nueva disposición puede realizarse d© 

cualquier otra manera. Un e l ejemplo de ejecución representa­
do en la  figura 1, se obtienen indicaciones directas de los



valorea buscados en los  d ispositivos indicadores 4 , 5 6 9 ,
10# Si se quieren transmitir estas indicaciones a l objeto 
a ajustar, esto puede realizarse por ejemplo mediante s is ­
temas e lé ctr ico s  sincrónicos o sim ilares, cuyos transmiso­

res se ajustan con preferencia automáticamente y en forma 
adecuada desde lo s  d ispositivos indicadores mencionados,
Pero si se trate, de transmitir los  valores proporcionados 

por la  nueva disposición aun mayor número de puntos, por 

ejemplo de cañonea, entonces por regla general no basta pa­

ra esos objetos la  fuerza d irectr iz  de los  sistemas conoci­
dos» Para tener en ta les casos una disposición que trabaje 

con seguridad y exactitud, puede emplearse e l mecanismo de 

retransmisión representado en dos v istas d istin tas en las 
figuras 2 y 3 y e l cual se une por ejemplo a l e je  7 de la  
figura 1 que ajusta al índice 9.

31 mecanismo de retransmisión se construye según 
las figuras 2 y 3 por ejemplo como sigue;

Sobre e l eje 7, sostenido sobre cojinetes de bo­
las por e l  a n illo  6, se f i j a  un brazo 45, que por un s is te ­
ma de palancas 46 se acopla con un segmento dentado 47» Usté 
segmento dentado 47 engrana con el accionamiento 48 para un 

transformador regulador 49 de construcción conocida con en­
rollamiento secundario g ira torio  que va sustentado sobre un 

brazo 50 con cojinetes de apoyo sobre e l e je  7. un contra -  

peso para e l transformador 49 se indica en 51. i£L transfor­

mador 49 mediante una conexión de refuerzo 55 maniobra a un 
electromotor 54 que por un lado regula por una rueda de 

transmisión 53 a un segmento dentado 52, que está formado en 

e l extremo lib re  del brazo sustentador 50 y por otro lado e l 

motor 54 por intermedio de un engranaje de transmisión adecua­

do 56 desplaza al transmisor 57 de un sistema e lé c tr ico  de
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transmi sión, al que se unen en forma no representada los  
receptores en los  puntos alejados, por ejemplo en lo s  caño­
nea# 31 funcionamiento del mecanismo de retransmisión re.prec 
sentado es. cono siguej

figura 1, e l  e je  7 se ajusta en conformidad con e l ángulo 
de elevación corregido# 3n este desplazamiento del e je  7 to ­
ma parte e l  brazo 45 unido rígidamente con «1 y el cual por 

e l engranaje mecánico 46, 47, 48 ajusta e l  enrollamiento se­
cundario del transformador 49. Bor este hecho se pone en mar 
cha e l  jjiotcr 54 por intermedio de la  disposición reforzadora 

55, motor que por e l engranaje 5 3 , 52 hace g irar al brazo 50 

alrededor del e je  7 hasta que vuelve a coincid ir con e l bra­
zo 45# 41 mismo tiempo gracias a l motor 54 y por e l engrana­

je 56 ge acciona e l  transmisor para la  transmisión a distan­
cia del ajuste del e je  7. Gracias a l mecanismo de retransmi­

sión representado es posible conseguir para e l transmisor 57 

una ajustabilidad de hasta próximamente un minuto de grado, 
la fuerza coa que se ajusta e l  transmisor 57 es ademas tan 
grande que pueden unirse a é l cualquier námero de receptores 
o bien a otros transmisores que se ajusten igualmente por el 
motor 54. naturalmente que también es posible si se desea 
hacer que por el motor 54 se ajusten indicadores de tanteo 
y de afino,

3n forma correspondiente a como se indica en las 
figuras 2 y 3 Par-a e l ajuste en altura puede realizarse tam­
bién la  transmisión del ángulo lateral corregido a lo s  caño­
nes o sim ilares, laso de que se emplee un motor de corriente 

continua en e l mecanismo de retransmisión se prevé también 
una disposición  de rectifica d or .

Como se ha explicado antes con referencia  a la



m  la  forma de ejecución del invento representada 

en la  figura 1 la nueva disposición de cálenlo se ajusta, 
como se ha indicado, primero según e l ángulo de elevación 
dado por las tablas de t ir o  ( escala  42, 43), en segundo lu ­
gar 30gún la  dirección de t iro  ( disco 2 ), en tercer lugar 
segúñ el ángulo de culebreo ( escala 15, 16 ) y en cuarto 
lugar según e l  ángulo de cabeceo ( escala 19 , 20 )• Por án~ 
gulos de culebreo y de cabeceo se entienden aquí en la  fo r ­
ma conocida aquellos ángulos en los  que se mueven de sus po­
siciones horizontales lo s  e jes transversal y longitudinal 

en las oscilaciones del buque.
Según otro perfeccionamiento del invento puede con­

seguirse una sim plificación especial de la  construcción y 
serv icio  de la  nueva disposición por e l  hecho de que en lu ­
gar del ángulo de culebreo y de cabeceo se ajuste e l ángulo 

de basculación y e l de canto en las escalas 15, 16 y 19, 20. 
Por ángulo de canto y de basculad ón se entienden aquellas 

ángdLos que forman el e je  de los  muñones del tubo del oañon 
a d ir ig ir  y otro e je  ver ti-cal a ál imaginado por ejemplo pa­
ra le lo  a la  cubierta del buque en la s  oscilaciones de este o 

en la  posición oblicua permanente respecto a la  posición nor­
mal. iün este caso la  nueva disposición recibe solo otro 
tercer a juste, a saber uno respecto a l ángulo de elevación 
dado por las tablas de t ir o , mientras que entonces se supri­
me e l  ajuste según la  dirección de t ir o , lo s  ángulos de e le ­
vación y de canto pueden obtenerse con preferencia mediante 
uno o dos giróscopos, que pueden montarse en cualquier punto 

y que se han de orientar exclusivamente según la  d irección  

de t ir o  o perpendicularmente a esta, ( e je  de lo s  muñones 

del cañón ). la  orientación de estos giróscopos puede r e a l i -
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2:arse mediante cualquiera instalación de maniobra a distancia 
de las conocidas, de manera que no se requiera ne ce sari ámen­
te en e l lo s  un anteojo de puntería.

La disposición últimamente descrita puede también 

emplearse para cualquier otra disposición cuyo cometido sea 
e l de obtener o tener en cuenta e l  in flu jo  de la s  o sc ila c io ­
nes del fundamento en el ajuste de ios  osñones de buques o s i ­
milares.

O !  4, -

Descrito suficientemente e l presente invento lo
que se declara como de novedad e invención propia, son las
siguientes reivindicaciones? 

a1 - . lina disposición para tener en cuenta e l in flu ­
jo  de. las oscilaciones del fundamento, en el ajuste de oaño­

nes o similares con e l  auxilio  de disposiciones de cá lcu lo , 

caracterizada porque lo s  cuerpos g ira torios  ( arcos, an illos  
o similares ) contenidos en las disposiciones de cálcu lo son 
ajustables alrededor de e jes que pasan todos por e l mismo 
punto ( 41 ).

2 -  , una disposición según l o  reivindicado en e l 
punto 1, caracterizada porque lo s  d ispositivos de a juste 
para lo s  cuerpos g ira torios  agarran en parte en e jes  coloca­
dos f i j o s  ( por ejemplo 3) y en parte en e jes ( por ejemplo 
37 ) que unen entre s í dos cuerpos g ira torios  ( por ejemplo 
36, 38 ) de forma que por e llo  resulta  ajustable la  posición 

recíproca de lo s  cuerpos g iratorios.

3- .  Una disposición según l o  reivindicado en los
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1 ó 2, oara eterizada porque con uno o coa varios de lo se je s  
{ 7 ) que indican e l  resultado para las  disposiciones calcu­
ladoras, se une un námero correspondiente de mecanismos de 
retransmisión (45-54) de acción automática, que ajusta d is ­
posiciones e léctrica s  de transmisores (57) para la  transmi­
sión del resultado,

4 - , Una disposición según lo  reivindicado en e l 

punto 3, caracterizada porque una pieza (52) contenida en e l  

mecanismo de retransmisión (45-54) y uñ e je  (7) indicador 
del resultado se unen de tal forma con una disposición de bo­

binas (49) atravesada por corriente alterna que al desviar­
se en la  posición las dos partes (7, 52) se originan en la  
disposición (49) ta les variaciones de las amplitudes y fa ­
ses que un motor (54) influenciado por e l lo  realiza e l  rea­
juste (retorno) de una de las  partes (52),

3»5— . U3a disposición segán lo  reivindicado en lo s  
puntos 3 ó 4, caracterizada porque entre la  d isposición de 
bobinas (49) y e l  motor (54) de retransmisión se intercala 

una disposición reforzadora y dado e l  caso, un r e c t i f ic a  -  
dor.

a . .o - . Disposición para tener en cuenta el in flu jo  
de las oscilaciones del fundamento en el ajuste de cañones 

o sim ilares,- Segán sed describe y reivindica en la presen­

te memoria descriptiva y se ilu stra  con lo s  dibujos que a 
la  misma se acompañan.

Oonsta esta memoria descriptiva de once páginas 
foliadas y e,sari tas por una sola cara,

IKladrid, 3 de octubre de 192 7, 

Leocadio lónez y lóp ez .-

j?. ? . /
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