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Ya se ha propuesto una disposiecidn para tener en
cuenta el influjo de las oscilaciones del fundamento en el
ajuste de cafiones o similares, Ia caracteristica esencial de
esta disposicidn consiste en que unas disposiciones mecdni~
cas 0 electricas de cilculo, sirviéndose de funciones trigo-

németricas, dan aquellos valores que son necesarios en el



ajuste de cafiones o similares en altura 0 al lado para com -
pensar las oscilaciones del basamsnt O,

1l invento se refiere a una forma especialmente ade
cuada e e jecucidn de una tal disposicibn, forma que se dis-
tinguve por la sencillez de su castruceién y por €l pocoO es-
pacio que necesita. Segdn el invento los cuerpos giratorios
eontenidos en las disposieiones ealculsdoras, por ejemplo
arcog o anillos, se disponen ajustables alrededor de ejes
qus pasan todos por el mismo punto, Con preferencia los dis-
positivos de ajuste para estos cuerpos girstorios agarran €n
parte en ejes coloeados fijos y en parte en los ejes, que
unen entre sf{ dos cuerpos giratorios, de manera que la posi-
cidn reef{vroca de 1los cuerpos giratorios seam por ello ajus-
table.

tm las adjuntas figuras se represents un € jemplo
de ejecucién del invento, presentando la figwa 1 esquemd-
ticamentse la construccidn de 1la nueva disposicidn sefialada
a t{tulo de ejemplo y las figuras 2 y 3 dos diversas vistas
de una disposicidn especial para transmitir a distancia los
resultados de la nueva disposicidn.

i la figura 1, se prevé una placa-base 1, sobre 1a
que se monts tois la disposicidn. Sobre la placa base se
dispone libremente giratorio alrededor de un eje 3 un disco
2, wn el eje 3, se fija un {ndiee 4, gue recorre una escala
5 existente sobre el disco 2. Por consiguiente lg indicacibn
del Ifndice 4 sobre la escala 5, indilca el grado en que el
eje 3 se dssplaza respecto al diseo 2. il eje 3, que por su
extremo inferior se apoya giratorio en la placa base 1 lleva
en su extremo supericr un arceo 6, que contiene 10s apoyos

para otro eje 7. Este eje 7 e perpendicdlar al eje 3 §y 0
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rresponde al eje de 10s mujjones del cafidn o similar que se
hé de ajustar. Perpendicularmente scobre el eje 7 se fija

ung varilla 8, que corresponde a la direccidbn del tiro. Con
el eje 7 se une un fndice 9, que se mueve sobre una escala
10, unida con el arco b. Wn el dispositivo indicador 9,10
despues del ajuste de las partes descritas a continuacidn,
pucsde leerse la elevacidn mejorsda, mientras que el disposi-
tivo indicador arriba mencionalo 4, 5 proporciona la corrsc-
eidbn mejorada hacia los lados.

31l ajuste de los dispositivos indicadores menciona -
doa se realiza mediante las piezas a continuacidn ind icadas.
Sobre la PpPlaca base 1, van fijos dos caballetes de apoyo 11
y 12 bipartidos, estando colocados en 1os caballetes 11 go-
rrones 13 que llevan un anillo 14. jpdemas uno de 108 gorro-
nes 13 lleva un Indise 15 gqwe se mucve sobre una escala 16
econtrastada segln el 4dngulo de culebreo. Al caballete 12 1lle-~
va los cojine 8s para dos gorrones 17 que soportan un anillo
18, cuyo desplazamiento respecto al eaballete 12 puesde leer- .
se mediante un Tndice 19, que puede ajustarse scbre una es=-
cala 20 contrastada segln el 4ngulo de culebreo. Bl anillo
14 sustentado por el gorrén 13 cmtiene perpendicularmente
al eje 13, 13 los cojinetes para dos gorrones 21, que llevan
un anillo 22. Sobre <l anillo 22 van fijos perpendicularmen= -
te entre s{ dos arcos 23, 24 cdocados giratorios alrededor ‘
de un eje libre 25. idemas en el anillo 22 se han previsto
gulas de ranura 26, en las que reshalan punias 27. Ias pun-
tas 27 van fijas en el anillo 18 ya mencionado y odrecisamen=
te perpendiculares al eje de giro 17, 17 de este anillo., 50-
bre el disco giratorio 2 va montado otro caballete de apgyo

28 bipartido que lleva gulas de ranura 29 falciformes, n



las guias 29 de los gorrones 30 resbala un apillo 31 gque me-
diante dos areos 32 perpendiculares entre si se dispone giw
ratorio alrededor del eje libre 25. Ademas en el eje 25 me-
diante los arcos 34 y 35 perpendiculares entre sf cuelga un
anillo 36 que por los gorrones de apoyo 37 se une con el
anillo interior 38, Bn el anillo 36 se ha previsto ademas
wa marea 39 que se mueve scbre una escala 40 prevista en

la caras interior del anillo 31l. ®Bn esta escala 40 puede ajus-
tarse mediznte o1 fndice 39 el dngulo de duracidén. Bl centro
de todos los anillos mencionados y al mismo tiempo el pubto
por el gque pzsan todos los ejes indicados, es el punto de
eruee de ambos sjes 7,8, Hn uno de los gorrones 37, que lle=-
vmel anillo interior 38 se ha previsto un Indiee 42 que pue
de ajustarse sobre una escala 43 contrastada respecto al 4n-
gulo de elevacibn. 41 eje 8 descansa en 108 cojinetes 44 del
anillo interior 38.

ol manejo de la disposicibn antes descrita se rea-
liza como sigue:

Primeramente el diseo 2 se hace girar en conformi-
dad con el 4ngulo lateral que indiea un anteojo dirigido al
blaneo que se ha &e alcanzar por el tiro. Despues se ajusta
el fndice 42 sobre la escalam 43 en la elevacidn correspon=
diente a la distancis del blaneo. Ademas mediante el Indice
15 se ajusta en la escsla 16 el dngulo de culebreo y median-
te el Indiee 19 en la escala 20 el Angulo de cabeceo. Finalmade
mediate el Tndice 39 se ajusta en la escala 40 el dngulo de du-
racién. Despues de los ajustes indicados la ind ieacidn del
fndice 9 sobre la escala 10 da ed 4ngulo corregido de eleva-

cién y la indicacidn del fndide 4 sobre la escala 5, la eo-

rreecidn para el 4ngulo lateral., ®l aparato descrito funeio-
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na segin los sigulentes principios:

ILa direceidn del tiro correspondiente a la varilla
8 puede imaginarse como originada de la dirsecibn del blanco
obtenida mediante el anteojo en forma que gira en direccibn
horizontal slrededor del dngulo de duracién ( corredera la-
teral ) sobre un sistema de coordenadas referidc al horizon-
te verdadero y luego se levanta en el dngulo de elevacibn,
ste proceso se reproduce sen el aparato construido. Para fa-
cilitar 1a conpresidn admitiremos que el anarato se orienta
de suerte que el eje 13, 13 queda paralelo al eje longlitudi-
nal del buque. Con el fin de cmvertir la direccidén del blan
co0 en la direceibn del tiro se necesita w eje vertical al
norizonte., Bste es el eje 25 de la disposicidn representada.
Ahora podemos imsginarnos el funcionamiento del aparato ceomo
sigue;

1) Obtencibn de un eje vertieal,

2) Transmisidn de la direccidn del blanco al apatba~—

1 Oe :
3} Mransformacién de la direceién del blanco en di

reccidn de tiro.

#l ajuste vertical del eje 25 se realiza mediante
el ajuste del dngulo de culebreo can suxilio del fndiee 15
en la escala 16 y del 4ngulo de cabeceo con auxilio del {ndi
ce 19 en la escala 20, Por el ajuste del dngulo de culebreo
@l anillo 14 se coloca de manera que su eje transversal 21
queda horizontal. Por el ajuste del 4ngulp de cabeceo se
ajusta también en forma correspondiente el eje 17 del anillo
18 en posicidn horizontal. asf{ se obtienen dos ejes horizon-
tales, a los cuasles es perpendicular en el punto de inter-
seceidn 41 el eje 25 por efecto de la unidn mediante los ar-

eos 2%, 24.



Pars establecer la direceidn del blanco en el apara
to se hace girar el disco 2, en conformidad con la direccifn
del blaneo. Por 1lo0s caballetes de apoyo 28 fijos sobre €1 se
define un plano que es perpendicular a la cubierta. Hste pla-
no estd orientado de suerte gue es paralelo a aquel otro pla-
ne en que el anteojo dirigido al blanco se mueve bajo €l in-
flujo de las oscilaciones del funda@ento. Ias puntas 30, que
resbalan en las gufas de ranura 29 sustentadas por los caba-
lletes de avoyo 28, representan en primer lugar una direccidn
horizontal ¥ en segundo una direccién que estd situsda en el
plano de basculacidn del anteojo dirigido al blanco., Por este
motivo 1a direccién de los gorrones 30 representa la direc -
¢ibn del blanco,

Para establecer finalmente la direccidén del tiro
( varilla 8) debe ajustarse en el dispositivo 42, 43 el sn=
gulo de elevaeibn segdn las tablas de tiro. 4l plano vertical
por 1la direccibn de giro 8 se desvia del plano vertieal por
1la direccién del blanco { gorrones 30 ) en el 4ngulo de dura-
eibn. Bn este grado debe desplazarse el anillo 36 resoecto
al anillo 31 por m=dio del digpositivo de ajuste 39, 40. Unha
vez hecho este ajuste, la posicibn de la varilla 8 correspon-
de a la direccidn de tiro,.

S cmprende claramente gue el ajuste de 10s ani -
l1los y arcos de la nusva disposiceibn puede realizarse también
en forma distinta a la reprosentada en €1 dibujo. Por ejemplo
pueden utilizarse para ello sistemas eléctricos de transmi-
sién que trabajen por ejemplo en el receptor con contraindices
o contrac mtactos, Bn igual forma la lectura de los valores

proporcionad os »or la nueva disposicién puede realizarse Je
cualquier otra manera. In el ejemplo de ejecueidn representa-

do en la figura 1, se obtienen indicaciones directas de los



valoreg buscados en los dispositivos indicadores 4, 5 8 9,
10 Si se quieren transmitir estas indicaciones al objeto
3 ajustar, esto nuede realizarse por ejemplo medisnte sis-
temas eldctriceos sincrdénicos o similares, cuyos transmiso-
res se ajustan con preferencia automidticanente y en forma
adecuada desde 10s dispositivos indicad ares mencionad 08,
Pero si ce trata de transmitir 1os valores proporeionados
por la nueva disposicidn wun nayor ndwero de puntos, por
ejemplo de cafiones, entonges por regla general no basta pa=-
ra €808 objetos la fuerza directriz de los sistemas conoei-
dos. Para tener en tales casos una disposicidn que trabaje
con seguridad y exactitud, pusds emplearse sl mecanismo de
retransmisidn representao en dos vistas distintas en las
figuras 2 y 3 vy el cual se une por ejemplo al eje 7 de la
figara 1 que ajusta al {ndice 9.

Bl mecanismo de retransmisién se construye segidn
las figuras 2 y 3 por ejemplo como sigues

Jobre el eje 7, sostenido sobre cojinetes de bo-
las por el anillo 6, se fija un brazo 45, gque por un siste-
ms de palancas 46 se acoola con un segmento dentado 47. Ngte
segmento dentad o 47 engrana con €l sccionamiento 48 para un
transformador regulador 49 de construccién comocida con en-
rollamiento secundario giratorio gue va Sustentado sobre un
brazo 50 econ cojinetes de apoyo sdvre el eje 7., Un contra -
peso para el trahsformadcr 49 se indica en 51, ul transfor-
mad or 49 mediante una cmexibén de refuerzo 55 maniobra a un
eleciromotior 54 qus por wn lado regula por una rueda de
transmisibn 53 a un segmento dentado 52, que estd farmado en
el ex%remo libre del brazo sustentador 50 y por ot¥o lado el
motor 54 por intermedio de un engranaje de transmisién adecua-

do 56 desplaza al transmisor 57 de un sistens eléctrico de



transmi sidn, al que se wnen en forma no representada los
receptores en los puntos alejados, por ejemplo en 10s cafio-
nes. 31 funcionamiento del mecanismo de retransmisidén repro-
sentado es como sigue:

Como se ha explicado antes con referencia a la
figura 1, el eje 7 se ajusta en conformidad con el gngulo
de elevacibn corregido. &n este desplazamiento del eje 7 to-
ma parte el brazo 45 unido rigidamente con €1 y el cual por
¢l engranaje mecdnico 46, 47, 48 ajusta el enrollamiento se-
cmdario del transformador 49. Por este hecho se pone en mar
cha el potor 54 por intermedio de la disposicidn reforgadora
95, motor gque por el engranaje 53, 52 hace girar al brazo 50
alrededor del eje 7 hasta que vuelve a coincidir con el bra~-
20 45, Al mismo tiempo gracias al motor 54 ¥y por el engrana-
Je 56 = acciona el transmisor para la transmisidn s distan-
cla del ajuste del eje 7. Gracias al mecanismo de retransmi-
sién representado es posible ecomseguir para el transmisor 57
wa ajustabilidad de hasta proximamente wa minuto de grado,
Ia fuerza con que se ajusta el transmisor 57 es ademas tan
grande gue puedsn wirse g 41 cualquiepr nimero de receptores
0 bien a otros transmisores gue se ajusten igualmente por el
motor S54. Naturalmente que tambiédn es posible si se deses
hacer que por el motor 54 se ajusten indicaiores de tanteo
y de afino,
| in forma correspondiente a como Se indies en las
figuras 2 y 3 para el ajuste en altura puede realizarse tam-
bidn la transmisidn del 4dngulo lateral corregido a l1os cafo-
nes o similares. Caso de gue se emplee un motor de corriente
continua en el mecanismo de retransmisidn se prevd tambidn

uha disposicidn de rectificador,



in la forma de ejecucién del invento representada
en 1a figwa 1 la nueva disposicidn de ¢dleulo se ajusta,
como Se ha indicado, primero segtn el dngulo de elevacidn
dado por las tablas de tiro ( escala 42, 43}, en segundo lu-
gar segln la direceién de tiro ( disco 2 ), en tercer lugar
segth el 4ngulo de culebreo ( escila 15, 16 ) ¥ en cuarto
lugar segtn el dngulo de cabeoeo ( escala 19, 20 Yo Por dn-
gulos de culebreo y de cabeceo se entienden aquf en la for-
ms conogida aquellos dngalos en 108 que se mueven de sus po-
siciones horizontales 1los ejes transversal y longi tudinal
en las oscilaciones dei bugue.
gln ofro perfeccionamiento del invento puede con-
gseguirse una simplificaciln espjecial de la castruceidn y
servicio de 1a nueva disposicién por el hecho de gue en lu-
gar del 4ngulo de culebreo y de cabeceo se ajuste el dngulo
de basculacién y el de canto en las escalas 15, 16 y 19, 20
Por 4nguio de canto y de basculacidén se entienden aguellos
dngulos gue forman el eje de los rufjones dsl tubo del eafidn
a dirigir y otro eje vertieal a 1 imasginado por ejemplo pa-
ralelo a la cubierts del buque en las oscilaciones de este o
en la posicidn oblicua permanente respecto a la posieidn nor-
mal, 131 este caso la nueva disposieién recibe solo otro
fercer ajuste, a saber uno respscto al dngulo de elevacibn
dado por las tablas de tiro, mientras que entoness se supri-
me el ajuste segdn la direccidn de tiro, Los 4dngulos de ele-
vacién y de canto pueden obtenerse con preferencla mediante
uno o dos girbscopos, gue pueden montarse en cunl quier punto
que se han de orientar exclusivamente segln la direccidn
de tiro o perpendicularmente a esta, ( eje de 10s muiones

del cafibn ). Ia orientacibn de estos girdscopos puede reali=-



zarse medlante cualquien instalacidn de maniobra a distancis
de las cmocidas, de manera que no se reguiera necesariamen-
te en ellos un anteojo de punteria,

I1a disposicidn ultimamente descrita puede tambldn
emplearse para cualquier otra disposieién cuyo cometido sea
el de obtener o tener en cusnta el influjo de las oseilacio-
nes del fundarento en el ajuste de losovafones de buques o si-

milares.

Descrito suficientemente el presente invento lo
que se declara como de novedad e invencidn propia, son las
siguientes reivindicaciones:

1=, tna disposicidn psara tener on cuenta el influ-
Jo de las oscilaciones del fundamento en el ajnste de ocailo~
nes o0 simllares con ¢l auxilio de disposiciones de cflculo,
caracterizada porque 10s cuerpos giratorios ( areos, anillos
0 similares ) contenidos en las disposiciones de cdleulo son
ajustables alrededor de ecjes que pasan todos por el mismo
punto { 41 ),

22, ma disposiciéy segfln 1o reivindicado en el
punto 1, caracterizada porque los dispositivos de g juste
para 108 cuerpos giratorios agarran en parte en ejes coloca~
dos rijos ( por ejemplo 3) y en parte en ejes | ror ejemplo
37 } que unen entre s{ dos cuerpos giratorios { por ejemplo
%, 38 ) de forma gue por ello resulta ajustable la posicién
recfpross de 10s cwerpos giratorios.

a . .
3=, Una disposi i bn segtn 1o reivindieado en los



1 6 2, caracterizada porque con uwno O cm varios de losejes
{ 7 ) que indican el resultado para lus disposiciones caleu~
lad oras, se une un ndmero correspondiente de mecanismos de
retransmisidn (45-54) de accidbn automdtica, gue ajusta dis-
posiciones elédctrieas de transmisores (57) para la transmi-
sidn del resultado.

42, ma disposicibn segfn 10 reivindicado en el
punto 3, caragsterizada porque wna pieza (52) cmtenida en el
mecanismo de retransmisidn {45-54) y wnr eje {7) indicadior
del resultado se unen de tal forma con unabéisposicién de bo=-
binas {49) atravesada por corriente alterna que al desviar=
se en la posicidn las dos partes (7, 52) se originan en la
disposicién (49) tales variaciones de las amlitudes y fa-
ses que un motor (54) influencimdo vor ello realiza el rea=-
Juste (retorno) de una de las partes (52).

52, a disposicidn segdn lo reivindicado en los
puntos 3 6 4, earacterizada porque entre la disposicibn de
bobinas {49) y el motor (54) de retransmisidn se interecsala
una disposicidn reforzadora y dado el caso, un reectifica -
dor.

63. Disposicidén para tener en cuenta el influjo
de las oscilacionsgs del fundamento en el ajuste de cafiones
o similares,- S:gin sed describe y reivindica en la presen-
te memoria descriptiva y se ilustra con los dibujos que a
la misma se acompaiian.

Consta esta memoria desoriptiva de once péginas
foliandas y escritws por una sola cars,

Madrid, 3 de oectubre de 1927,
ILeocadio Lbwez y Lépez.-
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