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NUMERO 17.C66.

Casa B.

memoria descriptiva

páre* s o l i c i t a r

. ? A x olí II T a D E I Y V A N C I 0 ir

tn

E O P A A 

per VJTYTE años

por " lis j or<...s en los  n . - r t i l los  mecáni- 

" eos de planche.

n nombre de:

ERIE BOUITBRY OOIlEEdlY,

es t a l le c id a  en:

Erie, pene ilv^nia,

ESTADOS TETIDOo DE AMERICA.

Este invento se relaciona con los mar­

t i l l o s  mecánicos de pl mache, y tiene especialmente 

pOx ot>j eto un a maj oras introducidas a., el me chismo  

de mando y en ;l 'nont; je do le  : rodillos de fr icc ión  

pao pe educen loe movimientos ascendentes y deseen tes
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de l a  planche.,

ün lo..- m ar t i l lo s  de esa clase, loa 

r o d i l l o s  de f r i c c i ó n  va: generalmente f ccioncdos por 

un"-s en j r a  . j es . Ahor; bien , en lo s  diáposi t ivos

o.crúales, 1 - c posiciones r e lc t ivu s  de los  engranajes 

T e r u n  ci de vez que loe  r o d i l l o s  efectúan su movimien­

to de aproximación o de alejamiento con respecto a la  

plancha, de suerte que las  condiciones de engrane de 

l o -  exprm^doc enpic.nc.jes c „ : l i m  constantemente, l-| :ue 

es p e r ju d ic ia l  para su buen funcionamiento y para su 

cons c.rveciór.. Además, con los  m ar t i l lo s  de gran

potencia conviene emplear diversos p. res de r o d i l l o s  

de f r i c c i ó n  _• f in  de conseguir -me esfuerzo de arras­

tre  mucho m-yor en l a  plancha, pero en ese caso es 

importantísimo que todos lo s  r o d i l l o s  ej erzan l a  mis­

ma presión en la citc.de plancha, a uno y otro lado 

d.e e l l a ,

Ü1 objete del presente invento lo  co^s- 

oituya un¿ disposición especial de los  rod i l lo s  de 

f r icc ión ,  oue produce el doble resultado de mantener 

o mus tantes las  condiciones de engrane de los engrana­

jes  de mundo de ecos rod i l lo s  durante sus movimientos 

acercadore3 o apartadores con respecto a la plahcha, 

y de igualar las  presiones que los diferentes r o d i ­

l l o s  ejercen en l a  plancha durante ¡;u movimiento a s ­

een. ion al.

De acuerdo cor. el invento, el d ispos i ­

tivo de arrastre  de la  plancha comprende dos pares de 

rod i l lo s  le fr icc ión, -?itUc.do uno a un lado de e l l a  y 

puliendo di- f r u í  r de un movimiento acercador o apar­

tador con respecto a l a  plancha, y situado el otro en 

le  cure opuesto de dicha planche y con inmovilización
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* pr.' ct ica, orr ,oiV“
J  '■'**.d- lo - rodilLíos de calo un 0 de los  pares

mor X. . í os ín  - -vn
.i i vv'. ̂  y co c r  c :Liante form' do por dos iguala'

d or x que -V*  ̂TT 0 t L'SC1 er. ■A. J. excéntrica u t ? rv es ado. por un

i  rb ol de man \0 cor* /ccntr i  c:  0 a 1 0 p c it i. ¿ 0 s ig u- ladores

y perpena i cu_ ti. 2* non r e 0 f; :seto a l a  rl T  3C ción general

d l a pía n ch» 9 rrb oí que l leva  en un•« *
O- U*. s sus extremi-

dad es un • ** C" w •* ,;> ■*-
vo ■’ "i w O w de n ;  :rio que coop ¡3 V» O t» O. 1* ron los angra

nej es r wCapto ■v> 1 
o. £ I i j ¿dos en los ejes da 1 0 b rod i l lo s

da i r i c c ió r .

La acción combinada de l a  excéntrica  

y de los igu; laderos oscilantes tiene por efecto man­

tener invar i al: 1 es ir. s condiciones :’ e engrane da los  

engranajes 3  igu/lar las  presiones de los  rod i l lo s  en 

l a  píen che, como fiiás adelante veremos.

p,_..ra que el invento aua ños ocupa se 

punta comprender con toda claridad, pasamos a hacer 

su descripción detallada con ayuda de loo adjuntos 

••ibujos, en los  que designan:

La f igura 1 , un u, 31 ev u C ion front ?1 de

le cén ico de píencha, de la :■ on s truc ción

L2 0 1—1 mej or,. s obj 3 -to del Pres en te i nv ento .

L- 1  i gura 2, un. corte 0 .us s e 0 apone

gura 3 por la  l ínea I I - I I , y

Le f igura 3, unt.. V is t£ Inter al del m

s ro d i l los , con ciar tí s p artes ora i tidt s

ea más ciar ,.:men te l a co:v  i- 1J. s trucc ion .

Un e s as f i.guras d 0 s ig 10 c. 1 el y unq ue,

2 los mor. ten tes, 3 l a  be. se port&.matriz, 4 l a  masa o 

moza, 5 la s  guías de l a  masa en los  montantes, y 6 

la s  planchas de ¿1 ©v ación o levantamiento q;

£ l a  maca o mozo de l a  manera usual. Por encime

de los  mentantes se f i j a  un travesano que l l e v a  los

tes, y  6

r* 1 -i _i ^e f i
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soportes -2<*- del mecanismo de los rod i l lo s .  gJsos 

rod i l los  s j disponen en dos pares, un par superior 7 

y 9, y otro p«r  in fer ior  8 y 10. Los mencionados 

rod i l la s  9 y 10, que se sitúan a un lado de l a  plan­

cha 6, se montan en unos igualadores n  que pivotan 

en un manguino largo 12 montado excéntricamente en 

unos cojinetes 13 llevados por los soportes -2a-.

Lo3 referidos rodi l los  9 y 10 pueden disfrutar de un 

movimiento acercador o alojador con respecto a l a  

plancha, movimiento que se produce cuando se hace que 

asi oscile l a  excéntrica 12 que l leva  los igualadores 11. 

^ din efecto, esos igualadores fo'mrn cor l a  excéntrica. 

12 un merco oscilante que soporta a los rod i l los  9 y 

10, cuyo eje de oscilación, situado entre esos rodi­

l los ,  es perpendicular a l a  dirección general de l a  

plancha. Los ejes o muñones -9a- y -10a- de los

rod i l lo s  9 y 10 giran en las extremidades de los r e ­

feridos igualadores 11.

Los rod i l los  7 y 8 giran por sus ejes 

o muñones -7a-  y -8a- en unos igualadores 14 análogos 

c igual es a los 11, y esos igualadores 14 se montan 

en una excéntrica 15 que gira  on los cojinetes -15a- 

Z. lev a dos o sostenidos por lc¿ soportes -2a-, de suer­

te que dichos rod i l los  7 y 8 se encuentran así monta­

dos en un marco oscilante, en las mismas condiciones 

que los rodi l los  9 y 10.

Lo excéntrica 12 l leva  un brazo 16 que 

permite su oscilación p: ra acercar o a le ja r  los rod i ­

l lo s  9 y 10 de la plancha. A ese brazo se f i j a  l a -  

b.,.rrs de maniobra 17 accionada por l a  pa.lanca elevado­

re. 18 por- el desprendimiento de loe rodil los ,  l i b e ­

rándose esa barra 17 por un cerrojo o pes t i l lo  19, de
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corriente, cuando l a  nitza o masa 

va a golpear en :1 yunque. Los nene ion ..dos órga­

nos funcionan. tie l a  mañera conocida que no es preciso  

descr ib i r  aquí.

I.d excéntrica 15 tiene un "brazo 20 y 

posee 'en meconismo. de regulación (no se representa é s ­

te) unido a un ojo 21 a f in  de permitir l a  s'osorción 

del desgaste. Los rod i l lo s  7 y 8 no disfruten de

vo T10U ti TIOT” i vri i  S f  r1 C “ 1 TT ^ C °Tj

respecto a l a  plancha, y sirven principalmente para 

soportar l a  presión, aunque contribuyen a hacer que 

suba l a  plancha, puesto que son positivamente manda-

dos o ac C ionad0. » Para el funcionamiento del mar-

■ t i l l  0 S 3 inmóvil iz a l a  exc “rítmica 15 y sus oscil a-

cion es no /■ irven s ino para. las  regulaciones , como y..

hemos di cho.

dn un árbol 23 que atraviesa. de pa r ­

te a par te a l a  ex céntrica 12 se cala una polea de

mando 22 Use é.rbol 23 es concéntrico con los igu;

ladere 3 21.  sin l a  extre midad opuesta a 1a cit ada

polea O? l le v a  el árbol 23 un engranaje 24 que casa

cor: lo engranajes 25 y 26 montados en los aj es 9a y

1 Oa de 1os respeot ivos rod i l lo s  9 y 10. i3s os ro-

d i n  os entran así en acció n mediante engran aj es, y

claro es que puesto que lo s ejes re fer idos 9a y 10a

es eneuentran en pos ición re la t iv a  invariab l e  coV"!

respec to al árbol 23, laS condiciones de engrane d tí

los  engrana jes 24- 2 5  -  26 s o constantes.

Una polea de mando 27 se cal C :  tííl

árbol 28. sostenido o l l e v a do por l a  excéntr ica 15 de

l a  misma manera que el árbol 23 de l a  excén tr i  ca 12,

y concón trieamen te con respecto a los  igual adore s 14
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Un engranaje 29 establecido en el árbol 28 oasa.con 

l o s  engranajes 30 y 31 montados en los  ejes 7a y 8a. 

Los rod i l lo s  7 y 8 son también accionados por engra­

najes y en ese mando, de suerte que en el que com­

prenden los engranajes 24-25 y 26, las  condiciones 

de engrane permanecen también constantes.

Con la, disposición descrita  y repre­

sentada, los igualadores 11 y 14 tienen por efecto 

producir una presión igual en lsjpl ancha en los d i f e ­

rentes s i t io s  de ésta que pasan (por delante de los  

ro d i l l o s  durante su movimiento, aun cuando después 

de un cierto tiempo de <' e r v i c i ri var ié  algo el. grue­

so de esa plancha, y esa igualación de las  presiones 

se l l e v a  a cabo sin perturbar en modo alguno l a  uni­

formidad de arrastre  que dan loe ro d i l lo s .

-o -  N O T A  -o -

Los puntos de invención propia y nue­

va que se presentan para que sean objeto de esta pa­

tente de V¿¡IKTs¡ años, son los siguientes:

17 - ün los  marti l los  mecánicos de 

plancha, un disposit ivo mejorado de arrastre  de l a  

plancha, caracterizado -nn-r el hecho de comprender 

dos pares de rod i l lo s  de f r icc ión  positivamente man­

dados o accionados por engranajes, situado uno a un 

lado de la  plancha y el otro en el lado opuesto, y 

asimismo por el hecho de que los rod i l los  de cada, 

aro de los pares se montan en un marco oscilante  

formado por dos igualadores que pivoteen en una ex-
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céntrica por l a  que pasa un árbol de mando concéntri­

co con respecto a los  igualadores y perpendicular a 

l a  dirección general de l a  plancha, teniendo ese á r ­

bol en -una de sus extremidades un engranaje de man­

do que casa con lo  engranajes receptores f i jados  en 

los  ejes de los  rod i l lo s  de fr icción, con el f in  de 

rea l iz a r  por l a  acción combinada da los  igualadores 

oscilantes y de l a  excéntrica, la invar iab i l idad  de 

l a s  condiciones de engrane de los  engranajes y l a  

igualación de las  presiones de los  rod i l lo s  de f r i c ­

ción en l a  plancha.

29 -  Una forma de ejecución de un d is -  

>7 Posit ivo  como el reivindicado en el punto anterior,  

caracteriza.dajpor el hecho’I o  ,
~ a3 C1U3 la, excentricidad de los  

igualadores que soporten al par de rod i l lo s  s itua­

dos a un lado de l a  plancha, tiene un brazro al que 

se f j . ja  ¿a barra  de maniobra usual accionada por 

x Oe, movimientos del martil lo,  con el f in  de produ- 

cir, por las  oscilaciones de ese brazo, 1 osjmovimien- 

tos a cercador es y alojadores del par de rod i l lo s  con­

siderado con respecto a l a  plancha.

b) - de l a  que l a  excentricidad de 

lo s  igualadores que soportan al mar de r o d i l lo s  s i ­

tuados en el lado opuesto de l a  plancha y que no d is ­

frutan de movimiento acercador y alojador con r e s ­

pecto a dicha plancha, tiene igualmente un brazo,

pero en conexión ést e con

ción que permite dar a l a

ñas roscilaciones que puedí

regulación d e p r e s i ó n  o para absorber el juego que 

se produce por « i  desbaste.
V

3? - j¡n un mart i l lo  mecánico de plan-
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cha, un dispositivo dependo y da montaje do los r r -  

di l l^o  ,io fr icción, que comprende la s  ca rac te r í s t i ­

cas mencionadas en los puntos 1? y 2 ?

49 - Mejoras en los marti l los  mecá­

nicos de plancha.

Tal y como se ha descrito en l a  Me­

moria que antecede, representado en los dibujos que 

¿.e acompañan y con los f ines que se han espec i f i ­

cado .

Msta Memoria consta deocho hojas 

escritas  por una sola cara.

Madrid 26 de septiembre de 1927 

P. A.

Ch/.





escala variable

T¡G. 3.
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