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P A T E N T _____ E_

a favo r de

E d m u n d  H a r m a n ,  domiciliado en BUDAPEST (Hungria)

por:

«' Accionamiento de cajas seleccionado ras suspendidas oscilantes 

para cualquier clase de cereales ”

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a

Para la  exacta selección de los cereales segün 3U peso espe­

c i f i c o  se emplean mesas oscilantes inclinadas obtenidas normalmente 

de chapa, provistas de paletas propulsa oras. El movimiento oscilan­

te de las cajas que sostienen a dichas mesas en la3 máquinas se lec- 

cionadoras de esta c lase se ha obtenido hasta ahora por medio de un 

accionamiento cinemático (excéntricos con b ie las , árboles o igtieHales). 

Para el funcionamiento de las máquinas seleccionado ras ss necesario - 

que las cajas o mesas inclinadas verifiquen unas 100 oscilaciones por 

minuto recorriendo aproximadamenbe una trayectoria  de unos 12> cm. a -



cada oscilación. Siondo considerable el peso de estas cajas (que en 

ocasiones puede l lega r  a JQQ Kg, ) se producen en su movimiento a l­

ternativo por accionamientos c inem áticos choques de acción perju­

d ic ia l  en e l  interior de la  máquina que pueden interesar incluso a 

l o 3 ed if ic io s  en que se encuentran las máquinas, que por . oonsiguien 

te necesitan continuas reparaciones.

Estos inconvenientes 3® evitan según esta invención - 

por medie de una solución de carácter co ns tnctivo según l a  cual e l i ­

minándose todo movimiento cinemático' se produce el movimiento de os­

c i la c ión  hacia adelante y hacia atrásele la  caja selección ador a, por 

medio de una correa oscilante y de la  fuerza centrifuga de masas g i ­

ratorias que osc ilan  junto con la  ca ja  y que giran en sentido ccntra- 

riosobre un e je  común. Con e l lo  se eliminan por una parte todos los - 

choques de acción perjud ic ia l y por otra  parte se suprimen también - 

las transmisiones pesadas con lo cual se obtiene también una construc­

c ión  más barata.

En loa planos adjuntes se representa un ejemplo de ejecu­

ción del objeto de esta patente.
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La figu ra  1 representa una sección ve r t ica l longitudinal 

de una caja  se l eco io nado r a prov ista  de una disposición de accionamien­

to libremente osc ilan te . La figu ra  2 es una v is ta  por encima corres­

pondiente a la  figura  1 y la  figu ra  3 una sección transversal según - 

la  l in ea  C_D de la  figura 1 . Las figuras ^ a 12 representan esquemáti­

camente la  acción de las masas g ira to r ia s .

El marco pr inc ipa l -1- que sostiene a una ca ja  ee leoo io- 

nadora -2- de cualquier tipo se encuentra suspendido de loa peraos- 5- 

por medio de barras oscilantes *4 -. En las vigas -6- del marco p r in c i­

pal se encuentra el co jinete -7- que sujeta al mecanismo que comunica 

al marco principal el movimiento libremente o s c i la to r io ,  en el cual se 

encuentra dispuesto g ira to r io  el eje -6-, En el extremo in fe r io r  de es­

te eje -ó - s  e encuentra sujeto un brazo doble -9- que se prolonga haeja 

ambos lados del mismo o una piesa de fundición cuyos o r i f i c io s  o psrfo-
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¿aciones sirveh para conducir longitudinalmente dos vastagos -22- en 

cuyos extremos se encuentran las masas g ira tor ias  - 10- ,

La pieza de fundición -11 - que p$ede g ira r  libremente sobre 

e l e je -3- s irve para conducir las abs v&stagos - 2̂ - que en sus ex­

tremos sostienen las masas g ira tor ias  - 12-,

La p ieza  de fundición -9- g ira  por l a  acción de una rueda - 

dentada có lica  -l4-- f i j a  a chaveta en el extremo superior del e je  -3- 

y accionada por .otra  rueda c ín ica  - 13-, mientras que la  pieza de fun­

dición - 11- es accionada por la  rueda canica - 15- movida también por 

la  rueda cónica -13- recibiendo un movimiento g ira tor io  alrededor del 

e je  -3-, en sentido contrario.

La rueda cónica -13- es accionada por medio de un árbol g i ­

ratorio -13- que se apoya en los co jinetes - ló -  y - 17- y que presenta 

en su extremo la  polea - 21- con la  correa osc ila rte  - 20- accionada - 

por l a  polea motriz -19-,

En la  disposición descrita  las masa3 g iratorias - 10- , - 12- 

siempre y cuando están debidamente fijadas giran con ta l  simetría 

con relación al plano de osc ilac ión  A-B(figura 2) que a consecuen­

c ia  de la  ac ción de lae fuerzas representada en las figuras ^ a 12, 

la  ca ja  aeleocionadora osc ila  libremente con movimiento alternativo. 

Este movimiento pe$i pilar de la  ca ja  seleccion'adora modifica l a  fuer­

za centrifuga de las dos masas iguales - 10- , - 12- que giran en s enti- 

do contrario y simétricamente con relación al plano de oscilación  - 

A-B que pasa por el eje v e r t ic a l  -3-, alrededor de este e je  dispues­

to en el marco principal - l - ,  par debajo de la  caja, de t a l  manera 

que como aparece en las figuras k a 12 las componentes -C - de las 

fuerzas centrífugas y -C - desarrolladas en la  rotación de las

masas -10-,-12- alrededor del e je  -3 -, se equilibran siempre en cual­

quier posición y no actúan por tanto como fuerzas impulsoras mientras 

que las componentes -Cx- paralelas a la  l in ea  de simetría de las fuer­

zas centrifugas se dirigen siempre en la  misma dirección es decir as -

suran de masera que obligan a la  caja s el ec donadora a osc ila r  hacia 

la  izquierda durante una 3 emir evolución y la c ia  l a  derecha durante la
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otra  s emir evolución,

Laoorréa  que acciona a l a  polea -21- o s c i la  junto con ^

la  ca ja  seleccionadora, lo que resulta posible haciendo que las - ^

ranas de la  correa oscilante sean de la  m'sma longitud que las ba­

rras oscilantes - k - ,

Las masas g iratorias -10,-12- , 30n atraídas contra el 

e je  -8 -  por medio de resortes -23]? 4ue actúan sobre de Igis vásta- 

g03 -22- y -«&- que las sostienen , y las masas se apartan lenta­

mente del centro después de la  ^uesta en marcha da manera que úni­

camente alcanzan l a  posición más externa representada por las l i ­

neas punteadas en las figuras 1 y 2 cuando se ha conseguido la  p le ­

na marcha. La disposición de las fuerzas g ira tor ias  junto dL punto 

medio durante la  puesta en marcha es ventajosa porque de lo con­

tra r io , eapieando masas f i j a s ,  se producen durante la  puesta en - 

marcha grandes oscilaciones.

La rotación de las masas g ira tor ias  en un plano parale­

lo a la  mesa seleccionedora es decir en un plano horiaontal y su - 

disposición en <& in te r io r  del marco principal oscilante presenta 

la  ventaja de que la  máquina ocupa un espacio menor,
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Se reiv ind ica  como objeto de esta patente:

1 ). Accidnamiento para cajas 3eleccionadoras suspendidas os­

cilantes,, para cualquier clase de cereales, caracterizado por masas 

g ira tor ias  que giran alrededor da un e je  oscilante junto con la  ca ja  

seleccionadora y comunican a dicha ca ja  a consecuencia de sus fuerzas 

centrífugas un movimiento de oscilación  pendular l ib re .

2K Forma de ejecución del accionamiento según la  reiv ind ica­

ción 1, caracterizada por de-a masas g ira tor ias  que giran simétrica­

mente entre s i  alrededor de un eje común,

3 ),  Forma de ejecución de l accionamiento consignado en las r e i ­

vindicaciones 1 y 2, caracterizada po-fc masas g ira tor ias  que oscilan - 

junte con la  ca j a  seleccionadora y giran en un plano esencialmente pa­

ra le lo  al fondo de dicha ca j a  seleccionadora.
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^ . Forma de ejecución del accionamiento consignado en la  

reiv indicación 3 caracterizada por l a  presencia de masas g ira to ­

rias dispuestas en una plano esencialmente parale lo al fondo de 

la  caja sel eco ion adora y desllzables al misa» tiaapo radialmente' 

contra la  acción de resortes.

5). Forma de ejecución del accionamiento consignado en laa 

reivindicaciones 3 y ^ o aractadizada por que las masas g ira tor ias  

se encuentran dispuestas debajo de la  caja selecoionadora, en e l  - 

mismo marco que l a  sostiene.

ó ). Accionamiento de cajas seleccionaddraa suspendidas osc i­

lantes para cualquier clase de cereales.

Barcelona, 19 de septiembre de 1927
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