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B Handadrssaiermaachine mit Listenausrtokung "

P A _T E_____ N____ JF E

a favor de

A d r e m a Maachinenbauges.m.b.H., domiciliada en B e r 1 i  n

por:

” MSsLuina de imprimir direcciones movida a mano "

M e m o r i a  D e s c r i p t  i v a

Esta inversión se re f ie re  a una máquina de imprimir direc­

ciones movida a mano, provista de una disposición para dejar de impri­

mir determinadas matrices, con stitu ida por una palanca dispuesta gira­

to ria  al lado de l a  palanca de accionamiento, y de una disposic ion par­

ra el avance gradual y automático de una l i s t a  en l a  que se van impri­

miendo las direcciones.

Lo c a ra c te ríst ico  de esta invención consiste en aplicar a 

- una a&quina de imprimir direcciones del tipo ya  conooido una dispo­

sición t a l ,  que al accionar el mecanismo para dejar de imprimir, es -  

decir al girar l a  palanca hacia l a  posición de no impresión, se inte­

rrumpe el  movimiento de avance gradual de l a  l i s t a  que debe ser impre-
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sa, de manera que al no imprimirse l a  matriz que ae encuentra en 

l a  posición de impresión,la l i s t a  permanece en reposo y de e3ta - 

manera a pesar de que se dejen de imprimir determinadas matrices -  

de impresión no aparece ningfin claro en l a  l i s t a .

En una máquina de imprimir direcciones accionada a ma­

no y conforme con esta invención, entre l a  v a r i l l a  motriz del meca­

nismo de avance de l a  l i s t a  y l a  palanca para dejar de imprimir se 

encuentra intercalada una palanca que cuando l a  palanca para dejar 

de imprimir gira  a l a  posición de no impresión, interrumpe el movi­

miento del mecanismo de avance de l a  l i s t a .

En los planos adjuntos se representa como ejemplo una 

forma de ejecución de una máquina de imprimir direcciones accionada 

a mano y provista de una disposición conforme con l a  presente inven­

ción.

La f igu ra 1 representa v i s t a  por encima a l a  máquina 

de imprimir direcciones",;

La f igura 2 es una v ista  la t e r a l  y parcialmente en sec­

ción a travos del mecanismo de avance de l a  lis  t a c ó n  el brazo impse- 

sor levantado y el mecanismo para dejarais imprimir no acoionado.

La figura 3 corresponde a l a  f igu ra 2 con el brazo im­

presor bajo y el mecanismo para dejar de imprimir no accionado mien­

tras que

La figura corresponde a l a  figura 3 pero con el meca­

nismo para dejar de imprimir accionado de manera que no se obtiene im­

presión alguna de l a  matriz que se encuentra en l a  posición de impre­

sión.

La máquina presenta una armazón - 1-  con l a  mesa - 2- y un 

brazo impresor ~3~ articulado en l a  armazón - 1 - ,  Este brazo impresor -  

- 3-  sostiene enau o abeza - 1J-- l a  almohadilla de impresión - 5“ • ■ Las ma- 

oricea que deben ser impresas proceden de un depósito -6- y son condu­

cidas por una vi a a l a  posición de impresión - 7 “ de donde pasan a un 

recipiente colector -6-, En l a  cabfeza de impeesión de l a  máquina 

existe una palanca de accionamiento -9- de dos piezas entre cuyas dos
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ramas ae encuentra el mango - 1C - , Para el servíalo de l a  máquina y 

para l a  impresión de l a  matriz que se encuentra en l a  posición de - 

impresión, el brazo impresor -3-  es movido a mano de l a p o s i o i ó n  - 

representada en l a  figura 2, hacia abajo hasta l a p o s i o i ó n  de l a  - 

f igura 3> retrocediendo luego a su posición elevada, y llegando de 

esta manera a l a  posición de impresión - J- una nueva matriz de im-
i

presión cuyotsxto puede verse al pasar por l a  entalladura -11-  de 

l a  mesa -2- de l a  máquina de imprimir 'direcciones.

En la  máquina de imprimir direcciones, representada, - 

se encuentra sujeto a l a  palanda de accionamiento de l a  Izquierda - 

- 9 - ,  una palanca doble -13 -1^ -  oscilante en una espiga g ir a to ria  - 

-12 -  y en cuyo brazo -13-  está, sujeto un tope de goma -15 -  que pue­

de desplazarse en a l t u r a .  En el brazo - l h -  encaja una v a r i l l a  de im­

pulsión - l 6 -  de iangit ud . regulable que puede deslizarse longitudinal­

mente en una o varias asas - l á -  de l a  palanca -9-  y p ro vista  de un -  

botón - 19-  ai su extremo anterior. Un resorte - 17- arrollado alrede­

dor de l a  v a r i l la  - l 6 -  tiende a empujar hacia adelante y de una mana­

ra continua a l a  v a r i l l a  en dirección de la  flecha - 2 Sl , con lo cual  

l a  posición extrema anterior queda determinada por e l  choque de una 

parte -21-  de l a  v a r i l l a  - l ó -  contra el asa - 1 S - ,  Durante e l  servioio  

-o funcionamiento normal de l a  máquina de imprimir direc ciones s egtin 

la  f igura 3 l a  pal ana a de dejar de imprimir -13 -1^ -15-  no impide l a  

completa oscilación hacia abafto del brazo impresor - 3-* Pero a i en 

la  posición da impresión se encuentra una matriz que m debe ser im­

presa es suficiente  que la  persona que u t i l i z a  la  máquina y que suje­

t a  el mango con l a  mano derecha, al hacer o sc ila r  hacia abajo el bra­

zo impresor -3 - ,  apriete con el pulgar de dicha mano el botón - 19 -co­

mo se representa en l a  figura  ̂ contra l a  acción del resorte -17 - ,con  

lo que se consigue que l a  v a r i l l a  - l 6 -  endersze a l a  palanca de dejar 

sin imprimir - 13 - 1*+-* De esta manera al o sc i la r  el brazo impresor - >  

hacia aba}o, el tópe de goma -15-  t a l  como se v% en l a  figura ¿i-, 

chocará, contra l a  mesa -2- antes de que l a  almchadilla impresora -5-  

se ponga en contacto con l a  matriz de impresión. Tan pronto como se
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'Suelta de nuevo el botín - t 9- l a  palanca de dejar sin imprimir v^ lv e  

automáticamente por l a  acción del resorte -17 -  a l a  posición inactiva  

representada en l a  figura 2.

La máquina de imprimir direcciones accionada a mano se - 

encuentra además provista de un mecanismo para el avato e gradual de -  

una l i s t a  -*4-1 - en sentido transversal a las guias de las matrices de 

impresión, el cual se sujeta convenientemente de quita y pon a l a  ar­

mazón - 1 - ,  de l a  máquina de imprimir direcciones. Este mecanismo com­

prende dos bandas laterales - 22- 23” , entre las cuales se encuentra Q 

l e s l i z a b l e  l a  placa de guia - ¿ 4—, La banda de guia - 23 - va prevista - 

de una ranura longitudinal que sirve para disponer en e l l a  una c rema- 

l l e r a  -25-. Esta se desliza  hacia adelante y hacia atrás en el inte­

rior de l a  banda de guia -23- por medño de un sector dentado -26-,  £ 

acttxa, ,con el p e s t i l l o  -27-,  de t a l  manera sobre l a  placa de guia - 2*4-  

que al deslizarse l a  cremallera -25“ en dirección de la  flecha -2 $ -e l  

p e s t i l l o  -27-asl como l a  placa de guia - 2*4-- son arrastradas en direc­

ción de l a  flecha - 2o- movimiento que 3e v e r i f i c a  normalmente al l e ­

vantarse el  brazo impresor -3 -  desde l a  posición más baja de l a  f ig u ­

ra 3 a l a  posición superior representada en la  figura 2, Para sujetar  

a l a  l i s t a  -*4-1 - l a  placa de guia - ¿ 4-- se encuentra pro v i s t a  además de 

un mecanismo de f i ja c ió n  -29-, El sector dentado -26- montado girato-  

- rio en un brazo f i j o  -30- de un estribo - 3 l -  de l a  armazón del meca­

nismo de avance l a  l i s t a  es accionado por medio de una v a r i l l a  d e s l i -  

zable - 32- ano de cuyos extremos se f i j a  a la prolongación hacia aba­

jo del sector dentado a una distancia mayor o menor segün 3ea necesa­

rio de l a  articulación - 35- del mismo. En el  otro extremo l a  v a r i l l a  

- 32 -  está provista de una ranura a bayoneta - 3*4—35" suya parte - 3**- 

se prolonga en dirección longitudinal de l a  v a r i l l a  - 32-  mientras que 

l a  parte más corta  -35- ce dirige hacia arriba perpendioulármente a -  

l a  primera.

Por esta ranura pasa un perro - 36- que se  f i j a  al brazo -  

impresor - 3 - a una distancia mayor o menor de su articulación - 3 T- .

Normalmente l a  v a r i l l a  que acciona al mecanismo de avance 

de l a  l i s t a  toma l a  posición indicada en las figuras 2 y 3 en l a  cual
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el perno -36- de l a  prolongación inferior del brazo impresor - 3- odu­

pa l a  porción vertió al - 3?- de la  ranura -3^-35- de l a  v a r i l l a  - 32-  

que acciona al mecanismo de avance de l a  l i s t a .  Junto a l a  prolonga­

ción irj^erior del brazo impresor se encuentra finalmente una palanca 

o v a r i l l a  -37" dispuesta esencialmente paralela  a dicha prolongación 

y que rodea con las espigas -36- a la  v a r i l l a  - 32-  de accionamiento 

del mecanismo de avance de l a  l i s t a .  El extremo superior de l a  v a r i­

l l a  - 37-  estS. articulado a una chapa triangular - 39- articulada a su 

vez en -39*” don el brazo impresor - 3 -  y de l a  cual parte un tirante  

*4 q- unido a l a  palanca de dejar sin imprimir -13 “-1^- de manera que 

al pasar esta palanca de l a  posición que ooupa en las figuras 2 y 3 

a l a  posición representada en l a  f ig u ra   ̂ se produce una oscilación  

de l a  chapa triangular -39” > que actüa como una palanca angular, e- 

levándoae el tibante -37“ •

El funcionamiento de una mSaulna de imprimir direccio­

nes movida a mano y provista  de l a  disposición conforme l a  presente 

invención, es el siguiente:

Mientras l a  palanca de dejar sin imprimir - 13- 1^" con­

serva su. ppsición neutra, a cada mpvimiento hacia abajo del brazo - 

impresor - 3-  l a  v a r i l l a  - 32- pasa de 3U posición de l a  figura 2 a -  

l a  posición de l a  f igura 3 lo que produce el deslizamiento de l a  c r e ­

mallera -25- en dirección contraria a l a  de l a  flecha - 25- sin que a s 

accione el mecanismo de sujeción - 29- de l a  l i s t a  - 4-1- .  En el movi­

miento hacia arriba del brazo impresor - 3-  una vez practicada l a  im­

presión de una matriz l a  v a r i l l a  de accionamiento -3 2 - pasa de l a  po­

sición de l a  figura 3 a l a  de la  figura 2 por l a  acción del pe rao- 36-  

y por consiguiente l a  cremallera -2 5 -  es movida por el sector dentado 

-26- en dirección de l a  flecha - 28- arrastrando al mecanismo de suje­

ción - 24- , - 2 9 -  de l a  l i s t a  - 4-1 -  haciendo avanzar a esta el espacio de­

seado. La magnitud de este espacio puede ser regulada dentro de deter­

minados limites cambiando l a  distancia entre los puntos de sujeción da> 

l a  v a r i l l a  - 32- jb las articulaciones del brazo impresor - 3-  y del sec­

tor dentado -26-,
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Cuando el brazo impresor -3 - es movido hacia abajo

despula que l a  palanca de dejar sin imprimir - 1 3 - , - 1 ^ -  h<& sido -  

movida por medio del botón -19-  de l a  posición de las figuras 2,3 

a l a  posición activa de la  figura k el tirante -37- ha sido levan­

tado al  mismo tiempo en dirección de la  flecha -4-2- y por consiguiera 

te  se ha levantado también l a  v a r i l l a  - 32- hasta que el perno -36-  

queda alojado en l a  porción horizontal -3^- de l a  ranura de unión 

- 3^ - 35- .  Al oscilar hacia abajo el brazo impresor -3-  a l a  posición  

de l a  figura 4- el perno - 36 - se d e sliza  en l a  porción horizontal —3*'■ — 

de l a  ranura - 3̂ -35-*  sin que por consiguiente l a  v a r i l l a  -3&- de ac­

cionamiento del mefaniamo de avance de l a  l i s t a ,  pase de l a  posición  

de l - a  figura 2 a l a  posición de l a  figura 3* consecuencia tampo­

co o s c i l a  el sector dentado -26- ni por tanto tampoco l a  cremallera  

- 25-  al moverse de nuevo hacia arriba el brazo impresor -3-  de modo 

que l a  l i s t a  Jí-l- permanece en reposo y no es avanzada hasta que ha 

sido impresa uha nueva matriz.

una disposición automática para e l  avance gradual de una l i s t a  que -  

debe ser impresa y de una disposición para dejar sin imprimir deter­

minadas matrices de impresión constituida por una palanca de dejar -  

sin  imprimir dispuesta g ir a to ria  en l a  palanca de accionamiento de - 

l a  máquina de imprimir direcciones, caracterizada por que entre l a  -  

v a r i l l a  de accionamiento del mecanismo de avance de l a  l i s t a  y l a  pa­

lanca para dejar sin imprimir se encuentra intercalado un juego de va­

r i l l a s  y palancas que interrumpe el funcionamiento del mecanismo de - 

avance gradual cuando l a  palanca de dejar sin imprimir se encuentra - 

en su posición activa,

2). Máquina de imprimir direcciones movida a mano según l a  r e i­

vindicación 1 ,  caracterizada por que para unir l a  v a r i l l a  (-32- )  de

accionamiento del mecanismo de avance de l a  l i s t a  con el brazo impre­

sor ( - 3 *) de l a  maquina de imprimir direcciones sirve una ranura de -

N 0 T A , , ==—

Se reivindica como objeto de esta patente:

1 ). Máquina de imprimir direcciones, movida a mano, provista de
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bayoneta (-J4-25-) dispuesta en el extremo de transmisión de l a  va­

r i l l a  de accionamiento, en l a  cual encaja un perno transversal ( - 26-)  

que arrastra a l a  v a r i l l a  de accionamiento en el movimiento de subi­

da o bajada del brazo impresor únicamente cuando se encuentra aloja­

do en l a  poición - 25” que 33 dirige hacia arriba de la ranura (-  

- 25” ) de v a r i l l a d a  accionamiento,

2 ). Máquina de imprimir direcciones movida a mano según las -  

reivindicaciones 1 y 2 caracterizada por que el extremo de transmi­

sión de l a  v a r i l l a d o  accionamiento (-22-) del necanismo de avance de 

l a  l i s t a ,  quede sujetado por un vastago ( - 26- )  de un tirante 4 - 27- )  

paralelo a l a  porción del brazo impresor (-2-)  que se dirige hacia  

abajo y el cual por medio de un juego de v a r i l la s  se mantiene e le ­

vado tan pronto como l a  palanca de dejar sin imprimir pasa a su po­

sición  activa, levantando entonces a l a  v a r i l l a  de accionamiento (-22-)  

hasta que el perno de unión (-26-) pasa a l a  porción longitudinal - 

(-2^-) de l a  ranura (-2^->35-) de la  v a r i l l a  de accionamiento ( -2 2 -) .

^), Máquina de imprimir direcciones movida a mano segúfa Jas rei­

vindicaciones l a  2, caracterizada por que el accionamiento del t i r i ­

te elevador ( - 27-)  de l a  v a r i l l a  de accionamiento (-22-)  se consigue 

por medio de una palanca angular ( - 29*) c de otra forma sujeta g ir a ­

toria  en l a  parte superior del brazo impresor ( - 2 - ) uno de cuyas bra­

zos se une por un tirante (-4-0-)  con l a  palanca de dejar sin impri­

mir ( - 1 2 - , - 1 ^ - )  y el otro está jinido al extremo superior del t iran­

te  de elevación í - 27” )«

5). Máquina de imprimir direcciones movida amano.

Barcelona, 6 de septiembre de 1^7,
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