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( Ge, 6. Clase 54, )

" Handadresssiermaschine mit Listenausrtckung "

a favwr de
Adrema Mashinenbauges.m.b.H,, domiciliada en Ber 1l in
por:

" M&%Juina de imprimir direcciones movida a mano "

Memoria Descript iva

Est a invencidn se refiere a una mlquina de imprimir direc-
clones movida a mano, provista de una disposic idn para dejarde impri-
mir determinadas matrices, comstitulda por una palanca dispuesta gira-
toria al ladk de la yalanca de acclonamiento, y de una disposi ién pa~
ra el avance gradual y autom@tico de une lista en la que se van impri-
miendo las direcciones,

Lo caracteristico de esta invercidn consiste en splicar a
- una aAquina de imprimir direcciones del tipeo ya ¢onocido una dispo-
sioidn tal, gue al accionar el mecanismo para dejar de iuwprimir, es =

decir al girar la palanca hacia la posicidn de no impresibn, se inte-

rrumpe el movimiento de avande gradual de la lista Que debe ser impra-



1043
s 49

sa, de manera que al m imprimirse la matriz que se endcuentra en

la posicidn de impresidn,la lista permanece en reposo y de esta -
manera a pesar de Que se dejen de imprimir determinadas matrices -

de impresidn no aparece ninglin ¢laro en la lista,
En una mfiquina de imprimir direcciones accionada a ma~
o0 y conforme Con esta invensidn, entre la varilla motriz del meca~
nismo de avance de la lista y la palanca para dejar de imprimir se
encuenira intercalada una palanca quwe cuando la palanca para dejar
de imprimir gira a la posiciln de no impresidn, interrumpe 21 movi-
miento del mecanismo de avance de la lista,

En los plancs aujuntos se representa como ejemplo uns
forma de ejecucién de una miguina de imprimir direccicres acoionada
a mano y provista de una disposicitn conforme Gon la presente inven-
¢idn,

| La figura 1 representa vista por encima a 1a méquina
de imprimir direcciones”

La figuraAZ 83 una vista lateral y parcialmente en sgce
cifn a travds del mecanismo de avance de la 1k ta con el brazo impme-
gor levantado y el mecanismo para dejar de imprimir no accionado,

La figura 3 evrresponde a la figura 2 con €l brazo‘im-
rresor bajo y el mecanismo para dejar de imprimir nc accionado mien-
tras quse

La figura 4 corresponde a la figura 3 pero con el meca=
nigmo para dejar de imprimir accionado de mansra gue no s2 obtiene im-
presidn alguna de la matriz que se encuentra en la posicidn de impra-
s1dn,

La méquina presenta una armazén -1- con la mesa =2- y wm
brazo impresor -3 articulado en la armazdn -1-, Este brazo impresor -
-3= sostiene ensucabeza -U- la almohadilla de impresidn =5-,.Las ma
srices que deben ser impresas proceden de un depdsito -6- y son condu-
¢idas por una via a la posicidn de impresibn -7- de donde pasan a wn
recipiente colector =-8-, En la cabv®za de impeesidn -UY- de la miquina

existe una palanca de accionamiento =-9- de dos pilezas entre cuyas dos
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rama@s se encuentra el mango -1C-, Para el serviclo de la mguim y

para la impresidnde la matriz que se encuentra en la posicidn de

impr egidn, el brazo impresor -3- 53 movido a mano de la posicidn

representada en la figura 2, hacia abajo hasta la posicisn de la

figura 3, retrocediendo luego a su posicidn elevada, y dlegando de
egta manera & la posicidn de impresidén -7- una nueva matriz de im-
presidn cuyo’texto puede verse al paszar por la entalladura -11- de
la mesa -2- de la mbjuina de imprimir 4i recciones,

En la méguina de imprimir direcciones, representada, -
ge encuemntra sujeto a la palanda de accionamiénto de 1la izduierda -
-9-, una palanca doble -13-1l4- oscilante en una espiga giratoria -
-12- ¥ en cuyo brazo -13- =stl sujeto un tope de goma -15- Gue pue-
ds desplazarse en altura. En el brazo -14- encaja una varilla de im-
puleidn -16~ de &angitudiegulable yue puede desiizarse longitudinal-
mente en una o varias asas -18- de la palanca =9- y provista de un -
p0tén =19~ en su extremo anterior, Un resorte -17- arrpllado alrede~
dor de la varilla =16~ tiende a exxipuja,r hacia adelants y de una mana-
ra continua a la vzrilla en direccisn de la flscha -20-, con lo cual
la posicidn extrema a,htericr queda determinada por el choque de una
parta -21- de la varilia -16- contra el asa -18-, Durante el servioilo
-0 funcionamiento normal de la mfquina de imprimir direcciones s eglm
la fizura 3 la palanca de dejar de imprimir -13-1%-15- no impide la
completa oscilacidn hacia abajjo del brszo impresor -3=-, Pero ai en
la posiciln de impresidn se encuentra una matriz que m debe ser im-
presa s suficiente Que la persona que utiliza la mdquina y que suje-
ta el mango Ccon la mano derescha, al hacer oscilar hacia abajo el bra-
z¢ impresor -2-, apriete con el pulgar Je dicha manc €l botén -19-co-
no se representa en la figura 4 contra 1a 2ccidn del resorte -17-,con
1o gue se consigue que la varilla -16- endereze a la palanca de dejar
sin imprimir -13-14., Le esta m=anera al oscllar 81l brazo impresor -3
nacia ambo, el tepe e goma -15- tal como se v® en la figura 4,
chocarh contra la mesa -2 antes de ue la almohadilla impresora -5-

ae ponga en Comtacio con la matriz de impresidén. Tan pronto como se
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Auelta de nuevo el wtdn -319- la palanca de dejar sin imprimir vizlve
automit icamente por 1a accidn del resorte -17- a la pawicidn inactiva
represantada en la fligura 2,

La m3quins de imprimir direcciones accionada a mano s -
encusntra ademds provista de un mecanismo para ¢l avaip e gradual de -
una lista -%1- en sentide tramsversal a las guias de las matrices de
impresidn, el cual se sujeta convenientemente de quita y pon a la ar-
mazdn -l-, de la mEjuina de imprimir direcciones, Este mecanismo Com-
prende dos bandas lateralss -22-23-, entre las cuales se encuentra &
deslizable 1a placa de gula -24~-, La vanda de guia =23 va procvista -
de una ranura longituiinal gque si‘rve para disponer en ella una o rema-
1lera -@5-. Esta se desliza hacia adelante y hacia atrés en el inta-
rior de 1la banda de guia -23- por medio de un sector dentade -25-, ¥
sctla, con el pestillo -27-, de tal manera sobre la placa de gula -2l
que al deslizarse la cremallera -25- en direczidén de la flscha -28-s1
pestillo -27-asi como la placa de guia -24- son arrastradas en direc-
cidn de la flecha -28- movimiento que se verifica normalmente al le=
v mmtarse el brazo impresor -3- desde la posicidn mbs mmja de la figu-
ra 3 a la posic idn supericr zepresentada en la figura 2, Para sujetar
a la lista -41- 1a placa de guia -k se encuentra provistaaiemls d=
un mecanismo de fijacidn -29-, El1 sector dentado -26- montado girato-
-rio en un brazo fijo -30- de un estribo -31- de la armazdén del meca-
nismo de avarnce la lista es accionado por medio de una varilladesli-
zable -32- Bnc de cuyos extremos se fija a la prolongacidn hacia aba-
jo del sector dentado a una distancia mayor o menor segln sea necesa~
rio de la articulasidn -35- del mismo., En el otro extremo la varilla
32« estl provista de una ranura a ba:foneta -34-35= guya parte -34-
se prelonga en direccidn longitudinal de la varilla -32- mientras que
la parte més corta =35- se dirige hacis arriba perpendicul armente a -
la primers,

Por esta ranura pasa un perrm =2%5- que s= fija al brazo -
impresor -%- & una distancia mayor o menor de su articulac ibn -3,
Normalmente 1la varilla que acciona al mecanismo de avance

de 1a 1lista toma la posicidn indicada en las figuras 2y 5 en lacual
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el perno -356- de la prolongacidn inferior del trazo impresor -3- odu-

pa la porcidn vertical-3- de la ranura -34-35- de la varillae -32-

que acclona al mecanismo de avance de la lista, Junto a la prolonga-
cidn inferior del brazo impresor sze encuenira fi'nalmente una palancsa
o varilla -37- dispuesta esencialmente parszlela s dicha prolongacidn
y que rodea con las espigas -38- a la varilla =-32- Ge accicnamiento

3el mecanismo de avance de la lista, El extremo supericrde la vari-
1la -37- est% artifulado a una chapa triangular -39- articulada a su
vez en -39'- con el brazo impresor -3- y de la cual parte un tirants
-40- unido a la palanca de dejar sin igprimir -13--1%. de mansra que
al pasar estz palanca de la posici®n que ocupa en las figwas 2y 3

a la posicidn representada en la figura I se produce una oscilac ion

de la chapa triangular -39-, gque actha como una palanda angular, e-

levindose el tirante -37-.

El1 funcionamiento de una m¥uina de imprimir direccio-
nes movida a mano y provista de 1a disposicidn conforme la presente
invencifn, es el sigulente:

Mientras la palanca de dejar sin imprimir -13-14- con-
serva su Ppsicidn neutra, a cada mpvimiento hacia abajo del brazo -
impresor -3- la varilla -32- pasa Je su posiciSn de la fi:ura 2 a -
1a posicisn de 1a figura 3 lo que prodwe el deslizamiento de la cre-
mallera =-25- en direccidn contraria = la de la flecha -28- sinqQue s 3
accicne el mecanismo Ge sujec i¥n -F- de la lista -U1-, En el movi-
miente hacia arriba del brazo impresor -3 una vez racticada la im-
presidn de una mtriz la varille de accicnamiento =32- pasa de la po-
sicidn de la figura 3 a la de la figura 2 por la accidn del perno-35-
y por consiguleme la cremallera -25- es movida por el sector dent ado
-26- en direcclon de la flecha -ZB- arr=strando al mecanismo de suje-
citn -24-,-29- de la lista -41- haciendo avanzar a esta el espacic de-
eeado, La magnitud de este espacio pusde ser regulada dentro de deter-
minadbs limites cambiande la dietancia entre los puntos de sujecitn da

1z varilla -22- ¥ las articulaciones del brazo impresor =-3- y del sgec-

tor dentado -26-,



Cuando el brazo impresor =3- es movido hasia abajo
deapubs que la palanca de dejar sin imprimir -13-,-1%- hg sido -
mevida por medio del botén -19- de la posiciln de las figuras 2,3
& la yosicién activa de la figuwre 4 el tirante -37- ha aido levan-
tade 2l mismo tiempo en direccidén de la flecha =Lo- Y por censiguien-
ts se ha levantado tambien la varilla -32- hasta Que el perno «36-
queda alojade en la porcidn horizontal =34- de la ranura de unidn
~Z4-35-, A1 oscilar hacia abajo el brazo impresor -3- a la posicién
de la figurs 4 el pernc -36- se desliza en 1a porciln horizontal =3'l
de la ranura -34-25-, sin que por consiguiente la varilla -3%- de ac-
clenamiento Gel medanisme de avance de la lista, pase de la posicién
¢e 1-a figura 2 e la posicidn de 1a figura 2, Ep consecuencia tampo-
o cx¢ila el sector dentade =26~ ni por tanto tampoco la cremallera
-25- al moverse de nueve hacia arribz el brazo lwpresor -3- de modo
que la lista -%1- permanece en repos¢ y no es avanzada hasta que ha
§ido impressa ubs nueva matriz,

-ezz, NOT A,, =zun

Se reivindice como objeto de esta patente:

1), M2uina de imprimir direcciones, movide & mano, provista de
una dispesicién ajtomitica para el avance gradual de une lista que -
debe ser lmprese y de una distosic ién para dejar sin lmprimir deter-
wiradas matrices de impresiln coms ti tuida Por una palancs de dejar -
sin imprimir dispuesta giratoria en la palanca de accionamierto de -
la mdquina de imprimir direcciones, caracterizada por que entre la -
varilla de acclonamiento del mecanisme de avance de la lista ¥y la pa-
lanca para dejar sim lmprimir se encuentra intercalado un juego de va-
rilles y palandas que interrumpe el furc ionamientc del mecaniamo de -
avance gradual cusnde la palanca de dejar sin imprimir se encuentra -
en su pesicidn active,

2). M3quina de iﬁprimir direcciones movida a manc segln la rei-
vindicacidn 1, caracterizade POr que para unir la varilla (-32-) de
accicnamiento del mecanismo de avance de la lista con el brazo imprae

scr (-3-) de la mlquina de imprimir direccicnes sirve una ranura de -
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bay%neta (<74 =25-) dispuesta en el extremo de tranamisifn de la va-
illa de accionamiento, en la cual encaja un perno transversal (-36-)
due arrasira a la vearille de accicnamiento en el movimliento de subi-
da o bajada del brazo impresor Unicamente cuanic se encuentra aloja-
Go en la pooidn =35- gue se dirige hecia arriba de la ranura (--
-35-) de la varilla de aecionamiento,

3). Maguina de imprimir direccionss movida a mano segln las -
relvindicaciones 1 y 2 caracterizada por Que el extremo de transmi-
eifn de la varilla de acclonamiente (-32-) del recanismc de avance ds
la lista, quede sujetadc por un vistage (-3&-) de un tirante £-37-)
psralelo & la porcidn del braze impreser (-3-) que se dirigs hacia
ebajo y €l cual por medio de un juego de varillas se mantiene ele-
vado tan pronto come la palanca de dejar sin imprianir pasa & su po=-
sicién actva, levantande entonces & la varilla de accionamiento (-32-}
Lasta gue el pernc de unidn (-36-) pasa a la porcisdn longitudinal -

. (-34-) de la ranura (=24-,75-) Je la varilla de acciomamiento (-32-),

4. Maquina de imprimir direccicnes movida a mano seglh las rei-‘
vindicécionss la 3, caracterizada por que el accionamiento del tixzgn-
te elevador (=37-) de la verilla de accionami=nto (-32-) se consigue
por medic de una palanca anguler (-39-) ¢ de otra forma sujeta gira-
teria en la parte supericr del brazo imprescer (-3 )unc de cuyos tra-
z6s se une por un tirante (-4C-) con la palancz de dejar sin impri-
mir (-13-,-14-) y el otrc estd jnido al =xtremc superior del tiran-
te de elevaeidn (~37-),

5). Uaguina de imprimir direccliones movida 2 manc,

Barcelona, 6 de septismbre de 127,
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