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M E M O R I A  D E S C R I E  Y D I B U J O S  

que se acompañan á la  s o l ic itu d  de una Patente de In­

vención á favor de Don* Jorge Marré M allo l, residente 

en C a le lla . ( Barcelona ) España .....................................
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G R U P O  52 C L A S E  4 4 . -

P A T E N T E  D E  I N T E N C I O N

para " DISPOSITIVO APLICABLE A LOS TELARES MAXIMS Y SIMI­

LARES, PARA FABRICAR MEDIAS Y CALCETINES CON LISTAS TRANS­

VERSALES, DE CUALQUIER NUMERO DE PASADAS " á fa vor  de Dn, 

Jorge Marré M allo l, resid en te  en la  c a l le  Arrabal ne 17 

C a le lla  ( Barcelona ) España.

Los te la re s  Maxims y de t ip os  s im ila res , dada su f o r ­

ma de con stru cción , permiten la  fa b r ica c ió n  de medias y 

ca lce t in e s  con l i s t a s  transversa les de un minimun de cua­

tro  pasadas ó de un m últip lo de esta c i f r a ,  por e l hecho 

de que so lo  es su scep tib le  de v e r if ic a r s e  e l  cambio de 

guia h ilo s  de la  maquina á cada cuatro vueltas del c i l i n ­

dro de la  misma.

El recurrente ha ideado un d isp o s it iv o  mediante e l 

cual puede obten erü listas transversa les de una ó más pa­

sadas, combinaciones de l i s t a s  de d iversos anchos y f i -  * 

nalmente e l espacio entre dichas l i s t a s  puede ser ig u a l­

mente de una 6 más de las mencionadas pasadas, y comojeste 

d isp o s it iv o  es nuevo y de su propia  invención , es por lo  

que s o l i c i t a  se le  garantice la  propiedad y exp lotación



exclusiva  del mismo, mediante la  patente de invención á 

que se r e f ie r e  la  presente memoria d e scr ip t iv a .

A continuación  se describe  e l d isp o s it iv o  de que se 

habla y para e l lo  se acompañan lo s  d ibu jos de la  hoja ad­

junta.

La f i g ,  1, muestra de una manera esquemática e l  con­

junto del c itad o  mecanismo y la  manera como vá ap licado 

á una máquina Iáaxims Ó de tip o  s im ila r ; y la s  f i g s .  2 , 3 , 

4 , 5, y 6 son d e ta lle s  á mayor esca la  del mismo,

Comprende dicho d isp o s it iv o  un d isco  1, montado en un 

e je  v e r t ic a l  2, f i j o  á la  bancada 3, de la  máquina por su 

parte la te r a l p o s te r io r  y recib e  movimiento del e je  del 

mecanismo de lo s  menguados 4 , con interm ediación de la s  

ruedas cónicas 5 y de las ruedas rectas  6, A si pues e l 

d isco  1 g ira  de acuerdo con e l c il in d r o  7 de la  máquina, 

en una re la c ió n  de velocidades que puede ser v a ria b le .

En e l  d isco  1 van practicados dos lin ea s  de agujeros 

8 y 9, cada una de e lla s  sobre una c ircu n feren cia  concén­

t r ic a  con e l e je  de g iro  del propio d isco  y en dichos 

agujeros van a lo jad os  unos tacos ó buzos 10, su scep tib les  

de desplazarse en ambos sentidos y que por su parte in fe ­

r io r  se apoyan sobre una placa 11, Esta p laca , debidamen­

te  guiada para que pueda desplazarse v e r t ic a lie n te  en am­

bos sen tid os , presenta un brazo 12 cuyo extremo in fe r io r  

se apoya sobre la  cadena 13 de accionamiento del r e lo j  14 

' fe  generalmente por e l punto más a lto  que la  misma pasa.

Sobre e l d isco  1, vá estab lecid a  una reg la  15, d eb i­

damente guiada que puede desplazarse horizontalm ente en 

ambos sentidos y por su cara in fe r io r  l le v a  dispuestos 

unos sa lie n te s  16-lB>'cada uno de lo s  cuales forma un plano 

perpendicular a l d isco  1, y ob licu o  con re la c ió n  a l radio 

del propio d isco  por e l  que pasa la  reg la  15.

Dichos sa lie n te s  16—16 'con  sus resp ectiv os  planos in -



d iñ a d o s  están dispuestos de manera que pueden ser actua­

dos por lo s  buzos 10, a l s o b re s a lir  estos del l i s c o  1, en 

la  forma que luego se d irá .

la  reg la  15, se prolonga á través de la  máquina y en 

su extremo presenta un ángulo apuntado 17, y que en e l 

movimiento de la  reg la  en ambos sentidos acciona un sa­

l ie n te  18 que forma parte de un mecanismo 19, re la c io n a ­

do con la  guia del k i lo  que sum inistra á las agujas e l 

destinado á la  form ación de la s  l i s t a s  tran sversa les .

Este mecanismo deberá adaptarse á la s  condiciones de 

cada una de la s  máquinas en que se ap lique e l d is p o s it i ­

vo, por lo  que será variab le  en su e je cu c ión  p rá ctica  y 

por cuya circu n stan cia  no se d e ta lla , yá que además no 

a fe cta  á la  eseneia lidad  de esta  patente pues podrá adop­

tarse para e l lo  cualqu iera de lo s  mecanismos yá conocidos 

de rueda de tr in qu ete , palancas, exen tricos tí o tro ; pero 

en todos lo s  casos es actuado por una leva  7 'que presen­

ta e l  c il in d r o  7, de la  misma.

Completan e l  d isp o s it iv o  de que se habla un trinquete 

30, su scep tib le  de actuar sobre la  rueda B l, de accion a­

miento del r e l o j ,  conjutamente con e l  trinquete BB, co ­

rr ien te  que en las mismas fig u ra . Dicho trinquete 30 vá 

relacionado con un sistema articu lad o  33, accionado por 

una leva 3d, que presenta la  rueda 6, s o lid á r ia  a l  d isco  1. 

El funcionamiento de este d isp o s it iv o  tiene lugar en la  

^  sigu ien te  forma,

lo s  buzos 10 que se disponen en e l d isco  1 son de a l ­

turas variab les como también lo  son lo s  sa lien tes  35 que 

presenta la  cadena 13 de actuación  del r e l o j .  Por la  de­

bida combinación de dichas a ltu ras se consigue, de acuer­

do con e l  ancho de la s  l i s t a s  que se quieran obtener, con 

las combinaciones que las mismas hayan de formar y con 

su espaciado, que sobresalgan del d isco  1 lo s  buzos 10
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convenientes, que a l  g irar dicho d isco  obran contra lo s  p la ­

nos in clin ad os que forman lo s  sa lien tes  16 -16 'y  en esta f o r ­

ma provocan e l desplazamiento de la  reg la  15 en uno ó otro 

sentido y este desplazamiento de dicha regla  se traduce en e l 

acercamiento ó separación del mecanismo del guia h i lo s ,  a l 

c il in d r o  de la  máquina cuya leva  7 ''actúa ó deja  de actuar so­

bre la  misma y en esta forma se consigue e l cambio de p os ic ión  

d e l guia h ile s  destinado á la  form ación de la s  l i s t a s  trans­

v e rsa le s .

A f i n  de obtener un p erfe cto  sincronism o entre e l fu n c io ­

namiento de este d isp o s it iv o  y e l  del r e lo j  de la  máquina en 

e l caso en que ambos partes giran á velocidades d is t in ta s  la  

cadena 13 presenta uno de sus eslabones, que a l comenzar la  

media estará cerca  del mencionado mecanismo de r e l o j ,  con un 

sa lien te  £6, con el que se cubre la  rueda de trinquete por e l 

punto en que ha de ser actuada por e l  correspondiente trinqu e­

te  £8 y en esta forma queda inm ovilizado e l r e lo j  hasta e l 

momento en que por le  leva £4, e l  sistema £3 provoca e l avan­

ce del trinquete £0 y este pone nuevamente en marcha e l r e lo j  

que á p a rt ir  de este momento funciona devidamente acordado 

con e l d isp o s it iv o  d e s c r ito .

Por lo  que se r e f ie r e  a l número de agujeros del d isco  1, 

dependerá de la  r e la c ió n  de velocid ades entre e l mismo y e l 

c ilin d ro  de la  máquina. 3n cuanto á la  a ltu ra  de lo s  buzos 10 

as í como de lo s  sa lien tes  £5 de la  cadena 13 serán determina- 

b les  en la  p rá ct ica  yá que dependerá de las ca ra c te r ís t ica s  

de la  máquina en que e l d isp o s it iv o  se ap lique.

SI mecanismo mencionado en su re a liza c ió n  p rá ctica  podrá 

ser va ria b le  en sus formas a ccesoria s  y dimenciones, en lo s  

m ateriales de que se fabriquen sus partes componentes y en 

general, en cuanto no a lte re  cambie ó m odifique la  e s e n c ia li-  

dad de la  patente d e scr ita .
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SE REIVINDICA como ob jeto  ¿Le esta patente:

12 D isp ositiv o  a p lica b le  á lo s  te la re s  Maxims y s im ila res , 

para fa b r ica r  medias y ca lce t in e s  con l i s t a s  transversa les de 

cualqu ier mímero de pasadas, que esencialmente con siste  en un 

p lato  h orizon ta l dotado de movimiento de g iro  en re la c ió n  con 

e l c ilin d ro  de la  máquina, y en dicho p la to  van practicados 

unos agujeros en lo s  que se a lo ja n  unos topes Ó buzos que por 

su parte in fe r io r  se apoyan sobre una placa m óvil accionada 

por unos topes s o lid a r io s  en la  cadena de actuación  del r e l o j ,  

de manera que el subir más ó menos dicha p laca dá lugar á que 

sobresalgan del p lato  unos tí o tros  de ta le s  buzos, que a l g i ­

rar e l p la to , provocan e l desplazamiento r e c t i l in e o  de una 

reg la  que á su ves acerca ó separa del c i l in d r o  de la  máquina 

e l mecanismo de actuación  del guia h ilo s  correspondiente, que 

en esta forma es accionado por una leva  que dicho c ilin d r o  

presenta,

£2 s i  propio d isp o s it iv o  en e l que tanto lo s  buzos dispues­

tos  en e l  p la to  g ira to r io  como lo s  topes de la  cadena del re ­

l o j  mencionados en la  re iv in d ica c ió n  1, son de a lturas v a ria ­

b les para perm itir toda suerte de combinaciones de acuerdo con 

e l ancho de la s  l i s t a s  que se quieren obtener y la  combinación 

de las mismas.

39 El propio d isp o s it iv o  en e l  que la  reg la  accionada por 

lo s  buzos del p la to  g ira to r io  mencionados en la  re iv in d ica c ió n  

1 ,presenta unos sa lien tes  debidamente configurados para que 

a l chocar contra lo s  mismos lo s  r e fe r id o s  buzos se provoque 

su desplazamiento r e c t i l in e o  a lte r n á t ic o , á cuyo e fe cto  lo s  

mencionados buzos quedan d istr ib u id os  en dos c ircu n feren cias  

concéntricas con e l e je  de g iro  del propio p la to , de manera 

que cada lin ea  de lo s  mismos provoca e l desplazamiento de r e ­

fe ren c ia  en un sentido determinado.

42 El propio d isp o s it iv o  en e l que e l  mecanismo de actua­

ción  Ó cambio del guáa h ilo s  esp ecia l para las l i s t a s ,  que vá



(  6 )

accionado por la  leva que presenta e l c il in d r o  de la  máquina, 

es cualquiera adecuado a l e fe c to ,

b- El propio d isp o s it iv o  del que forma parte un trinquete 

accionado por un sistema articu lado desde una leva que forma 

parte del grupo del p la to  g ir a to r io , moviéndose simultánea­

mente con éste y dicho trinquete acciona sobre la  rueda del 

movimiento del r e l o j ,  en forma que a l quedar éste detenida, 

generalmente e l comenzar cada media, por un sa lien te  la te r a l 

que presenta la  propia cadena y que tapa e l diente que r e c i ­

be la  actuación  del trinquete de la  máquina, restab lesca  su 

movimiento y en esta forma marchan debidamente acordados e l 

r e lo j  y e l mecanismo de que se tra ta ,

6̂  DISPOSITIVO APLICABLE A L©S TELARES MAXIMS Y SIMILARES, 

PARA FABRICAR MEDIAS Y CALCETINES CON LISTAS TRANSVERSALES, 

DE CUALQUIER NUMERO DE PASADAS,

Sean cuales fueren las circu nstancias que concurran con 

la  esencia lidad  de la  Patente d e scr ita .

Consta la  presente memoria de 6 hojas mecanografiadas 

por una sola  cara.

Barcelona £9 de Agosto de 19£7,

P. A,
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