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M8 X ORIA DI SCRIPTIVA

vara una patente de invencibdn por veinte afios, por » Grus
de brazo movible = a favor de la razbn social Demag iAK ~

tiengesellschaft, residente en Duisburg { Alemanis )e=

38 conocen gruas de este género provistas de
brazo corriente en gue al moverse, para lograr una tra=-
yectoria horizontal de la carga, sufre uwn nmovimiento tal
la poleq directriz de inversidn del cable de la carga,
med tante el mecanismo director acoplado con &l brazo en
forms a realizar las modifieaciones de longitud necesaria-
mente ilndispensablies entre dicha poles del uraze y el tam-
bor gque determina la carrera.

B virtud del invento se combina, simultdneamente



con este movimiento forzado de la polea directriz de in-
versidn, el contrapeso pars la compessacién del peso del
brazo de tal modo que en 1o posible tambidn el dltimo es-
tablece wna canpensacidén practicamente suficiente para ca~
ds posicidén en las distintas posiciones gque pueda tener el
brazo,

1ediagnte seleceibn o kanteo de los difsrentes
puntos que determinan el conjunto cinemitico se logra una
sorprendente concordancia entre ambas condiciones indis -~
pensables.

Resulta ademes tambidn posible llegar a subordi-
nar los momentos de basewlacibn o giro del brazo, que ac~—
tuan sobre el armazén de la grua y del contrapeso en tal
forma a establecer al menos parcialmente un levantamiento
o alzamiento recfproco.

Aun se puede lograr que para la posieidn central
ge ponga €1 mecanismo director de l. polea aproximadamante
vertioal © nomsl respecto al trozo de cable tangente al
mismo, con 10 gque puede mantensrse una modificacién de di-
reccidén de este trozo 10 mas pegueiin posible durante =l
funnionamiento ¢ movimiento del ecmjunto.

Mediante utilizacibn de 1os movimientos directo=-
ras necesarios de dicha polea Para la compensaciédn del bra~
z0, resultin este gdnero de grua muy simplificado y como se
evitan mas puntos d&e giro, m@jo;a también el grado de ren-
dimiento,

gon el dispositivo indicalo se suprime al menosg
una parte del contrapeso hoy necesario, reduciendo pues el
peso de la grua y finaglmente mediante el mantenimiento de
la peguefia modificacidn de direccidn del trozo del cable

de carga se reduee al minimo el espacio necesarioc para el



paso libre de la caseta de maniobra de la grua, ahorrand o~
ge puss otra polea inversora en el ararato.

Tos dibujos ad juntos representan un ejemplo de
sjecucidn y funcionamiento de una grua segdr el invento.

1edi ante una barra de scoplamiento 12, estd unido
con el brazo 11, el mecanismo director 14 de dobdle brazo
y gque oscils socbre el punto 13, llevando la polea de inver=
sidn 15 del cable y el peso de compensacidén lo, cuya coip-
cideneia en sus poaiciones, no es eondicidn indispensable.

Mediante disposicidn y eleecidén de las circuns -
taneciss o proporciones del mecanl smo director y su unién
con el brazo, del punto de giro de este mecanismo, de la
distancia de 1la citada polea del punto de giro de dicho
mecani smo, de la distancla del peso de compensacibén a la
citada poles y del movimiento angiular del peso de compein-
sacién y finalmente mediante debida eleccibn de la longi-
tui de lg barra de acoplamiento 12 y de su punto de ata -~
que sobre el brazo meednico director, se logra que duran-
te el funcionamiento la trayectoria sesn aproximadamente
rectilines y que el peso &el brazo, asi como apro ximadamen-—
te el momento @de giro de este, se compensdn.

Ia modificacibn de direccidén del trozo de cable
que va del tambor 17 a la polea 15, results eon sllo muy
ligera porque la Pieza directora l4 en la posieidn central
mueve 1la Polea 15 en direccibn del referido trozo de ca -
ble de lg cargae

pueden prescindirse y determinarse las proporegio-
nes requeridms de la pleza directora, intersectando las
elipses a, Ds &, &, 2, I, qué Para cada posicién i1, II,
I1y, Iv, vy vi, del brazo representén el lugar geometrico

de 1la polea, con un sector cirewlar o trayectoria de la



polea, que corresponde a las proporcionses requeridas.

como representacién del movimiento del peso del
brazo se sefmlan en la figs. 2 la trayectoria de la polea
1’7, 2’7, 3’7, 4’7, 5’7 y 6’7 y como aboisas la trayecto-
rias correspondiente del punto de gravedad 17, 2/, 3%, &7,
5/ y 6’ del brazos

si los puntos de intersecoidn de las posiciones
correspondientes del brazo y pleza directora resultan una
reata, al disponer el contrapeso en la posicidén de la Polea
resul ta wa L compeasacidn exacta del peso del brazo, y
por 1o tanto la ecuaecidn:
peso de ecompensacién = peso del brazo x cotangente .

si esos puntos de interseccidén no se aproximan
suficientemente s la receta, rediante el giro de la curva
de trayectoria de la polea en una cantidad 1’7 { que go -
rresponde a un movimiento sngular del peso del brazo res;-
recto & la polea ) puede mejorarse la posicién de los pun-
to8 de interseccidnm o sea 1a compensaeibn del Ppeso.

3 el movimiento de la pieza directora es fijo,
para el acoplamiento correspondiente del movimiento é&irec-
tor con el movimiento del brazo, hay que escojer el punto
de artieulacidn 18 del director 14 y el punto articulado
19 del brazo 11, en tal forma que para todas las posicio-
nes éorrespondientas del brazo y de 1la pieza directora re-
sulta la cistancia entre ambos puntos constante.

Bstas medidas o disposiciones pueden aplicarse
a este gdnero de gruas, no solo regulando o gulando la
polea mediante pilezas directoras sino también mediante

otras guias de curvas o trayectorias de 1la referida polsea,

eon mayor o menor perfeccidn.



Dascrito suficlentemente el presente invento lo
que se declara eomo de novedad € invencién propia, son
las siguientes reivindiemciomnesy

1%, Grua de brazo movible con brazo sencillo que
gira sobre un eje, con compensacidén del propio peso y
trayectoria horizontal de la carga mediante una polea in-
versora &el cable de la carga, guiada forzalamente respec—
to al brazo, caracterizada en que 1la referida polea J el
peso de compensacidn estidn dispuestos en un elemsnto comin
del movimiento gue durante el funcionariento se mueve for-
zadamente en relscidn de la compensacidn del pesc propio
y de la trayectoris horizontal de la cargas

2%. Grus dée brazo movible segfn reivindicacidn 1,
caracterizada en que el eitalo elemento comdn del movi -
miento es un director cireuwlar que mediante una barra de
acoplamiento o pieza semejante, se empalma con el brazo
y durante el funeionamiento gira en el mismo sentido de
eate,

52. Grua de brazo movible seghln reivindicaeiones
1l y 2, caracterizada en que las proporciones de la pleza
directora y el,movimicnto del peso de compensacidn se es~
cojen de tal manera que tambidn al menos pamreialmente a
cada posicién del brazo, el momento de giro de este scbra
el armazbén de 1z grus, se alza o levanta, en vitud del mo~
mento del peso del brazo.

42, Grua de brazo movikle segldn reivindicsciones

l, 2 7y 3, caracterizada en que la tangente que va del tam-



bor a la trayectoria de la polea, toca aproximadanmente al
centra de 1la misma a fin de mantener lo mas pequeiia posible
ls modificaecidn de direccidn del trozo del cable de carga,
que sale de la casilla de la grua.

5%, Grua de brazo movide.- Segvn se desecribe y
reivindica en la presente memoria desriptiva y se ilustra
eon 1os dibujos que a la nisma se acompaiian.

gonsta @sta memoris do seis piginas folisdas y

escritas por una sSola caraes

.

Madrid, 25 de agosto de 1927,

Leocat io Lbépez y Lbpez.=-
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