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MEMORI 4 DESCRIPTIVA

peré una patente de invencidn por veinte afios, por =
Dispositivo rpare el accionamiento y gobierno de uns hé-
lice construida & mode de aletas de pescado = & favor
de don Wigger NEINDERSMA, residente en Wassensar (Paises

Bajos) Raurtweg, 46,~

&1 presente invento se refiere a un dispositivo
paré el accionamiento y gobierno de una hélice constmida
& modo de &letas de pescado y especislmente a un dispo-
sitivo con =1 ¢ue i& hélice ejecuta una semixevolucibn
en el tiempc en que el eje de giro describe un manto cb-
nico con relecibn 8l eje & gue tiene lugar la semixrevo-

lucibn,
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Sezfin el invento esto se consigue por el hecho
de gue 18 h3lice realiza dursnte todo el giro del brgano
de accionamiento el inldicado movimiento solo una vez,

Tambi en segln 21 invento 18 hélice puede apoyarse
de tal suerte, siendo libremente giratoria, vor un cuer-
po que constituys ure parte inferior de loe Hrgenos de &o-
cionamients que el eje de giro de los brganos corte prac-
ticamente 2l eje de giro de 1a h#lice, disponiendose con
centricamente con el eje motor otro eje de gobierno que
esté provisto de una rueda denteéda, ruede de cadend& o si-
milar, ¢ue coopere con 1& rueda dentada, ruedes de csdens
o similer dispuesta en la hélice, de tal forms que se
ejerza uni sceibn retardatriz sobre 1a hélice con lo cual
esta & cada giro del organo de &cciontmiento se retrasa-
ré en un semigiro.

Ademés seglin 1 invento el eje de maniobra puede
disponerse concéntrico alrededor del ¢je motor,

fambien pucde seghn el invento disponerse el eje
motor concéntricemente alrededor del eje de meniobra,

Ademés segfin el invento el cuerpo que sustenta
& 12 hélice libremente giratoria puede former el fnico
apoyo de esze eje,

Finzlmente 1& hélice en el punto de intercepeibn
de los ejes de girc de 12 misma y de 1os bdrganos de accilo-
nemients puede apoyarse en un cojinete de bolas o simi-
iar,

De esta forma se obtiene un dispositivo mecénic)
muy sercillo para originar el movimiento correspondiente

de ung hélice construide a modo de eletes de pescado,



Ha el dibujo se ilustran mes detenidamente algu
nos ejemplos de ejecucibn del invento presentando las fi
guras diversas ejecuciones en forme esquemfitica,

1e fig, 1 es uan&é vista de frente de una forma de
ejecucidn parcialmente en seccibn, estando en ells el
eje de godierno dispuesto como un menguito concéntrico
glrededor del eje motor,

Is fig, 2 es uns vistsa de frente de la trensmi-~
sibén de la&s raedas dentadas, 1l& cual para meyor claridad
se ha dessrrollado en un plano;

Ta fig, % es une plente de 1la hoja de 1a hélice
durante man giro del eje mofor en diversas posiciones,

Ta Jig, 4 es una victa de frente de una forma
de ejecuecibn, parcislmente en seccibn transversal, dis-
ponizndcse el eje motor como un wménguito concentrico
alrededor del eje d2 gobierno.

La fig, 5 se refiere a ung forma de ejecucibn
correspondiente & la de la fig, 1, en 1& que 1la hélice
estéd provista de una articulacidn esférica,

Ta fig, 6 se refiere & une forme de ejecucibn co
rrespordiente a 1ls de 1a fig, 4 en la gue 1l& hélice estd
provista de une srticulscibn de bolas o esférica,

Ia fig; 7 es ung vista de frente de una ejecu-
¢ibén, varcialmente en seccifn transversal, en la que el
eje de gobhierno estéd Aispuesto como ménguito concéntri-
co elrededor del eje motor; el gobierno se realiza aguf
por medio 32 una Tueda con endentacidn exterior y otra
con erdentacibn interior, estando 18 hélice djspuesta zi

ratoria libremente alrededor de un cuerpo perteneciente

a los brganos de accionamiento y vrovista ademas de una



articulacién de belas.,

1= fig; 8 es nne vista de frente de lea transmi-
sién de 1z rueda dent=da segln 1& fig, 7, habiendose de
sarrollado en un plano pera mayor claridad,

Ja fig, 9 se refiere‘a una ejecucibn correspon-
diente & l& dé 18 fig. 7, pero en ell& el eje motor es-
té dispuesto como caje concéntrica alrededor del eje de
maniobra; Ta fig; 10 se refiere a un& ejecucién en 1&
gue el cuerpo que 1lleva giratorie libremente & la hélice
forra el dnico epoyo de 1a mismea y ern 1& que el gobiernc
maniobra se realiza mediante une rusda con endentacién
exterior y otra con diz2ntes interiores;

18 fig; 11 sa refiere & una ejecucibn correspon-
diente a 1& de 12 fig, 10;, en 12 que l&s ruedas dentedas
de meniotre se heliasn desplezadas con relacidn a1 vértice
del menta cdnico descrito por el eje de giro dé 1a hélice,

Zn 1le forma de ejecucibn seghn 1a fig, 1, se
designa mnor 1 el eje motor que Se acciona por 1a méquina
forrmando est3 eje motor 1 un *“odo con un cuerpo & en el
‘que se dispone libremente giratorio el eje 7 de 1& héli-
ce, Bl indicado eje 7 se coloca de tel suerte en el cuer
po < que los ejes de giro E.E: vy g_gi de los ejes 1y7
Se corten en el punto O que cae entre ung hoja de la
hélice 8 dispuesta en un extremo del eje de la misma y
el otro sxtremo 13 de este, E1l cuerpo 2 forme el finico
apoyo pare 1& hélice, Sobre el eje 7, de esta se dispo-

‘ne fijs uns rusds dentazda 6 que posea doble nfimero de

dientes gue 12 rueda dentada 4, Ests ruedsa dentada 4
va & su vez fija sobre une caja o castillo 3, el llama-

do eje de gobiermo, concentricamente alrededor del eje



motor, Sokre el eje de gobierno se hella vpor arriha
une rueda de rano o similar con l1& cusl €1 bugue se gow
bierna en la forme que se desctibird mas detenidamente
y con auxilio de 12 misma se puede virer sin dificultad
completemente moviendo 1a hélice al buque;

Te rueda de meno durante’el funcionamiento de 12
hélice se mantiene Pija, Jas rucdas dentadas 4 y 6 se
unen es esta forma de ejecudédn entre &i mediante dos
ruedas suxiliares 5 y 11 (fig. &) que van dispuestas so-
bre los ejes 9 y 10. L& direceién de giro de 1as ruedas
dentedas 6, 5 y 11 se indica por flechas en l1l& fig. 2.
Bl resultado dz esta transmisibn consiste en que 1& hé-
lice gira en contra de 1& direccidn del eje motor y la
rueda dentedsa 4 retards de tal suerte el movimiento de
la hélice que & ceda giro completo del eje motor 1 se
retrasg en uns semi%evalucjén. Este efecto puede conse-
guirse tambien smpleéando ruedas de cadens en luger de las
ruedas dentecas 4 y 6, en cuyo caso se utiliza entonces
una cadens en lugar de l1as ruedas auxiliares 5 y 11, P&~
ra -este fin 18 perte del eje de 12 hélice en que se en-
cuentre le rveda de caiens, es construida flexible y pue
de dirigirss de suerte gue el eje de giro del eje de
gobierno 3 sea paralelo, Esto se refiere tambien s cohs-
trucciones segln las figs, 4, 5y 6;

Bl novimiento que ejecuta ia hbja 8 de 12 hélice
en un giro del =je motor 1 se represente en plenta en
la fig, 3. Los dos lados de 1& hoja de 1& hélice se de-
signen 21141 por I y II, De esta figura se desprende cla-

remente que 1& hélice ejecuta solo un Semigiro durante



une rotacifn completa del eje motor,

Bl dispositivo trabe ja de 18 siguiente manera,
1 eje motor 1 se &cciona vor 1& mlquina, mientras que
el eJe de gobierno 3 s méntiene fijo por 1a rusda de
mano o volenta. L& l4nea central s, a’ de 12 hélice des-
cribiréd shora un dobls cono cuyo vArtice cae en el Pun-
to O.

Al miswzo tiempo el eje 7 de 1& hélice se hace
girar medisnte el sistems descrito de 1as ruedas denta.-
das 4, 5, 10, 6 (1la rveda dentada 4 se halla en reposo)
en contré de la direccibn del movimiento giratorio del
BJe motor I y precisarmente con el retardo indicsdo.

Ta hélice ejecuta grecias & este movimiento une accibn
motriz o impulsora sobre el veh{culo due estd provisto
de ella, En le posicibn representeda en 1la fig, 1 por
1fneas 1lenas 1= hflice ejerce sobre el medio una presifn
perpendicularmente &l plano del dibujo. Desnués que el
eje metor 1 ha ejecutsdo un semigiro 1a hoja 8 de 1a
hélice llege & 12 nosicién 12 dibujede por PUNtos y enw
tonces como su z8nto afilado se encusntra en 18 direc-
cién de marcha, no sjerze ninguna asccidn motriz, Ta re-
sistencisa tambien entonces es muy pequefla, Valiendonos
de la fig, 3 podremos seguir estudiando 12 fccibdn motriz
de la hoje d= la hélice,

51 zira el eje de gobierno 3 1la direceidn de
lae fuerza de resccibn provocade por la hélice varis v de
esta forma puede gobernarse sin timén el vehiculo., Bsto
@s posible scbre todos los 360° de msners que con uns
méguine que siga trabajando en 1a forme usual se podrd

retrotrier la hélice con toda la fuerza, Para este obje-



to solo se necesita hacer girar un semigiro &1 eje de
gobierno, La hélice se invierte por esto en 90° lo mis~
mo que su efecto.

Lz forma de ejecucibn segfin 1& fig, 1 ¥y en gene
ral agquel-as en que el &rbol e meéniobra 2 se dispone
concéntricerente alrededor del eje motor 1, se prestan -
pare servir cmindo Se emplean miquines de pistdn, pues
el eje motor pusde construirse como eje de meniveleg

Cvenfc el eje de gobhierno pasa hécia erriba &
trevés de un sgujero en el aje motor (figs, 4, 6 , 9,
10, i1) no puefen dispcnerse manivelas en el eje motor,
de nmenera que 2sta forma de ejecucibn solo puede accio-
narse por nédquings sin manivela (turbinas, electromoto-
res y similares)., &1 caerpo £ poseen entonces una ejecu-

-

cibén algo distinta pero el efecto es completerente igual
al de 18 forme de eojecucidn representada en 1z fig., 1.
En 1as formas de¢ ejecucibn segln las Figs, 1 y & , el
extremo inferior del cuerpo &, gira aproximedsmente a
la altura del punto 0 en un cojinete dispuesto en el cas
co del bugue (o en el cuervo del avibén o similer), Sin
embargo se necesita & igual altura otro cojinete gues el
eje 7 de 1l& hAlice gira en aguel cuerpo y precisamente
con ung veloeidad que eg distinte de &quella con que gi-
ra el cuermo & en el casco del hugue,

Con €1 fin de desacoplar uno de estos cojinetes
se¢ puede utilizer dsdo el caso 1l¢ ejecucibn en 1& forma
inc¢iceda en las figs, 5 7 6, I&t fig, 5 corresponde a la
fig, 1, (el eje notor dentro del eje gobierno) y 1a fig. 6
a la Tig. 4 (eje gobisernc dentro del eje motor)., El1 cuer

po & no se guia a trevés del casco del bugue o del cusrpo



del avibn, sinc que se acerca a estos hasta cierta dis-
tencia, mientras que 1a& hélice 7 descapsa en el punto de
interseceibdn ¢ de los ejes de giro del eje motor y de

1z hélice 2n un cojinete, de bolas o similar 16, Adqui
solo se necesita en este punto un cojinete en el que el
eje de 12 hélice 7 gira con un nfmero mitad de revolucio
nes gue el eje motor.

Bn 1e “orma de ejecucibn segln la fig, 7 el
cuerpo & se conforma de sverte que 1le hélice puede &is-
ponerse en 41 libremente giretoria, Tembien 18 transmi-
sién de rvuedas &3ntadas se limita a dos ruedas dentsadsas,
con dientes interiores ¥ exteriores., La rTueda dentada 6
tiene doble némero de d ientes con relacibn & los de 1a
rueda dentade 4 y se dispone fijJa en el eje 7 de la héli
ce, La rueda dentada 4 se dispone fija en el eje de go-
bierno 3, Gracias & 1& disposicibn de una articulacibn
de bolas 16 en 1s hflice para recibir la fuerze motriz se
obtienen fenbrenos mas favorsbles de rozeémiento, mien-~
tras que sdemés 1a fuerzae de resccibdn sobre el eje de
meniobra & se hace menor pues el cuerpo & que gira con
ung velocidad doble de la hélice, tiene inclinacibn de
arrastrar a esta paxr efecto del rozemiento reciproco,
aungue el rozamients en 18 srticulscidn de hols e jJecutsa
precisamente un efecto detentor sobre 1la hélice,

Ies flechas dibujades en la fig; 8 dan una jdea
del movimiento relativo del e je motor 1 con relacibn a
le rueda dentada 6 cuando 12 rueda dentada 4 se mantiene
en repOSO; Esta rueda mor consiguiente ejerce sobre 1la

héliee una aceidn refardatriz de manera que pe este he-



cho ejecute el movimiento pretendido.

e 1a fig, 9 se desPTeﬁde como el cuerpo £ se
puede conforrar caso de cue el ¢je motor 15 encierre al
eje de godierno 14. E1 funcionamiento es completamente
igual al de 1a fig; 7.

TES fj_gs', 10 v 11 presentén dos ejemplos de ejecu-
cibdn en los gue el cu3rpo € constituye el fGinico &vrojyo pa
ra el eje de la hélice 7 y en €1 que se emvlea un gobier
no mediante ruedas céridas segfin l1as figs, 7 4 9, Como
el gobiernc segln la fig, 11 se desplaza en relacibn al
vértice ds1l manto chnico descrito por &1 eje de giro de
le hélice, las ruedas dentadas que ejecutan 1a meniobra
s8¢ conforman de otra menera,

Bn todas 1ss formas desaitas de ejecucibn las
rvedas dentadas que realizan le maniobra pueden colocar~
se en bario de aceite ya sea porque el cuerpo & se con
forme correswondientemente (figs, 4, 10 ¥ 11) o porque
todo el mecenisrmo se disvonga eB unéd caje que se pueds
llenar de aceite (figs, 5, 6 ¥y 7 3y N

Hg claro que el invento no se limita & los ejemw
prlos de ejecucibn descritos, sino que son nosibles otras
michas ejecucionas, 8pliceeciones o comhinaciones de los

néicados ejemplos. Tor zjemplo la forma del eje de la

[N

hélice para c=de une de ~as ejecuciones indicadas puede
escogerse seghin las fjgs; 1 y4o0seghn less 5y T o7y
9. Tambien Ja transmisibr. de ruedss dentedas puede em-
plesrse szghn las figs, 7 y 8 en 1a forma de ejecueibn

seghn las figs, 1, 4, 5 y 6.
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Descrito suficientemente el presente invento lo
gue se declara como de novedad e invencidn propia, son
las siguientes reivindicaciones:

1.~ Un dispcsitivo pare el accionamiento y go-
bierno de une hélice construida a modo de aletas de pes-
cado, en €1 que 12 hélice ejecute un semigiro en el tiem
po en que el eje de rotacidn, con referencia &1 cunal tie
ne lugar este semigiro, describe un mento cbnico, carac-
terizado poraue 18 hélice reeliza solo por un& vez el
indicado movimiento durante un giro comple to de los br-
ganos de aceionzmiento,

2;_ Un éispoeitivo segﬁn lo reivincicado en el
punto 1, caracterizado porcue 1a hélice (8) se apoya 1i-
bremente giratoria de tal suerte con un cuerpo (&), que
constituye una parte inferior de los érganos de acciona-
miento, €1 eje de giro de estos brganos corta prdctica-
mente a1 eje de giro de 12 hélice, disponiendose concentri
camente con el ejs motor (I, 18) otro eje de gobierno (3,
14) que esté provisto de una rueda dentada, rueda de ca—
dena o similar (4), que coopera con otre rueda dentada
de cadenea o similar (8) dispueste en 12 hélice (7).,

3.~ Un dispositivo segln lo reivindicsdo en el
punto 1, caracterizado porcue el eje de gobierno (3)
£e dispone concentricamente alrededor del eje motor (1).

4,- Un dispositivo segln lo reivindicado en el

punto 1, carseterizedo porque el eje motor (15) se disvo-
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ne concéntricemente alrededor del eje de gobierno (14).

5.~ Un dispositivo seghn lo reivindicado en
108 puntos 1 y &, caracterizado porque el cuerpo (&)
que sustents 1ibrerente giratoria & 1a hélice, constitu~
ve el tnico apoyo de este eje,

8.~ Un dispositivo seglin lo reivindiesdo en 108
puntos 1 y &, caracterizado porque le hélice se apoyes en
un cojinete de bolas o similar (16) en el punto de inter
seccidn de Ioe ejes de giro de 1& mism& hélice y de los
brgenos de accionemierto,

7.~ Dispositivo para el accionamiento y gobiernc
de una hélice construide & modo de aletas de pescado,-
Seglin se describe y reivindica en la presente memoria
deseriptive y s2 ilustr: con los dibujos que & 12 misme
se acompalian, .

Conste este memorie de once pbginas foliadas y

escritas por une solu cars,

Madrid, a 8 de agosto de 1927,

Teoca fépez,y Lénez
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