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PATENTE DE INVENCION

pcr 20 afios

para "Un sistema de apoyos para facilitar la navegscidn acusti-

MEMORIA IESCRIPTIVA

la patente de invencidn a que se refiere lg presente me-
moria deseriptiva estd destinade a garantizar la propiedad y
la explotacidn exclusiva de un sistema de apoyos para facili-
%ar la navegacidén acudtica, bajo el punto de vista de que por
1os citados apoyos se obtiene unas tendencia s desumargir auto-~
mgticamente el casco flotador del barco, proporcionalmente a 1la
velocidad de propulsidn que actda en el mismo, de modo que la

resistencia a la marcha que ofrece el agua por su densidad pro-
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duce una resultante que determina una ascensidn del casco, en
tdrminos que dichos apoyos estando establecidos mds abajo que
la quilla puede avanzar el barco complementamente desumergido,
estdndolo solamente total o parcialmente los antediohos apoyos,
con lo que se obtiene una muy considerable dismirucidén de re-
sistencia para la marcha del barco;

1os citados apoyos estdn constitufdos esencialmente por
planos resistentes, inclinados y en convergencia con la linea
de dirsecidén de la marcha hacia el sentido de esta marcha, con-
giderando dicha linea de direccidn aplicada en el centro de
gravedad del barco;

En la figura 1 de los adjuntos dibujos se representa un
diagrama demostrativo del hecho que acabamos de referir;

Si suponemos en 4 &l cascc de un buque sometido a una
marcha con una determinada velocidad y un plano resistente
sn R situwdo mds abajo de la quilla, estando dicho plano R
inclinado y en corvengencia con la horizontal C aplicada en
el centro de gravedad, supuesto en D, del buque y en el sen-~
tido de la marcha de este, la resistencia que ofrece el agua
por su densidad, que supondremos sea una fuerza P, al actuar
sobre el plano R formard con la gravedad P, del buque un par
de fuerzas que dard una resultante F,, que se descompondrd en
una fuerza G contraria a la gravedad M yen otra Gl que sersg
anulada por la resistencia del plano R y de su armazdén de mon-
taje; De modo que en definitiva la fuerza P dard origen a
otra G que tenderd a anular la accidn de la gravedad del buque,

¥y, como gue dicha fuerza F crece tanto mds cuanto mayor sea la



ESPECIAL MO\ L

—3-

velocidad del buque, llegard caso en que serd predominante
contra la gravedad de este bucue, el cual serf levantado has-
ta desumergirse y lavantarse sobre la superficie del agua,
quedando solamente sumergido el plano R y produciéndose la
marcha del bugque con anulacidén completa de la resistencia gque
el agua presentaba en el ocasco de este, con lo cual se facili-
ta en alto grado su marcha; BEs claro que el drgano propulsor
del buque ha de estar dispuesto de manera que quede sumergido
aln cuando el casco esté en posicidn levantada por encima del
agua de navegacién;

En el diagrama se ha supuesto para mayor claridad la dis-
posicidén de un solo plano de resistencia R, pero en la prdeti-
ca estos elementds de apoyo se disponen en pluralidad, como
se verg en el caso de ejecucidén que a contimacidn explicamos;

Este caso de ejecucidn, que se demuestra solo a t{tulo
de ejemplo, viene representado en las figuras 2 y 3 de los di-
bujos anexos, siendo la figura 2 una proyeccidn vertiocal del
barco y la figura 3 una proyeceién horizontal;

En 1 se halla el casco del barco y en 2, 3, 4, 5, 6 8i~
tuados los planos o apoyos inclinados en la disposicidn del
plano R que se ha representado en la figura l; Dichos pla~
nos 2, 3, 4, 5, 6 se disponen formando pares a uno y a otro
lado del bargo para su mejor equilibracidn, como se ve en 27T,
3v, 4', 57, 6';

Los planos o apoyos, que en el ejemplo representado son
por lo tanto en ndmero de diez, est£n montados, unidos y afian-

zados al casco del barco por corrsspondientes armazones resis-
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tentes como 7, 8, 9, 10, 11, de¢ manera que quedan inferior-
mente y a distancia de la quille 12,

En 13 se supone emplazado el eje de propulsidn que mueve
a la hélice 14;

En este barco ocurrirdn las cosas tal como antes se ha
explicado, de manera que, por consecuencia de la acecidén que
la resistencia del agua ofrecerd sobre los diez planos incli-
nados antedichos, se producird un empuje vertical de abajo &
arriba en el barco, que tendera a dasumergirlo y a que este
avance en tal disposicién y hasta completamente desumergido,

Es claro que la forma qu2 se de a los cascos de los bu=~
ques deberd adaptarse a lo que exijan las necesidades de este
nuevo sistema de navegacidn, que podrs aplicarse a toda suer-
te de barcos, desde 1los patines acudticos hasta a los buques de
mayor tonelaje, cuyo desumergimiento en marchs anulard los

efectos del oleaje, como si avanzaran en un medio lfquido

tranquilo y de superficie horizontal,

HOTA

Por la patente de invencidn a que se refiere la presente
memoria descriptiva, se REIVINDICA la propiedad y la explo-
taeidn exclusiva de la disposicidn en los barcos, sea cual fuere
su clase, forma y desplazamiento, de una pluralidad de planos
0 superficies de apoyo resistentes, inclinadas, de tal manera
que la resistencia que ofrece el agua al avance del barco pro-
dugca en dichos apoyos inclinados una fuerza contraria a la
gravedad, en términos que dicho barco tienda a desumergirse

¥ adn a navegar completamente desumergido, estdndolo solamente



an su totalidad o parcialmente los referidos apoyos inclina-
dos, para 1o cual estos deberdn estar situados inferiormente
& la quilla y distanciados de esta;
Sean cuales fueren las circunstancias gque concurran con
la esencialidad del objeto de la patente, definida en la an-
terior reivindicacidn, cual objeto estd comstitufdo por:
"Un sistema de apoyos para facilitar la navegacidn acudtica":
Consta la presente memoria de cinco hojas foliadas, es-
critas por una sola cara.

Barcelona, 16 de Julio de 1927,
P. p. de D. Tomds MADURELL MARCET
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