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MEMORIA DESCRIPTIVA
de
"Mejoras en el objeto de la patente principal N¢ 93,006
(Dispositivo de punteria para cafiones que, como los ca-~
fiones de buques, se hallan’sobre plataforma oscilante )
expedida en 23 de Junio de 1925”
( Clase 942 )

El objeto del presente invento lo forma un disposi-
tivo de punteria, segun la patente K2 93,006, en el que
no solo se elimina el influjo perjudicial de la inclins~
cién de los mufiones sobre la direccién lateral, sino gue
tambien puede emplearse para el ajuste de la elevacién
del cafién correspondiente a la distamcia del blanco, con
lo cual se suprime al mismo tiempo el error gue se origina
en la elevacién por efecto de la inclinacién de los mufio-
nes.

En el didbujo adjunto se representan dos ejemplos de
ejecucibén del invento, referidos a cafiones de marina. ILas
figuras 1 a 6 se refieren al primer ejemplo de ejecucién,
en el que se admite gue el aparato de punteria vd4 dispues~-
to en el mismo cafién a dirigir, y las figuras 7 a 12 a
otro segundo ejemplo de ejecuciémn, en el que el aparato
de punteria se halla en un puesto de observacién alejado
del cafibn y se une con este en la forma conocida mediante
una disposicién de transmisién eléctrice a distancia.

En particular:

la figurae 1, presenta una vista lateral, parcialmen-
te en seccibn, de un cafién de marina provisto del aparato
de punteria, y ademés, en mayor escala:

la figura 2, una vista en planta del aparato de pun-
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teria y de las partes préximas del cafién;

1a figura 3, un detalle de dicho aparato, en la mis-
ma vista lateral que la figura 1;

la figura 4, la planta correspondiente a la figure 3,

la figura 5, una seccién por la 1linea 5-5 de la figu-
ra 1, vista por la izquierda; y

La figura 6, una parte de la vista de frente, segun
la figura 1, con otro ajuste del cafién y del aparato de
punteria, suprimidas algunas partes.

La figura 7, que se refiere al segundo ejemplo de
ejecucién, presenta en seccibn a través del eje de giro
un zécalo provisto del aparato de punteria y giratorio
en el puesto de observacién alrededor de un eje vertical,

la figura 8, es una seccibém por la linea 8-8 de la
figura 7, vista desde arriba,

La figura 9, una vista de una parte del aparato de
punteria, tomada por el lado opuesto a la figura 7;

La figura 10, una seccidén por la linea 10-10 de la
figura 9, vista por la izquierda,; y

la figura 11, en mayor escala una seccién por la
1fnea 11-11 de la figura 8, vista por la derecha.

Describiremos primero el primer ejemplo de ejecucidn
(figuras 1 a 6). Por A se designa el cafién, el cual puede
desplazarse, al tirar, en la forma conocida, en la cuna B,
colocada mediante dos mufiones bl en la curefia C. Para el
ajuste de la elevacién correspondiente a la distancia del
blanco se ha previsto un aparato de punteria en altura
con un arco dentado b2 dispuesto en la cuna B y con el cue

engrana un pifién D, giratorio mediante una ruveda de mano
D1 colocada en la cureiia C. La curefia puede oscilar so-
bre la basa del cafién, mediante un apsrato de punteria en

direccién provisto de una rueda de mano E (figura 1).
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En uno de los dos mufiones bl se fija rigidamente un
marco F en forma de horquilla, en el que mediante dos go-
rrones f1 de ejes iguales (figuras 2, 5y 6), cuyo eje es
paralelo al eje del dnima del cafibn, se colocsg un anillo
G de forma circular. En este vé4 colocada, de marera que
pueda oscilar libremente, mediante dos gorrores nt fijos
rigidamente en ella, una caja H que sirve de cuerpo de
apoyo al giréscopo J (figura 5), caja cuyo eje corta en
dngulo recto al eje de los gorrones 1. m giréscopo,

accionado por un electromotor, no representado, puede gi-

rar alrededor de un eje que se ha de sujetar en direccién
=a\

‘@migﬂVertical por la accién del mismo giréscopo en la caja H
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(figura 5), colocada, segdn lo precedente, por medio del
- arillo G como cardan en el marco F, eje que pasa por el
punto de interseccién de los ejes de los gorrones £l y

nl ¥y es perpendicular al eje de los gorrones hl. En la
caja H se dispone ademdés por medio de uno de los gorrones
hl, en la forma que después se describiréd més detenidamen-
te, un anteojo de punteria He ajustable en direcciébn la-
teral. Hasta aquf la disposicién coincide esencialmente
con la descrita en la patente principal.

Segdn el invento, entre el anillo cardan G y la ca-
ja H del girdscopo se coloca giratorio sobre los gorrones
hl un cuerpo de ajuste graduable con relacién al anillo
cardan G y el cual, como se desprende especialmente de las
figuras 3 y 4, se compone esencialmente de un cuerpo anu-
lar K, dispuesto verticalmente al eje de giro, y de dos
piezas ahorquilladas k! unidas rigidamente con el cuerpo
¥y sitvadas una frente a la otra, piezas que abrazan la
caja H del giréscopo. 1las dos piezas ahorguilladas Kt

desplazadas entre si (figura 3) se unen en los extremos

de sus brazos de horquilla rigidamente entre si, mediar-
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te placas de apoyo k2 con las que se asientan sobre los go-
rrones hl. Para la graduacién del cuerpo de ajuste K Kl

se apoye un pifién 1 en un brazo gl

del anillo cardan G,
pifén que engrana con un arco dentado k5 fijo en una pieza
ahorquillada Kl. E1l peso del arco dentado se compensa me-
diasnte un contrapeso k4, fijo en la otra pieza shorquilla-
da kY. En el arco dentado k° vé una divisién o escala kO

con nimeros correspondientes a la distancia del blanco ¥

destinada a los éngulos de alza correspondientes a dichas

distencias, escala que puede leerse medisnte uns merca in-

ifxdice g2 dispuesta en el brazo gl. Para el accionamiento

* del pifién L, destinado al ajuste de la distancia del blan-

co, se ha previsto un pequefio electromotor (no representa-
do) accionado desde la basa del cafién, con el fin de su-
primir en el ajuste de dicha distancia los influjos pertur-
badores sobre la posicién de la caja del giréscopo. Bl go-
rrén hl situado lejos de la curefia atraviesa por encima

del anillo cardan G y en su extremo libre lleva un platillc
h3 unido rigidemente con €1 y sobre el que puede oscilar

el anteojo de punteria B2 en direccién lateral alrededor

de un eje paralelo al eje de giro del girdéscopo J, con el
fin de tener en cuenta la desviacién lateral de los pro-
yectiles o las condiciones del viento u otros influjos and-
logos. Para el desplazaemiento del anteojo se ha previsto
lo mismo que en el pifibn L un pequefio electromotor, no re-
presentado. En su posicién central la linea de mira per-
pendicular al eje de oscilacién del anteojo es perpendicu-
lar al plano determirado por el eje del girdéscopo y por

el eje de los gorrones nl. Junto al cuerpo anular K se
fija sobre la caja del giréscopo H un indice h4, provisto

de una marca de ajuste, adoptdndose tal disposicién que

la marca de ajuste del indice % coincida con la msrca de
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ajuste k6 del cuerpo de ajuste K K; dispuesta en el cuer-
po anular K, cuando dicho cuerpo se ajusta respecto al
anillo cardan G, por ejemplo, de manera que la marca in-
dice g2 sefiale el trazo correspondiente a la distancis
cero del blanco en la escsala k; ¥y el anillo cardan G jun-
to con el cuerpo de ajuste X K gira respecto a la caja
del giréscopo H a una posicidén angular, en la que el eje
de lcs gorrones fl es paralelo a la posicidén central de
la linea de mira.

;fi\ Despues que el ajuste lateral del anteojo de punte-

ria B se ha regulado respecto a la caja H del giréscopo

y al cafién se le ha comunicado la punteria de direcciédn
por el giro de la rueda de mano E, se ajusta al blanco
el anteojo de punteria Hz, dispuesto en la caja H, y con
€1 la linea de mira respecto a la elevacién. Bajo el
efecto del giréscopo J, gue marcha constantemente duran—
te el proceso de la punteria, la linea de mira conserva
su posicién respecto al blanco durante un tiempo de su-
ficiente longitud y con independencia del movimiento de
balanceo del buque. Para el ajuste de la disposicién

de punteria respecto al éngulo de alza correspondiente

a la distancia del blanco, el arco dentado k5 se despla-
za mediante el pifién E, accionado por el correspondiente
electromotor, en tal grado que el trazo de la escals ks,

correspondiente a la distancia del blanco, se ajusta so-

2

bre la marce g indicadora. El1 cuerpo de ajuste K K;

adopta entonces en la posicién de carga del cafién aproxi-
madamente la posicién que sé desprende de ls figura 1.
Casb de que en el ajuste del cuerpo de ajuste K Kl la po-
sicién de la caja H del giréscopo, que lleva el anteojo

de punteria, pudiera experimentar alguna variacién, enton-

ces la posicién primitiva se vuelve a restablecer en la
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forma conocida, ejerciendo una ligera presién sobre el
anillo cardan G. Ahora, caso de que sea necesario, se

comunica al cafién, mediante el aparato de punteria en

alturs Dl D bz una elevacién tal gue en el movimiento

de balanceo del buque, que dentro de limites determinados
produce una variacién de la punteria en altura del cafién,
la marca de ajuste k6 del cuerpo de ajuste kK K;, que par-
ticipa en el movimiento del cafién, pueda oscilar por de-

lante de la marca de ajuste del fndice h4, marca existen-

te en la caja fija del giréscopo. En el momento en que

las dos marcas de ajuste k6 y h% se hallan opuestas en-
tre si, el cafién posee la debida elevacién. Si el cafidn,
como antes hemos tenido que FYEe¥i(yy¥ presuponer, estd
provisto de un dispositivo de disparo eléctrico, que se
regula de sverte que en este instante el proyectil aban-
done la boca del cafién, entonces se hallan cumplidas to-
das las condiciones previas para el debido ajuste en al-
tura. El error originado por efecto de la inclinacién
variable del eje de los mufiones, en direccién lateral,
Puede compensarse en la misma forma que se ha explicado
en la patente principal, sin més que manejar conveniente-
mente el aparato de punteria en direccién. Como en la
disposicién descrita de punteria, el ajuste del dngulo

de alza correspondiente a la distancia del blanco no tie-
ne lugar,como en la forma de ejecucidn descrita en la pa-
tente principal, en un plano perpendicular al eje de los
muilones y, por consiguiente, en el movimiento de balanceo
del buque desviado de la posicién vertical, sino en un
plano que es perpendicular al eje interior cardan (eje

de los gorrones hl) Y, por consliguiente, se mantiene su-
Jeto en posicién vertical por el giréscope, asi se compen-

san los errores que no deben despreciarse cuando se trats
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de grandes elevaciones, errores originados en la punteria
en altura por efecto de la inclinscién del eje de los mu-
nones.

En la forma de ejecucién segun las figuras 7 a 11,
el aparato de punteria se dispore sobre un zbcalo M, que
se encuentira sobre un puesto de observaciém del buque si-
tuado lejos del cafién a dirigir y aqui puede oscilar al-
rededor de un eje paralelo al eje de oscilacién de la cu-
refia. Para el giro del zécalo sirve un aparato de pun-
teria en direccién con una rueda de mano El correspondien—
te a la rueda de mano E de la primera forma de ejecucién.

El zécalo M lleva un anillo de apoyo m!

, unido rigidemen-
te con é1 y en el que puede girar un cuerpo anular B al-
rededor de un eje perpendicular al eje de giro del zécalo,
cuerpo que corresponde al gorrén bt o mufién, que ed el
primer ejemplo de ejecucidén lleva la disposicién de pun-
teria. El aparato de punteria en direccién del zdécalo M
se une con el transmisor N de una:linea eléctrica de ma-
niobra a distancia gque conduce al aparato de punteria en
direccién del cafién, transmisor que estd dispuesto para
un ajuste aproximado y exacto. ILa linea eléctrica esté
provista en el cafién de un receptor correspordiente al
transmisor y permite el ajuste de la curefia en una posi-
cién angulsar,en la que el eje de los mufiones es paralelo
al eje de giro del anillo de mufiones E; apoyado en el zé-
calo M. El anillo B estd provisto en su borde exterior
de una endentacién b%, con la que engranas un pifién D% gi-
ratorio en el anillo de apoyo ml y que corresponde al pi-
fibn D de la primera forma de ejecucidn, yendo fija la
rueda de mano D® sobre el eje del pifién Dz. En el anilo

B vé colocado de manera que pueda oscilar libremente un
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anillo cardan (}5, correspondiente al anillo cardan G de

la primera forma de ejecucién, mediante dos gorrones g4,
cuyo eje corta en dngulo recto al eje de giro del anillo

B3 Yy los cuales corresponden a los gorrones fl de la pri-
mera forma de ejecucién. E1 anillo B° se une cor el trans-
misor P, dispuesto para el asjuste aproximado y exacto, de
una linea eléctrica de maniobra a distancia conducente al
aparato de punteria en altura del cafibn, linea que en es-
te estéd provista de un receptor correspondiente al trans-

misor y permite el ajuste del cafiébn en una posicién angu-

lar, en la que el eje del énima del cafién forma con un

plano vertical al eje de oscilacién de la curefia ur éngulo
4

w_{g ek
ESPECIA

igual que el eje de los gorrones g~ con un plano vertical
al eje de giro del zbcalo M. Por cornsiguiente, cuandc el
cafibn estd ajustado en conformidad con las posiciones de
los dos transmisores Ky P, el eje del dnima del cafidém

es paralelo al eje de los gorrones g4.

En el anillo cardan G-'5 véd colocada, de manera qus
pueda girar libremente mediante dos gorrones 18 uridos
rigidamente cor ella y correspordientes a los gorrones
hl de la primera forma de ejecucién, una caja HO que
sirve de cuerpo de apoyo a un giréscopo gt (figura 11)
¥ que corresponde a la caja H de la primera forma de
ejecucibn, cortando el eje de los gorrones n8 en ingo-
lo recto al eje de los gorrones g4. E1l giréscopo Ji
acclonado por um electromotor, no representado, es gi-
ratorio en la caja HO (figura 11) alrededor de un eje,
que, en forma correspondiente a 1la de la primera ejecu-
¢ién, pasa por el'punto de interseccién de los ejes de
los gorrones n v g4 Yy es perpendicular al eje d= los go-
rrones h6. Uno de los dos gorrones n% estd provisso

por uno de sus extremos libres que sobresalen del anillo
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cardan G° con un brazo h7 fijo rigidamente en el mismo
(véase especialmente figura 11) y en el que puede oscilar
un anteojo de punteria @, correspondiente al anteojo 72
de la primera forma de ejecucién, alrededor de un eje pa-

ralelo al eje de giro del girdscopo gt

, con el fin de te-
rer en cuenta la desviacién lateral de los proyectiles o
las condiciones del viento y otros influjos andlogos. En
el anteojo de punteria Q se fija rigidamente ur sector de
rueda cénica ql. Con este engrana un pifién R que ge asien-
ta sobre un eje Bl colocado en el gorrén vecino h6 y coa-
xiael con é1. El1 eje Rt penetra en el interior de la caja

HO ¥ lleva aguf en su extremo libre una rueda cénics R5,

que engrana con otra rueda cénica S que pueda acciorarse
por un pequeilo electromotor T. El eje que lleva a la rue-—
da cbénica S y perteneciente a un electromotor T fijo so-
bre un fondo intermedio h8 (figura 11) de la caja del gi-
réscopo, es paralelo al eje de giro del giréscopo Jl. 1a
maniobra del electromotor T se efectua, en forma no repre-
sentada, con el auxilio de una maniobra eléctrica a distan-
cia, de las clases conocidas, y desde un puesto especial

de transmisién.

El gorrén h6, que se encuentra sobre el lado opuesto
al anteojo de punteria Q, se ensancha en su extremd libre
que sobresale del anillo carden G2 en un disco h° (figu-
ras 8 y 11) provisto de una garganta. En esta gargantsa
se apoya giratorio mediante un gorrén hueco k8 un cuerpo
de ajuste K7 de forma de sector y correspondiente al cuer-
po de ajuste X K1 de la primera forma de ejecucién, cuerpo
K’ que, lo mismo que en la primera forma de ejecucién,
puede girar alrededor del eje interior cardan (formado

aqui por el eje de los gorrones h®) del apoyo carddnico
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de la caja del giréscopo. Pero mientras que en la prime-
ra forma de ejecucidén el cuerpo de ajuste (X K;) era ajus-

table respecto al anillo cardan (G) en conformidad con la

distancia del blanco, aqui puede ajustarse respecto a la
caja del giréscopo (H®) en la distancia del blanco. Para
ajustar esta distancia sirve un pequefio electromotor U
(figuras 8 y 11), el cual, lo mismo que el motor T vé fi-
jo dentro de la caja del girdéscopo H® sobre el fondo in-
termedio h® de manera que su eje cae paralelo al eje de
giro del girdscopo Jl. El eje del motor U se halla tam-
“_Pien unido rigidemente,igual que el eje del motor T,median-

te un engranaje de ruedas cénicas,con otro eje V colocaio

en el correspondiente gorrén n6 y coaxial con €1, eje ¥
que atraviesa por un gorrémn hueco x8 y dentro del espacio
hueco de este lleva un pifién v1. Este por intermedio d=
una rueda W colocade en el disco h° (figura 8) se une con
la endentacién interior kY del gorrén hueco k8 en tal for-
ma que se le puede comunicar al cuerpo de ajuste k' un
ajuste respecto a la cajs H° del giréscopo correspondien-
te a la distancia del blanco y determinado por el transmi-
sor de la maniobra a distancia,por medio del electromotor
U, que puede maniobrarse desde el mismo puesto del trans-
misor, lo mismo que el motor T por intermedio de una manio-
bra eléctrica a distancia, aquf no representada, ajuste
que tembien se comunica al mecanismo V Vl, W, x° despla-
zable por el motor. El cuerpo de ajuste k7, de forma de
sector, estd provisto en su borde exterior de una brida
cilfndrica %0 sobre cuyo manto interior se encuentra uns
marca de ajuste k11 correspondiente a la marca de ajuste
k% de 1a primera forma de ejecucién (figuras 10 y 11).
Ademds, en un brazo g5 fijo rigidamente al anillo cardsan

6o v4 dispuesto un anteojo de observacién GP fijo en el
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mismo y cuya linea de mira corta en éngulo recto al eje

de los gorrones né. En elncampo visual del anteojo (e

se encuentra una marca de un trazo g7 (figura 10), que
corresponde a la marca de ajuste del indice h4 de la
primera forma de ejecucién y la cual puede hacerse coin-
cidir con la marca de ajuste ki1, Aquf se adopta tal dis-

1 .
1 se cubren o coinciden

posicién que las dos marcas g' y k
cuando el cuerpo de ajuste kv se ajusta respecto a la ca-
ja K5 del girédscopo, por ejemplo, a la distancia cero del
blanco y el anillo cardan 33 Junto con el anteojo de obser-
vacién G® ha girado respecto a la caja HO del giréscopo
(alrededor del eje de los gorrones h5) a una posicidén en-
gular en gue el eje de los gorrones g4 es paralelo a le

posicién media de la linea de mira del anteojo Q dispues-

to en la caja del giréscopo. E1 cuerpo de ajuste K7 y el
brezo g5 se hallan finalmente provistos de unas piezas de
contacto de corriente k12 y g8 (figura 9) de un dispositi-
vo eléctrico de disparo.

Al servirse de la disposicién de punteria, el anteo-
jo Q apoyado en el zécalo M de manera que pueda oscilar
libremente, despues que se ha regulado su ajuste lateral
respecto a la caja O gel giréscopo,con auxilio del elec-
tromotor T, y se le ha comunicado por el giro de la rue-
de de mano Bl del aparato de punteria en direccién, del
zécalo M, esta punteris de direccién hacia el blanco, se
regule con relacién a la altura del blanco. Bajo la ac-—
cién del giréscopo Jl, gue marcha constantemente durante
el proceso de la punteria, conserva la linea de mira su
posicién en el blanco con independencie del movimiento
de balanceo del buque. El asjuste de la disposicién de

punteria respecto al édngulo de alza correspondiente a 1lm
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distancia del blanco se realiza por el electromotor U gume,
por intermedio del mecanismo V Vl, w, kg,transmite al cuner-
po de ajuste K7, provisto de la merca kll, el ajuste deter-
minsdo por el transmisor del motor. Como el eje del motor
U es paralelo al eje de giro del giréscopo Jl, gracias 2

la accién de las masas de las partes rotatorias del motor
no se influird perturbadoramente la posicidén del giréscopo.
Lo mismo ha de decirse del motor T. Ahora al anillo de

los mufiones BS, mediante el engranaje D% Dz b4, caso de

que sea necesario, se le comunica tal posicién angular en

e vsuxel plano de direccibn en altura que en el movimiento de

; balanceo del buque, movimiento que dentro de limites de-

1 terminados provoca una variacién en la direccién en altu-

5o E(‘IAL MUVIL

ra de los gorrores g4 y del anillo cardan G5, la merca
g7 del anteojo 66 de observacién, marca que participa en
el movimiento del anillo cardan, puede oscilar por delan-
te de la merca k'l del cuerpo de ajuste K7 fija en el gi-
réscopo. En el momento en que las dos marcas g7 y k1l se
hallan opuestas entre si, el eje de los gorrones g4 tiene
la direccién en altura que se ha de comunicar al eje del
dnima del cafién. El cafién situado lejos del puesto de
observacién, durante el proceso de punteris descrito, se
ajusta constantemente segun las indidaciones del receptor
unido con los transmisores N y P, de tal forma que el eje
del dnima del cafibn sea paralelo al eje de 10s gorrones
34 Y, por consiguiente, en el instente en que se hallan

opuestss las mercas g7 y kll

queda tambien debidamente
ajustada en su direccién la altura. Por lo tanto, cuando
se dispara el cafibn en este momento, el proyectil sale

de su boca bajo el déngulo debido. Como las piezas de con-
tacto de corriente g8 y k12 formen tambien marcas de sjus-

te, por las que se determina la elevacién, en algunas cir-
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cunstancias pueden suprimirse las marcas de ajuste
g7 v k1. El error originado en la punteria en direc-
cién a consecuencia de la inclinacién variable de los
mufiones se suprime en este segundo ejemplo de ejecu-
cién de la misme forma que en el primero y de iguad
manera el error gue se origina a consecuencia de la
inclinacién de los mufiones, en la punteria en eleva-
cién. En la disposicién descrita se puede tambien su-
primir sin mds los defectos gquve, por ejemplo, se ori-
ginan por efecto de una variacién en la velocidad ini-

K -

cial del proyectil originasda por erosiones dentro del

XA
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cafién o ror efecto de las diferencias de altura entre
el puesto de observacién y el cafién o por efecto de
la distancia lateral del cafién respecto al punto de
observacién, originados en la punteria de elevacién

o de direccién. Para este objeto solo se requiere,
en efecto, proveer los receptores de la disposiciém
de maniobra a distancia, existentes en el cafién, con
los correspondientes dispositivos de regulacidn, de
manera que el eje del dnima del cafibn, cuando este se
ajusta segun las indicaciones de los receptores, se
desplace en altura y direccién de la direccién del
eje de los gorrones g4 en un pequefio dngulo que com-

pense los indicados errores.

NOTA DE REIVINDICACIONES.

El certificado de adicién que se solicita con
prioridad alemena del 30 de Julioc de 1926, deberd

por tanto recaer sobre:
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12. Una disposicién de punteria para cafiones, cuyos so-
portes del medio de punteria se colocan a la cardan,
segun la patente principal K2 93,006, de forma que

la 1linea de mira pueda conservarse en el espacio se-
gun la direccién con independencia de las oscilacio-
nes de la basa del cafién, caracterizada porque frente
a una de las dos partes que se forman por el anillo
cardan (@ 6 G3) y el soporte del medio de punteria

(H 6 B®) oscilable en €1 alrededor del eje interior
cardan (eje de los gorrones nl 6 he), que se ha de

fijar en la punteria en altura, se halla un cuerpo

de ajuste (K Kl é K7) giratorio igualmente alrededor
del eje interior cardan y provisto de una marca de a-
juste (k6 6 k11 6 klz) y ajustable en conformidad con
la distancia del blanco y la otra parte lleva una mar-
ca correspondiente de ajuste (h? 6 g7 6 gs).

292, Une disposicién de punteria, segun lo reivindicado en
el punto 192, caracterizada porque el cuerpo de ajus-
te (K K!) es ajustable respecto al anillo cardan (G)
en conformidad con la distancia del blanco.

32. Una disposicién de punteria, segun 1o reivindicado en
el punto 1?2, caracterizada porque el cuerpo de ajus-
te (K7) es ajustable en conformidad con la distancia

¥ del blanco respecto al soporte del medio de punteria
(H5) que se ha de fijar en la punteria en saltura.

42, Una disposicién de punteria, segun lo reivindicado en
el punto 12, con un girdscopo para fijar la linea de
mira en el espacio, caracterizada porque en ella se
disponen pequefios electromotores (U 6 T) unidos a
una disposicién de maniobra a distancia y destinados

al ajuste de la distancia del blanco o de la desvia-
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cién lateral.

52, Una disposicién de punteria, segun lo reivindicado
en los puntos 32 y 49, caracterizada porque los
electromotores (U 6 T) se disponen de tal suerte
en el cuerpo soporte (Hs) del giréscopo (Jl) que
su eje cae paralelo al eje de giro del giréscopo
(h).

69, Una disposicibn de punteria, segun lo reivindicado
en el punto 192, caracterizada porque una de las

marcas de ajuste estd formada por un trazo (gv)

dispuesto en el campo visual de un anteojo de ob-

E‘ L0
Iz

EPERALTE servacién (gb).

72, "Mejoras en el objeto de la patente principal N2.
93,006 (Dispositivo de punteria para cafiones que,
como los cafiones de buques, se hallan sobre pla-
taforma oscilante) expedida en 23 de dJunio de
1925” tal y como se reivindican en los anteriores
puntos y se describe minuciosamente en esta memoria
y dibujos que la acompaifian.

La presente memoria consta de quince hojas escritas
por una sola cara.

Tachado: ﬁresnmir - no vale. Emmendado: 93,006 -
vale.

Madrid, 23 de Julio de 1927.
Sociedad FRIZD. KRUPP, Akticngesollachafl

P.A. V¢%Z¢gyu~bt.¢a(i%;¢€;,
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