
¿ •m v U 9  e xp lica tiva s  d e l ^QfQB m a m ita , coím nuo. 

Invención de Don grnesW  *«««v«ao K u s ii la »eompr e¿idida en 

la  c lase  10 de l No-í.encl* to r .&Xi,ediente número 100,011,

PñANO A.

Sean a o b una palanca da dos dragos cuyo oantro es o* 

Coloquemos en a y o un cuerno pesado o «jasa ds ta l foxm 

que resu ltan  en e q u ilib r io  y en ta le s  condiciones y  cote 

balanza de p rec is ión ,es  evidente que con una fuerza  o pe» 

so in s ig n ific a n te  pondremos la  ©alanza en no v ic ie n  tu ,aún 

cuando lo s  pesos o masas fueran consideradles*

Con una fueras o peso tan pequeño como se quiera*pu#4s lo  

grarss que las w sa e  o cuerpos colocados en eq u ilib r io  se 

muevan (dentro de c ie r to s  l im ite s ) con velocidades deseadas. 

DfijáOSTitACXOBdSea una fuerza  h e leg id a  muy pequeña para mo­

v e r  la  balanza a o b y admitamos qus a l  a p lic a r la  en a por 

ejemplo,no sea su fic ien te  para lo g ra r  e l movimiento de la  

palanca de dos brazos y con t i l a  lo s  cuerpos o masas, rites» 

to qus la  balanza sefa  tanto mis sensib le  cuanto mayor esa 

la  longitud de sus brazos,es indudaols qus s i  aplicamos su

ceaivamente la  misma fuerza  h en a en a a . . . . . . . . . a , l l e
1 % 0 n

gare.ros a un punto en que la  fuerza  h lo g re  e l movimiento 

pedido y una ve loc idad  en la  unidad de tiempo.^lgemos año­

ra que e l punto de ap lica c ión  de la  fu erza  y a su vez io s  

cuerpos o masas describan un arco ds c írcu lo  cuya cuerda 

sea 4 metros y una vs loc idad  in fs r io r  a la  peaida.r’ara lo ­

grar la  ve loc idad  deseada,teniendo en cuenta que para e l  

razonamiento se e l ig ió  como cuerda 4 me tro s , oas ta r ia  i r  

trasladando e l  punto de ap lica c ión  de la  fu erza  h a lo s

puntos a a . . . b a s t a  l le g a r  a una en que quedaran cum-
4 o

p lidas  las  condiciones pedidas,toda vez que lo s  ángulos 

qus sucesivamente ir ía n  describiendo lo s  dos brazos de la  

palanca serian  cada vez menor y menor tamo!en e l  roce en o
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deóricamente «a « l  vado * i>oa<iinandp non»!oAjad» *1 tólftlc

to loa oraso a da palanca y a l l í  loa c u a rta  o «a sa » y «1  

ponto da aplicación da la  fueras h «la  velocidad alcanas da 

por loa cuerpos aarla in fin ita  y caro a l roca an o •

Un cuerpo o «rasa suspendí Jo y tan grande coa» aa quiere , 

p-uada desprenderse con una fuera* o «a s*  tan pequeña oes»
■ ^

aa daaaa*

lÁttdOSXIUClOü; Uaata observar *.*us lo s  alaterna para daapraw . 

dar un cuarpo (l*y3# ) aa una oo^oinaolón da ¿«alancaa daJ oes 

aoa desigualas; <*us an a l 3» ai»taíus( »a  lian colocado dea 

palancas « l a  púa an a l 1» y no nadando ineonvsniente an 

aa&uúr sustentando a l n&<<sro la ¿blancas ,lls¿arsí<«>8 a la  

conclusión pus con una fuoraa o «asa tan pequeña eos» aa 

auisra aa podrá desprender un ouarpo suspan di -Jo *«ea cual 

fuara la  cantidad da eu ¡«asa*

Puaato vu« por una parta un cuarpo- o ««asa pus de penarse a 

an «ovljr.lento con velocidad daaaads y con una fuer&a tan 

p«s|uana cono aa guiara y por otra puado daaprandaraa un 

cuarpo suspendido oon una fusraa también tan pecuaria como 

sa guiara«sacas fu a ra *»*pe jranos considerarlas como una 

sola «o sa* <¿us oon una fueraa insignificante oremos «no» 

ver y desprender uno o varios cuar¿x»s o ¿«¡asas *ue sotan 

suspendído*«tan can ia s  cono sa guiaran y con velocidades 

calculadas.

Agitano a añora *ua uno o varios cuarpos avancen daspran* 

di ios con la  velocidad *us llevaban a l  daspr andarlos . t i  a 

an talas condicionas ausreeto» u t iliz o *  un etiopia .obtendrá 

ana una fusraa *ue estará an relación con la  masa y vals*  

e l ‘dad dai cuerpo. 31 guaraníes u t liia a r  un <¿irc«tamoien aa* 

sa y velocidad sarán los factores principales, 

fijando ahora la  atención an <tus ¿«ara u t llla a r  a i obo*ua 

a l ¿eaprendar a l cuerpo «al descanso 4ue experimenta an a i 

desprendimiento pueda ser tan pe*uefto oom© «a -*uier»,ps» 

*uana sari «ntoncas la  fu tra* necesaria para elevarlo a  

la  posición de enganche o 4a partid* llo ra iy  para u t i l i*

... - T - irr ■re mrrr.T f . i r



ser eX giro, o* ata tener en cuenta ¿ua «X giro 4* retrooa

so saa liore y por una dif eranoiu je ¿¿«sos tercien peque­

ña» en palanca da jos orases »pu#<ia volver de nuevo % Xa po­

sición da tagafishs o ¡A fU » .

jásaos visto c&s® neoesi tácalos una fuarsa peguera y otras 

varias insi¿nificant ea*0 sea una fusr*a |*<|uaf»a,an total* 

¿.ara obtener otra #** guar ia ralucién con Xa vale® i  dad y 

tasa cal cuarpo laapr an di do. .¿aauy velocidad puedan atcaen» 

tarso ,o una de sXXas *y Xa resultante sari .mayor gu» Xas 

empleadas*

feéricamente s imaginando enorme Xa longitud da Xos oraos 

as palancas y ton tro tamoisn de un vuelo añoras *lae vslo- 

cidadse gue os Xo ararían «n Xos 4 ¿4*tros*sacian enormes y 

grandísima Xa fueras o rasuXtanta o otar» da pura una masa 

suficiente.

Se acaba da ver,cómo con una fueras pe^uariu puede o Otoñar 

sa otra tan grané# como se ée#as(dentro da eiartos Xfmi» 

tas) »y también sa o©servará mejor más adelante *ue aX aisr 

toas no as oraador sino do utilización és fueraae gus sa 

nun producido y as producen en Xa naturalsaa.dentado esto, 

vatios a seguir una oo&binacifin «impXe(eiegida a l a*ar}#«r 

trs Xas muaiias gue pueden adoptarse.

flujo a .
{ Descripción?

l# *y l como puado apreciarse*#® una palanca de dos ora 

*os cuyo centre «s * terminan.® en Xyú con dos ea ferillas  

giratorias cuyos ajas puedan apreciarse»4yS son Xos pun­

tos de ajas para Xas ¿.alancea tro tan  is dos oreaos o , « t? 

y d,0,X raspeetivamanta ¡ terminando sn ?yd con dos cuerpos 

pesados.Id.XX,XX,y XX,ir,13* sen temOian palanca# da dos 

oreaos cuyos c*n tros,ej«» 4a giro «a»tan «n l ly le  respec­

tivas* ntay sostenidos por Xa fla n ea  X,^,é«Xu,X?t8on dos 

muelle» de recuperación y 10 y 1¿(extremos de palanca? 

dos dientas -.ara reteñidla en momento opor tu¡no*Xdtió y 2 0 , 

3i son dos cuerpos fijo®  a pus sucesivamente llegarán 1® y



3.3 eoCr* e l e je i,3,4,Sen lujare# de unión pura a 103 , 3 4  

23 y también lu ja r*» io unión para 101 *X*oa cuadros a a* 

%u* «n *1 centro llevan 101«*103,son 4* unión 4* 101 con 

a 103 y 1** lln ta » de punto* 33,34y 34,3?,marcan o sign i- 

fioan 1* unión en eus mmnUia i*  las combinaciones ,¿ue a» 

indican *n lo »  cuadro» a a*{a 103-101),

3 í »«SOy>1,03 oon 'loa réstase* aojidoa por eraaalet»» *ue a» 

aprecian,llevando «n la  parta superior una pequeña cafara 

y *n la  in ferio r una horquilla y en 4 4 ,¿ 4  uno» 8ü i«nt#e 

apropósito» para «ñau antro 9 con la  palanca 4a dos uraco a 

cuyo» e je » son 44,44 y uno 4* aua extremo* 42,44,43,44* 

44,40 son borras 4s unión respectivamente oon e ,c* , 

b*3,b34,4i,42 *44,pueden consi i  «rara» como palancas d» dos 

craso» ouyo eje * «  4l;p*r© deberá tenerse *n cuenta,1 » , la

aclaración 0 3 4 ,0 3 4 } 3* ,40»  termina *n 44 oon un cuerpo pe- i 

salo y 4® *#1 punto de «nlac» por medio i * l  oaOl» 4.2 ,4 4*

Añilojámente diremos i*  0*23,0*34,41*,4 3 * ,4 4* ,4 4* y d* 44

»•  llega  a enlatar oon 44*por medio 4» la  palanca 44,44 y 

c a d » 43,44**40,*v establecen contacto con *1 volante aoy 

1» transmiten loe impulso» constantemente en un sentido * 

impiden pueda re troce ie r .42,40,dly 43,44,44 »on palanca» 

de do» craso» con ios ejes m m y 40*01,44 y 44,44 oon 

cacle» de unión con la »  ¿blanca» 44,37, da yod ,4 4 ,b l.4 4 ,3 4 , 

S4,a4y44,42,dd,44,eon palancas con e je » en adytm y puntee ¡

de enlace por cades finos por 44,34 con 24,24 y oonti- (

nuando e l enlace convenientemente por 2 3 ,2 4 ,24,24 y res- * 

pee tirasen te <*»r « , 7 4 , 7 7 ,72* 3 0 ,4 1  , * 9,4 4 ,4 4^ ^ 4 7 . ]

24 y 44 enlatan respectivamente por ca d e » fin o » con 4 4 , )

4¿ »extremo» de palanca* de 'lo® ora toa 411* se prolongan ¿a 

por il,d 2  y por 4 4,4 * ,0 ceervániose lo »  muelles y deten- !

cienee 43,24 y 44,43 por lo  ¿u* respecta a l enlace *u* 

viene de 23 y para e l correepooliente a l 44 por 43,41,43, *

44,44,44; viéndose lo »  muelle» y ietención»» 4 3 ,4 2  y 44,44

rwir'TTnr
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titillsaade #1 oniaco 33»24 por ojoapio,nagajsea girar - 

•1 Ora ¿o 1,3,3 can velocidad suftelonio y naciendo puedes- 

«i*»da por Xa parte 1,fronte 14. se encontrará con 30,31 y 

{iranio eooro 14 y r« tro cediendo 14 dejará lloro «1 estro- 

«o O 4o la  palanca 4,*,3.&sta palanca solicitada por gra- 

ir «4*4 o inórela o jsor m*m y velocidad 4o '* girará so oro 4 

al «ilota© tiospo «upo la  palanca 1,3,4 'tuederá detenida. on ■•

43 por #1 sjctrsj&e i.? ¿jue continua aranaando^s encontrará 

©on 34 a pulen lo trans&itirá loo efectos do su «moa y «u 

rolo el dad» 34 ,40 descenderá o n toncos a la  ves <¿ue ? ^ueda--- 

d* tenido on 100,y 34 transmito por 40 a 4X,a*#a4 y por <|gt 

44My4d Hoja naeta #1 velante 44,punto deudo podones uti- 

lloar una fuer** a las apii«acianos industriales»* la  osa 

*uo estoquee»* 4«s 640,034,%1,44 ¿ira sobre 41,ss «lora

44 con ol 34,33,s t ,¿usdando dstsniáas ó 3? on 44 y 4?

4 04 on 0 1 ,a l al «so W«*»p© ¿ue 90 ¿uo soporta a l 101 on- 

lasará con 34 por «sodio do slOS y on ol lugar del cuadros! 

¿ñ ol dosconoo do 84,40 y por 44,44, 43,4» ,c,s« desprende 

ol oriisancíio o enlace ¿uo so naorá verificado ontro 33,2© 

por mo l lo do 10 1,s 103 (víase «so»ás4naciono» lo l y a 102)» 

Co-ao consecuencia d# 3 so toro 34,40 son despedidos to£3 , 

024,44, «n giro airedador de 41,jato por efecto vio la  sopa- 

ración 49,b£4,to34 y por «loete do loo ssuellea 104,140* 

cuando desciende 44 per su propio poso y autos de tostar 

contacto -40, 634,1% parto lo píllanos to9$,fe34p na exportase»* 

tado una floración algo agyor *ue ol dosconoo do 3 al roa 

ptrso ol « luilicris y 3 será «lovado ligeramente ráo %uo 

lo necesario ij^ero al «d«<«o tlsapo ¿ue 3 alcanas aproxima­

damente la elevación justa,per e%> ,49,41 ,ae,ó?,4» , ¿ue #«. 

tari dotonlonde a 43,so hará ontrar en fúndenos a 44 «400 

por 0 4 , 30 ,3 9 , 34 , 34 , 33 ,7 4 , roUraxi  *38,100 al reti­

rar »o por su parto suponer n*i* ¿ardor a 10» ol apoye y 

per «1 pose ds 34,49,asi cq®q tanioion per «1 4o ?,desoe«4 

dorá la parto 144 *to34,y 3 entrará otra ros on equilibrio 

con i  *Aosor<iaiKt» 4uo henos dispuesto do um fueres on 44
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y fijando añora la atención que en 61 y 24 se encuentran 

detenidas las fuerzas rim ntntis que proceden de la  e le ­

vación 67 ó 66 y de 2? ó 26 y como estas fuerzas deben a» 

ser las suflucientes para que nuevamente dispongáis en 46 

de otra fuerza industrial y quedar también de remanente ' 

las 26 y §6,a l ser detenidas en 52 y 25 e Iguales a las

67 y 27 @e apreciará que el gráfico representa un motor 

sen c illo ,cuyo funcionamiento se debe a u tiliza r  las fuer 

zas que se produjeron y producen constantemente en la  na-
e

turaleza.

PLANO A.

DESCRIPCION Y FUNCIONAMIENTO DEL SISTEMA PRIMERO 0 SEGUN­

DO PARA DESPRENDER UN1 CUERPO.

En estos sistemas,las palancas vuelven a la  posición 

de sosten del cuerpo pesado con fuerza suficiente tanto 

las superiores c o i  las in feriores para que sea cual fue­

re la  que llegue primero ,1a otra tenga fuerza suficiente 

para que e l enganche con la  palanca de enlace se v e r i f i ­

que .La ditima palanca superior o las últimas palancas su­

periores llevarán un muelle.fuerza o peso suficiente para 

e l sosten del cuerpo principal y en tal foema que tan 

pronto deje de actuar,caerá el cuerpo principal por grave­

dad, x>or masa y velocidad o por gravedad e inercia.

OBSERVACIONES

1* Hemos elegido a l azar esta combinación y la  presen tarros 

en forma esquemática para que e l golpe de v is ta  pueda abar 

caria.Se ha prescindido de la  armadura necesaria al soste­

nimiento y funcionamiento de las distintas p iezas;ta l de­

terminación nos permitirá deducir que cuanto se ve na de 

entrar en funciones como parta de la  combinación de ma­

niobra. También los errores que hubieraoos podido cometer 

rápidamente podrán abarcarse y suponerlos solucionados coi 

sólo imaginar alargado o acortado determinado brazo de pa­

lanca .aumentado o disminuidos determinados pe sos, re tarda* 

da o aclarada M tlM lM d » aanlobra.ya simpl.n,n t. o por 

medio de un nuevo enlace .



2» Se observará a l instante como «1 ¿llano re¿jr asenta una 

combinación sencilla o simple.So ixay ningún inconveniente ? 

y 0H las aplicaciones convendrán las combinaciones rnúlti — 

pies o serie acopladas de motores o combinaciones simples 

para obtener un motor más perfecto •

ó» Ho es e l tipo único el que presentamos en el plano B 

como simple ni como punto de parti da para e l múltiple y al 

objeto vanos a lanzar una rápida ojeada que nos permita 

formar una idea amplia sobre e l particular y a ta l f in  

f  i  gamos nuestra atención en las figuras 1 *,2»,yda,plano C, 

en la  4a,oayStt plano D y en la  y ^  plano E.cada

una de las cuales representa el principio de una combi­

nación simple y siendo notable la  representada en la  f i ­

gura 3a,por ser e l centro donde se compensan los descen­

sos y resultar en el cr ítico  momento eje de giro uno de 

los extremos y quedar los dos cuerpos pesados a un mismo 

lado.Se deduce igualmente como pueden ser variados los 

sistemas o combinaciones para el desprendimiento del 

cuerpo o cuerpos: bastaría ¿jara e llo  i r  pasando las distin­

tas hoftas del plano.Igualmente encontramos variadas las m 

combinaciones para dar a cada cuerpo la  elevación que 

pida el descenso a l desprendimiento•

So nemos querido asociar la  electricidad las combinacio­

nes •tampoco presiones y expansiones,atraociónes y repul­

siones,flotado res ni muellesimanteniendo la  idea de un 

motor extremadamente sencillo .Jijamos también la  aten­

ción en los equilibrios a expensa de la  densidad de los 

líquidos y cuerpos ligeros en relación con los coginetes 

y también en el giro del líquido con e l tambor o cuerpo 

ligero  sumergido .iSa así también que deberá tenerse en 

cuenta que las fuerzas podran tomarse del giro de los 

ejes y de la  combinación para desprender los cuerpos ym  

olvidar que un cuerpo principal podrá separarse grande» 

mente del lugar del desprendimiento y volver a dicho lug* 

o punto utilizando una palanca de dos brazos,siendo e l 

extremo opueatp al que se coloca e l ouerpo desprendido,
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donde se encontrará un peso algo superior a l que se des* 

prende para que vuelva este a la  posición in ic ia l o de par 

t i  da.

Generalmente las palancas deben estar en equilibrio para 

fa c i l i ta r  las operaciones,aunque haya caso y para algunas 

que no convenga asi.Se ve fácilmente a l seguir las las oom 

binacionss,1a poca atención prestada a la  economía de la  

fuerza,asi como a las dimensiones de peso y volumen:su orí 

gen está por una parte en la  fac ilidad  para obtener la  fu» 

za y por otra en la  cualidad de motores f i jo s .

Se na seguido un razonamiento que corresponde a un funcio­

namiento en piar» y planos veryicalesipero con cierta  ana­

logía  razonaríamos para plano y planos horizontales.Tam­

bién se ha razonado sobre el desprendimiento tota l del 

cuerpo principal>pero los desprendimientos,como se ve en 

los planos,pueden ser relativos.Los grandes pesos parecen 

requerir un apajrejo de desprendimientos y en general se la 

de procurar que los desprendimientos sean automáticos e 

instantáneos. Deberá tenerse en cuenta que inercia.grave­

dad,vibraciones,resistencia,atraoéfera, (o en el vacío )y re­

sistencia de materiales.limitan la  fuerza del motor.

NOTA:La invención consiste en un motor universal o motor 

especial continuo. basado en manejar un sistema de cuerpos 

en equilibrio .romper el equilibrio .u tiliza r  masa por ve­

locidad o resultante de gravedad e inercia y restablecer 

e l equilibrio y asi sucesivamente.

—

sOiMASí



motor kspscial cohtinuo.i

M
NOTA DE REIVINDICACIONES.

REIVINDICO EL DERECHO

a la  invención de un "Motor Especial Continuo*cualquiera 

que sea la  combinación establecida,siempre que para obte­

ner o u tiliza r  la  fuerza se recurra!

1«:A un sistema de cuerpos en equ ilibrio .

20 í A «¡anejar el sistema en e l equ ilibrio con velocidad 

adecuada.

A romper e l equilibrio.buscando la  fuerza que se cal­

cule en el resultado masa por velocidad o en la  resultan­

te de gravedad e inercia.

49j A restablecer nuevamente e l sistema de equilibrio y 

asi sucesivamente y también tal como manifiesta y se in­

dica sobre e l plano y memorias explicativas con sus acla­

raciones.

LA INVENCION CONSISTE EN ÜN MOTOR ESPECIAL CONTINUO.

Madrid Ib octubre 1.927
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