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Este invento cons iste  en una máquina nu­

meradora del t ipo  que comprende un c i l in d r o  de cuerpos 

de numeración en el  cual se montan una pluridad de 

cuerpos numeradores, y un c i l in d r o  de impresión; el 

uso de engranajes accionadores constantemente engra­

nados con los  engranajes resp ect iv os  montados en lo s
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pendientes ruedas de números d í g i t o s  de l o s  cuerpos 

de numeración que están montados en el c i l in d r o  de 

cuerpos de numeración; miembros que giran conjunta­

mente con el c i l in d ro  de cuerpos de numeración p ro ­

v i s t o s  cada miembro de un mecanismo co-actuante con un 

engranaje accionador que l o  pone normalmente en roga­

ción conjuntamente con ese engranaje, como se requie­

re para la  progresiva actuación de las ruedas de nú­

meros d íg i t o s  del cuerpo numerador, a f in  de impar­

t i r l e  movimiento independientemente del c i l in d r o  de 

cuerpos de numeración; medios accionadores por medio 

de l o s  cuales dicho mecanismo puede ser accionado 

de manera que imparta ese movimiento independiente a 

dichos engranajes acciona,dores; y un mecanismo de con­

t r o l  que t iene por función poner en act iv idad o en r e ­

poso a dichos medios accionadores según se requiera 

para q\ie e l  mecanismo imparta dicho movimiento i n ­

dependiente a dichos engranajes accionadores, como 

sea necesario  para el avance progresivo  de las  rue­

das de números d íg i t o s  de cada uno de los  v a r ios  miem­

bros de numeración o miembros numeradores.

Hasta el  presente, las  máquinas nu­

meradoras prov istas  de c i l i n d r o s  de impresión y de c i ­

l in d r o s  de cuerpos numeradores en los  que se montan una 

p lura l idad  de h i le ras  de cuerpos numeradores, son las> 

que han estado en uso más general, y en esas máquinas 

se efectúa el accionamiento progresivo de lo s  cuer­

pos numeradores por medio de émbolos presionados por 

r esor tes  y montados en cada uno de l o s  cuerpos nume­

radores; o también por medio de otros  medios espe­

c ia l e s  accionadores p ro v is to s  en cada cuerpo numera-
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% dor y accionados por un miembro común a todos l o s  cuer­

pos numeradores de la  misma h i l e r a  en un punto d e ter ­

minado, en la  ro tac ión  del c i l in d r o  de cuerpos nume­

radores ,

c—  c\»»

ián todas las  máquinas de ese t ipo ,  lo s  
cuerpos numeradores están p rov is tos  de resortes  pe ­
queños que actúan sobre f iadores  para impedir e l  avance 

excesivo de las  varias  ruedas de números d íg i t o s ,  y 
en l a  mayoría de l o s  c - s o s  tienen también resortee  en 

cada cuerpo numerador que actúan sobre medios acc iona-

dores. Todos l o s  mecanismos de cambios para el* •
funcionamiento progres ivo  de las  ruedas de d íg i t o s  

de cada cuerpo numerador están comprendidos en el 

mismo cuerpo numerador, tomando variadas formas esos 

mecanismos.

La máquina numeradora que se describe  

en la  presente memoria d i f i e r e  de todas las maquinas 

numeradoras usadas hasta el presente, con respecto  a 

que no existen en ninguna parte de l a  máquina ningu­

nos resortes ,  pues no l o s  hay en l o s  va r ios  mecanis­

mos de funcionamiento de l a  máquina ni en l o s  cuerpos . 

de numeración accionados por dichos mecanismos, 

iásto es en sí mismo una gran venoaja, porque la  r o tu ­

ra de lo s  resor tes  pequeños era cosa frecuente, y con 

esas roturas de resortes  fallaban l o s  cuerpos numerado­

res en su correcta  numeración, se perdía el alineamien­

to de las  c i f r a s  y se duplicaban erróneamente l o s  nú­
meros.

Ordinariamente, en el uso de la s  m a l i ­

nas numeradoras que se usan para numerar cédulas de ban­

co, c e r t i f i c a d o s  de acciones, cupones de bonos y otros  

documentos comerciales y va lores  negociables ,  se hace 

l a  impresión por t iradas o l o t e s  de mil p l iegos  u ho-
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j&.s, de manera que se requiere  mucha p re c is ió n  er. l a  

numeración sucesiva por unidades de la s  ruedas de 

unidades, decenas y centenas solamente. Para evitar

complicaciones en la  máquina misma, se provee en l a  

máquina del invento unos mecanismos que causan l a  a c ­

tuación progres iva  de las  ruedasde d í g i t o s  de las  tres  

denominaciones más bajas ,  y se provee en l o s  cuerpos nu­

meradores un mecanismo automático de trans ferenc ia  o 

cambio para las  ruedas de l o s  mil lares ,  y si se de ­

sea, también para las  ruedas de las  decenas de m i l la r .  

Las ruedas de la s  denominaciones más a l tas  se f i j a n  a 

mano, y permanecen f i j a s  en toda l a  t irada o impresión. 

Las ruedas de la s  decenas de m il lares  pueden también 

f i j a r s e  con l a  mano.

Las c a r a c te r í s t i c a s  nuevas y o r ig in a ­

l e s  de l a  numeradora que se describe  en esta Memoria 

son: el uso de engranajes de accionamiento grandes, o r ­

dinariamente tres  engranajes, montados l i b r e s  en el eje 

del c i l in d ro  de cuerpos numeradores. Cada uno de

estos  engranajes se engrana con un pequeño engranaje 

de diez dientes  montado en un e je  que se conecta ( d i ­

rectamente o por medio de engranajes) coñ l a  c o r r e s ­

pondiente rueda de d í g i t o s  de todos l o s  cuerpos nume­

radores de una h i l e r a .  Hay tres  de dichos e jes

a c t iv os  con re la c ión  a cada h i l e r a  de cuerpos numera­

dores, estando conectado un aje  con todas las  ruedas 

de unidades, otro  e je  con todas las  ruedas de decenas 

y ?1 tercer  e je  con todas la s  ruedas de centenas.

Como lo s  tres  engranajes grandes pue­

den ser accionados con independencia entre e l l o s ,  es 

evidente que la s  ruedas de d í g i t o s  de la s  tres deno­

minaciones más bajas son eccionadas directamente^or
$
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l a  máquina y no por mecanismos de l o s  cuerpos numerado­

res ,  podrá- usarse cualquier cantidad deseada de

h i le r a s  de cuerpos numeradores, p rov is tos  cada uno de 

e jes  sccionadores s im ilares ,  p rov is tos  estos a su vez 

de engranajes s im ilares ,  i31 e je  motor conectado

con la s  ruedas de d íg i t o s  de cada denominación de ca­

da h i l e r a  de cuerpos numeradores es movido por un en­

granaje accion&dor que al mismo tiempo mueve las  rue­

das de d íg i t o s  de la  misma denominación de todas las  

otras  h i l e r  cxS •

f

Lo mismo que en todas las  numeradoras 

comunes, l o s  cuerpos numeradores tienen ajustes  l o n ­

g itud ina les  y c i r cu n ferenc ia les  con respecto  al c i ­

l in d ro  de cuerpos numeradores, con el f in  de regular lo s  

espacios deseados en la  impresión de lo s  números,

Adyacente a cada engranaje accionador se 

encuentra un miembro conectado con el e je  del  c i l in d ro ,  

de cuerpos numeradores, con el cual g ira .  iáste

miembro l l e v a  un mecanismo que normalmente, se engrana 

con el engranaje accionador adyacente, s i  cual ob l iga  

a g irar  con el c i l indro ,  pero é l  mismo tiempo impide 

que g ire  el e je  que actúa sobre las  ruedas de d í g i t o s ,  

Usté mecanismo está hecho de tal  manera que funciona 

a in terva los  predeterminados en ta l  forma que, por 

medio de un mecanismo de acción, imprime un movimiento 

de rotac ión  a su engranaje accionador con independen­

c ia  del movimiento del engranaje en conjunción con el 

c i l in d r o  de cuerpos numeradores y mientras r e s l i z a  

ese movimiento, üln cuanto al engranaje accionador 

que actúa sobre las ruedas de d íg i t o s  de las  unidades, 

dicho mecanismo de acción trabajará una vez con cada

v u e lta  del c i l in d ro  de cuerpos numeradores. lán cuan-
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to al engranaje accionador que actúa sobre las  ruedas 

de decenas, dicho mecanismo de acción trabajaré una 

vez con cada diez vueltas  del c i l in d r o  de cuerpos nu­

meradores; y en cuanto a l  engranaje accionador que 

actúa sobre las  ruedas de las  centenas, e l  mecanismo 

de acción trabajará una vez con cada cien vueltas  del 

c i l in d r o  de cuernos numeradores.

üJl mecanismo de acción combinada con

cada engranaje accionador es de construcción ta l  y 

está accionado de ta l  manera que siempre está engrana­

do con su propio  engranaje, y es accionado unicamen-

te después de cada impresión hecho con todos lo s  cuerpos 

numeradores del c i l in d ro  de cuerpos numeradores. 

jSsto es esencia l ,  porque con el uso de l o s  engranajes 

accionadores de l a  naturaleza descr i ta ,  todas la s  h i l e ­

ras de cuerpos numeradores sobre dicho c i l in d r o  son 

accionadas simultáneamente y no progresivamente, como 

ocurre en lo s  t ipos  anter iores  de numeradoras.

Para asegurar el tiempo correcto  de 

acción de l o s  v a r ios  engranajes accionadores, se p ro ­

vee un mecanismo de control  que comprende tres miem­

bros que actúan sobre l o s  medios de acción de l o s  Tfils- 

canismos que imparten su movimiento de rotación a l o s  

v a r ios  engranajes accionadores, recib iendo dicho me­

canismo de control  un impulso con c^&a vue lta  del c i l i n ­

dro de cuerpos numeradores, por medio de una rueda de 

trinquete y f i a d o r .  üste  impulso es transmitido por 

medio de un mecanismo de r e l o j e r í a  a l o s  miembros del 

mecanismo de control  que funcionen en combinación con 

l o s  medios de acc ión .

Como se demostrará, más evidentemente en 

el curso de esta Memorial, no se emplean ningunos r e s o r ­

tes en ningunos de l o s  mecanismos de esta máquina nu-
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merador&, l o  cual asegura un. funcionamiento p o s i t iv o  

de las  ruedas de d íg i t o s  <ie i o s  v a r io s  cuerpos numera­

dores por medio de esos mecanismos. por  esta razón 

son imposibles en esta máquina las  duplicaciones e r ró ­

neas de números, las  pérdidas de alineamiento de l o s  nú­

meros impresos y l o s  avances excesivos de las  ruedas de 

d í g i t o s  que causan ese desalineamiento.

551 mecanismo de funcionamiento de l a  

máquina se pone fuera de acción con re lac ión  a l o s  me­

canismos que imperten movimiento independiente a l o s  

engranajes de accionamiento, cuando -pnr cualquiera 

razón la  máquina numeradora como un todo se desarre ­

g la .  Da esta, manera se impide l a  actuación de las

ruedas de d íg i t o s  en ta les  casos de interrupción.

Con r e fe r e n c ia  â Los planos, l a  f igura  1 

es una v i s t a  la te r a l  de una máquina numeradora, hecha 

según este invento; l a  f igura  2 es una v i s t a  de plano 

en un lado de la  máquina; l a  f ig u ra  3 es una v i s t a  de 

d e t a l l e  a esca la  mayor de l o s  medios de acción para 

l o s  cuerpos numeradores, de l o s  medios de control  pa­

ra dichos medios de acción y de l o s  medios do acción 

propios  de dichos medios de control ,  tomada sobre la  

l i n e a  3-3 de le, f igura  4; la  f igura  4 es una v i s t a  del 

extremo del mecanismo i lustrado  en l a  f igura  3; la  

figura, 5 es una v is ta  en perspect iva  del mecanismo de 

de r e l o j e r í a  llamado de Ginebra que forma parte del 

d i s p o s i t iv o  de acción del mecanismo de contro l ;  l a  

f ig u ra  6 es una v i s t a  la t e r a l  de dicho mecanismo de 

Ginebra sobre l a  l ín e a  6-6 de l a  f ig u ra  4; l a  f ig u ra  7 

es una v i s t a  de d e ta l le  de una porción del mecanismo 

de acción para el movimiento de paro de Ginebra i l u s ­

trado en las  f iguras  5 y 6; l a  f igura  8 es una p e r s ­
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p ec t iv a  del mecanismo i lustrado  en la  f ig u ra  7, pero s ó ­

l o  de una parte de ese mecanismo; l a  f igura  9 es una v i s ­

ta en perspect iva  de una de las  "berras de levas del me­

canismo de c o n t r o l ;  la  f igura  10 es una v i s t a  fragmen­

tar ia  en persepect iva  que muestra la  p os ic ión  normal en­
trabada de l o s  medios de acción combinadla de l o s  miembros 

de acción de un juego de ruedas de d í g i t o s  correspondien­

tes a uno de lo s  v a r ios  cuerpos numeradores del c i l in d r o  

de cuerpos numeradoras; l a  f ig u ra  11 muestra la  prime­

ra p os ic ión  durante el funcionamiento de dichos miem­

bros de acción;  l a  f igura  12 es una v i s t a  que muestra 

la  segunda p o s ic ió n  de dicho mecanismo, y l a  f igura  

13 muestra l a  p o s ic ió n  de la s  piezas en el movimiento 

f i n a l  de dicho mecanismo causado por el mecanismo de 

contro l  que deja las  piezas en l a  pos ic ión  i lustrada  

en la  f igura  10.

Los números de re fe ren c ia  iguales se 

r e f ie re n  a las  mismas p iezas  en todos l o s  planos.

La máquina comprende el c i l in d r o  usual 

de impresión 15, l a  rep isa  de alimentación 16 y la s  c i n ­

tas de entrega 17. 31 cubo del c i l in d r o  de cuerpos

numeradores t iene  pestañas c ir cu n feren c ia les  19 para 

engrane con la s  pestañas 20 de las  armazones 21, cada 

una de las  cuales soporta una h i l e r a  de cuerpos numera­

dores 22, y están p rov is tas  en sus extremos de l e n ­

güetas 23 que encajan en las  ranuras T (24) de las  

planchas de cabeza 25 del c i l in d r o  18, Las marcas 

indicadoras 26 de dichas planchas 25 aseguran la  p r e c i ­

sión al montar la s  armazones 21 por medio de lo s  t o r n i ­

l l o s  de presión 27.

Cada armazón 21 l l e v a  tres e jes  g i r a ­

t o r i o s  28, 2S y 30, Cada e je  puede conectarse ( d i -
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rectamente o por engranajes) con ruedas de d í g i t o s  de 

igual denominación en todos l o s  cuerpos numeradores . 

de l a  respect iva  armazón, El e je  28 acciona todas

la s  ruedas de unidades, el e je  29 todas las  ruedas de 

decenas y el e je  30 todas la s  ruedas de centenas.

Los e jes  28, 29 y 30 l levan montados sus respect ivos  

engranajes de diez dientes 31, 32 y 33, estando espacia ­

dos estos engranajes más a l lá  de una plancha 25 de ca ­

beza del c i l in d r o  de cuerpos numeradores, de ta l  mane­

ra que se engranan con l o s  tres  engranajes acc ionado- 

res 34, 35 y 36 montados l i b r e s  en el e je  del c i l in d r o  

de cuerpos numeradores. Los engranajes 31, 32 y

33 están constantemente en engrane con l o s  engrana- 

j es 34, 35 y 36,

Los miembros que giran conjuntamente 

con el c i l in d ro  de cuerpos numeradores no son otros  que 

l o s  brazos 37, 38 y 39 f i j o s  por medio de chavetas en 

el e je  del c i l in d ro ,  en puntos adyacentes a l o s  engra­

najes  34, 35 y 36, respectivamente.

Cada uno de estos brazos t iene su me­

canismo de acción combinada con el engranaje accionador 

adyacente al brazo, estando indicado en A el mecanismo 

del brazo 37, en E el del brazo 38 y en C el del b r a ­

zo 39» Todos l o s  brazos 37, 38 y 39 se extienden

en l o s  mismos radios  del c i l in d r o  de cuerpos numera­

dores.

Cada mecanismo A, B y C es de iguel 

construcción a l o s  otros,  de suerte que bastará ha­

cer l a  descr ipc ión  de uno solo  de e l l o s .  El me­

canismo cons iste  de un miembro 40 apivotado en 43, 

a igual d is tan c ia  de'ambos extremos, sobre el brazo que 

l e  soporta, y prov is to  hacia uno de sus extremos de
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un juego de dientes  41 y hacia su otro extremo del 

juego de dientes 42. La forma del miembro 40 es

ta l ,  que lo s  dientes 41 están bormalmente engranados 

con su engranaje accionador, y l o s  dientes  42 estarán 

normalmente desengranados de dicho engranaje, lál

movimiento de vaivén del miembro 40 desengranará lo s  

dientes  41 del engranaje antes que se la  engranen l o s  

dientes  42, pero se proveen medios para la  continuación 

del movimiento del engranaje durante el corto in te r ­

va lo  de desengrane de ambos juegos de dientes,  que 

son independientes de la  acción de dicho miembro'os­

c i la n t e ,  La. o s c i la c ió n  en vaivén del miembro 40

ocurre únicamente cuando se requiere la  actuación p r o ­

gres iva  de l e s  ruedas de d í g i t o s .

Él miembro 40 tiene un f ia d o r  44 p r o v i s ­

to de l o s  dos dientes  45 y 46 espaciados con una d i s ­

tancia'- mayor que la  d is tancia  entre cada dos dientes 

adyacentes del engranaje de accionamiento» La plato­

cha de f r i c c i ó n  47 montada en el f ia d or  está p res iona ­

da contra el engranaje de accionamiento para ev itar  su 

desplazamiento por v ir tud  de l a  fuerza centrí fuga,

JS1 f ia d o r  44 está apivotado adyacente al diente 41, de 

manera que el movimiento en arco del f iador ,  cuando es 

accionado por el movimiento de p ivo te  del miembro 40, 

impartirá un empuje i n i c i a l  a su engranaje accionador 

y hará avanzar al engranaje de tal  manera que se f a ­

c i l i t e  el engrane del d iente  46 con dicho engranaje, 

completándose el movimiento g i r a t o r io  del engranaje a c ­

cionador por medio del f ia d o r  44»

Sobre el f ia d o r  44 está l a  rueda de im­

pacto 48 que pone en acción al f iador  para el engrane, 

con el diente 45, del engranaje accionador, independien­

temente de su'movimiento causado por el miembro 40,
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Los c i l in d ro s  15 y 18 tienen' l o s  engra­

najes de inter-engrane 49 y 50. SI entintador 

usual y su mecanismo estén i lu s t r a d o s  en 51, en los  

plenos.

Los medios de acción para el miembro 40 

y el f iador  44, que funcionan por medio del  r o d i l l o  de 

impacto 48, consisten de tres  barras de levas 52, 53 

y 54, que trabajan en combinación con l o s  mecanismos 

A, E y C, respectivamente. Cada barra de leva3

t iene  un alza  55 en el plano del movimiento del miembro 

40, y otra alza 56 en el plafto del movimiento de la  rué 

da o r o d i l l o  48, estando loca l izadas  están alzas de ta l  

manera que la  rueda 48 entrará en contacto con el alza 

56 antes que el a lza 55 entre en contacto con el miem­

bro 40» 3s te  contacto último se in ic ia rá  mientras 

l a  rueda 48 está todavía en contacto con el alza 56.

Las prolongaciones 57 y 58 del miembro 40 aseguran las 

o s c i la c io n e s  alternadas de dicho miembro en d i re c c ió n  

nes opuestas con el f in  de causar el movimiento del 

engranaje aocionador por medio del f ia d or  44; y el 

desengrane del juego de dientes 41, en dicho engrana­

je ,  seguido por el engrane del juego de dientes 42 con 

el mismo engranaje, y después por el re-engrane del 

juego de dientes 41 ( f iguras  11, 12 y 13).

31 mecanismo de control  consiste  de 

tres d iscos  59, 60 y 61 montados en el mismo eje  62, 

que a su vez está montado en el bast idor  63, abajo de 

las  barras 52, 53 y 54. .31 disco 59 es un c ír cu lo

p e r fe c to  en engrane constante con la  barra 52, y pone 

en acción a dicha barra con cada vue lta  del c i l indro  

de cuerpos numeradores, 31 disco  60 trabaja en 

combinación con la  barra 53 y l l e v a  las  diez alzas 

64. La barra 53 t iene un diente 65 que trabaja en
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combinación con dichas alzas 64. J31 d isco  60 se

mueve un décimo de revolución o vuelta  por cada diez 

vueltas  del c i l in d ro  de cuerpos de numeración; pero ese 

décimo de revolución se efectúa mediante dos impulsos 

sucesivos que permiten una retardación su f ic ien te  pa­

ra la  f'unción del miembro 40 t a jo  l a  acción de las  l e ­

vas 55 y 56, respectivamente, sobre la  barra 53.

Jül d isco  61 t iene una so la  alza 66 que trabaja en 

combinación ccn l a  barra 54, y esta barra está p r o v i s ­

ta de un diente 67. Bs.te disco 61 tiene l o s  mismos 

movimientos del disco  60, pero el alza 66 sube a su 

p os ic ión  act iva  sólo  una vez para cada cien vueltas  del 

c i l in d r o  de cuerpos numeradores.

Los medios de acción forman parte^.el 

mecanismo de control  y consisten de una rueda de G i ­

nebra con 00 dientes (68) que funciona con una rueda 

de engranaje 69 provista- de sólo dos dientes d ispues­

tos de tal  manera que engranan con l o s  dientes suce­

s ivos  de la  rueda de engranaje de Ginebra 68 (véase f i ­

guras 5 y 6 ) .  La rueda de engranaje 68 va montada 

en el e je  62, y la  rüeda de engranaje 69 va montado en 

un e je  70 que es contra -e je  del eje 62. .Bate e je  

70 l l e v a  montadas en p os ic ión  opuesta dos ruedas de 

trinquete 71 y 72. SI f iador  de retén 73 actúa 

sobre el engranaje de Ginebra 68.

31 brazo osc i lan te  o de balance 74 va 

montado en el e je  70 y l l e v a  montado a p ivote  en 75 

un f iador  76 que trabaja en combinación con la  rueda 

de trinquete 71» La v a r i l l a  de suspensión 77 tam­

bién esta conectada ccn el brazo 74 por medio de d i ­

cho pivote  75, y la  v a r i l l a  t iene una ranura que men­

ta en un árbol del c i l in d ro  de cuerpos numeradores, y
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también l l e v a  un r o d i l l o  de impacto 78 que engrana 

con l e  leva 79 montada en dicho c i l in d ro ,  esto es, en 

su mismo eje , causando así l a  actuación del f iador  76, 

por medio de l a  v a r i l l a ,  con cada rotación  del c i l in d ro  

Las ruedas de trinquete y f iador  71 y 72 tienen diez 

dientes cada una, En combinación con la  rueda de 

trinquete 71 trabaja  e l  f iador  de retén por grav itac ión  

8 0, cuyo exceso de movimiento se impide por medio del 

botón de tope 81. Los dientes 8 2 de l a  rueda de 

trinquete 71 están recortados  por abajo, y el extremo 

del f iad or  76 esté rebajado para permitir  su entrabe 

*b engrane con l o s  dientes e impedir que el f ia d or  avan­

ce con exceso.

Sobre la  rueda de trinquete 72 actúa el 

f ia d or  de mecanismo de paro o tope compuesto de l o s  dos 

tr inquetes  de grav itac ión  84 y 83 apivotados en l a  ex­

tensión 85 del bast idor  o armazón 63. 31 trinque­

te 83 t iene una ranura de leva  que rec ibe  al p ivote  75 

y t iene ta l  forma que, durante e l  movimiento i n i c i a l  

del brazo 74 y antes del engrane del f iador  76 con la  

rueda de trinquete 73, dicho trinquete 83 se desconec­

tará de uno de l o s  dientes de l a  rueda de trinquete 72. 

31 trinquete  84 queda normalmente desconectado de l a  rué 

da de trinquete 72 debido a l a  presencia  del botón 87 

montado en el  f iad or  76, y t iene una ranura de leva  88 

que rec ibe  al p ivo te  75 y t iene ta l  forma esa ranura que 

casi  simultáneamente con el  movimiento de desengrane del 

trinquete 83 en l a  rueda de trinquete 72, se engrana el  

trinquete 84 con el s igu iente  diente de dicha rueda. Es 

tos tr inquetes  83 y 84 actúan como queda explicado du­

rante l a  carrera hacia arr iba  del brazo o s c i la n te  74, 

y actúan con movimientos invert idos  durante l a  carrera 

descendente de dicho brazo.
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131 f ia d o r  76 r e c i t e  l a  acción por me­

dio  del "botón 89 de l a  v a r i l l a  de suspensión 77, con 

el f in  de impedir el v i a j e  excesivo del f iador  con el 

movimiento de regreso de la  v a r i l l a .  l o s  f iad ores

de actuación y de retén mencionados aseguran l a  p r e ­

c i s ió n  de l o s  movimientos del eje  70 e impiden todo 

exceso en lo s  movimientos de l o s  mecanismos a cc io n a ­

dos desde dicho e je  y a c t iv o s  sobre las  barras 53 y

54.

31 mecanismo de desconexión que separa 

el cuerpo numerador del c i l in d r o  de impresión cons iste  

de un e je  o s c i la n te  o de vaivén, 90, p rov is to  de dos 

manivelas 91 y 92 conectadas por medio de l o s  eslabones 

93 y 94 y lo s  p ivo tes  95 y 96. 3s te  e je  t iene una 

manivela 97 conectada por medio del 'eslabón 98 con el 

brazo 99 apivotado en l a  v a r i l l a  de suspensión 77, en 

el cual vs montado el r o d i l l o  78. ,3sta manivela 

97 también se conecta por medio del eslabón 100 con la  

palanca osc i la n te  101 apivetada en 102, y l l e v a  un e s ­

labón de p iv o te  103 conectado con el armazón 63, que 

se apivota en 104. Igualmente está prov is to  el e je

90 de la  manivela 105, de l a  cual se extiende el e s ­

labón 105 hasta la  manivela 107 montada en el e je  108 

de un mecanismo de palanca acod i l lada  109 que actúa 

sobre el carro 110 en que va montado el c i l in d r o  de im­

pres ión .

m.o sigue:
SI funcionamiento de l a  máquina es c o ­

bos var ios  cuerpos numeradores 22 de 

cada h i l e r a  pueden ser graduados y ajustados sobre lo s  

ej es 28, 29 y 30, y e l  armazón 21, que conduce a cada 

h i l e r a  de cuerpos numeradores puede ajustarse  c i r c u n fe -
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rencialmente con respecto al c i l in d ro  a f i n  de obtener 

el espacio deseado entre l o s  cuerpos numeradores , en 

cada h i lera ,  y entre las varias  h i le ra s  de cuerpos 

numeradores. Cada e je  t iene sus soportes en las  plan

chas de cabeza 25 y se apoya también en l o s  cuerpos 

numeradores de l a  h i le ra ,  con lo  cual se evitan d e s a l i ­

neamientos por causa da l a  e la s t ic id a d  del e je .  I2n

el  arreglo  de la s  ruadas de d íg i tos  de l o s  cuerpos 

numeradores de cada h i le ra ,  en las  varias  h i le ras ,  se 

sigue l e  p ra c t i ca  usual.

Los engranajes 31, 32 y 33 estarán 

siempre engranados con l o s  engranajes 34, 35 y 36, 

respectivamente, de suerte que, s i  no se proveyeran 

medios de acción, todos esos engranajes 34, 35 y 36 

g irar ían  con el c i l in d r o  18 y no g irarían lo s  engra­

najes 31, 32 y 33. Todo esto resu lta  del engrane

de l o s  dientes 41 de cada mecanismo %, B y C con lo s  

engranajes accionadorss con lo s  cuales trabajan en 

combinación dichos mecanismos, y también del hecho de 

que l o s  brazos 37, 38 y 39 giran con el c i l in d r o  18.

Sin embargo, es necesario  que lo s  en­

granajes accionadorss avancen un diente cada vez a 

in terva los  predeterminados, a f in  de causar l a  ac­

tuación progres iva  de la s  ruedas de d íg i t o s  de lo s  

v a r io s  cuerpos numeradores de las  tres  denominaciones 

in fe r io r e s ,  y l a  manera de conseguir este  resultado 

se d e s c r ib i rá  con r e fe re n c ia  a l a  actuación de las  rue ­

das de d í g i t o s  para la s  unidades y del engranaje a c c i o -  

nador de e l las ,  a troves del mecanismo A, pues queda 

entendido que l o s  mecanismos B y C tienen exactamente 

el mi amo sistema de funcionamiento, excepto que el 

mecanismo A trabaja  después de cada vue lta  del c i l i n -
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k ,
dro de cuerpos numeradores, mientras que el mecanismo 

E trabaja sólo  después de cada diez vueltas  de dicho 

c i l in d ro ,  y el mecanismo C trabaja  únicamente después 

de cada cien vueltas  del c i l i n d r o ,  Pero estas

condiciones obedecen, no a dichos mecanismos mismos 

sino al mecanismo de control  que actúa sobre e l l o s .  

Después de completarse la  impresión 

con todos l o s  cuerpos numeradores sobre el c i l in d r o  18 

y antes que dichos cuerpos l leguen hasta el mecanismo 

de entintar 51, l legará  el miembro 40 a una p os ic ión  

en l a  cual el a lza  56 de l a  barra 52 se conecta cm  el 

r o d i l l o  48 y mueve el  f i a d o r  44 de manara, que engrana 

con uno de l o s  dientes del engranaje acc ión .dor  34 por 

medio de su propio d iente  45, Inmediatamente des ­

pués, la  prolongación 57 del miembro 40 se engrana con 

el a lza  55 de dicha barra 52, haciendo o s c i la r  al miem­

bro 40 sobre el p ivote  43, con el doble e fecto  de des ­

engranar1 l o s  dientes 41 en el engranaje 34 3r de impar­

t i r  un movimiento en arco al p ivo te  del f ia d or  44, que 

a su vez impartirá un movimiento de empuje al miembro 

40, que recorrerá só lo  una. porción de l a  d is ta n c ia  en­

tre  centros de l o s  dientes  adyacentes del engranaje 

34 en la  d i re cc ión  de l a  f l e ch a  ( f i g u r a  l l ) ,  y al mis- 

m  tiempo se engranará el diente 46 con un diente  del 

engranaje 34, para completar así el movimiento g i r a ­

t o r i o  del engraneje accionador por medio de dicho f i a ­

dor, estando acompañado este desengrane del d iente 45, 

del  engrane del diente  46; lo  que permite el movimien­

to explicado ( f ig u r a  12 ) .  Al terminarse esta o s c i ­

la c ió n  simple del miembro 40, se engranarán temporalmen­

te  sus dientes 42 con el engranaje accionador 34 mien­

tras el diente  46 está todavía engranado con dicho en­
gran a j e ,
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Durante estas  operaciones, el engrana­

j e  34 sigue su rotación continua con el  c i l in d r o  18, 

pero -si mismo tiempo r e c i t e  un movimiento de rotación 

ad ic iona l  independiente de la  rotac ión  con dicho c i l i n  

dro, en l a  extensión l imitada de un so lo  d iente .

Esta rotación  del engranaje 34 hace g irar  a todos lo s  

e jes  28 que actúan sobre la s  ruedas de d í g i t o s  para 

la s  unidad es en todas las  h i le ra s  de cuerpos numerado­

r e s .  Después de esta actuación del f ia d or  44 s o ­

bre  el engranaje 34, seguirá este engranaje girando 

con el c i l in d re  18 a l a  misma ve loc idad  de éste,  sin 

impartir  ningún movimiento a la s  varias  ruedas de d í ­

g i t o s  para las  unidades.

Como la  extensión 58 de l a  plancha 40 

se conecta con el alza 55, oscilara, l a  plancha 40 en 

la  d irecc ión  opuesta, y no se efectuará el desengrane 

del mecanismo de acción en el engranaje 34 debido al 

continuo engrane del d iente  45 con dicho engranaje. 

Este movimiento inverso del miembro 40 simplemente r e ­

engranará l o s  dientes 41 con el engranaje 34 y pondrá 

al f ia d or  44 en una p os ic ión  ( f ig u r a  13) preparator ia  

de la  s igu iente  actuación, con ambos dientes, 45 y 46, 

totalmente desengranados del engranaje 34, El a l ­

za 56 t iene l a  forma i lustrad a  en l o s  planos con el 

mero f in  de controlar  r l  f ia d o r  44, permitiéndole s e ­

guir  l a  c ircun ferenc ia  del engranaj e 34.

Se notar" que en todo tiempo el  engra­

naje  34 está engranado con alguna pieza  del mecanismo 

A, con el f in  de asegurar l a  rotación continua de d i ­

cho engranaje con el  c i l in d r o  18, siendo el mnviijiiep- 
to necesario  del engrane j e  eccionador destinado a ha­

cer g irar  las  ruedes de d í g i t o s  de la s  unidades de lo s  

cuerpos numeradores simplemente un exceso de movimien-



to de dicho engranaje 34,

Con cada rotación  del c i l in d r o  18, l a  

leva  79 se conecta con el r o d i l l o  78 y levanta las ba­

rras 77, lo  cual hace que se mueva el trazo  o sc i la n te  

74 hacia a r r i ta  y así se o t l i g a  al f ia d or  76 a impri­

mir un movimiento g i r a to r io  de un décimo de vuelta  a 

l a  rueda de tr inquete  71 y e l  e je  70. Los t r i n ­

quetes 83 y 84 se moverán como se ha explicado antes

para permitir  dicho avance g i r a to r io  y para impedir 

que dicho e je  g i r e  más de un décimo de vue lta .  SI

movimiento del e je  70 pondré, en movimiento al engrana­

j e  de Ginebra 68 por medio del engranaje 69, en l a  ex­

tensión de sólo  un vigésimo de vuelta, debido a que 

l o s  dos dientes del engranaje 69 estén espaciados de 

ta l  manera que uno so lo  de e l l o s  puede trabajar con 

cada í ctUo.ción del engranaje, y por esta razón, el 

necesar io  décimo de vu e lta  del e je  62 se divide en dos 

etapas, de suerte que, al alzar el diente o dientes 

64 del d isco  60, y el d iente  66 del engranaje 61, la s  

barres  53 y 54, respectivamente, debido al engrane de 

dichos dientes cor l o s  dientes 65 v 67 de dichas barras 

la s  barras se quedarán en su p os ic ión  alzada durante 

una revolución,  y podrán ba jar  a la  s iguiente  re v o lu ­

ción hasta su p o s ic ió n  pasiva o inactiva, ocurriendo 

la  subida y bajada de la s  barras, en cada caso, p r e ­

viamente al engrane de l o s  mecanismos bIo C con e l l a s ,
i

Por consiguiente, l a  barra 53 se a l z a ­

rá una vez por cada diez impulsos impartidos sobre el 

e je  70, y se bajará con el s iguiente impulso, quedan­

do abajo durante l o s  ocho impulsos s igu ientes ,

Obedece ésto a que existen 64 dientes en el disco  60*

Y como en el disco 61 hay un solo  diente, l a  barra 54
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se alzará só lo  una vez durante cien impulsos impar­

t id o s  sobre e l  aje 70, y "bajará con e l  impulso s i ­

guiente, permaneciendo abajo durante lo s  noventa y 

ocho impulsos restantes .

Cuando está en fruición amiento l a  má­

quina, la  bsrra 52 que trabaja en combinación con el 

mecanismo A, quedará retenida en todo tiempo por el d is  

co 59 en su re lac ión  de funcionamiento con la  plancha 

40 y el r o d i l l o  48, de dicho mecanismo, usándose un 

d isco  meramente por comodidad. La barra 53 que 

traba ja  en combinación con la s  piezas correspondientes 

del mecanismo B se moverá a su p os ic ión  una \*ez por c a ­

da diez  actuaciones del e je  70, y saldrá fuera de esa 

p o s i c i ó n  con la  s iguiente  actuación del e je .  Como

consecuencia,, desde que l o s  movimientos de las  barras 

53 y 54 a sus pos ic ion es  de act iv idad dan como r e s u l ­

tado en cada caso el movimiento de lo s  engranajes s c -  

c ionadores 34, 35 y 36, para impartir su movimiento a 

la s  ruedas de la s  decenas y centenas de cada cuerpo 

numeradór del c i l in d r o  18, es evidente que, en cuan­

to se r e f i e r e  a la s  ruedas de d í g i t o s  de las  denomi­

naciones de decenas y centenas, la, operación de cambios 

r e su l ta  del funcionamiento de l a  máquina misma y no de 

l o s  mecanismos de dichos cuerpos numeradores.

El'n existen resor tes  de ninguna c lase 

en esta  máquina ni en l o s  cuerpos numeradores. To­

dos y cada, uno de l o s  movimientos son p o s i t iv o s  y están 

bien controlados para impedir todo exceso de avance o 

movimiento de la s  piezas y para asegurar l a  prec is ión  

de lep  mevimi entns relacionados con l a  rotación

de la s  ruedas de d í g i t o s .
Se ve claramente que con la  actuación
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dsl  e je  90, e l  c i l in d r o  de impresión se aparta del c i ­

l indro  de cuerpos numeradores, y el r o d i l l o  78 tam­

bién se mueve de manera que no puede ponerse en contac­

to con la  leva  79; y el armazón 63 caja de manera que 

arrastra  consigo a la s  "berras 52, 53 y 54, hacia un p ía  

no en el que no pueden entrar en contacto con ninguno 

de l o s  mecanismos A, B y C,

- o -  O T A  - o -

Los puntos de intención propia  y  nue­

va que se presentan para, que sean objeto  de esta p a ­

tente de VdINTai años, son l o s  s igu ientes :

1° .  - Una máquina numeradora en la  cual 

un c i l in d r o  de cuerpos numeradores l l e v a  una o más a r ­

mazones en que están montados unos e jes  conectados, 

directamente o por engranajes, con las  ruedas de d í ­

g i t o s  de l o s  cuerpos numeradores de la s  tres denomi­

naciones in fe r io re s ,  y t ienen engranajes constante­

mente engranados con l o s  engranejes accionadores 

grandes que giran sobre un e je  concéntrico  con el c i l i n  

dro de cuerpos numeradores, estando l o s  e jes  de todas 

la s  armazones de operación sobre ruedas de l a  misma 

denominación engranados con el mismo engranaje grande 

y girando todas la s  armazones grandes con dicho c i l i n ­

dro, y rec ib iendo dichas armazones grandes un movimien­

to ad ic iona l  que es impartido necesariamente cuando 

tienen que-moverse la s  ruedas de d íg i t o s  de cualquiera
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denominación, por medio de trazos  montados en el c i ­

l indro  de cuerpos numeradores, adyacentes a cada en­

granaje grande, llevando las  armazones un mecanismo con 

el cual tratajan, que es accionado por un mecanismo 

de acción cuyos miembros d i ferentes  son puestos y man­

tenidos en su re lac ión  de t ra ta jo  con el otro mecanis­

mo cuando se requiere el avance ad ic ional  da dichos 

engranajes grandes para el progresivo avance de las 

ruedas de d íg i t o s  de l o s  cuerpos numeradores, por me­

dio de un mecanismo de control  que r e c i t e  un impulso 

comeada vuelta  del c i l in d r o  de cuerpos numeradores, 

de ta l  manera que dicho mecanismo de acción pasa por 

un décimo de su c i c l o  de operación con cada diez 

vueltas  del c i l in d ro  de cuerpos numeradores»

2? - Una rasquiña numeradora que posee 

las  c a r a c te r í s t i c a s  enumeradas, en la  cual e l  meca­

nismo que l l e v a  cada uno de dichos trazos  consiste  

en un miembro p rov is to  de dos juegos de dientes ha­

c ia  sus dos extremos opuestos y se p ivota  en el t r a ­

zo en un punto intermedio entre dichos juegos de dien­

tes, un f iador  con dos dientes separados por una d i s ­

tancia mayor que la  d istancia  entre dientes adyacen­

tes del engranaje accionador grande, pivotado sobre 

dicho miembro en un punto adyacente a uno de dichos 

juegos de dientes, barras de leva  provistas  cada una 

de un alza para impartir movimiento de p ivote  a dicho 

miembro alternativamente en d irecc iones  opuestas, pa­

ra desengranar uno de sus juegos de dientes, engra­

nar el otro juego y vo lver  a engranar el primer j u e ­

go de dientes mencionado, con el engranaje accionador, 

y prov istas  de una sqgpida alza que actúa sobre dicho
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f ia d or  para engranar uno de sus dientes con el  engra­

naje accionador casi simultáneamente con e l  desengra­

ne en dicho engranaje grande del diente del f iador  ad 

yacente al punto en que está pivotado,  impartisúdose 

con un movimiento p iv o ta l  de dicho miembro un empu­

je  de avance al engranaje y estando prov is ta  úna de 

dichas barras de leva  de un d isco  accionador sin dien 

tes, otra de un segundo d isco  de diez dientes, y de 

un tercer  disco  de un solo  diente la  otra barra de l e  

va, recibiendo estos  d i ferentes  d iscos  su movimiento 

equivalente a un décimo de vuelta  completa con cada 

diez revoluciones del c i l in d ro  de cuerpos numerado­

res, por medio de un mecanismo de tope Ginebra a c c i o ­

nado por un f iador  y mecanismo de rueda de trinquete, 

cuyo f iad or  rec ibo  un movimiento a lternativo  completo 

con cada vuelta  del c i l in d r o  de cuerpos numeradores 

por medio del brazo osc i lan te  qn que está montado, y 

proveyéndose una v a r i l l a  de suspensión p ro v is ta  de un 

miembro de impacto y una leva, montada en el e je  del 

c i l in d r o  de cuerpos numeradores.

39 -  Una máquina numeradora que posea 

las  mencionadas carac ter ís t i cas^  en la  cual e l  en­

granaje de transmisión del mecanismo de paro o tope 

Ginebra, t iene dos dientes adyacentes, l a  otra rue­

da de engranaje t iene ve in te  dientes y el e je  del  en­

granaje de transmisión l l e v a  montadas dos ruedas de 

trinquete f i j a s  en puntos opuestos, una de las  cua­

le s  es accionada por el  trinquete del brazo o s c i la n ­

te, y l a  otra es accionada por dos trinquetes monta­

dos en un soporte f i j o  y prov is tos  cada uno de una 

ranura de leva, que rec ibe  un pasador que se mueve con 

la  v a r i l l a  de suspensión, estando colocados de tal
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manera ambos f iadores  que, cuando uno de e l l o s  está, 

engranado con l a  rueda de trinquete, el otro  f iador  

o tr inquete  queda normalmente desengranado, mientras 

que el movimiento de l a  v a r i l le ,  de suspensión moverá 

al t r im je te  normalmente engranado apartándolo de l a  

rueda de tr inquete  y o b l i  ax). el o s i  otro  trinquete o 

f iador  a engranarse con el diente s iguiente  al. que 

acaba de so l ta r  el otro  trinquete o f ia d o r .

a? - Una máquina numeradora que posee 

todas lasjmenci onadas c a ra c te r ís t i ca s ,  en la  cual l o s  

d iscos  y sus medios de acción van montados en un ar­

mazón pivotado de' ta l  manera y conectado en tal  f o r ­

ma cor,, el miembro de impacto de l a  v a r i l l a  de sus­

pensión y e l  mecanismo de desconexión'de l a  má.quina, 

que cuando no está en acción l a  máquina misma, se ba$ 

jan l o s  d iscos  y arrastran a la s  barras de leva  

apartándolas del camino de movimiento de lo s  miembros 

p iv o ta le s  y de l o s  f iadores ,  con l o  cusí se impide 

todo u l t e r i o r  movimiento de las  ruedas grandes de en­

granajes accionadores, así como también el movimien­

to de las  ruedas de d íg i t o s ,  a pesar de la  continua­

ción del movimiento g i r a t o r io  del c i l in d ro  de cuer­

pos numeradores.

59 - Mejoras en las  máquinas numera
doras ,

Tal y como se ha d e scr i to  en l a  Me­

moria que antecede, representado en lo s  d ib u jos^ ©  

se acompañan y con lo s  f in e s  que se han e s p e c i f i ­
cado ,

Esta Memoria consta de v e in t i t r é s

hojas  escr i ta s  por una. so la  cara*
Madrid, 2 de j u l i o  1927 

P.Á.¿iberio m  ÉlBab’im 
POii Pode?
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