-

NUMSRO 16.912

—-—-—-—---—----—-:‘

" 2505 8
.\g‘"ﬁ\
AN
. &Q>,
o b
[
MEMORIA DISCRIPTIVA .
parz solicitar
PATAENTIS D& INVINCI OXN

en
43P ala
per VJIINTS aflos
por " Mejoras en les maquinas numera-
" doras ",
A nombre de
AMGRICAN BANK NOTI COPANY
establacida en

70 Broad Street, Nueva York,

&45TADOS UNIDOS Di AMARICA

Zste invento consiste en una miquina nu-
meradora del tipo que comprende un cilindro de cuerpos
de numeracidn en sl cual se montan una pluridad de
cuerpos numeradores, y un cilindro de impresidn; el
uso de engranajes accionadores constantemente epgra-

nados con los engranajes respectives montados en los



ejes que se conectan respectivamente con las corres-
pondientes ruedas de nimeros digitos de los cuerpos
de numeracidn que estén montados en el cilindro de
cuernos de numeracién; miembros que giran conjunta-
mente con el qilindro de cuerpos de numeracidn, pro-
vistos cada miembro de un mecanismo co-actuante con un
engranaje accionador gque lo pone normalmente en roza~
cidn conjuntamente con ese engranaje, como se requie-
re pare la progresiva actuacidn de las ruedas de nu-
meros digitos del cuerpo numerador, a fin de impar=-
tirle movimiento independientemente del cilindro de
cuerpos de numerscidn; medios accionadores por medio
de los cuales dicho mecanismo puede ser sccionado

de manera que impsrte ese movimiento independiente a
dichos engranajss accionadores; y un mecanismo de :zon-
trol que tiene por funcidén poner en actividad o en re-
poso a dichos medios accionadores segin se requiers
para que el mecanismo imperta dicho movimiento in-
dependiente a dichos engranajes accionadores, como

sea necesgrio pare el avence progresivo de las rue~
das de nimeros digitos de cada uno de los varios miem-
bros de numeracidén o miembros numsradores,

Hasts el presente, las miquinas nu-
meradmys provistas de cilindros de impresidn y de ci-
lindros de cuerpos numeradores en 1los gue se montan una
pluralidad de hileras de cuerpos numeradores, son las
que han estado en uso més general, y en esas miquinas
se efectia el zccionamiento progresivo de los cuer=-
pos numeradores por medio de émbolos presionadns por
resortes y montados en cada uno de los cuerpos nure-
radores; o también por medio de otros medios espe-

ciales accionadores provistos en cada cuerpo numera-~



dor y accionados por un miembro comin & todos los cuer-
pos numeradores de la misma hilera en un punto deter-
minado, en la rotacidén del cilinéro de cuerpsns nume-
radorss,

En todas las méquinas ds ese tipo, los
cuerpos numsradores ectén provistos de resortes pe-
quetios que actian sobre fizdores para impedir el svance
excesivo de las varias ruedas d= mimaros digites, vy
en la mayoria de 1ns ccsos tienen ftambién resortes en
cada cuerpo numzrader qusz actian sobre medios acciona-
dores. Todos los mecanismos de cambios para el
funcionaniento progresive 4e las ruedas de digitos
de ceda cuerpo numesrador estén comprendidos en el
mismo cuerpo nwaerador, tomando variadaes formas esos
mecanismos,

La méquina numeradora que se describe
en la presente memoria difiere d: todas las mfquinas
numeredoras usadas hasta el pressnte, con respecto a
que no existen en ninguna parte de la méquina ningu-
nos resortes, puss no 1os hay en los varios mecanis-
mos de funcionamiznto de la maquina ni en los cuerpos .
de numeracidn accionados por dichos mecznismos.

Asto es en si mismo unsa gran vensaja, porgue la rotu-
ra de los resortes pequefios era cosa frecucnts, y con
esas roturas de resortss fallaban los cusrpos numerado-
res en su correcta aumsrecidn, se perdia el alineamien-
to d2 las cifras y se duplicsbzn erroneamesnte los ni-
meros,

Ordinsriamente, en el uso dc las médui-
nas numeradoras gue se usan para numerar cédulas de ban-
co, certificados de zcciones, cupones de bonos y otros

documentos comerciales y valorss negociables, se hace

la impresidn por tiradas » lotes ds mil pliegos u ho-



jus, de manera gue se requiere muche precisidn on la

numarzcidn sucesiva por unidades de las ruedas de
unidades, decenas y centenas solamente, Para evitar
complicacionas en la méquina misma, se provee en la
méquina del invento unos mecanismos que causan la &ac-
‘uacidn progr:siva de las ruedussde digitos de las tres
denominaciones més bajas, y se provee en 10s cuerpos nu-
meradores un macanismo automAtice de transferencia o
cambin pare las rusdas de los millares, y si se de-
sea, también pare las ruedas de las decsnas de millar,
Las ruedas de las denominaciones més altes se fijan a
mano, y permanccen fijas en toda la tireda o impresidn.
Las ruedas de las decenas de millares puaden también
fijarse con la mano.

las carscteristicas nuevas y origina-
l12s de lz numeradora que se describe en esta Memoria
son: el uso de engranajes de accionamiento grandes, or-
dinariamente tres engrenajes, montados libres en el gje
del cilindro de cuerpos nunerzdores, Cada uno de
estos engrsnzjes se engrana con un paqusho engrancje
de diez dientes montado en un eje qus se conecta (di-
rectemente o0 por medio de engranajes) con la corres-
pondiente ruede ds digitos de todos los cuerpos nume-
radores de una hilera. Hey tres de dichos ejes
sctivos con relacidn a cada hilera de cuerpos numera-
dores, estandn consctado un sje con todas las ruedas
de unidades, otro eje con todas las ruedas de decenas
y 21 tercer sje con todas las ruedas de centenas.

Como los tres engranajes grandes pue-
den ser accionadnas con independencia entre ellos, es
evidente que las ruedas de digitos de las tres deno-

minaciones més bajas son sccionadas directamentépor
§



la miquina y no por mscanismos de los cusrpos numersdo-
ras, Podréd- usarse cuzalquier centidad deseada de
hileras de cuerpos numnsradores, provistos cada uno de
ejes accionadores similares, provistos estos a su vez
de engransjes similares, Bl eje motor conectado

con las ruedas ds digitos de cads denominacidn de ca-
da hilera de cusrpos numsradores es movido por un en-
grangje accionador que al mismo tiempo mueve las rue-
das de digitos de la misma denominscidn de todas las
otras hileras.

Lo mismo que en *todus las numeradoras

comunes, los cuerpos numersdores tisnen ajustes lon-

0”

itudinales y circunfarencislas con respecto al ci-

En

lindro de cuerpos numeradores, con el fin de regular los

espacios desezdos en la impresidn de los mimeros,

Adyacente a cads engranaje acclionador se
encuentra un miembro conectedo con el eje del cilindro.
de cuerpos numeradores, con el cual gira. HBste
miembro lleva un mecsnismo que normslmente se engreane

con 2l engranaje accionsdor adyzcentsg, 21 cual obliga

Q-

2 glrar con 21 cilindrn, pars 21 misma tismpn impide
que gire 2l eje que azctla sobre las ruedss de digitos,
dste mecanismo =2std hecho dz tal manera que funcionsa

2 intarvalos predeterminados en tal forma gue, »or

madin de un macunismo de accidn, imprime un movimiento

i3

foN

e rntacidn a su engranaje accionador con independen-
cia d4el movimientn dsl angrsnaje en conjuncidn con el
cilindro de¢ cuerpos numeradorss y mizniras resliza

ese movimiendo. gn cuento g8l engramnaje accionador

]

gque actiz sokre las ruedas &

(U]

digitos de las unidudes,

¥

ichn mecunismo &2 aceidn *rabajar? una vez con cada

o%

vualta del cilindro de cuerpos numersdoras. Bn cuan-



to &l engranaje accionador gue actds sobre las rusdss
de decenas, dicho mecanismo de accidn trsbajaré una
vez cnon cada diez vueltas dsl cilihdro de cuerpns nu-
meradores; v en cuanto al éngranaje accionadonr gus
aetia sokre las ruedss de las centenas, el mecanismo
de accijda %ratajcrd una vez con cada cien vueltas del
cilindAro de cusrpoc numeradnres.

21 mecanismn de accidn combinada con
cada engranaje accionadnr es de consiruceidn sal y

std cccionado d2 *2l manera qus siempre estd engrena-

¢}

do con su proplo engrenaje, y es acclonado unicamen-

te después de cada impresidn leche con todns los cuerpos
numaradores del cilindro de cuerpos numaradores,

Isto es esencial, porque con el usoc de los engrunajes

sccionadores de la naturclega descrita, todas las hils-

res dz cuerpos numeradores sobre dicho cilirdro son
accionadss simulténesmantz v no prosrosivemeante, como

radoras.

[6V]

ocurre en los tipos ernteriores de num

Para asczurar el tiempo correcto de
acciin de los varins cngrenesjes accionudores, se pro-
ves un mecanismo de control gque comprende tres miem-
tros gquz actian snbre los medios de accidn de 1los re-

enismos que imparten su movimiento de rotacidn a los

varios engrenajes accionadores, recibiendo dichn me-
cenisno de conirol un impulso con cuda vuelta del cilin-
dro de cuerpos numeradores, por maedio de una rueda de
trinquete ¥y fiadorr Sote impulso es trunsmitido por
madio de un mscenisme de relojeria a los miembros del
meceniasmo de conitrol que funcionen en comtinzscidn con
1os medioe de accidn,

Como se demostreré més evidentemente en
el curso dg esta Memoria, no se smpleen ningunos rasor-

tes

10}

n ringunos de log mecanismos de este mfquina nu-
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meradora, lo cual asegura un funcionzmiento positivo

de las rucdas de digitos de los varios cuerpos numsra-
dores por medio de esos mecenismos. Por esta razdn
son imposibles en esta méquine las duplicacisnes errd-
neas de nineros, las pérdidas de alineamiento de lns ni-
meres impresos y los avances excesivos de los ruedas de
digitos que causun ese desselineamiento,

21 mecenismo de funcionamiento de 1a
méquine se pons fuera de accidn con relacidn a los me-
cenismos que imperten movimiento independiente a los
engranajies de secinnamientn, cusndn nor cuslquiersa
rezdn le mdquina numeradore coms un todo se desarre-
gle, De esta maners se impide la zctuacidn de las
ruedas de digitos en tales casos de interrupcidn.

Con referencisa a}os planos, la figura 1

es una vista laterel de una mfquina numeradors hechs

m

gegun este invento; la figurs 2 es une vista de plano
en un lado de le méquina; la figura 3 es una vista de
detalle a escale mayor de los medios de accidn pars
los cuerpos nuneradores, de los medios de control pa-
ra dichos medios de accidn y de los medios de sccidn
propios de dichos medios de control, tomada sobre la
linee 3-3 de la figura 4; la figura 4 es una Vvista del
extremo del mecunisme ilustrado en la figura 3; 1la
figura 5 es una vista en perspectiva dz2l mecanismo de
de relojeria llsmado de Ginebra que forma parte del
dispositivo de wccidn del mecanismo de control; 1la
figura € es une vista lateral de dicho mecanismo de
Ginebra sobre la linea 6-6 de la figura 4; la figura 7
es unea vieta de detalls &2 une porcidn del meceanismo
de aceidn para el movimiento de paro de Ginebra ilus-

trade en las figuras 5 y 6; la figura 8 es una pers-



pectiva del mecsnismo ilustredo en la figure 7, pero sd-
lo de una parte de ece mecanismo; la figura 9 es una vis-
ta en perspectiva de uné de las berras de levas del me-
ccnismo de evontrol; lz figura 10 es wna vista fragmen-
taris ea persepectiva que muestra le posicidn normal en-
trabada de 1los ma2dios de sccidn combinada de los miembras
de sccidn de un juego de ruedas de digitos correspondien-
tes a uno de los varios cuerpos numeradores del cilindro
de cuerpos numeradorazs; la figurs 11 muestra la prime-
ra posicidn dAurante 21 funcionamiento de dichos miem-
Tros de accidn; la figura 12 es unz vista que muestra

la segundsa posicidn de dichn mecanismo, ¥y la figura

13 muestra la posicidn de las piczes en el movimients
final de dicho mecanismo causado por el mscsnismo de
control que dejs las piezes en la posicidn ilustrada

en la figurw 10,

Los mimzros de referencia igusles se

=
(63
b
[l
[¢]

ren & las mismas piezas en todns los planos,

La méquins comprende el cilindro usual
de impresidn 15, la repiss de alimsantzcidn 16 y las cin-
tzs de entrege 17. B1 cubn del cilindro de cuszrpos
numeradores tiene pestafias cirecunferenciales 19 para
engruane con las pestellas 20 de las armazones 21, cadea
una d2 las cuales soporta unu hilera de cuefpos nunere-
dores 22, v estén provistas er sus extremos de len-
gletas 23 que sncajan on las ranuras T (24) de las
planchas de cabeza 26 42l cilindro 18, Las marcas
indicadeoras 2¢ dz dickses planchas 28 aseguran la preci-
¢idn 21 montar las armazones 21 por medio de los torni-
llos de presidn 27.
Cada zrmszdn 21 lleva tres ejes gira-

torios 28, 2% vy 30, Cadz eje puede conectarse (di-



rectamente o por éngfénajes) con rusdas de digitog de
igual dennminacidn en todos 1o0s cusrpos numeradgrég
de la respectiva armazdn, Bl eje 28 accioﬂéiggdés*.
las ruedas de unidades, el eje 29 todas las ruedas de
decenas y 21 eje 30 todas las rusdas de centenas.

Ins ejes 28, 29 v 30 lleven montados sus respectivos
engranajes de diez dientes 31, 32 y 33, estando espaqié-
dos estos engranajes més 2114 de una plancha 25 de ca-
teza del cilindro de cuerpos numeradores, de tal mane-
re gue se cngranan con los tres engranajes accionado-~
res 34, 35 y 36 montados libres en el eje del cilindro
de cuerpoc numersdores. Los engranajes 31, 32 y

33 estén constantemente en engrane con los engranc-

jes 34, 35 v 36.

Los migmbros qﬁe giran conjuntanente
eon el cilindro de cuarpes numeradores no son otros gue
1os brazos 37, 38 y 39 fijos por medio de chavetas en
el eje del cilindro, en puntos adyacentes a los engra-
najzs 34, 35 y 3€, respcctivamante.

Cada uno de ectos brazos tiene su me-
canismo de accidn comtinada con 2l =2ngraneje accionador
adyacante 21 Trazo, estzndo irdicadn sn A el mecanismo
del brazo 37, 2n B el del brazo 38 y en C el del tra-

70 39. Todos 1lo0s brazos 37, 38 y 39 se extienden
en 1oz mismos radios del cilindro de cusrpns numsra-
dores.

Cada mecanismo A, By C es de iguel
congtruccidn & 1los otros, de suerte gque bustard ha-
cer la descripcidn de uno solo de ellos, 21 me-
cenicmo consiste de un miembro 40 apivntado en 43,

a iguel distencia dé?mbos extremos, =obre 21 brazo que

le sdports, y provisto hecie uno de sus extremos de



un juego de dientes 41 y hacia su otro extremo del
Juego de dientes 42. La forma del miembro 40 es
tsl, que los dientes 41 estin hormelmente engranados
con su engranaje accionador, y los dientes 42 estarsn
normaimente desengrenados de dicha engrenaje. 11
movimiento de vaivén del miembro 40 desengranzsré 1os
dientes 41 del engransaje entes que se le engranen los
lientes 42, pero se proveen medios para laz coniinuzcidn
del movimiento del engrenaje durznte el corto inter-
valo d2 desengrane ds embos juegos de dientes, que

son independientes de 1z accidn de dicho mierbro os-
cilante. La oscilacidn on vaivén del miembro 40
ocurre Unicamente cuendo se requiere le actuacidn pro-
grasiva d= les rusdas de digitos.

41 miembro 40 tiene un fiador 44 provis-
to de 1os Aos disntes 45 v 48 espacladns con una dis-
tancie mayor que la distencia antre cada dos dientes
adyacentes del engranaje dz accinnmamiento, ILa plah-
cha de friccidn 47 montada en el fiazdor esté presiona-
da contré el engrsnsje de accionamiznto para evitar su
desplazzmianto por virtud de la fusrza centrifuga,

#1 fiador 44 estid epivotzdo adyscente sl dients 41, de
menera gque 21 movimiento en srco del fisdor, cuando es
eccionado por el movimiento de pivote dsl miembro 40,
impartiréd un empuje inicial = su engrenaje zccionador

v Laré zvanzer =zl engrancje de tal menera que se fa-
cilite el engresnce de2l diente 46 con diche engrenaje,
completfndose el movimiento giratorio del engrznaje ac-
cinmnader por medio del fizdor 44,

gobre el fiador 44 esté la rueda de im-
pactn 48 que pone =n accidn al fisdor para el engreane,
con el diente 45, del engrufiuje accionudor, independien-

temente de su'movimiento causado por el miembro 40,



Lot cilindros 15 y 18 tienem los engra-
najes de inter-engrene 49 y 50. 31 entintador
usual y su mecenismo estén ilustrzdo s en Bl, en leos
plenos.,

Los medios de sccidn para sl miembro 40
y el fizdor 44, que funcinnen por medio del rodillo de
impacto 48, consisten de tres barrss de levas 52, 53
y 54, que trsbejen en combinacidn con los mecanismos
A, By C, respectivamente. Cade barra de levas
tiene un alzsa 55 en el plwno del movimiento del miembro
40, ¥y otra alzs 56 en el plaho del movimiento de la rue-
da o rodillo 48, estando 1loczlizadas estas slzas de tal
manera que la rusda 48 en‘rard en contacto con el slza
56 sntes que el alza 55 entre en contacto con el miem~
bro 40, Bste contucto 1ltimo se iniciard mientras
lz rueda 48 estd todavia en contacto con el alze 56,
Las prolongaciones 57 y 68 del miembro 40 aseguran les
oscilaciones zlternadas de dicho miambro en direccio®
rnies opuesias con el fin de causar el movimiento d=1
engr%naje accionador for mz2dio del fiador 44; y el
desengrane del juego de dientes 41, en dicho engr:na-
Jje, seguido por el engrane del juegn de di=ntes 42 con
el misme engranaje, ¥y después por el re-engrane dsl
juego de dientes 41 (figuras 11, 12 y 13).

#£1 mecenismo de control consiste ds=
tres discos B9, 60 y 61 montados en el mismn cgje 82,

& su vez estd montado cen 2l bastidor 63, abajo de

w

qu
las barras 52, 53 y 54, Il disco 59 es un cirzuln
parfecto en engrane constante con la kerra b2, ¥ »oone
en accidén a dicha barra con cada vuelta del cilindro
de cusrpos numeradores, Bl disco 60 trabajea en
combinscidn con 1z 5arra 53 ¥ 1lleva las diez zlzas

64. La barrz 83 tiene un diente 65 que trabaje en

- 11 -



combinacidn con dichas alzas 64. Bl disco 60 se
mueve un décimo ds ravelucidn n vuelta por cada diez
vueltas del cilindro d= cusrpos de numeracidn; pero ese
décimo de revolucidn se efectia mediante dos impulsos
sucesivos que permiten una retardacidn suficients pa-
ra la funcidn del miembro 40 bajo la accidn de las le-
vas 58 y B6€, respectivamente, sobre le berra 53,

31 disco 61 tienc une sola alza 66 que trabaja en
combinacidn cen la barra 54, y esta barra esté provis-
te de un diente 67. Bste discn 61 tiene los mismos
movimientos del disco 60, pero 21 alza 66 sube & su
posicidn zctiva sdlo una vez pars cada cien vueltes del
cilindro de cuerpos numersdores,

Los medios de accidn forman part;?el
mecanismo de control y cnnsisten e una ruszds de‘Gi-
netra con RO dientes (68) qus funciena con una ruecda
de engrenaje 69 provista de sdlo dos dientes dispues~
tos de tazl manera que engranen con los dientes suce-
sivos de la rueda de engransje de Ginebrs 68 (véase fi-
guras 5 v 6). La ruede de engrsnszje 638 va montada
en 2l eje 62, vy la rieda de engranaje 69 va montade en
un eje 70 quz es contra-eje del eje 62. Hste eje
70 1lleve montadas en posicidn opuesta dos ruedas da
tringuete 71 y "72. 81 fiador de retén 73 actis
sobre el engransje de Ginsbrz €8,

Bl Yrazo oscilante o de bzlance 74 va
montedo en el eje 7C y lleva montado & pivote en 75
un fizdor 76 que trabeje en combinacidn con la rueda
de tringuete 71. Lz varilla de suspensidn 77 tam-
bién esté conectzda con el brazo 74 por medio de di-
cho pivete 75, v la varills tiene una ranura que mcn-

ta en un #rbol del cilindro de cuerpos numeradores, y

- 192 -



también 1lleva uwn rodillo de impacto 78 gue engrans

con le leva 79 montada en dicho cilindro, eosto es, en
su mismo eje, csusendo asi la actuscién del fiador 76,
por medic de la verilla, con ceda rotacidn del cilindro
Las ruedas de itrinquete y fiador 71 y 72 tienen diez
dientes cada una, Bn combinacidn con la rueda de
tringuete 71 trabaje el fiador de retén por gravitacidn
80, cuyo exceso de movimiento se impide por medio del
Potdn de tope 81. Los dientes 82 de la rueda de
trinquete 71 estén recortados por abajo, ¥y el extremo
del fiador 76 estd rebajado para permitir su entrebe

% engrane con los_dientes e impedir que el fiador avan-
ce ©hn exceso.

Sobre l1la rueda de trinquete 72 actia el
fiador de mecanismo de paro o tope corpuesto de los dos
trinquetes de gravitacidn 84 y 83 spivotasdos en la ex-
tensidn 85 del bastidor o armazdn 63. Bl trinque~
te 83 tiene una ranura de leva que recibe al pivote 75
v tiene tzal forma que, durante el movimiento inicial
del brazo 74 v sntes del engrene del fiador 7€ con la
rueda de tringuete 73, dicho trinquete 83 se descorec-

tard de uno de los dientes de la rueda de trinquete 72.

. &1 trinquete 84 queda normalmente desconectado de la rue-

dz de trinquete 72 debide a la presencia del totdn 8%
.montado en el fiador 76, y tiene una ranura de leva 88
gue recite &1 pivote 75 y tiene tal forma esa ranura que
casi simulténeamente con el movimients de desengrane del
trinquete 83 en la rueda de tringueste 72, se engrana el
trinquete 84 con el siguiente diente de dicha rueda. ®Bs-
tos trinquetes 83 y 84 actian como gqueda explicado du-
rente la carrera hacia arrita del brazo oscilante 74,

vy actisn con movimientos invertidos durante la carrersa

descendente de dicho brazo.

- 13 -



Bl fiador 76 recibe la accidn por me-
dio del botdn 89 de la varille de suspensidn 77, con
el fin de impedir el viaje excesivo del fiador con el
mnvimianto de ragrese de la vearilla. ILos fiadores
de zctuacidn y ds retén mencionados zseguran la pre-

o]

cisidn de los movimientns del 2fe 70 e impiden *

a2 tnin

excaso an 1os movimientos de los mecanismos acciona-

dos desde dicho eje ¥ activos sobre las barras B3 ¥y

s s 7’
@1 mecanismn de descnanexisn ques separa
2l cuerpn numarador del cilindro de impresidn consiste

dz un =je oscilante »n de veaiven

[¢]

, 90, vprovisto de dos
menivelas 91 y 92 coneciadas por medin de los eslabones
93 ¥y 24 y los pivotas 95 y 96. iste gj2 fiz=ne una
manivela 97 conectzda por madin del esl:bdn 98 con el
brezo 99 apivotudn an la varilla de suspensidn 77, en
el cuel ve montado 21 redillo 78. 3ste manivela

97 tambidn se conecta por madin del 2slahdn 100 con le
palanca nceilante 101 anivnatada en 102

vy lleavae un &s-

$ v

lahén de pivote 1N3 conectadn con el armzzdn 63, gue

1

ge anivnta en 104, Izualments estd proviste el eje

90 d= la manivela 108, de la cual se extiende el e

[O]

labdn 106 hasta la manivelsa 107 montada en ¢l aje 108
42 un macenisme de palanca acndillada 109 que actis

sokre 21 carro J10 en que va monmtedn el cilindre de im-

31 funcionamisntes de la miquina es co-

mn sigue: -

Los varing cuerpos numeradorss 22 de

g
§
[8h
o
o
-t
[N
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W
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o

puzden ser graduados y ajustados sobrs los

@©
(R
W
w
na
o)

, 29 ¥y 30, y el armazdn 21, gue conduce a cada

hilera 4z cuerpos numor=dor:2s puede ajustarse circunfe-



‘rencialmente con rasspactn al cilindro a fin dz obtener

el zspacio dsssado zntre 1os cuerpos numersdores.en

- cada hilers, y entre lzs varias hileras de cuerpos

numeradores, Caeda eje tiene sus soportes on las plan-~
chzs d= cazbeza 25 y se apoya también en los cuerpos
numeradores de 1a hilera, con 1o cual se eviten desali-
neamientos por causa de la elasticided del gje, #n

el arreglo de las rusdas de digitos de los cuerpos

8]

numeradores de cadas hilera, en las varias hileres, se
sigue le priéctica usual.

Lns engranajes 31, 32 v 33 estarén
siempre engranados con los sngranszjes 34, 3b y 36,

respectivaments, de suerte que, si no se proveyersn

medine Ae accidn, %tndns 2sos engransjes 34, 35 y 36

irarian con 21 cilindro 18 y no girarian los engra-

122}

. najes 31, 32 y 33. Todo esto resulta del engrene
de 1ns dientes 41 de cada mecanisno &, B y C con 1los
ngransjes accionadnres con los cuales tradajsn en
combinacidn dichos macenismos, y tembién del hecho de
que los brazos 37, 38 y 39 giran con el cilindro 18,
Sin enbargo, es necesario que los en-
grenajes sccionadorss cvancen un diente cade vez a
intervalss predetsrminados, & fin d2 causar la ac-
tuncidn progresiva de las rusdss de digitos de 1o0s

varins cuerpos numersdores de les tres denominsciones

inferinres, ¥y la munera de conseguir ecste resultados
s3 descritiréd com referencia a 1la actuacidn de las rue-

" ias de digitos parz las widudes y del engrengje accio-
‘nedor de elles, a *través del mecanismo A, pues queds
entendidio qus 1ns mecanismns By C tiensn exactamente
el micmn sistema de funcionamianto, excepto aquz 21

mecenismo A trazbaje despuds de cada vuelta del cilin-



dro de cuerpos numeredorzss, mientras que el mecenismo
B trabaja s41o después do cada diez vueltas de dicho
cilindro, vy =1 mecanismo C trabaja unicsmante dsspués
de cade cisn vueltes del cilindro, Pern estas
condicinnes nhedaecen, no a diches mecznismos mismos
sinn a2l mecanismo de corntrnl quz actia sobrs sllos,
Daspués da complzatarse le impresidn
con todos las cuzrpos numsradores sobrz el cilindro 18
v entas quz dickos cucrpns lleguen hasta 21 mecanismo

1lezaré el miemhro 40 2 una posicidn

Q

en la cual 21 alza 86 de la harra 52 se conecta crn el
rodilln 48 v muzve £l fizdnr 44 de maners que sngrana
e unn de 1ns dientes del engranaje scciecn: dor 34 por

riedio de su propie diente 45. Inmediatemente des-
pués, la prolongucidn 57 del miembro 40 se engrane con

el alzea B de dicha barra 52, haciendn sscilar sl miem-
hro 40 sohbrz el pivotz 43, con 21 doble efecto de des-

engranar los dientes 41 en el engranaje 34

tir un Movimiente en erco &1 pivate del fisdor 44, que
e su vez impartird un movimiante ds empuje al mismtro

40, qu2 recorrerd sdln una porcidn de la distancia en-

]
tre centros de 1lns diontes adyacentes del engranaje
34 en la direccidn de 1z flechs (figurs 11), v al mis-

ma tizmpn se angransré ¢l Aisnte 46 con un diente del

engruncje 34, pare complestar esi el movimiento gira-

o o
[N

orie 42l enarancje sccionador por medis de Aicho fia-

[¢4]

dor, estando scompaliado sste desengrene del dlente 48,
del erngrane d21 diente 46; lo que permite el movimien-
tn explicedo (figura 12). Al terminarse esta osci-
lecidn simple del miembro 40, se engranurén temporslmen-

te sus dientes 42 con el engrensje accionador 34 mien-

tres el diente 46 esté todavia engrenado con dichs en-



Durante ectas operscionss, ¢l engrana-
je 34 sigus su rotacidn continua con 21 cilindro 18,
pero zl mismo tiemmn recibe un movimiento de rntacidn
adicional independients ds la rotscidn con dicho cilin-

drn, en laz extensidn limitada de un snlo diente,

)
ista rotacidn del engrecnaje 34 hiace girar a <edos 1os
ejes 28 qu2 sctlan sobre las ruedas de digitos pers
las wmidcd»s en todas las hileras de cuerpos numersdo-
.

res. Despues de ests actuacidh del fizdor 44 so-

bre 21 engrznsje 34, seguiré este engrungje girendo

m

con el cilindre 18 a la misna velncided de éste, sin

impartir ninmin =ovimioanie z las varias ruedas de 41~

¥

gitns pare las unidades,

Como la extensidn 58 de la plancha 40
se conecta con el zlze 65, oscilerd la plancha 40 en
la dirsccidn spuesta, v nn se 2fectuard el dasengrane
del mzcsnismo de aceidn en el engranaje 34 debide al
continus angrane del disnte 48 con dicho engranazje.
Bste movimiento inversn del miembrn 40 simplemente re-
engreneréd los dientes 41 con el engranaje 34 y pondrd
el fiador 44 en ung poricidn (figura 13) prepurztoria
de ls siguiznte ezctuacidn, con ombns dientes, 45 y 46,
totalmante desengrinados A2l 2ngrenaje 34, 81 al-

za>56 tiene la forme ilustrada en los planos con el
mero fin 4z controlar 1 fisdor 44, permitidadnle se-
guir lz circunfzrencia del =zngrancje 34.

3¢ notars que =n tods tiempo el enzra-
naje 34 esté engranado con alguna picza del mecunismo
4, con 21 fin de asegurar la rotacidn continua dsz di-

cho e¢npranzje con ¢l cilindre 18, siendo =21 mnvimien-

tn neacasarin A2l angrencje szccionador destinado & ha-
c2» Zirar lss rucdes de Adgitns Ae las unidedes de 1los

cuerpos numaradorss simpl amente un exceso de mavimien-




to de dicho engrancje 34.

Con cada rotacidn del cilindro 18, la
leve 79 se conecta con 21 rodilln 78 y leventa les Dba-
rras 77, lo cual heace gus se mueva el brazo nscilante
"4 heeia erriba v oacl sz oblige al fiador 76 a impri-
mir un movimiento girstoris de un décimo de vuelta a
la ruzds de trinquate 71 y 21 eje 0. Los trin-
qustes 23 v 84 se morverén comn s2 ha explicado enies
para permitir dicho avance giratorio y pera impedir
qus dichn eje gire més ds un déeimo ds vuelte, Bl
movimientn del eje 70 pondri en mevimicnte @l engrans-

je 42 Ginebre 68 por medin del engranaje 69, en la ex-

tensidn de sdlo un vigésimo de vuslta, debide & que
1os dos dientss del engranaje 69 estén espaciados de

tal mzners que une solo ds ellos puede trabsjar con
cede ¢ ctuacidn del engrenaje, y por esta rzzdn, el
neceszrio décimo de vuelta del cje 62 sc divide en dos
etepas, d2 suerte que, &l alzzr sl diente o dientss

64 del dicsco 60, v 21 diente 66 del engrancje 61, las

berrss 53 y 54, respectivemante, debido al engrane de

o

Aichng Aigntecs cnn 1ns dientaeg 86 v 87 A2 Aichas herres
las barres se quedarén en su posicidn zlzads durante
unz revelucidn, y prdrén hajar e la siguizsnte revolu-

.« ?

cidn hasts su posicidn pesiva o inactiva, ocurriendo

lz suhide y hajada de las barras, en cada caso, pre-

Q

viamente al engrsne de 1ns mecsnismos ﬂo C con ellas,
i

Por consiguients, la barra B3 se slza-

ré ung vez por ceda diez impulsos impartidos sotre el

je 70, vy se bajerd con el siguiente impulso, guedan-

]

o

¢ ebajn durantes log oche impulsos siguient s,

o]

bedece ésto 2 que existen 64 dientes zn el disco 60.

Y como en el disco 61 hay un solo diente, la barra 54



se alzard sdlo uns vez durants cien impulsos impar-
tidos sotre el eje 70, v bajerd con el impulso si-
gulente, permsneeiendo akvaje durente los noventa y
ocho impulsos restantes.

Cuands esté en funcionamiento la mé -

guina, le besrrs 52 que trabaje en combinacidn con el

mecinismo A, quedars retenida en todo tiempo pnr el dis-
co 59 en su relucidn de funcionamisnto con la planchs
40 y 2l rodillo 48, de dicho macznismo, uséndese un
digecn marasmente por eomodidad, La barra £3 que
trabeja en combinacidn con las piezus correspondientes
del mecunismo B se moveréd z su posicidn una vez par ca-
da diez zctuscinnes del eje 70, y saldréd fuera de ess
posicidn con le siguiente actuscidn del eje. Como
consacuencis, desde gue los movimientos de las barras
B3 v B4 a sus posicionss 42 nctividad dan como resul-
tado en cada czsn 21 movimicnto de los engrenajes ac-
cionwmdores 34, 38 y 36, pare impartir su movimien-zo =
les ruedes de 1las dacenas vy centenas de cads cusrpo
numzaraddér del cilindro 18, es evidente que, en cuun-
‘o se refiere & las ruedas de digitos de 1las denomi-
naciones dz decenas y centenas, la operacidn de csmbios
resulta del funcionamiento de la méquina misma y no ds
los mecanismos de dicheos cuerpos numeradores,

No existen resortes de ninguna clase
en esta mfquina ni en los cuerpos nuazradores. To~
dns y cades uno de los movimientos son positivos y estén
tien contrelados para impedir todo exceso de avance o
movimiento de las piezas y peara asegurer la precisidy
de tndns 1ns mavimientns relacionados con la rntzeidn
de las rucdas d2 digitos.

Se vz clazramsnte que con la zciuacidn



del eje 90, el cilindrn de impresidn se aparta del ci-
lindro de cusrpos numeradores, y el rodille 78 tan-
bién se musve ds mansra gue no puede ponirse en contac-
to con la leva 79; y el armzzdn 63 baja de mensra que

arrestr

o
™0
)

consigo & las berras 52, B3 y B4, hacia un pla-
no en el que no pusden entrar en contacto con ninguno

de 1los mecunismos A, B y C,

Los punteas de invencidn propia y nue-
va que se presentan para que sean objeto de esta Pa-
tente de VIINTs afies, son los siguientes:

1°. - Una méquina numeredora en la cual

un cilindre de cuerpos numsrcdorss lleva una o més ar-

=

aznnes en que estién montados unos ejes conectados,
directzmente o por engransjes, con las rusdes de ii-
gitos de los cuerpos numeradores de las tres denoni-
nzciones inferiorezs, y tienen engrenzjes constante-
mente engranados con lns engranzjes accionadores

grandes que giran sobr2 un 2j2 concéntricn con el cilin-

drn 42 cuzrpns numcradorzs, estando los ejes de todas

i

las armaez ds opsrecidn sobre rucdes de la misma

9

n

W
\

D

denominacidn 2ngranados con ¢l mismo engrensje grande
v girandn todas las armaznones grendes con diche cilin-

drs, y reeciriandn dichas armazones grandes un mnvimien-

to edicinnal que es impartidn necesariamente cuando

fto]

tien=n que moverse las ruedas de Aigites de cuslquiera



denominzcidn, por medio de brazos montedos en el ci-
lindro de cuerpos numeradores, adyacentes & cada en-
granaje grande, llevando las zrmazones un mecanisro con
el cual trsbejan, que es accionado por un mecanismo

de zccidn cuyos miembros diferentes son puestos y man-
tenidos en su relacidn de trabajo con el otro mecenis~
mo cuando se requiere el avance adicional de diches
sngrenajes grandes para el progresivo avance de las
ruedas de digitos de los cuerpos numerzdores, por me-
dio de un mecanismo de control que recibe un impulso
concada vuelta del cilindro de cuerpos nunmeradores,

de tal manera gue dicho mecanismo de accidn pasa por
un décimo de su ciclo de operacidn con cada diez
vueltas del cilindro de cuerpns numeradores,

29 - Una mfquina numeradors que posee
las caracteristicas enumeradas, en la cual el meca-
nismo gue lleva ceda uno de dichos brazos consists
en un miembro provisto de dos juegos de dientes ha-
cie sus dos extremos opuestos y se pivota en el bra-
z0 en un punto intermedio entre dichos Jjuegos de dien-
tes, un fiador con dos dientes separados por una dis-
tancia mayor gque la distancia enire dientes adyacen-
tes del engranaje accionador grande, pivotado sobre
dicho miembro 2n un punto adyacente & uno de dichos
juegos de dientes, barres de leva provistas cada una
de un alzz para impartir movimiento de pivote a diche
miembro alvternativamente en direcciones opuestes, pa-
re& desengranar uno de sus juegos de dientes, engra-
nar el otro juego y velver a engranar el primer jue-
go de dientes mencionado, con el engranaje acciorador,

Y provistas de una s@da alza qus actla sobre dicho

- 21 -



fiador pera engranzr uno de sus dientes con el.engra—
neje accionador casi simulténeamente con 21 desengra-
ne en dicho engranaje grande del diente del fTiador ad-
vecente al punto en que estéd pivotado, impartidddose
con un movimiento pivotal de dicho miembro un empu-
Je de avance al engranaje y estando provista dna d=
dichas berras de leva de un disco accionador sin dien-
tes, otra de un segundo disco de diez dientes, y de
un tercsr disco de un solo diente la otra barra de le-
recibiendo é¢stos diferentes discos su movimiento

va,

equivalente a un décimo de vuelta completa con cada

iez revoluclones del cilindro de cuerpes numerado-

[

res, por medio de un mecanismo de itope Ginebra accio-
nado por un fiador y mecanismo de rueda de irinquete,
cuyo flador recibo un movimiento alternativo completo
con cada vuelts del cilindro de cuerpos numeradores
por medio del brazo oscilante gn que estéd moniado, ¥y
proveyéndose una varilla de suspensidn provista de un
miembro de impacto y una leva, montada en el eje del
cilindro de cuerpos numeradores.

3?2 - Uns méquina numeraderas que posee

-

las mencinnadas caracteristicasp en la cual el en-
granaje de transmizidn del mecan%smo de paro o tope
Ginebra, tienc dos dientes adyacentes, la otra rue-
da de engranaje tiene veinte dientes y el eje del en-
granaje de transmisidn lleva montadas dos ruedas de
trinquete fijas en puntos opuestos, una de las cua-
les es accionada por el tringuete del brazo oscilan-
te, y'la otra es accionada por dos trinquetes monta-
dos en un coporte fijo y provistos caeda uno de una

ranure de leve que recite un pasador gue se mueve con

la varilla de suspensidn, estando colocados de tal

- 09 -



7

" meneres embor fiadores que, cuando wno de ellos esté
engrenado con la rueda de trinquete, el otro fiador
¢ trinquete queda normalmente desengranado, mientras
gue el movimiento de la varilla de suspensidn movera
a2l tringete normelmente engrenado sparténdolo de la
rueds de tringuete y obligande al otro tringuete o
figdor e engresnerse con el diente siguiente sl que
acoba de soltar el otrn tringuete o fisdor.

4% - Unea mfquina numeradora gque posee
todas 1a§mencionadas caracteristicas, en la cual los
discos y ;us medios de accidn van montados &n uwn ar-
mazén'pivotado de tal menera y conectado en tal for-
2l ma con el miembro de impacto de la varilla de sus-
pensidn y el mecanismo de desconexidn’ de la méquina,

gque cuando no asté en sccidn lz méquina misma, se baf

Jen los discos y arrastran a las barras de leva
egparténdolas del camino de movimiento de los miembros
plvoteles y de los fisdores, con 1o cusl se impide
todo_ulterior movimiento de las ruedas grandes de enw~
granzjes accionadores, asi como tambiédn el movimien-

to de las rusdas de digitos, a pesar de la continua-

H

cidn del movimiento giratorio del cilindro de cuer-
po2s numeradores.

52 - Mejorss en las mAguinss numersa-
deras.,

Tal y como se ha descritoc en la HMe-
meria que entccede, representsds en los dibujoéeqe
se acompafian y con los fines que se han especifi-
cado,

Esta Memoria consta de veintitrés

hojas escritas por una sola cars,
Madrid, 2 de julio 192%
P L] A -
Aiberto de Flgahyro
Pos Poder

W

~ . >
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