
ESPECIAL MOVIL

PATEEIS DE jlJHVBECi u E 

por 20 anos

p a r a  **Uri a s p e 11---------------------------------- ----- ---- ----------------------
<■«* *»

a ía v o r  ae D. ¿Toan R$EGrG, d o m ic il ia d o  en 1E1DBACH (Ztíricn, 

S u iz a ) .

IÍEM0E1A DESCRIPTIVA

La presan te  invención se r e f ie r e  a un aspe cuyos brazos 

e stán  configurados de t a i  modo que l a  p arte  que s ir v e  de apo­

yo a l a  m adeja e s t á  unida a l  r e s to  de lo s  brazos y d isp u e sta  

con resp ecto  a lo s  mismos de manera que bajo l a  ten sión  de l a  

m adeja so lo  puede vencer l a  acción de re so r te  n ac ía  un lad o , 

tan to  en d irecc ió n  r a d ia l  como en d irecc ión  p e r i f é r ic a .

En e l  d ibu jo  adjunto se na representado e l  oo je to  de l a  

invención en una forma de ejecu ción  segiín l a  cual lo s  orazos 

e stán  además configurados ae mouo que perm iten v a r ia r  en tre 

l ím ite s  mucno más apartados que en lo s  ap arato s n asta  anora 

conocíaos e l  aiámetx'o del aspe.
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l a  l ig a r a  1 m uestra e l  corte  t r a n sv e r sa l  c e n tra l y r a d ia l  

ae l aspe en l a  p o sic ió n  de su diámetro mí ¡armo;

l a  l ig u r a  2 e s  l a  proyeceidn de un corte H orizontal del 

aspe; y

l a  f ig u r a  ‘ó rep resen ta  e l  corte  tr a n sv e r sa l cen tra l y r a ­

d ia l  a e l aspe en l a  p o sic id n  a s su diámetro máximo.

En l a s  f ig u r a s  1 y 2 en g r a c ia  a l a  s e n c i l le z  y a l a  mayor 

c la r id a d  solamente se  da dibujado con todo d e ta l le  uno de lo s  

ocdo brazos ig u a le s  d e l aspe .

E l aspe representado posée dos p are s de ruedas a y b . l a s  

ruedas a e stán  unidas en tre  s í  sólidamente por medio de e sp árra ­

gos f i le t e a d o s  c y tu e rc a s  l a s  ruedas £  e stán  montadas f i ­

j a s  sobre un cubo de madera f  que g i r a  con e l  e je  e . Mediante 

una tu erca  de a le t a s  puede f i j a r s e  e l  par de ruedas a en e l  

cubo f  de modo que l a s  prim eras g iren  con l a s  ruedas in te r io ­

r e s  o.

lo s  b razos h^t . . . hp co n sisten  en dos alambres i ,  

cuyos extremos in te r io r e s  e stán  in se rtad o s  en ambas ruedas b 

por l a  p a rte  in te rn a  fr o n ta l  de l a s  mismas, y van f i ja d o s  en 

l a  p arte  fro n ta l  extern a mediante una tu erca  1c de modo que pue­

dan g i r a r  con l a  rueda.

ftiera  de l a  rueda re sp e c tiv a  e s to s  alambres i  e stán  do­

b lados en forma de e s t r ib o  sobre 3a p e r i f e r i a  de l a  rueda con tigua. 

Cada uno ae sus extremos e x te r io re s  l le v a  un re so r te  e s p ir a l  

1 a l  que e s t á  unido un delgado alambre m, e l  cual reúne lo s  dos 

r e so r te s  1 correspon dien tes a l  mismo Drazo portaraadejas y cons­

titu y e  e l  apoyo n p ara  lo s  h i lo s  de d ichas m adejas. E ste  ú l t i ­

mo e s t á  desplazado con re sp e c to  del plano determinado por ambos 

alam bres i  de lo s  demás brazos portam adejas del aspe en d ire c -
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eión  opuesta a  l a  de ro tac ió n  del asp e . Por e s te  motivo 

b a jo  l a  ten sión  de l a  madeja tien e  ten den cia a tomar l a  po­

s ic ió n  in d icad a  en l a  f ig u r a  1 con l ín e a s  de puntos y d o b lar­

se n a d a  adentro, m ientras que no tien e  ten den cia alguna a do­

b la r se  en l a  o tra  d irecc ión  en v irtu d  de l a  cu a l aumentaría 

l a  sep aración  d e l apoyo n con resp ecto  a l e je  del aspe. Es 

evidente que l a  curvatura n ac ia  a t r á s  y b a c ia  adentro del 

apoyo n puede se r  mayor to d av ía  que l a  in d icad a  con l ín e a s  

de puntos en l a  f ig u r a  1.

Cada espárrago  f i le te a d o  cA, £^. . . s irv e  de apoyo y 

gu ía  a un par de alam bres i ,  y para e s te  últim o o b je to  en ca­

da punto de apoyo se na d isp u esto  además un a n i l lo  £  que 

abraza con Juego e l  e sp árrago  y e l  alam bre, de modo que se a  

p o sib le  e l  desplazam iento l a t e r a l  s in  o b stácu lo s . lo s  alam­

b res i  tien en  una forma t a l  que perm ite m overlos b a c ia  aden­

t r o ,  con ob jeto  de formar e l  diámetro mínimo d e l a sp e , en e l  

grado su fic ie n te  p a ra  que e l  cubo de madera f  quede próxima­

mente en contacto con e l lo s  (vóase l a  f ig u ra  l ) ,  pero que por 

o tra  p a rte  no impida que lo s  aos p are s de ruedas a y b puedan 

n acerse  g i r a r  en sen tid o  ©puesto lo  su f ic ie n te  (aproxim ada­

mente en unos 150 °) p a ra  que un espárrago  determinado £  pueda 

ace rca rse  lo  más p o s ib le  a l  e je  de g iro  d e l brazo portam adejas 

per l a  misma conducido y e s te  ú ltim o pueda co locarse  aproxima­

damente en sen tido  r a d ia l  y entonces so b re sa lg a  en toda su 

lo n g itu d  de l a  p e r i f e r i a  de l a  ru eaa .

E sta  forma del brazo portam adejas que perm ite tan  amplio 

Juego e s t á  represen tad a en l a  f ig u ra  2 p ara  e l  brazo b^. En



i a  f ig u r a  1 se iia supuesta que e s te  brazo ocupa l a  p o sic ió n  

h o r iz o n ta l. En t a l  p o s ic ió n , correspondiente a l  diámetro mí­

nimo d el aspe , se cruza con lo s  o tro s  s e i s  orazos portamade- 

jf&s que no le  son p a r a le lo s ,  como e l  hp, y que se h a llan  en 

ambas m itad es, su p erio r e in fe r io r  del asp e , lo s  dos alam­

b re s  î  correspon dien tes a l  brazo c itad o  se h a llan  a l a  máxi­

ma a i s t a n c ia  mutua ¿unto a su lu g ar  de apoyo k en l a  rueda 

b̂, en l a  porción  designada por 1 . Entre e s t a s  p ie z a s  se mueve 

e l  brazo portam adejas hü por su p arte  más e strech a» lo s  alam­

b re s se aproximan luego mutuamente en un reeurbamiento 2 , y 

forman 1a porción  e stre cn a  & del portam ade¿as. lo s  brazos 

h7 y hó se mueven tamoión en e s te  punto por su s p a r te s  más e s-  

trecn as en tre lo s  alambres de n^. Aproximadamente en e l  plano 

a x i l  v e r t i c a l  a e i  a sp e , lo s  alambres i_ e stán  doblados en 4 , 

y a p a r t i r  de e s te  punto con stituyen  h a s ta  e l  reeurbamiento en 

forma de e s t r ib o  l a  p arte  más e stre ch a  d e l brazo h^. En e s ta  

porción  5 io s  brazos h^, hp y h^ pasan por sus p a r te s  más an­

ch as. S i ,  por ta n to , de l a  p o sic ió n  represen tad a  en i a  f ig u r a  

1 se hace g i r a r  e l  par de ruedas a en l a  d irección  de l a  f l e ­

cha, m ientras permanece en reposo e l  par de ruedas b , lo s  b ra­

zos portam adejas h6, h7 y n8 , que se encuentran por su s p a r te s  

más e s tre c h a s  en l a s  porcion es anonas 1 y 3 d e l brazo n^, o s c i­

lan  a lo  la rg o  de e s t a s  p a r te s  anchas, h ac ia  i a  izq u ierd a  y 

h ac ia  a m e ra , por cuanto son a r ra stra d o s  por lo s  eap árra lo s  

a io s  cu a le s e stán  unidos con juego por mediación d e l an i­

l l o  £ ,  m ientras que su e je  de giro  permanece en reposo por x 

con e l  par de ruedas in te r io r e s  b. lo s  brazos portam adejas
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m earas 1 y 5 n a d a  a fu e ra  a lo  la rg o  de l a  parte  más e stre ch a

aqu.exios, a un lado d e l plano a x i l  y dentro de su s p arces más 

ancuas 1 y 3 , se  mueven o tro s t r e s  brazos por sus p a r te s  más 

e s tre c n a s  ó , y a l euro laao  de dicho p lan o , h ac ia  a fu e ra  y a 

lo  la rg o  de su s p a r te s  más e s t re c h a s , se mueven o tro s  t r e s  bra­

zos por su s  p a r te s  más anonas. De e s te  modo io s  d iv e rso s  bra­

zos adelan tan  uno t r a s  o tro  s in  o b stácu lo s y pueden, como mues­

t r a  l a  f ig u r a  3 , tomar una p o sic ió n  aproximadamente r a d ia l ,  en 

l a  cual l a s  dimensiones in d icad as en e l  d ibu jo  p ara  e l  diáme­

tro  e r ic a z  d e l aspe lle g a n  a se r  nobles de l a s  p r im it iv a s , por 

e s te  medio r e s u l t a  p o s ib le  t r a ta r  con e l  aspe en cu estión  l a s  

m anejas de cu alq u ier tamaño c o rr ie n te , p ara  lo  cual h a sta  ahora 

h ac ia  s id o  p re c iso  s e r v ir se  de tr e s  o cuatro  aspes d i s t in t o s .  

Como e s n atu ral»  e l  námero ae brazos portam adajas pueae e le g ir ­

se a voluntad. En lu g ar  de lo s  afam ores i  pueden u t i l i z a r s e  

c in ta s  m e tá lic a s . Y también pueden e le g ir s e  o tra s  formas ae 

•poyo y g u ía  de lo s  brazos portam aaejas.

Por l a  paten te de invención a que se  r e f i e r e  l a  presente 

memoria d e se r ip c iv a , se üEiVinDlCA l a  propiedad y l a  ex p lo ta ­

ción e x c lu s iv a  de;

1 .-  (Jn aspe carac terizad o  por que l a  p a rte  de io s  Dra­

gos por tam aaejas que s irv e  de apoyo p ara  l a  madeja e s t á  des­

plazado en sen tid o  ©puesto a i  de g iro  a e i asp e , con re sp ecto  a l

JSÍ 0 x A



- ó -

r e s to  de dicnos b razo s, y e s t á  unía© a l  aspe con r e so r te s  de 

modo que l a  p arte  que s irv e  de apoyo so lo  pueda vencer l a  ac­

ción  de lo s  mismos, bey o l a  ten sión  de l a s  m adejas, n ac ía  un 

la a o ,  tanto en d irecc ió n  r a d ia l  como en d irecc ión  p e r i f é r ic a .

2 .-  ün aspe según l a  re iv in d icac ió n  1 , con un par de 

ruedas e x te r io r e s  y ©tro p ar de ruedas in te r io r e s ,  uno de io s  

cu a le s p are s ue ruedas e s t á  unido so lidariam en te con e l  e je  

del aspe m ientras que e l  otro  par puede g ir a r  alrededor del 

mismo, y lo s  brazos perfum aderas en forma de e s t r ib o  están  

montados de modo que puedan g ir a r  sobre uno de e s to s  p are s de 

ruedas y puedan se r  desp lazados por e l  otro par ae ru ed as, 

de manera t a i  que a i  nacer g i r a r  uno de lo s  p ares de ruedas 

lo s  orazos partam adejas tengan un movimiento análogo a l  de una 

b ie la ; carac te r izad o  por que io s  orazos portam aaejas e stán  

montados en tre  l a s  ruedas d e l par in te r io r  y l a  d is ta n c ia  en­

tr e  lo s  orazos d e l e s t r ió o  decrece paulatinam ente desde e l  pun­

to  da apoyo n a sta  e l punto de g u ía , y por que en e s te  tray ec to  

cada orazo portam adejas se  cruza por dentro y por sus p a rte s  

más anonas con l a s  p a r te s  más e stre c h a s  de o tro s b razo s, y por 

fu e ra  y por su s p a r te s  más e stre c h as  con l a s  p a r te s  más anchas 

de ©tros o razo s, de t a i  modo que a l  nacer g i r a r  en cu alq u ier 

d irecc ió n  uno de io s  dos p are s ae ruedas con resp ecto  a l  otro 

p ar  lo s  d iv e rso s  brazos portam aaejas pueden d e s l iz a r se  l ib r e ­

mente uno t r a s  o tro .

aspe según l a  re iv in d icac ió n  2 , caracterizaa©  por 

que lo s  orazos portam aae jas, montaaos de modo que puedan g ir a r  

sobre e l  p ar de rueaas in t e r io r e s ,  son conducíaos por e sp árra -  

goa que unen so iiaariam en te  entre s í  l a s  ruedas a e l  p ar ex te ­

r io r ,  de modo que puedan d e sp laz a rse  por medio ae a n i l lo s ,  ca-
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da une ae io s  cu a le s abraza con juego un alambre de cada bra­

zo pertam adejas y uno de diodos e sp á rra g o s , p a ra  que a l  g i r a r  

une de lo s  p are s ae apoyos e l  punto de gu ía  de lo s  brazos por- 

tam adejas se a  llev ad o  d a d a  su punto ae apoyo, y lo s  brazos 

pueden o s c i la r  dasua co locarse  aproximadamente en p o sic ió n  

r a d ia l *

Sean cu ales fueren l a s  c irc u n sta n c ia s  que concurran con 

l a  e se n c ia ü d a d  del ou jeto  de l a  p a te n te , d e fin id a  en l a s  an­

te r io r e s  re iv in d ic a c io n e s , cu al o o je te  e s t á  c o n stitu id o  por;

"Un a sp e ".

Consta l a  p resen te  memoria de s ie t e  d e ja s  f o l i a d a s ,  e s ­

c r i t a s  por una s o la  cara .

B arcelon a, <4 de Jun io  de iy 27 .
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