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w Mecanismo de suspensión de lo s  l i z o a  en lo s  t e l a r e s  B

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a

Es o b je to  de e s t a  p a te n te  una d is p o s ic ió n  d e l  mecanismo de 

suspensión de lo s  l i z o s ,  que perm ite  montar cuatro  o más l i z o s  en - 

lo s  t e l a r e s  mecánicos s e n c i l lo s  conocidos en C a t a l in a  con e l  nombre 

de ” t e l a r e s  a l a  p lan a  s i n  lo s  in con venien tes  ooaáionadoa por l a  

c a la d a  e x c e s iv a  a que dá lu g a r  e l  montaje de más de dos l i z o s  en d i -  

ck a  t e l a r e s  r e a l iz a d o  mediante e l  s is te m a  de suspensión u su a l.

Hasta e l  p rese n te  l a  suspensión de lo s  l i z o a  en diodos t e ­

l a r e s ,  se r e a l i z a  mediante polea»  con sus e j e s  de g ir o  p a r a le lo s  al 

ancho del t e l a r ,  o s e a  a l a  d ir e c c ió n  de l a  tram a, con cuya d is p o s i­

c ió n  forzosam ente han de quedar b a sta n te  d is ta n c ia d o s  d ich os l i z o s  -
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uno de a t r c  y en consecuencia  l a  c a la d a  en lo a  h i lo s  de urdimbre c o ­

rre sp o n d ien te  a lo s  liaos p o s te r io r e s  a lca n za  dimensiones excesivas  - 

a l  alimentar e l  número de l i a o s ,  debiendo e s to s  moverse oon amplitud

exagerada y fu e r a  de lo s  l im it e s  t o le r a b l e s  p ara  e l  buen fuñe ion amis 

to d e l  t e l a r .

La invención a que se  r e f i e r e  e3 ta  p a te n te ,  c o n s is t e  e se n ­

cia lm ente en d ispon er lo a  l ia o s  suspendidos de un sistem a de s e c t o ­

re s  montados sobre e je s  h o r iz o n ta le s  d ir ig id o s  de d e lan te  a tr á s ,  es 

d e c ir  p a r a le lo s  a l a  urdimbre.

E sta  d is p o s ic ió n  perm ite  c o lo c a r  lo s  l i z o a  muy próximos uno 

a o tro  y en consecueno ia  poder aumentar su  número a más de dos cuan­

do convenga, s in  que e l  c o n s ig u ie n te  aumento en l a  c a la d a  de l o s  h i ­

lo s  ue urdimbre l le g u e  a reb a sar  lo s  l im ite s  cojiven ien tes  p ara  e l  - 

normal funcionamiento d e l t e l a r .

e l  plano adjunto s e  re p re se n ta  como ejem plo, una forma - 

de e je c u c ió n  del mecanismo de r e f e r e n c ia  a p lica d o  a un t e l a r  " a l a  

p lan a  " con cuatro  l i z o a .

La f i g u r a  1 re p re se n ta  e squemáticament e una v i s t a  l a t e r a l  

d e l mecanismo de suspensión y accionamiento de l o s  l i z o a ,  en c o r te  

según I - I  de l a  f i g u r a  2 ,

La f i g u r a  2 una v i s t a  esquem ática por el f r e n t e  d e l  t e l a r ,  

en c o r t e  según I I - I I  de l a  f i g u r a  1 .

La f i g u r a  3 una v a r ia n te  de l a  v i s t a  rep re sen tad a  en l a  f i ­

gura 2 r e l a t i v a  a l a  d is p o s ic ió n  del acoplam iento.

El travesafíü  - 1 -  s o l id a r i o  de l a  armazón á e l  t e l a r  l l e v a  - 

f i j o s  p srpendicularm ente al mismo lo s  dos e je s  h o r iz o n ta le s  -2 -  so­

b r e  cada uno de I03 cu a le s  g iran  lo co s  lo s  manguitos - 3-^ - llevan d o  

cad a  uno de &stos manguitos un par de se cto re s  de lo s  que van su s­

pendidos los l i a o s  -5 -6 -7 -S -  mediante lo a  r e s p e c t iv o s  p area  de co­

rre as  - 1 5 - 1 6 - 1 7 - 1 5 -  eh e l  Órden que luego s e  d e t a l l a r á .

Cada uno de l o s  manguitos - 3 -^- co rresp o n d ie n te s  a uno ale 

los  e je s  -2- e s t á  acoplado mediante una b i e l a  -9- a l  otro manguito 

homólogo montado sobre e l  otro  e je  pudiendo disponerse d ic h a  b i e l a



p a r a l e l a  a l a  l i n e a  de loa c e n tr o s  acmo en l a  f i g u r a  2, o oruzada se- 

gtm viene rep resen tad a  en l a  f ig u r a  3 .

El accionamiento de lo a  l i z o s ,  lo  e fe c t ú a  e l  árbol -10- me­

d ia n te  sus corresp on d ie n te s  e x c é n tr ic a s  y p a lan cas  r e s p e c t iv a s ,  r e l a ­

cionadas con la s  correas t r a c t o r a s  de lo s  l i z o s  - 2 5 - 2 6 - 2 7 - 2S-.

El l i z o  -5- va  suspendido de antes manguitos acoplados - 3 - ,  

mediante la s  c o r r e a s  -15- adaptadas al s e c to r  que corresponde de cada 

uno de dichos manguitos - 3 - según 3 ea l a  forma de acoplam iento .

El l i z o  - 6- o o r r e la t iv o  del -5- e s t á  asimis mo suspendido de 

ios dos manguitos - >  mediante la s  c o r r e a s  - l 6 - f i j a s  a lo s  s e c to r e s  - 

que correspondan de lo s  r e s p e c t iv o s  manguitos - 3 - de manera que a l  s e r  

accionados dichos l i z o s  por la s  corresp on d ien tes  e x c é n tr ic a s  d e l  árbol 

- 1 0 - ,  mediante la s  correas  -25- y -26- se e f e c t ú a  e l  descenso d e l  l i z o  

*5* simultáneamente con e l  ascenso del l i z o  -6- y rejfcriprocamente. De 

modo análogo y con independencia com pleta, se r e a l i z a  e l  movimiento - 

a l t e r n a t iv o  d e l  p ar  de l i z o s  -7 -  y -g -  suspendidos a s e c to r e s  de lo s  

manguitos acoplados mediante lo s  pares de c o r r e a s  -1 7 -  y - i g -  r e s ­

pectivam ente.

En lu g a r  de s e c t o r e s ,  podrían  emplearse también poleqs p a ra  

l a  suspensión de lo s  l i z o s ,  s i n  que e s t a  v a r ia n te  a l t e r e  en esencia l a  

p a te n te .

E3tq manera de disponer l a  suspensión  de lo s  l i z o s ,  perm ite 

según 3e ha indicado montarlos muy próximos uno a o tro  y en con secuen cia  

poder am pliar a más de dos e l  número de l i z o s  en los t e l a r e s  n a l a  -
,  I»plan a
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Se r e iv in d ic a  como objeto de esta  p a te n te t

1 ) ,  Mecanismo de suspensión  de lo s  l i* O s  en l o s  t e la r e s  mecáni­

co s  s e n c i l l o s ,  llamados " a l a  plana JJ, c a r a c te r iz a d o  por dos e je s  mon­

tados en l a  p a r te  su perior d e l  t e l a r ,  p a r a le lo s  a l a  d ir e c c ió n  de l a  - 

urdimbre, en ca d a  uno de cuyos ejes hay uno o más parea de s e c to r e s  de 

lo s  que van suspendidos lo s  l i z o s ,  estando cada par de s e c to re s  de uno
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e j e ,  de manera que 3us movimientos sean de l a  misma ^ p l i t u d  an gular,

2 )  , En al mecanismo consignado en  l a  r e iv in d ic a c ió n  a n t e r i o r ,  e l  

acoplamiento de ca d a  par de  s e c to re s  de uno d e  l o s  e j e s ,  oon e l  p a r  - 

de s e c to r e s  co rresp o n d ie n te  del o tro  e j e ,  r e a l i z a d o  mediante una M e- 

l a  p a r a l e l a  a  l a  l i n e a  de lo s  cen tro s  de lo s  s e c t o r e s ,

3 )  « En el mecanismo consignado en l a  prim era r e i v i n d ic a c i ó n ,  e l  

acoplamiento de cada par de s e c t o r e s  de uno de lo s  e je s  oon e l  p ar  de 

a e o to re s  corresp on d ie n te  del o tro  e j e ,  r e a l iz a d o  mediante una b i e l a  - 

c ru zad a  con l a  l í n e a  de lo s  c e n tro s  de lo s  s e c to r e s .

Mecanismo de suspensión de lo s  l i z o s  en lo s  t e l a r e s ,

B arcelon a, 21 de a b r i l  de 1927,
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