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MBUMORTIA descriptiva que forma -

parte integrante de la PATENTE DE INTRODUCCION solici-

tada en Espafia a nombre de Dpon George William Sinclair.

por "ijecenismo de transmisidén de movimiento", (Clase 28)
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Bl objeto de esta invencidn es un me-
cenjsmo de transmisidn de movimiento y esta caracteriza

do en que consta de dog Grgancs, motor y de arrastre que

— W

giran alrededor de ejes geométricos diferentes, gsi como
de un drgano de trabazdn que estd intercalado entre los
dos érganos, motoryde arrastre y v4 unido a ellos por me
dio de dos articulaciones, de las cuales una por 1o menos
es universal, hallédndose el punto de cruce de los dos e-
jes geométricos de rotacidn de la articulacion universal-
4 distancia del eje de rotacidn del érgano motor 6 de a=
rrasire, al cusl pertezece,

Los dibujos de la hoja adjunta, repre-
sentan esquemdticamente y a titulo de ejemplo, una forma
de ejecucidn del mecanismo,

TLas figuraes 1 y 2 muestran un zlzado y
uns proyeccidn horizontal,

Tas figuras 3 y 4 muestran tambien un
elzado y uns proyeccidén horizontal, perc enseiien algunas

partes en distintas posiciones,
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Yno de los drganos mencionados al prin
éipio de esta memoria, esta comstituido por un arbol mo-’
tor & que descansa en unos apoyos b,¢c en los cuales pue-
de girar, pero no puede reecbalsr axilmente; va provisto

en una de sus extremidades de una manivela de accionami-

ento d y en 1la otra de una manivela ¢ perpendicular al ¢
Je horizontal f del arbol g, Hl otro 6rgano accionado esg

t4 formado de un arbol g sostenido por uxos apoyos K, I

en los cuales puede &¢ta vez girar alrededor de un eje -
norizontal 2 y moverse axilmente; el eje J se halla en -
el mismo plano horizontsl que el eje f,Entre la manivela
€ del arbol a y el arbol g v4 intercelada una viela k -~
que constituye el drgano de trabazdn y va unida a cada =
uno de eilos por medio de une articulacidn; consta de dos
piezas transversales W,¥, de las cuales una de ellas, la
W, puede girar zlrededor del eje ¥ de la menivela, pero

no puede resbalar sobre este manivela g, y 15 otra pieza
transversal ¥ va fijads el arbol J, asi como consta tam-

bien de dos piezas longitudiales y, 2Z, qQue pueden girar

sobre las piezas Vv, X

» Segun unos ejes 1, m, transversa=
les, con relacion al eje, 1, el primero, y con relacign
al eje v el segundo; el eje m estd situado a cierta dis-
tancia del eje f,mientras que'el eje E corta al eje Q.La
articulacidén g, ¥, y, 2 es por lo tanto universal, =l pa
s0 que la articulacidén X, ¥V, z es sencillsa,

‘ Los apoyos b, ¢ estan sostenidos par
unz placa p Que gira en 9 sobre una placa de asiento a
segun un eje vertical P que corta el eje f y se encuentra
en el plano vertical que contiene la curva descrita por
el centro de la articulacidén e, W, y, 2, cuando se hace
giver el arbol & alrededor del eje f, En la placa n va -
practicade una corredera T en arco de circulo por la cud

pass un vastage aterrajado & que lleva una tuerca de ma-
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riposa t; esta ultima permite fijar le palanca n en diver
sas posjciones,

El funcionamjento de este forma de ejecucl
6n es como sigue:

Cuando los dos ejes f, J de los arboles g,
g coinciden, como lo muestran las figuras 1 y 2, lea rota-
cién comunicada a la manivele d se transmite de une mane-
ra Jgual sk arbol g,es decir que este Ultimo, posee en ==
cuslguier instante la velocidad angular del zxrbol a, Ade-
mas, no efectla ningin movimiento exil,

Supengemoe chors gue por rotacidn de la --
place n se lleva el eje £ & la posicidn que representan =
las figuras 3 y 4, en donde el eje {, en lugar de coincidir
con el eje J forma con el cierto dngulo Y. Durante cade gi
ro de la manivela d la interseccidn del eje m y del eje ==
longitudinal ¥y de la manivela ¢ describe un circulo que se
encuentrs en un pleno vertical oblicuo con relacidn al eje
J que ya no es perpendicular, De ello resulta que el arbol
g,ademés del movimiento de rotacidén, recibe un movimiento
axil de vaivén, Ademés, es necesario observar que si se co
munica & la menivele d une velocidad angular uniforme, la
velocidad angular del arbol g varie durante cade £iro ene~-

tre unas meximes y unas minimae: hay dos puntos separados

1880 uno de otro en que zlcanze el mismo Valor maximo y -
dos puntos separsdos jguslmente de 1808 uno de oiro en que
llega el mismo velor minimo; la separascion entre ur punto
en que la velocidad es maxima y un punto en que la veloci-
dad es minima es de Q0°,

L& amplitud del movimiento axil del arbol
g varia entre 0 y un limite superior, =egun el 4ngulo u =-
que formen los ejes f, J, Moviandoff la placa n se pueden

pues obtener todos los valores comprendidos entre estos -



dos limites,

83 consideramos zhora el arbol g como mo=-
tor y el arbol g como de arrastre ¥y se comunica sl arbol
g un movimiento de vaivan, el arbol g se pone 4 girar,Hay
dos puntos muertos que se producen a cada cambio de senté
do del movimiento axil del arbol g, aun cuando el movimj~
ento del arbol g sera no obstante continuo, a condicién -
de que este arbol, 2, por su propia masa ¢ por una masa &
la cual se encuentre unido, un Wolante por ejemplo, puedas

salvar estos puntos muertos,
La forma de ejecuckdén representada es pu-

ramente esquemdtica, de manera que el mecanismo puede rea

lizarse mediante diferentes piezas y drganos,

Fl drgano de trabazdén Xk puede estar unido
al arbol g, no ya por simple articulacién sino mediante u
ne articulacidn universal; en espe caso 10s ejes de rota=
cidn £,] pueden hallarse ya sean en el mismo plano horizon
tal, ya sea en planos horizontales diferentes y no es ya
necesario dque la curva descrita por el punto de cruce de
loz ejes de rotacidén v, 1 de la‘articulacién e=Weye=2 ge

encuentre en el plano vertical que contiene el éje P

Le manivela ¢ y el eje vV pueden no ser =
perpendiculares 2l eje [+ Entonces, =i el drgano de tra-
bazdén k esta unjdo al arbol g por una articulacidn simple

es necesario qme la prolongacion del eje 4 del arbol g.el

eje £ del arbol g, el eje Y de la manivela g, se crucen =-

en el mismo punto, La velocidad angular del arbol g, Qe -

arrastre, variaria entonces periddicamente entre dos limites
superiores que se alcanzan en dos puntos distanciados de 2
1&0° uno de otro, uno de los cuales es mayor que el otro,y

dos limijtes inferiores igusles que se alcanzan en unos pan

tos distanciados de uno de los limites superiores del mis-



mo angulo perc no estan a, 180° uno de otro,
Fl organo Xk puede hacerse de uns sola pieza,
El mecaniemo puede servir, por ejemplo, para
accionar mezcladoras, en las cuales se hace nesesario un
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movimiento de rotacidn y un movimiento axil a la vez, asi
como para bombas de agua, de vacio, compreXsores de aire
y otros en que la combinacidén del movimiento axil y del =
movimiento de rotacidn se utilizarid para permitir la admi
sion y la salida del fluido por medioc de lumbreras préctg
cadaes en los embolos y paredes de los cilindros, Se podrd
emplear tambien para transformar el movimiento de vaivén
de un organo tal como un pistdn, en un movimiento de rota
cion; en este caso el arbol g es el 6rgano motor,

Se puede utilizar el hecho de que la velocj
dad angular del arbol guavaria durante cade giro para ciex
tas aplicaciones, por ejemplo, pera el accionamiento de =
maquinas magnetoeeldctricas de encendido en las cuales és
bueno tener en ciertos momentos una velocidad angular may
yor; gin embargo no combiene en este caso que el arbol de
la maquine tenga un movimiento axil; se constituye pues -
el 6rgano de trabazén dé dos ¢ mas piezas Que resbalen lan
gitudinalumente unas en relacién a otras, de manera, que =
la longitud del drgano pueda variar durante cada giro del
6rgano motor y que el arbol de la maquina permanezca axil

mente 3amovil,

N O T A= Se reivindica como, objeto de esta

Patente de introduccidn, por 8§ afios;

10,- Un mecanismo de transmisidén de movimien

to, caracterizado esencialmente en Que consta de dos drga~ .
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/nos motor y de arrastre que giran alrededor de ejes ged=-

pétricos diferentes, asi como de un drgeno de trabazdn .
que se halla intercalado entre los dos Grgancs motor y de
airastre y v4 unido 4 ellos por médio de dos articulacio-
nes de las cuales une por 10 mencs os uriversal, hallando
se el punto de cruce de loe dos ejes geomdtricos de rota-
cién d2 1la articulacidn universal a distancia del eje de
rotacidén del Organo moter 6 de arrastre 2l cual pertenezs
céa,

' 50, - Un mecanismo segun la reivindicacion
anterior caracterizado en que uns por 1o menos de los Gr-
ganos motqr y de arrastre vA dispuesto de manera que pue=
da girar alrededor de un eje transversal con relacidn al
eje de Potacién de este organo,

30,« Un mecanismo sezin la reiviadicacion
primera, carasterizedo en que el ¢érgano de trabazén va -
dispuesto de manera que su longitud pueda variar durante
cads giro del érgano motorw, _

Todo, tal y conforme queda descrito
en esta memoria que consta de seis hojas mecanografiadas
y representado a titulo de ejemplo, por los didbujos de -
la hoja adjunta,

Esta patente recaeri en un "lecanise
mo de treremieién de movimierto®, (Clase 28),

Barcelona 28 de Febrero 192%.
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