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M O D E L O  D E  U T I L I D A D

por  VEINTE años

cuyo p r iv i le g io  se s o l i c i t a  para Espa­
ña, sus t e r r i t o r i o s  y p lazas de sobera­
n ía , a fav o r de:

CONSTRUCCIONES MECANICAS DEL 
ESTAMBRE, S. A.

en tidad  española, dom iciliada en Saba- 
d e l l  (B arcelona), c a l le  Onésimo Redon­
do, núm. 166, r e la t iv o  a :

"BRAZO PENDULAR PARA TRENES DE ESTIRAJE"
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MEMORIA DESCRIPTIVA

El p resen te  Modelo de U tilid a d  se r e f i e r e ,  como se in ­
d ica  en su enunciado, a un brazo pendular p a ra  tre n e s  de es­
t i r a j e .  ---------- --------------- ------------------ ------------  -  -----------------

E l ob je to  d e l nuevo brazo pendular co n s is te  en lo g ra r  
una d isp o sic ió n  para  so p o rta r en forma adecuada e l  d isp o s i­
t iv o  de b o lsa  su p e rio r u t i l iz a d o  en lo s  tre n e s  de e s t i r a j e  
para  lan a  peinada, la n a  cardada, algodón y sus m ezclas, cons 
tituy en do  un soporte para dicho d isp o s it iv o  s in  p res ió n  fo r ­
zada, a l  tiempo que perm ite l a  f á c i l  m anipulación de l mismo 
para  l a  in spección  de mechas, in ic ia c ió n  d e l proceso de h i­
l a tu r a s ,  e t c . ---------- --------------- ------ ------------ -------------------------

Las a lud idas id eas  c r is ta l iz a n  en unos perfeccionam ien­
to s ,  según se expone en e l  p resen te  Modelo de U til id a d , ca­
ra c te r iz a d a s  por e l  hecho de a p lic a rs e , en un tre n  de e s t i -  . 
r a je  d e l t ip o  de b o lsa s , un brazo pendular en e l  que se ha­
l l a  acoplada l a  b o lsa  su p e rio r , a l a  cu a l su s te n ta  s in  oca­
s io n a r le  p resión  alguna, formando un conjunto que o s c i la  a l ­
rededor de un e je ,  p ro v is to  de una b a rra  de mando un ida a 
una palanca ap ta  para  a p lic a rs e , a modo de t r in q u e te ,  en un 
a n i l lo  dentado situ ad o  a lrededor d e l c itad o  e je ,  de manera 
que a tra v é s  de a q u e lla  b a rra  se alcanzan, por desplazam ien- 

- t o  de l a  misma, d iv e rsas  posic iones de e levación  d e l brazo,



en orden a l a  a c c e s ib ilid a d  i n t e r io r  de l t r e n  de e s t i r a j e ,  
inspección  de l a  mecha, e in ic ia c ió n  d e l proceso de h ila d o .— §

El c i l in d ro  su p e rio r de p resión  es elevado con e l  brazo  ̂
pendular, a cuyo e fec to  e s te  últim o dispone de un soporte ca - í 

5 paz de s u je ta r  e l  c itad o  c il in d ro  por su e je ,  todo e l lo  a e - } 
fe c to s  de am pliar e l  campo de observación de l a  mecha dentro  } 
d e l t r e n  de e s t i r a j e .  - - - - - - - - - - - - - - -  ----  - -  ^

La unión de l d isp o s it iv o  de b o lsa  su p e rio r con e l  brazo ¡
. ' ípendular se ob tiene mediante un puente s o lid a r io  a l  propio

10 brazo, e l  cu a l abarca a aquel d is p o s it iv o , de cuyo puente se ¡
derivan unas p iezas l a t e r a le s  con o r i f i c io  c o liso  en e l  que F
se in troduce  un p ivo te  s o lid a r io  a l  d is p o s it iv o , ex is tien d o  ^
o tro  p ivo te  situado  jun to  a l  borde de aq u e lla s  p iez as , todo t
e l lo  en orden a asegurar que e l  peso d e l brazo no in f lu y a  sjo ^

15 bre e l  d isp o s it iv o  de b o lsa  y para  re g u la r  l a  po sic ió n  r e ía -  ¡!
t iv a  en tre  ambos e le m e n to s .---------- ------ --------- --------- -  -------

E l acoplamiento e s ta b le  en tre  l a  pa lanca d e l brazo pen- í 
d u la r  y e l  brazo de l a  misma se r e a l iz a  mediante un re s o r te  ! 
ap licado  en tre  e l  extremo de e s ta  b a rra  y l a  p ro p ia  palanca,

20 con lo  que l a  palanca queda fo rzada a m antenerse en l a  co rre s  ¡ 
pondiente muesca d e l piñón dentado, m ien tras que para  la s  f a -  j 
ses de abatim iento  d e l brazo se p ra c tic a  una p resió n  a x ia l  en 
l a  b a rra  d e l mismo para  causar e l  desacoplam iento de l a  palan 
ca con resp ec to  a l  c itad o  piñón. - - -  ----  - - - - - -  ----  -  j

Para f a c i l i t a r  l a  comprensión de l a s  id eas  expuestas, ¡ 
dando a conocer a l  mismo tiempo d iv ersos  d e ta l le s  de orden j
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c o n s tru c tiv o , se describe  seguidamente una forma de r e a l iz a  
ción  de l a  p resen te  P a ten te  haciendo re fe re n c ia  a lo s  planos í 
que acompañan a e s ta  memoria, lo s  c u a le s , dado su f in  primor ¡ 
dialm ente i lu s t r a t iv o ,  deberán s e r  in te rp re ta d o s  como despro ^
v is to s  de todo alcance. l im ita t iv o  resp ec to  a l a  am plitud de

* ^l a  p ro tección  le g a l  que se s o l i c i t a ,  En lo s  d i b u j o s : ------- ---

F igura  1, es una v i s ta ,  en alzado l a t e r a l  y parcialm en- - 
te  en secc ión , de l t r e n  de e s t i r a j e  con e l  brazo pendular en í' 
po sic ió n  a b a tid a . - ---------- -------  -  -  - --------- ------------ ---------

F igura 2, es una v i s ta  análoga a l a  a n te r io r ,  en l a  que 
e l  brazo pendular aparece en posic ión  e levada. ----------- -  -  ^

F igura 3, es una v i s ta ,  en p la n ta , d e l conjunto forma-  ̂
do por e l  t r e n  de e s t i r a j e  y e l  brazo pendular. -  -  -  -------  [

Con re fe re n c ia  a d ichas f ig u ra s  y a lo s  números que so - }i 
bre la s  mismas in d ican  cada una de la s  p a r te s  y d e ta l le s  d e l - 
t re n  de e s t i r a j e  rep resen tad o , su d esc rip c ió n  es como sigue 
a con tinuación . ------------------- --------------------------------  - ---------

El tre n  de e s t i r a j e  co nsta  básicam ente de un c i l in d ro  íi}-.su p e rio r de p resión  1 y de un ro d i l lo  in f e r io r  2, que cons- j 
t i tu y e n  e l  grupo de a lim en tación , de una c in ta  s in  f in  3,mo  ̂
v id a  por sendos ro d i l lo s  4 y 5, y d e l d isp o s it iv o  de bo lsa  ' 
su p e rio r 6, que co n stitu y en  e l  grupo de e s t ira d o . Las me­
chas t e x t i l e s  pasan por en tre  dichos elementos para s u f r i r   ̂
l a  operación de e s tira d o  de sus f ib r a s ,  g rac ia s  a una c ie r -   ̂
t a  d ife re n c ia  de ve locidad  p e r i f é r ic a  en tre  lo s  elementos ¡} 
de l grupo alim entador y lo s  de e s t ira d o , lo  cual provoca f
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una c i e r t a  ten s ió n  en l a  mecha.

Según e s te  Modelo de U til id a d , e l  conjunto de bo lsa  su  ̂
p e r io r  6 le  es ap licado  un brazo pendular 7 que posee un í
cuerpo 8, una b a rra  de mando 9, una palanca 10, y de un p i-  ¡í5 ñon dentado 11 d ispu esto  a lrededor de un e je  12 para  e l  g i -  j 
ro  d e l b r a z o ---- ------ ------ --- ------- --------- --------- --------------- ^

La posic ión  l a t e r a l  d e l brazo 7 se consigue mediante e l  
a n i l lo  11, e l  cu a l p resen ta  dos o más muescas 13 para f i j a r  
l a  posic ión  de tra b a jo  en a l tu r a  para  que e l  peso d e l brazo 

10 no in f lu y a  sobre e l  d isp o s itiv o  de b o lsa  6, con lo  que se f a
c i l i t a  l a  separación del brazo a l  t r a t a r s e  de in sp ecc io n ar ¿ 
e l  i n t e r io r  de l t re n  de e s t i r a j e  y l a  marcha de la s  mechas 
t e x t i l e s .  Las muescas in term edias perm iten adoptar o tra s  tan !
ta s  posiciones in term ed ias de e levación  de l brazo 7* En l a s  ¡ 

15 muescas de re fe re n c ia  se a p lic a  e l  extremo de l a  palanca 10, ¡ 
movible a lrededor d e l e je  14. ------------------------------------ -  ----  !

La unión en tre  e l  d isp o s it iv o  de b o lsa  su p e rio r  6 y e l  f 
brazo 7 se r e a l i z a  a tra v é s  de un puente 15 con sendas p ie -   ̂
zas l a t e r a le s  16 en la s  que e x is te  un o r i f i c io  c o liso  17 a - Ü20 propiado p a ra  que en é l  se ap lique un p ivo te  18 , con lo  que E
se tien d e  asimismo a lo g ra r  que e l  peso d e l brazo no in f lu y a  
sobre l a  b o lsa . Dicho p iv o te  18, jun to con o tro  p iv o te  19, 
s itu ad o s ambos en l a s  ca ras  l a te r a le s  d e l soporte  de l a  bol­
s a , tien en  por o b je to  mantener l a  posic ión  r e l a t i v a  en tre  

25 b o lsa  y b r a z o . --------------------------- --------- --- ------------------- ------}

Para e l  mantenimiento de l a  e s ta b il id a d  de l a  b a rra  9 j



se dispone un re s o r te  h e lic o id a l  20, montado concéntricamen 
t e ,  que se apoya en un r e s a l t e  21, siendo p rec iso  vencer l a  
p res ió n  d e l re s o r te  para  l ib e r a r  l a  b a rra  en e l  sen tido  ar- 
x i a l .  Asimismo, o tro  re s o r te  22, ap licado  en e l  extremo de 
l a  b a rra  9, apoyándose en l a  palanca 10, hace que é s ta  se 
mantenga acoplada a l a  b a rra  9 en l a s  fa se s  de e levación  y 
de e s ta b il id a d  d e l b razo , m ien tras que para l a s  fa se s  de a -  
batim iento  de e s te  ú ltim o , se provoca, por empuje a x ia l  de 
l a  b a rra , e l  desacoplam iento de l a  palanca 10 para  l ib e r a r ­
l a  de l piñón 11 y p e rm itir  su l ib r e  desplazam iento. -  -------

Si in te r e s a  que e l  c i l in d ro  su p e rio r 1 sea asimismo e- 
lev a b le  con e l  brazo 7 y e s te  ú ltim o p re sen ta  un puente 23 
con sopo rtes l a t e r a le s  24 adecuados para a s i r  e l e je  25 del 
c i l in d ro .  La su jec ió n  de es te  e je  puede también r e a l iz a r s e  
de o tra s  maneras, por ejemplo por e l  cen tro  de l mismo. ----

E l manejo de l a  b a rra  9 es f a c i l i t a d o  por un pomo 26 
de cómodo a s id o . - - - - - - - - -  ----  - - - - - - - - - -

La in tro d u cc ió n  del brazo 7 en e l  t r e n  de e s t i r a j e  conw  ̂
p o rta  l a s  v e n ta ja s  ya expresadas, r e la t iv a s  a l  acceso y ob-  ̂
s e rv a d ó n  de l i n t e r io r  d e l t r e n  de e s t i r a j e ,  s in  a p o r ta r  in -   ̂
convenientes para  e l  buen funcionam iento del mismo, dado que  ̂
su p resencia  no s ig n i f ic a  ningún es to rb o , n i  su peso, como j
se ha hecho n o ta r , no in flu y e  de modo alguno sobre t a l  fun- { 
cionamiento n i en cuanto a l a  e f ic a c ia  de l e s t ira d o ;  por o— ¡ 
t r a  p a rte  es de s e ñ a la r  l a  cómoda y p rá c tic a  m anipulación
d e l brazo.

Habiendo d e sc r ito  su fic ien tem en te  la s  c a r a c te r í s t i c a s ,



v e n ta ja s  y re a l iz a c ió n  de lo s  perfeccionam ientos según e l  
p resen te  Modelo de U til id a d , debe hacerse  co n s ta r ,e n  re sú - jj 
man, que en e l  mismo podrán in tro d u c irs e  cuantas v a ria n te s   ̂
de d e ta l le  l a  ex p erien c ia  y l a  p rá c tic a  puedan acon se ja r, en j¡ 
cuanto a  dim ensiones, número de p iezas in te g ra n te s ,  m ate ria -  ̂
l e s  empleados en l a  construcción  de la s  mismas, forma de ano jj[ 
plam iento mùtuo y demás c irc u n s ta n c ia s  a c ceso ria s , siempre j 
que con e l lo  no se d e sv irtú e  su e se n c ia lid a d , que es l a  que  ̂
se co n cre ta  en l a  prim era de la s  re iv in d ic a c io n e s  que siguen j 
ya sea  considerada aisladam ente, ya sea  considerada jun to  con 
una o v a r ia s  de la s  re iv in d ic a c io n e s  re s ta n te s .  -  --------------

N O T A
Se declaran  de novedad, u t i l id a d  y propiedad para  Espa­

ña y todos sus t e r r i t o r i o s  y p lazas de so b eran ía , l a s  s i ­
g u ien te s : ----------------- ------------------ --------- ------------ ---------------  ^

R E I  V I  N D I  C AC I  0 N E S

1 .-  Brazo pendular para  tre n e s  de e s t i r a j e ,  c a r a c te r i -  1 
zados por e l  hecho de a p lic a rs e , en un tre n  de e s t i r a j e  d e l 
t ip o  de b o lsa s , un brazo pendular en e l  que se h a l la  acop la- ¡ 
da l a  b o lsa  su p e rio r a l a  cu a l su s te n ta  s in  o cas io n a rle  pre­
s ió n  alguna, formando un conjunto o s c ila n te  de un e je ,  pro­
v is to  de una b a rra  de mando re lac io n ad a  con una palanca ap­
t a  para  a p lic a rs e , a modo de t r in q u e te ,  en un piñón dentado 
situado  a lrededor de dicho e je , de manera que a tra v é s  de a- 
q u e lla  b a rra  se alcanzan , por desplazam iento de l a  misma,di 
ve rsas posiciones de e levación  d e l brazo, en orden a l a  ac - ' 

^ c e s ib ilid a d  in t e r io r  de l t re n  de e s t i r a j e ,  in specc ión  de l a
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mecha e in ic ia c ió n  d e l proceso de h ila d o . - - - - - - - - -

2 . -  Brazo pendular para  tre n e s  de e s t i r a j e ,  según la  
re iv in d ic a c ió n  a n te r io r ,  c a rac te riza d o s  porque e l  c ilin d ro  
su p e rio r de p resión  es elevab le  con e l  brazo pendular, a cuyo 
e fec to  e s te  ú ltim o dispone de un soporte  capaz de re te n e r  e l  
c itad o  c i l in d ro  por su e je , todo e l lo  a e fec to s  de am pliar
e l  campo de observación d e l i n t e r io r  d e l t r e n  de e s t i r a j e .  -

3 . -  Brazo pendular para tren es  de e s t i r a j e ,  según l a  r e i  
v in d icac ió n  prim era, c a rac te rizad o  porque l a  unión del dispo­
s i t iv o  de b o lsa  su p e rio r con e l  brazo pendular se ob tiene me­
d ian te  un puente so lid a r io  a l  propio brazo , e l  cu a l abarca a 
aquel d is p o s it iv o , de cuyo puente se derivan  unas p iezas la^- 
te r a le s  con o r i f i c io  c o liso  en e l  que se in tro du ce  un p iv o te  
so lid a r io  a l  d is p o s it iv o , ex is tien d o  o tro  p iv o te  s itu ad o  jun 
to  a l  borde de t a le s  p iez as , todo e l lo  en orden a asegurar 
que e l  peso d e l brazo no in f lu y a  sobre e l  d isp o s it iv o  de bol­
sa  y para  re g u la r  l a  po sic ió n  r e l a t i v a  en tre  ambos elem entos.

4 . -  Brazo pendular para  lo s  tre n e s  de e s t i r a j e ,  según 
l a  re iv in d ic a c ió n  prim era, c a rac te riza d o  porque e l  acopla­
miento e s ta b le  e n tre  l a  palanca de l brazo pendular y l a  ba­
r r a  d e l mismo es re a liz a d a  mediante un r e s o r te  ap licado  en­
t r e  e l  extremo de e s ta  b a rra  y l a  p rop ia  palanca, con lo  que 
e s ta  ú ltim a  queda fo rzad a  a mantenerse en l a  co rrespondien te  
muesca d e l piñón dentado, m ien tras que para la s  fa se s  de aba 
tim ien to  del braz^ se p ra c tic a  una p res ió n  a x ia l  en l a  b a rra  
d e l mismo para causar e l  desacoplam iento de l a  palanca con 
resp ec to  a l  c itad o  piñón. - - - - - - - - - - - - - - - - -
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5 .-  "BRAZO PENDULAR PARA TRENES DE ESTIRAJE". ----------

Todo e l lo  t a l  como se describe  y re iv in d ic a  en l a  pre*" 
sen te  memoria que co n sta  de nueve h o ja s , fo l ia d a s  y mecano­
g ra f ia d a s  por una so la  de sus c a ra s , y de una lámina de d i­
bujos que l a  i l u s t r a .
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