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memoria descriptiva

para. s o l i c i t a r

P A T E N T E  D E I I V  i  S C  I 013.

en

E S P A S A 

por VEINTE años

por "Un d i s p o s i t i v o  de arrastre ,  por un 

"motor cualquiera, de una masa, p a r -  

" t i cu larm ente  de una devanadora para 

" l e  seda a r t i f i c i a l " ,

A nombre de:

Compagnie Genérale d* E l e c t r i c i t é

e s t a b le c id a  en;

54, Rué la  Boet ie ,  p a r ís ,

F R A N C I A .

Conocidas son las  d i f i c u l t a d e s  que o frece  

e l  mando e l é c t r i c o  de l o s  d i f e r e n t e s  aparatos que se uti  

l i z a n  en l a  f a b r i c a c i ó n  de l a  seda a r t i f i c i a l .
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iHl mando o accionamiento in d iv id u a l  de 

las  máquinas centr í fu gas ,  en p a r t i c u la r ,  se hacía , has­

ta hace muy poco, por  medio de órganos de transm isión  

meca ráeos, como las  ruedas dentadas, las  correas ,  y 

demás, lo  que no p erm it ía  obtener fác i lm ente  las  grand í ­

simas v e lo c id a d e s  de r o t a c i ó n  necesarias  en esa f a b r i ­

cación , o b ien,  si  ese mando se hac ía  directamente, lo s  

motores e l é c t r i c o s  mismos, o sus partes  e sen c ia les ,  se 

i n u t i l i z a b a n  con suma rap idez ,

- Partiendo de determinados datos puramente 

mecá.nicos, l o s  con s tru c tores  han dado una s o lu c ió n  al 

problema, que permita, s i n  duda alguna, hacer que entren 

en a c c ió n  las  ca jas  de h i lado ,  pero esas r e a l i z a c io n e s  

parecen ser bastante  complicadas, de un funcionamiento 

poco seguro, y s i n  duda alguna de un elevado p r e c i o  de 

c o s te  debido a las  com plicac iones  que neces itan .

Sabido es que las  ca ja s  de h i lado ,  o cen­

t r i fu g a d ora s ,  en las  que cae e l  h i l o  de seda a r t i f i c i a l ,  

reposan en un árbo l  de forma, apropiada, en el que se c a ­

la  directamente e l  r o t o r  de un motor e l é c t r i c o ,  Como 

quiera que las  expresadas centr i fugadoras  g ira n  con v e ­

lo c id a des  de 5 .000 a 6 .000 rev o lu c ion es  por minuto, es 

ind ispensab le  que ese árbol ,  teniendo en cuenta e l  s o s ­

tén  en fa l s o ,  de una, parte ,  y la  masa de l a  ca ja  de h i ­

lado, de otra, no sufra, ninguna;, d e s v ia c ió n  en derredor 

del e je  que lo  a trav iesa ,  y que er. caso de cue la  suira  

se centre  automáticamente al ob je to  de ocupar la. p o s i ­

c i ó n  que normalmente debe tener .  Se ve, por lo  tanto,

la d i f i c u l t a d  que presenta el problema, s i  se t ien e  en 

cuenta, además, que no es p o s ib le  tener ca jas  de h i lado  

perfectamente eq u i l ib ra d a s .

j j l  oüjguO ao esta inveuto es p r o p o r c i o ­

nar un d i s p o s i t i v o  de mando que permite, g rac ias  a la



con s tru cc ión  de dos á rb o le s  ex cén tr ic o s ,  de l o s  cueles 

uno, el e x t e r io r ,  arrastre,  por f r i c c i ó n  a l  o tro  árbol ,  

o sea, el á rbo l  i n t e r i o r  f l e x i b l e  que sost ien e  a l a  cen­

t r i fu g a d o r a  o ca ja  de h i lad os ,  ev i ta r  lo s  inconvenientes 

enumerados, e impedir, sobre todo, l a  rotura  de l  á rb o l  

a l  paso de las  v e lo c id a d e s  c r í t i c a s ,

Para que e l  expresado invento se compren­

da con toda c la r id a d  lo  descr ib irem os con ayuda del  ad­

junto  d ibujo ,  que s o lo  se da a t í t u l o  de ejemplo,

üin e l  caso p a r t i c u la r  de la  devanadora 

para l a  cual se ha construido  especialmente e l  motor 

que se pasa a d e s c r ib i r ,  ese motor se compone:

a )  , -  De un es ta to r  de motor asincrono,

formado por l a  armazón o esqueleto  1 y l o s  p a la s t r o s  2, 

Ü1 devanado no se representa  para no quitar  c la r id a d  a l  

invento ,  ün la  c i t a d a ,armazcn 1 se spoya e l  c o j i n e ­

te  superior  3 .  La cara c i r c u l a r  i n f e r i o r  d e l  c o j i n e ­

te  de abajo 4 la. s i r v e  de apoyo a l  motor y es l a  que se 

d est ina  a l a  f i j a c i ó n  d e l  conjunto, como luego i r d i c a -

r emo s ,

b )  . -  De un ro t o r  de motor asincrono con 

ca ja  o ja u la  (es  también el caso p a r t i c u la r  de la deva­

nadora de que se t r a t a ) . Los p a la s tros  5 se montan 

forzadamente en un á rb o l  p r in c i p a l  hueco 6,

ün la. parte  superior  de ese á rb o l  p r i n c i ­

pal  se f i j a  l a  ca ja  7 en la  que se monta l a  ja u la  e x t e ­

r i o r  de un rodamiento de bo las  8, des l izándose  l a  ja u le  

i n t e r i o r  en el manguito 9 del c o j i n e t e  de arr iba  3, para 

perm it ir  l a  l i b e r a c i ó n  d e l  árbo l  a l  alcanzar e l  motor

su tempera tura de marcha normal. ün la  parte de aba­

j o  de dich c árbo l  p r i n c i p a l  se es la  un rodamiento 10 que

forma. tope , siendo ese rodamiento e l  que soporta e l peso

3



y

C Q

d e l  conjunto d e l  órgano móvil .

jiin e l  i n t e r i o r  de l  á rb o l  p r i n c i p a l  6 se 

dispone ur. secundo árbol  f l e x i b l e  11, encontrándose e s ­

te  á rb o l  i n t e r i o r  11 en contacto  con el árbol  p r i n c i p a l  

6 por el intermedio de dos c o l l a r e s  12 y 12’ de super­

f i c i e  e s t e r i o r  e s f é r i c a .  üsos dos c o l l a r e s  se apo­

yan en el á rb o l  p r in c i p a l ,  en e l  e je  de las  bo la s  de lo s  

rodamientos 8 y 10. La parte  comprendida entre lo s

c i ta dos  c o l l a r e s  o c u e l l o s  t ien e  un diámetro reducido,  

de t a l  suerte que se hace f l e x i b l e  y, por tanto , puede 

s i n  p e l i g r o  alguno consent ir  determinadas deformaciones. 

La parte  superior  de l  mencionado á rb o l  

f l e x i b l e  que se pro longa  por el e x t e r i o r  d e l  á rb o l  p r i n ­

c ip a l  ó se re fu erza  para darle  una gran r i g i d e z .  Por 

esa extremidad d e l  á rb o l  i n t e r i o r  11 se hace e l  a cop la ­

miento con l a  p ie z a  que se haya de arrastrar ,  que en e l  

caso que venimos considerando es l a  ca ja  de h i lado  18,

jül movimiento de r o t a c i ó n  d e l  á rb o l  p r i n ­

c ip a l  6 se l e  transmite al á rbo l  i n t e r i o r  11 por la  p r e ­

s ió n  que se e j e r c e  en las  extremidades d e l  á rb o l  p r i n ­

c ip a l  de 1a arandela 13, y merced a la  r ó tu la  14 que se 

d e s l i z a  en dicho á rb o l  i n t e r i o r  11,

üil centro d e l  radio  de curvatura de la  

r ó t u la  14 y de la  extremidad de l  á rb o l  p r i n c i p a l  6 se 

encuentra en la. i n t e r s e c c i ó n  del  e je  del  c o l l a r í n  supe­

r i o r  12 con s i  e je  d e l  á rb o l  í l e x i b l e  11,

La p r e s ió p  de contacto  se regula  merced 

a un r e s o r te  15, por e l  intermedio de la  tuerca  16 que 

se inm ov i l iza  después de la  r e g u la c ió n  de esa pres ión ,  

para e v i ta r  cualquier  desprendimiento . L1 conjunto

va p ro te g id o  por una cu b ie r ta  1?,

Lsa d i s p o s i c i ó n  de árbo les  concéntr icos
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permite a lcanzar grandes v e lo c id a d es  de ro ta c ión ,  cen­

trándose el á rb o l  f l e x i b l e  de por s í  mismo, y s ierdo  

p o s ib l e  la  deformación por la  r ed u cc ión  del  diámetro del 

á rbo l  entre l o s  c o l l a r i n e s .  La a c c ió n  de l a  ró tu la

14 en la parte  superior  de l  árbol ,  que se de ja  sen t ir  

como amortiguador, completa e l  sistema e l á s t i c o »

iál montaje del rodamiento superior  en la  

ca ja  7 proporciona, un engrasamiento p e r f e c t o  y da. a l  p r o ­

p io  tiempo toda seguridad para e l  estancamiento, esto  

es, para e v i ta r  e l  escape»

ün e l  caso p a r t i c u la r  de l a  devanadora 

e l é c t r i c a  d escr i ta ,  el á r b o l  i n t e r i o r  f l e x i b l e  termina 

en una parte  cónica en l a  cual se dispone e l  d i s p o s i t i ­

vo oreador .

Debe tenerse  en cuenta que l a  d i s p o s i c i ó n  

e le g id a  no excluye cua lesqu iera  otras  a p l i c a c io n e s ,  y 

que e l  sisteme de arrastre  de un cuerpo por medio de dos 

á rb o le s  con cén tr icos ,  como hemos d e s c r i t o ,  entra en lo s  

l ím i t e s  de l  invento»

La d i s p o s i c i ó n  d e s c r i t a ,  con arrastre  por 

f r i c c i ó n  d e l  á rb o l  i n t e r i o r  es particularmente a p l i ca b le  

a todos lo s  motores e l é c t r i c o s  y de e je  v e r t i c a l  con 

gran v e lo c id a d  de ro ta c ión ,  presentando e l  extremo de l  

á rb o l  e x t e r io r  un gran sos tén  en fa l so *

d s t a  s o l i c i t u d ,  que corresponde a la  p r e ­

sentada en Alemania e l  Io,, de feb rero  de 1926, se acoge 

a. l o s  b e n e f i c i o s  de l  a r t í c u l o  16 de la  Ley da Propiedad 

I industrial.

-  o -  I, O T A - * -

Los puntos de invenc ión  prop ia  y nueva 

que se presentan para que sean ob je to  de esta  Patente
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de ‘VjjilivTiii anos, son lo s  s ig u ien tes ;

I o , -  Un sistema de a rra s tre  de un cuerpo 

cua lqu iera  por medio de un órgano motor que presenta un 

sos tén  en f a l s o  importante, en e l  que e l  expresado cuer­

po reposa de cua lqu ier  manera apropiada en ur. primer ár­

b o l  que re c ib e  su movimiento de un segundo árbol ,  o á r ­

b o l  p r in c ip a l ,  en e l  que se cala , ya el motor e l é c t r i ­

co, ya cualquier  órgano motor, haciéndose  e l  a rrastre  

de l o s  dos á rb o les  por f r i c c i ó n ,  o por cua lqu ier  otro  

medio, en las dos extremidades, o por una so la  del á r ­

b o l  e x t e r io r  o á rb o l  p r in c i p a l ,  teniendo la  extremidad 

super ior  d e l  á rb o l  e x t e r i o r  una s u p e r f i c i e  e s f é r i c a  o a- 

proximadamente e s í é r i c a ,  en l a  que se puede desplazar 

l a  arandela d es l iza n te  en e l  á rb o l  i n t e r i o r ,

ü° ,  -  jfin un sistema de a rra s tre  como el 

reivindicado en e l  punto a n ter io r ,  e l  hecho de i r  e l  á r ­

b o l  i n t e r i o r  en contacto  con e l  á rb o l  e x t e r io r ,  por me­

dio  de dos c o l l a r i n e s  e s f é r i c o s ,  haciéndose f l e x i b l e  e l  

expresado árbo l  i n t e r i o r  por  l a  disminución de s e c c i ó n  

entre l o s  dos c o l l a r i n e s ,  l o  que permite un centrado con 

las  grandes v e lo c id a d es  de ro tac ión ,  y formando parte  d e l  

sisteme, l o s  dos c o l l a r i n e s  que se encuentran en e l  e j e  

de l o s  rodamientos de b o l a s .

3o . -  Un d i s p o s i t i v o  de arrastre ,  por 

un motor cualquiera ,  de une. masa, particularmente  de 

una devanadora para la  seda a r t i f i c i a l .

Tal y como se ha d e s c r i t o  en la Memo­

r ia  que antecede, representado en e l  d ibu jo  que se 

acompaña y con lo s  f in e s  que se han e sp e c i f i ca d o *

h sta  Memoria consta de s e i s  hoja.s e s ­

c r i t a s  por una, so la  cara.
Madrid 26 de Enero de 1927* 

P. A,
Alberto de Elaabnn;

Por Poder

Ch/. 6 -
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