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Caso X7989 - Gouldbourn & Roberts.
{ 6r, 5. Clase 30. )

P A T B iy T i/
a favor de
UNITED SHOE MACHINERY COMPANY, SeAdlle
por:

"Méquina para conforuar el corte del calzado =obre la horma'

Memoria Descriptiva

BEsta invencibdn se refiere a las méquinas emplea-
das en la fabricacibn del calzado para conformar el corte
de un calzado a su horma respectiva Yy uno de sus objetos
principales consiste en introducir en las méquinas para cone-
formar el corte, del tipo de las mAquinas de centrar, de-

terminadas perfeccionamientos relacionados con las opera-

ciones que se verifican en el corte mis atrds de 1o acos-
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twabrado por las méquinas de centrar, por ejemplo, en pun-
tos en los cualss el borde de la planta del calzado se en-
curva hacia adentro en direccibdn al enfranque por detris de
la 1linea de pise.

In la fabricacibn de la wayor parte de tipos de
calzado se acostuuwbra a someter al ¢corte, después de la opse=
racibn de centrado y antes del montado de los lados del
calzado, a una Operacién denominada generalmente conforma-
cibn del enfranque, en virtud de la cusl el corte es esti=-
rado y sujeto a la palmilla en puntos considerablemente mis
atris que aquellos en los cuales se encuentra cogido por 1los
agarradores laterales de la imAquina de centrar, y generalmen—
te inuediatos a la parte posterior de la 1linea de pise donde
¢l caunto de la plauta del calzado se encurva hacia adentro
on direccibn al enfranque. ZLsta operacidn se considera con-
veniente, especialiuente cuando sc¢ trata de calzados de bucna
calidad, a fin de evitar la acwaulacidn en cualquier parte
del material del corte con la consiguiente produccibn de
arrugas cuando la operacidn de montado lateral es practica-
da ¢a las wiquinus de montar del tipo de las que fuucionan
Paso a paso, y asimiswo para contribuir a ls conformacidn
del corte estrecha Yy wiformemente al contorno de la horma
Dor encima ael empeine y en el enfranque. Este montado SICE
Parado del enfranque es pfacticado gondralmente a muno por
medio de agarradores a mano, primeramente en un lado del
calzado y luogo en sl otro, aun cuando, tambidn en determi-
nadas condiciones pusde practicarse con ayuda de ung méquina
de montar los lados, antes de usar la méquina de la manera
corriente para montar al calzado progresivamente a lo largo
de 1los lauos,

Uno de los fines de esta iavencidn consiste en
disponer los medios necesarios para ejecutar la conforma-
cibn del enfranque on la wiquina de centrar, eliminundo asi

la necesidad de una operacibn séparada de conforuacidn del
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enfranque entre el centrado y el montado. Ln consecuencia,
se descrive aqui una nueva disposicibdn de los medios emplea-
dos para el centrado del corte asi como para centrarlo y
sujetarlo encima de la parte anterior de la horma junto a
los extremos de la linea de pise pricticamente en aquellos
puntcs en los cuales ol porde de la planta del calzado se
encurva hacia adentro contra ol enfrangue. Se considera
preferible que 1la traccibn junto a los extremos de la linea
de pise no se efectlie hasta despuds que el corte ha sido
centrado en la porcién delantera y por consiguiente esta
invencidn suministra una disposicidn por medio de la cual
las diferentes operaciones de centrado del corte se efectim
automaticamente por este orden y en un tiempo previamente
determinado.

Segln otra forma de ejecucidn muy conveniente de
eésta invencién, 8l operario encargado de 1la méquina de cen-
trar no necesita ejercer una mayor atencibn ni emplear mayor
tiempo que el acostumbrado al presentar la obra a la méqui-
na y disponer el corte en los agarradores a pesar de pre-
sentar la mAquina otros agarradores para el centrado del
enfranques. Para ello resulta ventajoso que como ya se ha
aicho los agarradores para el ceantrado del enfrangue no
ejorzan traccibn sobre el corte hasta después que &ste ha
sido estirado por los agarradores principales de centrad¢,
encontréndose dispuestos 1los agarradorss para el centrado
del enfranque de tal manera que el borde del corte 8o intro-
duce entre sus tenazas abiertas por la traccibn ejercida por
los agarracores laterales principales. n la coanstruccidn
representada, sin embargo, los agarradores de centrado del
enf ranque estén montados de modo que puedan moverss ligera-
mente en direccidn ascendente con relacibn al calzado al
introducirse entre ellos el borde del corte cuando el cor-

te se encuentra estirado por los agarradores principales,

de manera que antes de que actlien sobre el corte, toman una
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posicidn determinada por la mayor o menor traccibn ejercida
proviamente sobre la parte delantera del corte.

Cuando el centrado del enfrangue se verifica en
la méquina de ceutrar, se ha demostrado que el estirado del
corte ejercido por los agarradores principales al moverse
hacia arripa (es decir, su movimiento seghn la altura de
la horma) os tal que es suficiente para que 1los agarradores
para el centrado del enfranque funcionen tnicamente con un
movimiento de traccidn hacia arriba con 10 cusl se tira fni-
caugente del corte hacia adentro sobre la palmilla colocéin-
dolo en la posiciba en que debe quedar sujeto. Esta inven=-
cibn proporciona ademls los medios para comunicar a 1os
agarradores para ol centrado del enfranque y a diferencia
de los agarrudores principales, un movimiento ﬁnicamente en
direccibdn géneralmente de la anchura de 1la horma. Si es
conveniente, los agarradores para el centrado del enfranque
pueden ser construidos de tal manera que ejerzan la traceibn
Gnicamente en sentido de la anchura de la horana misntras que
la traccidn de 1 os agarradores principales se practica como
de costuwubre en direccidn ésencialmente segin la altura de
la horma. Ademds, en la construccidn aqui descrita los aga-
rradores para el wontado del enfranque estin montados de
manera que al moverse hacia adentro Por encima de la planta
de la horma, pueden aproximarse al plano de la planta de 1la
horma respondiendo a la resistencia ofrscida por el corte
a la traccibn hacia adentro que los agarradores ejercen
sobre dol mismo, de manera que dejan al borde dsl corte solre
la cara inferior de la palmillu, Existe ademis una dispo-
sicibn Para que las tenazas de los agarradores presenten un
movimiento giratorio para poderse colocar en posiciones apro-
Ximadamente paralelas a las porciones adyacentes del borde
de la planta del calzado por detris de 1la 1inea de pise si-

4 . N
multaneamente a su movimiento de traccidn hacia adentro, a

fin de contribuir a que el corte quede colocado liso sobre
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el borde de la palmilla. Preferiblemente, como so represen-
Y ta, los medios para mover a estos agarradores hacia adesntro
por enciuwa de la palmilla son elésticos para ceder a la re-
sistencia del corte cuando éste ha sido sujetado a un es-
fuerzo predeterminado, de manera que los agarradores toman
posiciones determinadas por cada calzado en particular se-
gln la resistencia del cortes.

Bsta invencidn proporciona ademds medios nuevos
para sugjetar al corte en la posicién de centrado del enfran-
que, los cuales medios comprender sisteumas sujetadores dis-
puestos con relacibn al calzado por el movimiento de los
agarradores, comprendibndose en la construccidn representa-
da, clavauores de simientes sostenidos Por los agarradores.
A fin de que los sisteumas sujetadores funcionen de una ma=-
hera conveniente y efectiva para sujetar al corte, los aga=-
rradores representados aunque puodan moverse hacia el plano
de la planta del calzado tal como se ha descrito antes, se
éncuentran sujetos de manera que no puedsn moverse en la
direccidn opuesta durante la operacibn de sujecibn., Se
comprenderd que estando los agarradores situados con rela-
cibn al calzado, segﬁn ol esfuerzo del corte, como ss ha di-
cho antes, los sistemas sujstadores se encuentran dispues-
tos de una manera similar, y en una forma de construccidn
del objeto de esta invenciédn los mecanismos sujetadores fun-
Cionan para clavar el sujetador rospondiendo a la resisten-—
cla ofrecida por el corte al movimiento hacia adentro del
agarrador.

Aunque la invencién, couo se na dicho, tiene por
punto de mira pihcipal el introducir perfeccionanientos en
10 que se llama centrado del enfranque, esta invencidn al
proporcionar medios sujetadores ¥y de centrado del corte tal
como se ha dicho, ofrece varias novedades y disposiciones
convenientes indepenaientemente ds su colocacibn sobre el

corte sobre el cual se verifican las operaciones en cuestidn

. . . ¢ -
¥ esta invencidn serd Pues reivindicada en este amplio seatido.
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La invencibn se halla representada como ojemplo, en su apli-
cacibn a una méquina de ceantrar de tipo ya conoc¢ido cuyas
caractsristicas se hallan reprosontadas y descritas en la
patente espaiiola N2 74.988 expedida en 29 de Octubre de 1920
pero se comprenderd que no se halla limitada a lus méquinas
de este tipo especial.

La disposicibn citads y otras propias de esta
invencidn, incluso nuevos detalles de construccidn y dis-
posicién de lus partes serén ahora descritas con mayor de-
talle de acuerdo con los planos adjuntos.

La figura 1 representa un alzado lateral de una
mAquina del tipo representado en la patente citada y pro-
vista de los perfeccionamientos de la presente invencidn ¥
en el cual se han representado esqueméticamente algunas
partes de la miquina y se han omitido otras en obsequio a
la claridad.

La figura 2 es una vista detallada a mayor escala
Y éen alzado lateral, de porciones de la extructura repre-
sentada en la figura 1 comprendiendo el mecanismo de cen-
trado del enfranque en un lado de la miquina.

La figura 3 es un detalle en Perspectiva de por-
ciones de la estructura representada en la figura 2 y par-
tes asociadas.

La figura 4 representa uno de los mecanismos de
centrado del enfranque y partes asoCiadas vistas en di=-
reccibn de lu flecha A de la figura 1 colocado el observa-
dor detrds de la miquina.

La figura Ya. es una vista andloga a una poreidn
de la figura Y4, pero representando en difserente posicidn al
agarrador de centrado del enfranque.

La figura 5 es una vista de 1a parte posterior a
dngulo recto con la figura U

Las figuras 6 y 7 corresponden précticmnente a las

figuras 4 y 5 respectivamente pero representando una va=-



-7 - 10051%

riante en la construccidn.

La figura 8 es una seccibn segln la linea VIII-VIII

de la figura 7.

La figura 9 es una seccibn segln 1la linea IX-IX
de la figura 6 y

Las figuras 10 y 1l representan con relacibn a un
calzado diferentes posiciones de los agarradores de centra-—
do del enfranque.

Como se ha representado y descrito detalladamente
en la memoria de la patente antes citada, la miquina de cen-
trar representada comprende en su organizacibn géeneral un
agarrador de la punta B y los agarradores laterales opuestos
C (figura Y4) los cuales son actuados para centrar el corte
sobre la horma colocada con la planta hacia abajo contra el
apoyo para la suela D Se comprenderi que estos agarrado-
res que sujetan al corte por la punta Y por los lados de la
porcibn delantera y en la proximidad de 1os extremos de 1a
costura de la puntera, funcionan automiticamente por medios
accionados por la fuerza motriz para sujetar y tirar del
corte hacia arriba de la horma al ponerse la méquina en mo-
vimiento, paréndose luego la miquina con el corte sometido
a la traccibn. Cuando la méquina 8@ pone de nuevo en movi-
miento los agarradores son actuados para empujar al corte
hacia adentro sobre la palmilla ¥y el borde del corte es
también doblado hacia adentro sobre la palmilla y es sujeta-
do por simientes clavadas hacia arriba a través del corte y
en la palwilla en ol extremo de la puntera y a los lad.s de
la parte delantera. Lnikse representan porciones de los
sistemas de doblar y sujetar.

Para los fines de esta invencibn se disponen a ca-
da lado de 1la méquina por detris de los agarradores latera-
les -C- un agarrador de centrado del enfranque para centrar
ol corte en los extremos de la 1inea de pise o cerca de ellos,

preforiblemente en aquella porcidn del borde del calzado en
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>;é cual la planta del calzado se curva hacia adsntro contra
e_ enfranque, junto con los medios convenientes para sujetar
ai corte en esta pOSicién. En los planos se representa de-
talladamente el mecanismo de centrado del enfranque tnica-
m3nte por el lado izquierdo de la méquina, comprendibdndose
qae el mecanismo correspondiente del otro lado serd cons-
truido y dispuesto de la misma manera. IEste mecanismo de
cantrado del enfranque indicado generalmente en F (figura 1)
estd montado indirectamente, como se verd mis claramente,
sobre un soporte -ll- que se eacuentra pivotado en un vés;
tago -13- de la armazdn de la cabeza de la méquina, de ma-
nera que al ajustar el soporte -ll- sobre ol vistago -13-
puede cambiarse la posicidnm. del mecaniem; en direccibdn lon-
gitudinal del calzado. M1 soporte =-ll- va provisto sm uno
de sus lados de una oreja -15- (figura 2) que queda debajo
de una placa de retencibn -17- la cual actha tanto para evi-
tar que el soporte ee mueva hacia afuers a lo ancho del cal-
zado, Como para sujetar el soporte en posiciébn reguladas
51 se desea, el soporte -11- puede sor ademéds guiado y man-
toenido por medios anélogos (no representados) situados en
el lado opuesto a aquel en el cual se encuentra la oreja =15-
Pusde disponerse tambibdn cualquier medio conveniente para
ajustar al soporte -ll- a los lados opuestos de la méquina
simulténea o individualmente a fin de situar diferentemen-
te a los mecanismos opuestos de centrado del enf ranque segin
80 opere sobre un calzado del pié derecho o) de} izquisrdo.
Montado en el soporte -ll- se halla un soporte -4l-
tfiguras 2, 4 y 5) que sostiene a un agarrador movible, pro-
¥visto en uno de sus lados de un véstago & pivote -U3- in-
nroducido en un orificio formado en una prolongacidn -21-
del soporte =ll- y un nervio arqueado del soporte -4l- con-
c¢éntrico con el orificio, queda debajo del nervio corraospon-

diente en el soporte -ll- y contribuye a guiar al soporte

~4l- cuando éste se mueve ulrededor del eje de vistago a



-9 00545

pivote -43-, Il sje de este vastago -43- se extiende gene-
N ralmente en direccidn paralela = la linea longitudinal media
del calzado. Una placa -45- (figura 4) se nalla sujeta a
clavija al nervio arqueado del soporte movible -4l- y queda
por encima del otro nervio arqueado y del véstago -43- man-
teniendo asi al soporte movible en su lugare Un tirante a
horquilla -47- se halla articulado (figura 5) por un extremo
al soporte movible =4l- y por su otro extremo. s travds de
una parte del soporte -ll-. Este tirante va provisto en su
extromo interno de una tuerca -48- que limita su movimiento
bajo la accibn del resorte de compresidn -49- el cual rodea
al tirante y tiende sieupre a separar a ambos soportes. Il
sopcrte movible -Yl- puede ser de esta uasnera no solo ajus=
tado intimamente con su agarrador, longitudinalmente al cal-
zado por el ajuste antes descrito del soporte -ll- sobre su
pivote -13-, sino que puede tener tambidn un ligero movi-
miento de oscilacidn con relacibn al scporte -1l- sobre el
eje del véstago pivote =-43- de manera que el agarrador pue-
de tomar distintas posiciones con relacidn a la altura del
calzado.

In el lado opuesto del soporte movible -ll- al vie-
taao pivote -43-, existe una guia rectangular (figura 2)
én la cual se encuentra montado wn porta-agarrador -hi- el
cual presenta una superficie -53- (figuras 4 ¥y 5) para po-
nerse en contacto con una superficie correspondiente del
soporte wmovible para limitar el movimiento hacia afuers del
porta-agarrador al separarse del calzado. Para cooperar a
la accidn de la ranura al evitar que el agarrador -51- des-
cienda durante el funcionawisnto de los elementos sujetado-
res (que se describirin luego), ol sovorte wmovible -4l- va
brovisto de un saliente -55- (figura 5) que queda por debajo
de la porcibn del agarrador -51- que sobresale de la ranura
de guia.

L1l extremo interno del porta-agarrador -51- estl
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perforado para recibir un vistago pivote -51- que depende

¢e la tenaza interna -59- del agarrador de centrar el en-
franque. Esta tenaza se halla provista de una porcién sa-
~iente hacia afuerza o cola -60- (figura 5) la cual es man-
Senida en su lugar por su extremo externc por quedar alo-
Jada en una hendidura -6l- del porta-agarrador -hl-, pero
puede oscilar libremente junto con la tenaza-59- alrededor
del eje del véstago -57-. Cooperando con la tenaza inter-
na -59- hay una tenaza exterior -63- que presenta un nervio
-65- montado para un movimiento de deslizamiento en una ra-
nura lateral paralela que se prolonga lcngitudinalmente a
la cola -60- de la tenaza interior, estando el conjunto dis-
puesto de tal manera que la tenaza externa puede deslizarse
aproximéndose o separéndose de la tenaza interior sobre la
cola -60- de la misma pero no laterzlmente a ella. Para que
la tenaza externa -63- pueda deslizarse sn su lugar, su
nervio -65- se encuentra sujeto a un patin -67- que se pro-
longa en la ranura -69~- (figura Y4) en el porta-agarrador 451-
¥ estd sujeto a una placa de cubierta -7l- por debajo del
porta-agarrador. La ranura -69- ssti dispuesta de manera
que, no solaments permite que el patin -67- ¥y la tenaza ex-
terna se muevan longitudihalmente al porta-agarrador =51- o
segﬁn la anchura del calzado, sino que permite que ambas te=-
nhazas oscilen con la cola =-60- alrededor del pivote -57- co-
mo se detallara’ mds adelante.

Para conseguir el wovimiento funcional de las te-
nazas agarradoras para el centrado del enfranque, el porta-
agarrador -bl- presenta una ranura longitudinal que consti-
tuye una guia para el actuador de las tenazas -73- (figuras
2 y 5) cuyo extremo interno se halla dispuesto de maners que
8¢ mantenga en contacto con el saliente -75=- de la tenaza
externa -6%- forzandola hacia adentro contra 1la tenaza =59-,
El actuador -73- va provisto de una superficie -74- contra

la cual se apoya el porta-agarrador -51- con lo cual se 1li-
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mita el movimiento de separacién del actuador con relacibn
al calzado,.

La gula para el porta-agarrador -51- en el sopor-
te -Yl- presenta una cubierta -77- (figura 4) provista de
una oreja -7/9- en la cual va montada una pata -8l- de re-
tencibn para el porta-agarrador -51- dispuesta para encajar
con los dientes -83- del mismo0 para evitar su movimiento
hacia afuera junto con la tenaza interior -59-, La porcién
éxtrema 0 cola -85- de la pata es mantenida por un resorte
para mantener la pata en la posicién de funcionamiento, La
pata -8l- presenta un brazo dirigido hacia afuera -87- cuyo
éxtremo penetra en la trayectoria de un miembro -89- que
8¢ mueve a tiempo para levantar la pata separindola de su
encaje con los dientes =«83-, lo que permite que la tenaza
interior se mueva hacia afuera. Bl miembro -89- forma par-
te del mecanismo gque suministra simientes al brazo clavador
lateral, como se describe en la memoria de la patente cita-
das La disposicibn es tal que la tenaza interior =59- no os
soltada por la pata hasta.que la tenaza externa 63- se ha
separado de la interior por la traccibn de la oreja -76-
del actuador -73- sobre el salisnte -75- de la tenaza ex-
terna y se ha soltado de esta munera al corte.

El actuador =73- de la tenaza sostiens aun ti-
rante acodado -91- el cual se halla unido por un resorte de
tensidn =93« a un gancho -95- del porta-agarrador -51- de
manera que despuds que la traccidn hacia dentro del corte
por el agarrador de centrado del enfrangue se ha terminado
Yy mioéntras la tenaza externa -63- ha vuslto a su posicibn
externa, ol resorte -93- se halla sometido a tensibn por
encontrarse el porta-agarrador -51l- retenido por la pata -8l-
© lmposibilitado de volver hacia atrds. Cuando la pata
-8l- abandona luego al porta-agarrador -5l- el resorte =93
8irve para hacer volver hacia atris al porta-agarrador junto

con su tenaza 59- hacia la posicidn determinada por el con-

tacto de la superficie -53- con el soporte -41l-, encontrin-
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.f"ose la tenaza -59- suficientemente separada de la tenaza

-63= para permitir que el borde del corte del calzado si-
gsuiente sea introducido entre las tenazas. Para poder va-
riar la separacién de las tenazas, el soporte -LUl- presenta
gotrnillado un tope -42- dispuesto para ponerse en con-
tacto con el extrewo externo del porta-agarrador -hl- de
manera que, ajustando la posicién del tope, el porta-agarrador
puede ser situado con su superficie -53- fuera de contacto
con el soporte -Hl- v a distancias diferentes del mismoee.

Se comprenderé que el resorte -93- se encuentra continua-
mente en tensibn ¥ que al sujetar el corte el esfuerzo del
resorte se eoacuentra diswminuido por moverse hacia adentro
la tenaza exterior -63- regulada por el actuador -73- hasta
que el corte se encuentra sujetado por la accidn del resor-
ts, después de lo cual ambas tenazas son movidas hacia aden-
tro para estirar al corte por el movimiento continuado del
actuador -73- en contacto con la tenaza exterior.

Ll actuador -73- funciona de manera que las te-
nazas del agarrador para el centrado del eafranque se cisrren
8obre el cortée y lo estiren hacia adentro sobre la palmilla
en conexibn con los medios por los cualss una vez estirado
@l corte por los agarradores principales B y C se comunica
un movimiento hacia adentro a los brazos clavadores latera-
les corrientes en la méquina ds centrar, los cuales pressn-
tan los wedios, indicados generalmente en B (figura 4), pa-
ra doblar al borde hacia adentro y sujetarlio por medio de
simientes. Istos medios comprenden 1la cAmara -101- usual
del resorte disparador (figura 3) la cual recibe su movimien-
to funcional al ewmpezar el segundo momento del ciclo fun-
cional de la méquina, de un mecanismo represéntado, de tipo
ya perfectamente conocido, y conectado eldsticamente de la
manora corriente con uno de los brazos clavadores laterales,
una porcién del cual se halla representada en -102-¢ La ch-

mara -l0l- va provista de una porcibn saliente -103- con una
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ranura -105- en la cual se aloja un rodillo -107- montado
en wn brazo de la palanca acodada -109- pivotada en la arua.
zbn de la mbquina. £l otro brazo de esta palanca -109-
presenta montada giratoriamente una pieza -lll- en cuyo ex-
tremo ahorquillado se encuentra el blogue -113- y a través
de un orificio de este blogue pasa el extremo de un tiran-
te =116~ que esté sujeto entre dos slawijas -117- que atra-
viesan al blogque -11l3- y que son mantenidas contra gl ti-
rante por el resorte en forma de U -119-. 1Ll otro extremo
del tirante -115- esth montado para deslizarse a travds de
uga clavija -121l- montads giratoriamente en una horquilla
-123-(figuras 4 y 5) que se encuentra pivotada en un brazo
de la palanca acodada -125- sostenida por el soports —=1l—.
n el tirante -115-, entre la palanca acodada’-125- y la
tuerca -128- del tirante, se halla montado un resorte de
compresibn -127- para transmitir ol movimiento de la palan-
ca acodada -109- a la palanca -125-. IExisten los medios
indicados on general en -129- para ajustar la fuerza del
resorte -l2/- de munera que no se ojerza un esfuerzo exce-—
8iv0o sobre del corte. La dispoaicién 88 tal que el resorte
-127- resiste cuando lu tensibun del corte alcanza ol valor
para ol cual esti calculado el resorte, deslizindose luego
el tirante -115- a través de la clavija -121- al continuar
©l movimiento de la palanca acodada -109-. La clavija -121_
presenta una porcidn saliente o nariz -131- (figura U4) para
ol objeto que se indicard més adelante. Ll segundo brazo de
la palanca acodada -125- va provisto de una runura -133-
(figura 5) en la cual se halla el rodillo -135- sostenido
por el actuador -73- para conectar la palanca al actuadors
Ll saliente -75- de la tenaza externa -63- que se
éncuentrs unida con el extremo interno del actuador -3~
Para empujar a la tenaza hacia adentro, se halla inclinado
en la direccibn del movimiento del actuador segﬁn 89 repre-

senta en la figura 4 de manera que la presibn de actuador
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'tiende a hacer oscilar a la cola =60~ de la tenaza interna
-59- hacia ol extremo del tacbdn del calzado; y la ranura |
-69- en el porta-agarradior -5l- a través de la cual se pro-
longa el patin -67- es de forma tal que pormita que dicho
movimiehto oscilatorio tenga lugar misntras las tenazas son
actuadas para tirar del corte hacia adentro por encima de
la palwilla. Se comprenderd que, debido a la conexidn
existente entre ambas tenazas, tanto la interior como la
oxterior se moverin al mismo tiewpo, como se representa sen
la figura la, de manera que las tenazas reciben un movimien.
to de torsibn en una direccibn para que lleguen a quedarse
paralelas aproximadamente al borde adyacente de la planta
del calzado por detris de 1la linea de Pise. IEn el movimien-
to de retroceso de las tenazas, bstas se encusatran automi-
ticamente movidas hacia atrds a su posicidn original por la
accibn de la oreja -76- existente en la cara interna incli-
nada del saliente =75 -.

Teniendo an cuenta que las tenazas de los agarra-
dores de centrado del enfrangue no son actuadas para suje-
tar y estirar al corte hasta ol mowmsnto del ciclo funcional
en el cual los clavadores laterales de simientes son empuja-
dos hacia adentro despuds de estirado el corte por los aga-
rradores principales, se comprenderi que cuando el corte es
estirado por los agarradores principales laterales C, las
tenazas de los agarradores de centrado del enfranque estén
ablertas y la disposicibn es tal que el borde del corte se
encuentra introducido entre los agarradores de centrado del
snfranque por la accibn de los agarradores principales, de
mandéra que no s necesario que el operario Preste una espe-
cial atencidn a los agarradores de centrado del enfranque al
pressntar la obra a la méquina. Como ya se ha descrito,el
80ports -4l- puede oscilar soore el eje del vistago pivote
=43~ contra la resistencia del resorte -49- para mover ha-

Cia abajo a los agarradores -59- y -63- de centrado del en-
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ranque en una direccidn para separarlos de la planta del
calzado. Lste movimiento de las tenazas tendri lugar res-
pondiendo al contacto del borde del corte con la cola =60-
de la tenaza interns -59- cuando el corte se encuentra es-
tirado por los agarradores principales de centrado del cor-
te By C antes de que se cierren los agarradores de csentrado
del enfranque. En sus posiciones iniciales, los agarradones
de centrado del enfranque estin situados por debajo del
borde del corte pero a un nivel superior al en el cual,el
borde seri estirado por la accidn de los agarradores prin-
cipales de centrado. Por consiguiente, el borde tenso del
corte penetra en las tenazas abiertas de los agarradores

de centrado del enfranque haciendo oscilar a las tenazas
hacia abajo a posiciones determinadas por la traccibn ejer-
cida por los agarradores laterales, de manera quée 1los aga-
rradores de centrado del enfranque gquedaridn automiticamente
ajustados a una altura conveniente para sujetar despuds al
corte.

s conveniente gque, una vez los agarradores de
centraio del enfranque han sido ajustados convenientemente
a la altura necesaria por la accibn ejercida en ellos por
el borde del corte, se evite su movimieonto eu una direccidn
que 1os separe del plano de la planta del calzado, especial.
mente cuando el mecanismo sujetador asociado con ellos fun-
ciona de lua manera ya explicada para sujetar al corte. Por
consiguiente, el soporte -41l- presenta una pata -14l- pi-
votada en €l mismo (figura 5) la cual es empujada por el re-
sorte -l43- para encajar con los dientes -145- formados en
@l bloque =1l47- fijo en un ala del soporte -1ll-. La pata
-141- sostiene un saliente -149- dispuesto para encajar con
la nariz -131- de la clavija -121-, de mansra que cuando
la palanca acodada -125- oscila para cerrar las tenazas y
moverlas hacia adentro por encima de la planta del calzado,

sépara la pata ~14l- de su encaje con 1os dientes -145- im-
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posibilitando el movimiento hacia abajo del soporte =41-.

La pata, sin embargo, no evita el movimiento del agarrador
de centrado del enfranque hacia arriba contra la planta del
calzado al ser actuado para estirar el corte hacia adentro
por encima de la palmilla, y este movimisnto tendri general.
mente lugar respoudiendo a la traccidn ejercida sobre el
corte, de manera gque el agarrador actuari para colocar al
corte sobre la cara inferior de la palmilla. Cuando la pa-
lanca acodada -125- ¢s movida en sentido opuesto, la nariz
-131- choca con el saliente -149- de la pata -l4l- separin-
dola de los dientes -1lli5-. Para una mayor precisibn, la pa-
ta -14l- es doble encontréndose el segundo borde que engrana
con los disntes un espacioiguwi a la mitad de un diente por
delante del priwero.

Se comprenderd que cada uno de los agarradores de
centrado del enfranque serd inicialmente ajustado a la po-
sicidn conveniente para recibir al borde del corte por medio
de las tuercas =48- ¥ ajustando su soporte -ll- sobre su
pivote -13-. Ademis, las tenazas de cada uno de los aga-
rradores de centrado del enfranque se hallan inicialmgnte
mucho més separadas que las tenazas de los agarradores prin-
Cipales para asegurarse de que el borde del corte sea es-
tirado en posicidn entre ellas por la accibn de las tenazas
principales,

Para sujetar al corte despuds de haber sido eg-
tirado por cada uno de los agarradores de centrado del en-
franque, hay montados en 1la placa de cubierta movible -71-
devajo del porta-agarradores =51- dos orejas, una de las
cuales se representa en -151-, provistas de orificios <153-
que constituyen un canal de gula para una barra porta-clavador
-155- al cuval se encuentra sujeto al clavador de simientes
-157-e« Dste clavador -157- se encusantra dispuesto para
furcionar en un orificio o depbsito de simientes -159- for-
Inado en la tenaza externa -63- al cual s suministrada una

simiente~ por enciuma POr un mecanismo no répresentado aqui
»
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pero anélogo al existente para ol suministro de simientes

) al mecanismo clavador principale Para actuar al clavador
-157-, ol brazo =-l6l- de una articulacibn de palancas se
encuentra pivotado en las orejas -151-, otro brazo de arti-
culacibn de palancas =163- se encuentra pivotado a 1la barrs
porta-clavador -155- y los dos brazos de la articulacibdn
de palancas se encuentra pivotados juntos en un miembro =lé65-,
Los brazos de la articulacibu de palancas se encusntran mons
tadcs entre las orejas -151- y estan constituidos preferen-
temente por tirantes dobles. El miembro pivote -165- pre-
senta una prolongacién o] véstago provisto de un fileteado
de paso grande para ser roscado a una tuerca -167- termina-
da en bola contenida en un hueco esférico formado en las
orejas =151- de manera que cuando la tuerca ha sido girada
en una direccidn, la articulacidn de paluncas queda recti-
ficada y el clavador -157- funciona para clavar una simien-
te, ¥y cuando la tuerca gira en sentido opuesto el clavador
©s separado. La tuerca -167- presenta una cavidad en la
cual se fija la extremidad de un 4rbol flexible =171~ (figu=-
ra 1) Se comprenderé que el clavador de simientes ¥y sus
conexiones funcionales con respecto al Arbol flexible =-171-
88 mueven junto con la tenaza -63- aproximindose o separin-
dose de la tenaza -59-, cscilando tambidn con ellas sobre
el eje del vastago -57- de manera que la posicidn della ai-
miente queda deteruinada por la posicibn del agarrador,

Para que el Arbol flexible -171l- gire primera-
mente en una direccibn Y luego en la otra, se halla conecta-
de al mecanismo con el cual van provistas las méquinas de
este tipo para retirar la varra clavadora principal despuds
de clavadas las simientes de centrado. Se comprenderé que
este mecanismo ya conocido ¥y wna porcién del cual se encuen.
tra representada en la figura 3, estd pivotado en -175- en
la armazbn de la mAquina para poder oscilar en su movimion-

to funcional y comprende a cada lado de 1la mﬁquina una placa

(ne representada) pura retirar a la barra Clavadora. Parg
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| el fin perseguido, se encuentra pivotada tanbibn en -175-
una palanca doblada =173- cuyo extrem0 superior ee encuen-
tra sujeto en -177- a una porcibn del mecanismo de separa-
cibn de la barra clavadora antes citado, de prefersncia a
la placa de retraccibn de la barra clavadora situada en el
mismo lado de la mAquiha. Il otro extremo de la palanca
-173- se encuentra pivotado a un tirante -179- con dientes
de cremallera -18l- que engranan con los dientes -183%- cor-
tados en un 4rbol =185-. El tirante-179- estd montado en
forme deslizable en una camara -187— pivotada en el Arbol
-185-s Il extremo del &arbol -185- esti sujeto al extremo
inferior del arbol flexible -17l- y cuando la citada placa
de retraccibn de la barra clavadora oscila hacia arriba so-
bre su pivote -175- como preparacidn al descenso o retracciln
ie la barra clavadora principal, el Arbol flexible -171- gi-
ra en una direccibn para hacer funcionar al soporte -155-
de la barra clavadora del mecanismo de centrado del enfran-
qué. Cuando la placa recibe su movimiento hacia abajo pa-
ra separar a la barra clavadora, el Arbol flexible gira en
direccibn opuesta para separar al clavador -155-. 8Se verd
que de esta forma las simientes para sujetar al corte en
los puntos de centrado del enfrangue no son clavadas hasta
después de que las simientes principales de centrado del
corte han sido clavadas, sino de preferencia antes de que
el calzado sea soltado por los medios (no representados) qus
le sostienen contra la presién del clavador de simientes.
Para proceder a la imtroduccidn en la méquina
del mecanisuwc centrader del enfranque, descrito, se separa
de ella el mecanismo usual de enderezar la puntera y el so-
porte del apoyo del calzado D es algo alterado en su forma
a fin de dejar un mayor espacio para los agarradores adiciona=-
less In substitucibn del mecaniswmo enderezador de la pun-
tera separado de la méquina, puede emplearse en otra posi-

4 . N
c¢ion cualquier otra forma conveniente de mecanismo anélogo.
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¥1 mecanismo de centrado del enfrangue en ol la-

] do opuesto de la miquina, que comprende los medios agarra-
dores y sujetadores, seri preferiblemente de forms iddntica
a la descrita, exceptc en agquellas construcciones diferen-
tes en las cuales pueda haber necesidad de colocarlo en po-
sicibn distinta en la mlquina. Sin embargo, no habri nece-
sidad de duplicar el mscanismo para hacer girar al Arbol
-185- clavador de simientes puesto que este Arbol puede pro-
longarse a ambos lados de la méquina Y presentar acoplado
en cada uno de sus extremos un Arbol flexible =171-.

£n el funcionamiento de la miquina, una vez 1los
mecanismos opuestos de centrado del enfranque han sido ajus-
tados de la manera descrita para situarlos en la posicién
conveniente respecto del calzado y segﬁn su tipo y medida y
tambidn segﬁn las exigencias especiales segﬁn se trate de
un calzado del pie derecho o del izquierdo, el operario pre-
senta el calzado a la méquina de la manera acostumbrada,
Situando el borde del corte dentro de los agarradores prin-
Cipales de centrado del corte B y C sin que le sea necesa-
rio prestar atencibn alguna respecto a la posicibn relativa
del corte con las tenazas de los agarracores de centrado de
enfranque. La méquina €8 puesta luego en movimiento y los
agarradores principales son actuados bara estirar el corte
on ol extremo de la puntera ¥y en los lados de 1a parte de-
lantera, despuds de lo cual la méquina 8e para automdtica-
mente. [Ln esta operacibn el borde del corte, al ser 4ste
@stirado hacia abajo por los agarradores, toca con 1la cola
-60- de cada una de las tenazas internas de los agarradores
de centrado del enfranque, haciendo oscilar a aubos agarra-
dores hacia abajo dejindolos en una posicidn que correspon-
de & la medida de la traccibn ejercida sobre el corte a
los lados del calzado. Mientras 1la méquina 8e encuentra en
reposo despuds de esta traccibdn del corte, el operario pue-

de erderezar la puntera todo 1o necesario antes de que los
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B2l \oarradores de centrado del enfranque hayan cogido al corte,

validndose de la manera ya conocida del mecanismo de endere-
zar la puntera. En el periodo siguiente del ciclo funcional
de la mbquina, cuando los brazos laterales clavadores de si-
mientes -102- oscilan hacia adentro para colocar el borde

del corte por encima de la palmilla, las palancas acodadas
=125- funcionan de la manera deserita para cerrar las tena-
zas de 1los agarradores de centrado del enfranque sobre el
corte, con lo cual estos agarradores estiran al corte hacia
adentro sobre la palmilla. Por el movimiento de las palan-
cas acodadas -125- las patas -l4l- quedan ea libertad cerran-
do el movimiento de los agarradores de centrado del enfran-
que y evitando que Sstos se separen del plano de la planta
del calzado, y al mism0 tiewpo las patas =-8l- que sostienen
a los porta-agarraderes se hallan en contacto con los dien-
tes -83- del porta-tenazas de manera que al ser estas Ulti-
mas movidas hacia adentro quedan sujetadas en su poaici6n
més interna. Durante el movimiento hacia adentro de 1los
agarradores de centrado del enfranque, éstos giran sobre su
véstago pivote -U43- de los soportes movibles -41- respon-
diendo a la traccibn ejorcida sobre el corte por las tenazas
de los agarradores de manera que las tenazas se aproximarin
al plano de la palmilla dejando al corte sobre la cara infe.
rior de la misma como se representa en la figura 1ll. Las te_
nazas seran tambidn movidas sobre su pivote -57- por los
actuadores -73- de la manera antes descrita de manera que
doolaran al borde del corte y tomarin una posicibn mhs apro_
ximadamente paralela a las porciones adyacentes del borde
de la planta del calzado en las cuales ol borde se curva
hacia adentro ea direccidn al enfranque. Los resortes -127-
contribuirin Por regla general a evitar que el corte sufra
una traccibn excesiva y si es necesario contribuyen a ello
también la friccibn de las clavijas -117- sobre los tirantes

“115".

 Despuds que ol corte ha sido centrado de esta g
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nera hacia adentro y taumbién despuds que han sido clavadas

B las simientes del centrado principal, las simientes de las
partes correspondientes al centrado del enfranque son cla-~
vadas de la manera antes descrita. Despuds de ello, el mo-
vimiento de regreso de la cémara -10l- deol resorte dispara-
dor separaré & las tenazas exteriores de los agarradores de
contrado del enfranque para que abandonen al corte, conti-
nuando todavia las tenazas interiores retenidas por las pa~
tas -8l-s In el movimiento de regreso de las palancss aco-
dadas -125-, las patas -141- son separadas con 10 cual que-
dan en libertad los agarradores de centrado del enfranque pa-
ra goverse nacia abajo y ponerss en posicién para actuar
sobre el calzado siguiente. Al aproximarse el final del
ciclo funcional, las patas -81=- que sostienen a los porta-
agarradores pueden ser tawbidn soparadas de los dientes -g&3-
para permitir que las tenazas interiores sean movidas hacia
afuera por los resortes -93-, 0 por medio de una disposiciln
convenisnte para actuar a 1os brazos -87- de las patas esg-
ta operacibn puede ser retrasada por 10 menos hasta que ha-
ya empezado un nuevo ciclo de operaciones para estirar al
corte por los agarradores principales de centrado del corte,

Si no se desea que los agarradores de centrado del
enfranque sean movidos para que su cara de sujecidn del Cor-
te se encuentre en una posicidn aproximadaments paralela al
borde adyacente de 1la palanca del calzado, puede emplearse
una disposicibén algo mis sencilia que la descrita, disposi-
cibn que 8o representa en las figuras 6 & 9 inclusives, I1
metanismo de centrado del enfranque en esta construcecidn
alternativa va wontado indirectamente sobre un soporte -211-

andlogo al soporte -ll- de la construccibn antes citada y

ajustable de una manera andloga. Ua 80portse movible =241
89 encuentra provisto en uno de sus lados de un véstago pi-
vote -243- (que corresponde al vAstago -43- de 1a construc-

cibn resefiada) montado a su vez para girar en un orificio

del soporte -211-, In ©l lado opuesto del SO0porte -241- a1
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en ol que se encusntra el vistago a pivote -243-, existe una
renura de guia rectangular en la cual se encusntra montado

para poderse mover longitudinalmente un porta-tenazas inter-

nas -251- presentando en su extremo interno una tenaza -2-3-
¥y en su extremo externo una superficie dispuesta para estar
en contacto con un tornillo de tope ajustable -2U5- en el
soporte -241l- de munera que este tope limita el movimiento
hacia afuera de la tenaza interna. La porcién extrema del

- porta-tenazas -251l- que sale del soporte -24l1- presenta una
ranura -260- a través de la cual pasa un nervio que forma
parte de una tenaza exterior -261l-, al nervio se sncuentra
unida una placa terminal -263- a fin de que la tenaza exte-
rior sea mantenida en su lugar en el soporte de la tenaza
interna en su movimiento de deslizamiento acercindose o se-
pardndose de la tenaza interna.

Para mover la tenaza externa -261l- separaindola o
aproximandola a la tenaza inteérna —-253- y para mover ambas
tenazas segln la anchura dol calzaio para estirar al corte,
existe un actuador de tenaza -273- colocado junto con el porta-
tenaza interna y la raaura de guia ractangular del soports mo-
vible -241-y que puede deslizarse en ella longitudinalmente.
El extremo interno del actuador -273- ¢std provisto de un
gancho -275- que combina con un gaucio -265- de la tenaza exter-
na -26l-. Ll extremo externo del actuador -273- esti provis-
to de una gula -277- (figura 9) en la cual se encuentrs un
patin -279- purs woverse relativaments al actuador. Un extre-
mo del patin -279- presenta un saliente lateral -28l- (figura
8) que rasa a travds de la ranura on el lado del actuador. El
saliente -28l- sostiene una clavija -263- de superficie esfd-
rica, counectada por un tirante -285- a uno de los extremos
de la palanca acodada -287- montada ¥y actuada en forma simi-

- lar a la palanca acodada -125- en el tipo de construccibn an-
tes descrito, con la sola excepci6n de que no existen medios
bara asegurar la elasticidad en las conexiones funcionales.

Para que la traccibn ejercida sobre ol corte no sea
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oxcesiva, el patin -279- esté dispuesto para moverse relati-
vamente al actuador -273- a 1o largo de la ranura de gula
=277- cuando el corte ha aido sujetado a un grado predeter-
minado de traccidn. £1 actuador =273~ presenta una oreja
-280- y un ala -282-, que se oxtienden ambas a travds de
ranuras del porta tenaza interna -251- y del soporte moviblé
-241-. Montado en el ala -282- existe un pistdn -284- con
v extremo a bisel dispuesto para penetrar en una hendidura
de forma compleuentaria en el patin -279- para mantener nor-
maliwente estacionario al putin con relacibdn al actuador -273-,
Montado giratoriamente en la oreja -280- existe un brazo cla-
vador -291- el cual lleva sujeto un segundo Arbol -293- en
el cual se encuentra pivotado un extremo de la barra =295«
pPivotada por su otro extremo a un tirante -297- que se prolon-
ga hacia arriba a través del actuador =273-, Il tirante -297.
scstiene una arandsla sewiesfédrica -299- colocada en una
hendidura del actuador -273%3- y sosteonida en ella pPor un re-
sorte -301- cuya tensibn puede ser regulada por medio de
la tuerca -303- del tirante -297-. La barrs -295~ encaja con
ol otre extremo del pistén’-284- maatenibndolo eldsticamente
en contacto con el patin -279- como aparsce en la figura 9.

Ll brazo clavador -291- sostiene al clavador -292-
y cuando el clavador se encuentra en su posicidn retraida,
la superficie -305- deo la barra -295- se encusntra en contac-
to con el labio cofuncional -307- en ol ala -282- de manera
que la barra -295- actba como cierre para mantener retraido
al clavador. Cuando la palanca acodada -287- ha movido sl
actuador -273- de la tenaza bara agarrar y estirar al corte
con la fuerza deseada, ol movimiento continuado de la palanca
-287- hace mover al patin -279- con relacibn al actuador
~2{3- a causa de la resistencia del corte a 1la continuacibdn
del movimiento hacia adentro del agarrador, la cara biselada
del pistbn -284- se desliza sobre la superficie alabeada de

la hendidura del patin -279-. isto hace que el pistén haga
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gscilar a la barra -<£95- lo suficiente para soltar a la su-
gerficie -3%05- del labio =-307- con lo cual el resorte -309-
dispuesto entre el ala -282- y el brazo -293- hace mover a
eéste 4ltimo sobre su pivete y obliga al clavador a clavar
una simiente . K1 clavador pasa a través de la tenaza exter-
ra =-261- y pértes adyacentes por aberturss biseladas para
favorscer la direccidn angular del movimiento clavado;?

Para retener al clavador -292-, el brazo clavador
-291- sostiene a otro brazo -311- el cual, cuando la palanca
acodada -28(- retrae al actuador -273- de tenaza, se pone
én contacto con un tope de parada regulable -313- del sopor-
te -241- y el brazo clavador gira hasta que la superficie
-305- de la Jarra -295- pasa del labio -307- con 1o cual la
supsrficie es empujada por el resorte -301l- hasta la pOSi-
cibn por detris del labioc. kn el wovimisnto motor del cla-
vador -292-, ol brazo -3ll- se eacuentra Gispuesto para po-
nerse eon contacto con el tops de parada -312- del actuador
=273~ para limitar su movimientoe

Una pata =-341- del soporte -241- coopdra al fun-
Cionamiento por medio de los dientes en el blogque =-347- en
el soporte -211- de una manera anéloga al funcionaniengo de
las partes correspondientes -lul- -lu7- de la coustruceidn
antes citadas Una pata -381l- que sostiene al porta-tenazas
funciona de una manera igual a la antes descrita para la pa-
ta -8l- para retener a la tenaza -253- interna en su posicibn
Las hacia adentro contra la tensibn de ur resorte (no repre-

sentado), de accibn andloga a 1a del rescrte -93,

- N 0 T A -

Se reiviandica como objeto de esta patente:

1)s Una miquinu para ceatrar el corte del calzado
que comprende tambidn medios agarradores del corte dispuestos
vara actuar sobre el borde del corte adyacente a los extremos

p .- & .. . . s . N
de la linea de pise para conseguir una accibn de ceantrado del
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enfranque y que funciona para este objeto tnicamente despuds
que el corte ha sido sometido a la traccidn de centrado para
conformarlo a la punta de la parte delantera de la hormae

2). Una mAquina para centrar ol corte del calzado,
que comprende tanbién medios agarradores del corte dispuestos
Para actuar scbre el borde del corte adyacente a los extremos
de la linea de pise para conseguir una accibdn de centrado del
enfranque, estando dichos medios dispuestos solamente para
ejercer una traccibn sobre el borde de la planta de 1la horma
y colocar sobre la planta de la horma el borde del corte esti.
rado por la accidn previa de montados

3)e Una miquinz para el centrado del corte del cal
zado, gue comprende tanbidn mecanismos separados de centrado
y de sujecibn del enfranque para cuyo funcionamiento no se
requisre wanipulacibén adicionul alguna del calzado.

Y)e Una méquina para el ceatrado del corte del cal-
zado, que comprende wecanismos de centrado Para la punters
del calzado, los cuales, aunque sean movibles hacia adentro
sobre la planta del calzado, se éncuentran en su conjunto
dispuestos segin la altura del calzado y mecanismos para el
cenfraao del eanfranque los cuales, aunque se pueden mover
igualmente hacia adentro sobre 1a planta del calzado, se ha-
llan por el coantrario dispuestos en su conjunto segla la
ancnura dsl calzado.

5)s Una mdquing para confornar el corte del calzado,
con mecanismos de conformacibn del corte que comprenden un
agarrador de centrado del enfranque en el cuual el borde del
corte es introducido automiticamente despuds de su contacto
con Otros mecanismos conformadorss de la méquina én los cua=-
les es introducido a mano.

6)s Una méquina Para conformar el corte del calzado,
que comprende mecanismos para la conformacibn del corte in-
Cluyendo un agarrador para el contrado del enfranque en el

Cual el borde del corte es introducido automiticamente poer la



_ 26 - 100519

accibn de conforuacidn de otros mecanismos de la miquina.

' 7)e Un wmecanismo de centrado del enfranque para la
conformacibdn de un corte de calzado a la forma de su horma
por detrds de la linea de piss, que comprends un agarrador
para el corte que mueve automdticamente el borde del corte
hacia adentro transversaluwente al borde de la planta de cal-
zado, recibiendo asimismo un movimiento giratorio al ser

- movido de esta manera hacia adentro para colocar sus tenazas
en relacidn aproximadamente paralela a la porcidn adyacente
del borde de la planta del calzado.

g)e Una méquina para la conformacibn del corte del
calzado, que comprende medios agarradores del corte a ambos
lados del calzado para efectuar la operacibn de centrado del
enfranque, pudiendo dichos medios moverse al principio trans-
versalmente al calzado wientras 89 ‘sujeta al corte en la 1i-
nes de pise 0 en su proximidad, y movibles tambidn automlti—
camente segﬁn las necesiuades de cada caso en aibos lados del
talzado para colocar elvborde del corte sobre la planta del
calzado en posicibn para ser sujetado.

9)s Una wiquina para la conformacibn del corte del
calzado, que presenta medios para agarrar y centrar =1 borde
del corte en una operacibn en ambos lados de la horuma adya-
centes a los extremos de la linea de pise, donde ol borde
de la planta del calzado se encurva hacia adentro contra el
enfranque, y medios para sujeotar al corte combinados con di-
chos medios agarradores para ser colocados con relacidn al
calzado en una posicibn conveniente para la opseracidn de su-
Jetar alcorte.

10). Una‘méquina para la conformacidn del corte del
calzado, seglin la reivindicacibn 9, en la cusl la extensidn
- de 1os meuios agarradores y del :uecanismo sujetador es regu-
lada por el calzado que se frabaja en cada casos

1l)e Una construccibn del objeto principal de la

reivindicacidn i, que comprende un agarrador de ceatrado del
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snfranque a cada lado del calzado, eun la cual los medios de
sugecibn del corte durante el esfuerzo de centrado del mismoc
introducen uutomiticausente al borde del coite en los agarra=
dores de centrado del enfranque y en la cual dichos agarra-
dores se mantienen a distancia de la suela del calzado duran-
te diche introduccidn a fin de evitar que dicho borde se
arrugueds

12). La combinacibn con el objeto principal de la
reivindicacidn 11 de wedios Para insertar sujetadores y me-
dios para evitar, durante la accibn de los medios de intro-
duccibn de sujetadores, un ligero movimiento de 1lo0s agarra-
dores separéndose de la suela del calzado.

13)s Una whquina para la conformacidn del corts del
calzado, que compreads un agarrador que sujeta Yy estira al
borde del corte en una posicibdn en la cual el porde de la
bplanta del calzado se sncurva hacia adentro contra el empeine
por detrés de la 1linea de pise y wedios insertadores de su—
Jotadores sostenidos por dicho agarrador, estando construido
y dispuesto ol conjunto en forme tal que 81 movimiento del
agarrador (por ejewplo hacia su posicibn ae recepeibn del
corte o separindose de ella) sujeta © deju libre a un clava-
dor de sujetadores de dicho mecanismos

14)e Una méquina para la confor.acibn del corte de
un calzado, que comprende un agarrador que sujeta y estira
al bords de un corte en una posicibn aproximadaueate en la que
el borde de la planta del calzado se encurva hacia adentro
coatra el enfranque por detrds de 1la linea de pise, y un me-
canismo insertador de sujetadores dispuesto para funcionar
automiticamnente una vez el agarrador ha producido en el corte
una traceibdn previawente determinadas

15)s Una mhquina para la conforuacidn del corte
del calzado seg&n lu reivindicaeibn 14, que incluye en las
couexionas del mecanismo.agarrador un elemento dispuesto para

ceder cuando el corte ha sido sometido & wia traccibdn previa-
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mente deterwinada, y medios por los cuales el mecanismo cla-

' vador de sujetadores funcionu automiticamente por el movi-
miento de dicho elementoe.

16)e La cowbinacibn con el objeto principal de cual-
gulera de las reivindicaciones anteriores, de medios para
ajustar la posicidu de los medios de centrado del enfranque
longzitudinalmente al calzado, por ejemplo los medios de cen-
trauo del enfranque a ambos lados del calzado independiente-
mente.

17)e lidquina para conformar el corte del calzado so—

bre la hormas

Barcslona, ? Znoviewbre 1320,
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