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3n la s  básculas conocidas hasta el día p r o ­

v is ta s  de un cuadro indicador  o de un d i sp o s i t iv o  impre­

sor ,  siempre que no se t ra te  de balanzas de reso r te ,  se
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requiere un engranaje intermedio complicado y sens ib le  

para compensar la s  desigualdades que se produzcan en el  

movimiento del f l e j e  de l a  báscula y transm it ir  el peso 

exacto ul mecanismo impresor.

Ahora bien, el presente invento t ien e  por 

ob je to  remediar ese incohveniente , permitiendo l a  cons­

t ru cc ió n  de una báscula más s e n c i l l a  y segura en su fun­

cionamiento. 31 invento c o n s is te ,  pues, en el hecho 

de que el peso que se va a r e g i s t ra r  se pone en contac­

to directamente por  medio de una curva de compensación 

con un s e c to r  dentado fuertemente unido a un f l e j e  de 

la  báscula, y accionado mediante un mecanismo de impul­

s ión ,  estando de t a l  manera construida dicha curva de 

compensación que el recorr ido  de l a  rueda de t ip o s  es 

exactamente proporc ional  al peso a re g is t ra r .  Toda 

desigualdad en el movimiento del f l e j e  de l a  báscula es 

a s í  compensado, transmitiéndose siempre el peso exacto 

a l  aparato impresor.

31 ob je to  del presente invento va repre­

sentado en la s  f ig u ra s  1, 2 y 3 del adjunto d ibu jo ,  en 

tres  d i fe rentes  formas de e je cuc ión ,  a saber:

3n la  primera forma de e je cuc ión  (f igura 

1) l a  rueda de t ip os  -a -  va prov is ta  de l a  rueda den­

tada - b - ,  l a  cual engrana en l o s  dientes del segmento 

-d -  sólidamente montado sobre el f l e j e  de l a  báscula 

- c - .  3n dicho segmento o en el f l e j e  va dispuesta una 

curva de compensación - e -  y l a  c inta  tensora colocada 

sobre l a  ultima l l e g a  hasta el peso a r e g i s t r a r ,  es de­

c i r ,  hasta el p l a t i l l o  de l a  balanza. De esta suerte ,  

el segmento dentado - d -  recibe  mediante l a  curva de com­

pensación - e -  un movimiento o caida regular y uniforme, 

transmitiéndole  d i re c ta  y mecánicamente a l a  rueda de t i ­

pos - a - ,  cuya caida resu lta  de esta suerte exactamente

- 2 -



• -

\

cO;CM‘~55

I r

piroporcional a l  peso a r e g is t ra r .  Por medio del sen­

c i l l o  aparato descr i to  se evitan l o s  d i ferentes  movimien­

tos o desplazamientos que en el funcionamiento de la s  

ojrras básculas conocidas pueden ocasionar roces o inexac ­

t i tu d e s .  La rueda de t ip o s  -a -  se co lo ca  simplemente 

por s i  misma al cargar l a  báscula. ¿31 d i sp o s i t iv o  des­

c r i t o  es igualmente a p l i ca b le  a aquella c lase  de balan­

zas que no dan el peso en caracteres  impresos, sino que 

se l im itan  a in d ica r lo .

Por .otra parte ,  para conseguir que al ha­

cerse l a  impresión so lo  aparezca siempre un número, va * 

dispuesta en la  rueda de t ip o s  - a -  una corona o rueda de 

escape, en l a  que se introduce un diente de c ie r re  e x is ­

tente  en la  palanca - h - ,  después de colocada l a  rueda 

de t ip o s .  3ste encaje se obtiene por  medio de una pa­

lanca - g - ,  l a  cual es accionada por l a  misma v a r i l l a  

- i -  que mueve el m art i l lo  - x -  del mecanismo impresor, 

s o lo  que el movimiento de dicha palanca - g - ,  y con él 

el del diente de c i e r r e ,  t ienen lugar algo antes que el 

del m art i l lo  -k:-. 3n su consecuencia , al hacerse l a  

impresión, l a  rueda de t ipos  se ha l la  ya f i j a d a ,  y no 

puede darse e l  caso, como en l o s  otros  sistemas cono­

c idos  de básculas, que sean impresos varios  números a 

la  vez, por  l o  cual para reconocer  loa  pesos exactos se 

ha venido empleando siempre una f lecha  o una escala.

Podo esto  se evita  con el d i sp o s i t iv o  d e s c r i t o ,  puesto 

que só lo  puede imprimirse un número cada vez.

3n lugar de la s  ruedas dentadas pueden 

emplearse también en casos determinados o tros  mecanis­

mos de transmisión, como cadenas, etc .

31 d i s p o s i t iv o  descr i to  puede aprovechar­

se asimismo en aquel la  c lase  de basculas,  en la s  cua­

le s  en lugar del f l e j e  provisto  del contrapeso - c - ,  se
- o -
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emplee cualquier  o t ra  fuerza contrar ia  que accione s o ­

bre el peso a reg is t ra r .  .1  este f i n ,  con arreglo  a las  

f iguras  2 y 3, la  curva ele compensación - e -  puede ser  

prolongada por el otro lado ,  disponiéndola de ta l  mane­

ra que por ese otro  lado pueda ser  accionada por la  

fuerza contraria  e lá s t i c a  o de gravedad, En ambos ca­

sos esa curva de compensación - e - ,  a l a  que se su jeta  

y f i j a  el segmento dentado - d - ,  va rodeada por  la  c inta 

de acero - 1 - ,  sobre uno de cuyos lados viene a c o l o c a r ­

se el peso a r e g is t ra r ,  mientras que sobre e l  o tro  l a ­

do ~m- de dicha c inta  acciona l a  fuerza e lá s t i c a  o de 

gravedad. Con arreglo a l a  f igura  2 se u t i l i z a ,  por  

ejemplo, como fuerza contraria  l a  fuerza de un muelle 

- n - ,  mientras que en l a  f ig u ra  3 s irven para produ c ir la  

la s  dos palancas de peso - o -  sobre cuyos e jes  g i r a t o ­

r io s  de movimiento l i b r e  -p -  van dispuestos l o s  discos 

f i j o s  -q —. listos últimos están rodeados por la s  c in ­

ta s  de acero - r - ,  cuyos extremos que se d ir igen  hacia 

abajo van su je to s .  De análoga manera, l o s  e jes  - p -  de 

la s  dos palancas de l a  báscula van rodeadas en d i r e c c i o ­

nes con tra r ias ,  como l o s  discos  - q - ,  por  c in tas  de ace ­

r o ,  cuyos extremos superiores  se unen a un soporte  t r i a n ­

gular o f l e j e  - t - .  La parte  media de este soporte es 

tomada por  la  c inta  de acero -m-, de ta l  suerte ,  que du­

rante el movimiento ascensional de esta ultima la s  pa­

lancas de l a  báscula - o -  rea l izan  su movimiento de c a i -  

da de una manera correspondiente.

Sn todo caso, bien se forme l a  fuerza con­

t r a r i a  por  medio de muelles o de pesos ,  o bien se com­

binen estos de una u otra  manera, l a  ourva de compensa­

c ión  puede siempre constru irse  y disponerse de manera 

que l a  caida del segmento dentado -d -  y oon e l l a ,  l a  

de l a  rueda de t ip os  a que s irv e  para l a  impresión del
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peso,  sean exactamente proporc iona les  a l  peso a r e g is t ra r .

3sta s o l i c i t u d ,  que corresponde a l a  p r e ­

sentada en Alemania el 6 de Octubre de 1925, bajo el nú­

mero 3. 71.774 IX/42Í ,  se acoge a l o s  b e n e f i c io s  del a r ­

t í c u l o  16 de l a  l e y  de Propiedad Indu str ia l .

—: — —: — xJO I! a — : — — : —

Los puntos de invención propia y nue­

va que se presentan para que sean objeto  de esta Pa­

tente de V3IUÍ3 años, son l o s  s igu ien tes :

1£ -  Una báscula con mecanismo automático 

de impresión, caracterizada por el hecho de que el pe­

so a r e g is t ra r  se pone en contacto  d irec to  por medio 

de una curva de compensación - e -  con un s e c t o r  denta­

do - d -  sólidamente unido a un f l e j e  de l a  báscula - c - ,  

estando construida dicha curva de compensación de t a l  

suerte que el movimiento de caida de l a  rueda de t i ­

pos sea exactamente proporc ional  al peso a registcar.

. Zt -  Una báscula, según l o  re iv indicado 

en e l  punto a n te r io r ,  caracter izada por e l  hecho de 

que l a  c irva de compensación - e -  dispuesta sobre el 

segmento - d - ,  toca  por uno de sus lados con el peso a 

r e g i s t r a r ,  mientras que por el o tro  lado es prolongada 

como curva, estando sometida por  esta parte a l  contacto 

de la s  fuerzas contrar ias  e lá s t i c a  o de gravedad.

-  Una báscula, según l o  re iv indicado 

en el punto 1 - ,  caracterizada por el hecho de que l a  

c inta  de acero - 1 -  con uno de cuyos lados toca  el pe­

so a r e g i s t r a r ,  va arro l la da  alrededor  de l a  curva de 

compensación - e -  en d i re c c ió n  también de su otro  la do ,  

de t a l  suerte que sobre el o tro  extremo -m- de la  cinta 

de acero accione l a  fuerza contraria e lá s t i c a  o de gra ­

vedad.
4£ -  Una báscula con mecanismo automáti­
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Tal y  como se ha descr i to  en l a  Me­

moria que antecede, representado en el dibujo que se 

acompaña y  con l o s  f in es  que se han esp e c i f i ca d o .

Ssta Memoria consta de se is  hojas es­

c r i t a s  por una so la  cara.

Madrid 29 de Septiembre de 1926*

P. A.

liberte de M*aburu
Par Poder
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