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® 3n las bascialas conocidus hasta el dfa pro-
vistas de un cuadro indicador o de un dispositivo impre-

$0r, slempre que no se trute de balunzas de resorte, se

-1



requiere un engranuje intermedio complicado y sSensible
para compensar las desigualdades que se produzcan en el
movimiento del fleje de la bhascala y transmitir el peso
exacto al mecanismo impresor.

Ahora Dbien, el presente invento tiene por
objeto remediar ese incohveniente, permitiendo 12 cons-
truceion de una bdscule mds sencilla y sSeguri en su fun-
cionamiento, 31 invento consiste, pues, en el hecho
de gue el peSo que Se Va a registrar se pone en contac-
to directaumente por medio de una cirva de compensacidn
con un sector dentudo fuertemente unido a nn fleje de
la béscﬁla, ¥ accionado mediunte un mecanismo de impul -
8idn, estando de tal munera constriida dicha curva de
compensacion gue el recorrido de la rieda de tipos es
exactamente proporcional sl peso a rezistrar. loda
desigualdad en el movimiento del fleje de la bdscila es
as{ compensado, transmitiéndose siempre el peso exacto
al aparato impresor,

31 objeto del presente invento va repre-
sentado en 1és figuras 1, 2 y 3 del adjunto dibajo, en
tres diferentes formas de ejecucidn, a saber:

3n la primera forma de ejecuicion (figura
1) la raeda de tipos -a- va provista de la raeds den-
tada ~b-~, la cual engrang en los dientes del segmento
~d- solidamente montado sobre el fleje de la bdscula
-C-, 3n dicho segmento o en el fleje ve dispuesta una
curva de compensacion -e- y la cinta tensors colocada
sobre la Ultima llegu hasta el pesdo a registrar, es de-
cir, hasta el platillio de 1s balanza, De esta suerte,
el segmento dentado -d- recibe mediante la curva de com-
pensacidn —e- un movimiento o caida regular y uniforme,
trunsmitiéndole directa ¥y mecanicamente & la rieda de ti.
pos -a-, cuya caida resulta de esta sierte exactamente

<
- (7 -



d: e BN

croporcional al peso a registrar, Por medio del sen-
cillo aparato descrito se evitan los difergntes wovimien-
tos o desplazamientos gile en el funcionamiento de las
o¥ras bésculas conccidas pueden ocasionar roces o inexac-
titudes, La rieda de tipos -a- se coloca simplemente
por si misma sl cargar la bascula, 31 dispositivo des-
crito es ignalmente splicable & agirella clase de balan-
z&s gque no dan el peso en caracteres impresos, sino gue
Se limitan & indicarlo.

Por otru parte, para conseguir gue &l h&a-
cerse la impresién s0lo aparezca Siempre un ndmero, ve *
dispuesta en la raeda de tipos -=— Una corona o rueda de
eScape, en la qle sSe introduce an diente de cilerre exis-
tente en la palanca ~hLi-, desoués de colocada la raeda
de tipos, Fste encaje se obtiene por medio de una pa-
lanca -~g=, la cual es accionada por la misma varilla
~i~ gue mieve el martillo -z~ del mecanismo impresor,
sdlo que el movimiento de dicha palanca -g-, y con el
el del diente de cierre, tienen lugar algo antes que el
del wartillo -k-. in sa consecuencia, al hacerse la
impresidn, la rueda de tipos sSe halla ya fijada, ¥y no
puede darse el c&so, como en los Otros sistemus cono-
cidos de bdsculas, que sean impresos varios nimeros a
la vez, por 1o cual para reconocer 1os pesos exactos Se
ha venido empleando siempre una flecha 0 una escala,
Tcdo esto se evita con el dispositivo descrito, puesto
que sdlo puede imprimirse un nimero cada vez.

8n lugar de las ruedas dentadas pueden
emplearse también en casos determinados otros mecanis~
mos de transmisicon, como czdenas, etc,

31 dispositivo descrito puede aprovechar-
Se asimismo en uquella clase de basculas, en las cua-

les en lugar del fleje provisto del contrapeso -¢-, Se
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emplée cuslquier otra fuerza contraria que acéione S0~
bre el peso a registrar. a este fin, con arreglo a las
fignras 2 y 3, la curva de compensacion -e- puede Ser
srolongada por el otro lado, disponiéndola de tal mene-
ra gque por ese otro lado pueda sSer sccionada por la
fuerza contraria eldstica o de gravedad, 3n ambos ca-
S08 esa curva de compensacidn -e-, a la que se sujeta

v fija el segmento dentado -d-, va rodeada por la cinta
de acers -l-, sobre uno de cuyos lados viene & colocar-
Se el peso & registrar, mientras que sobre el otro la-
do -m- de dicha cints acciona la fuerza eldstica o de
Sravedad, Jon drreglo a la figura 2 se utiliza, por
ejemplo, como fuerza contraria le fuerza de un mielle
-n-, mientras gue en la figura 3 sirven para prodocirla
las dos palancas de peso -o- sobre cuyos ejes girato-
rios de movimiento libre -p- van dispuestos los discos
fijos ~g-. Estos tdltimos estdn rodeados por las cin-
tas de acero -r-, cuyos extremos que se dirigen hacia
sbajo van sujetos, De angloga manera, 1os ejes —p- de
las dos palancas de la bascula van rodeadas en direccio-
nes contrarias, como los discos -q-, por cintas de ace-
o, cuyos extrewos superlores se unen & un soporte trian-
gular o fleje ~t-, La perte media de este soporte es
tomuda por la cinta de acero -m-, de tsl suerte, que du-
runte el movimiento ascensional de esta Wltima las pa-
lancas de la bdscula -0- reelizan su movimiento de cai-
da de una maners correspondiente.

En todo caso, bien se forme la fuerza con-
traria por medio de maelles o de pesos, o bien se com-
binen éstos de una u otra manera, la cirva de compensa-
cidn puede siempre constriirse y Adisponerse de manera
que la caida del segmento dentado -d- y con ella, la
de la rneda de tipos a que sirve para la impresidn del
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peso, Sean exactamente proporcionales al peso & registrar,
3sta solicitud, que corresponde & la pre- .
Sentuds en alemania el 6 de Octubre de 1925, bajo el nd-
mero 3, 71,774 IX/42f, se acoge a los beneficios del ar-
tiecnlo 16 de la Ley de Propiedad Industrial.
i == 0 1 a4 ~1- -
Los puntos de invencidn propia y nile-
Ve gie Se presentan para'que Sean objeto de esta Pa-
tente de VZIUTH &fios, son los siguientes:
1% ~ Una bdscile con mecanismo aitomdtico
de impresidn, caracterizada por el hecho de que el pe-
50 & registrar se pone en contacto directo por medio
de una curva de compensacidn -e- con un sector denta-
do ~d- sdlidamente unido a uan fleje de la bdscula -c-—,
estando construida dichs cirva de compensacidn de tal
suerte que el movimiento de caida de la rueda de ti-
pos sea exactamente proporcional al peso a registmr,
. 2¢ - Una bdscula, segin lo reivindieado
en el punto anterior, curaucterizada por el hecho de
que la cirva de compensacidn -e- dispuesta Sobre el
sSegmento ~d-, toca por 1no de sus lados con el peso a
registrar, mientras que por el otro lado es prolonguda
como curva, estando sometida por eata parte al contacto
de las fuerzas contrarias eldstice o de gravedad.
3¢ - Jna bdscula, segan 1o reivindicado
en el punto 19, caracterizada por el hecho de que la
cinta de acero -1~ con mno de cuyos lados toca el pe-
S0 & registrar, va arrollada alrededor de la curva de
compensacidn -e- en direccidn también de su otro lado,
de tal suerte que sobre el otro extremo -m- de lu cinta
de scero accione la fuerza contraria eldastica o de gra-
vedad,

”

4¢ . Tna béscnle con mecanismo automdti-
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¢0 impresor o indicador del peso.

Fal y como se ha descrito en la He-
moria gque antecede, representado en el dibirJo gue se
acompafia y con los fines gque se han especificado,

Asta Memoria consta de seis hojus es-
critas por una sola cara,
Madrid 29 de Septiembre de 1926,
P. A.

Slbarte de Misabuiu
Per Poder
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