Gelap. 34.-

MEXORTIA DASCRIPTIVA.

para une patente de invencibn por veinte aflos, por = Dis~-
posicidn pera regular a distancia un motor que ajusta un
objeto = a favor de 1ls R. S. Gesellschaft fUr Elektrische

Apparate m. b. H,, residente en Berlin -~ Marienfelde

(Alemenia) .-

En los dispositivos conocidos para la regulacibn

[

a distancia de.uno 0o de varios electromotores destinados a
ajustar un objeto o instrumento cualguiera, la regulacibn,
se verifica generalmonte en dependencia o relacibn del ajus
te gue tenga el transmisor, es decir sencillamente median~

te determinacibn del camino recorrido o reproduccibn de la



transmisiédn de la posicidn angular.

Bn los motcres de corriente continua y de campo
giratorio se han vropuesto hasta hoy edemfs regulaciones a
distencia en las que el momento giratorio del motor de ajus
te depende ademis de la diferencia de las posiciones entre
la posicidn del transmisor y del objeto o instrumento que
se ajusta, es decir que 2l acelerar o retardar el objeto
que se ajuste respecto a la posicibn gque se transmite o re-
produce, se disminuye o aumenta el momento giratorio del m
tor de ajuste, segln la magnitud o valor de la diferencia
mencionada, pero con ello los vslores para ¢l momento giras-
torio son por si mismos arbitrarios.

Tambien se conoce la maﬁera de regular ls veloci-
dad del motor que ajusta el objeto, medisnte la mano, en
relecibn del ajuste o graduacidén de un mecanismo indicador
que se halla bajo la accidn de un motor auxiliar que fun-
ciona en sincronismo con el motor de ajuste.

E1l presente invento resuelve la reproduccidn exao-
ta de un movimiento que hay gue transmitir y lo cusl no re-
sulta apenas posible y aun imposible mediante las disposi -
ciones actualmente conocidas, Bn virtud del presente inven-
to consta el aparato que resuelve el objeto indicado, de
dos grupos de mediocs o dispositivos gue actuan de tal modo
sobre los drganos reguladores mechdnicos, eléctricos o hi -
dréulicos (arrangues, accionami entos de rueda de friceidn o
de liguidos, etc.,) del motor de ajuste, gue este motor se
mueve en relacidn de la cantidad de movimiento de uno de
los grupos mediante medios y en relsascidn de la del otro
grupo mediante medios o dispositivos de velocidad ajustads.

En los dibujos adjuntos se representa un ejemplo



de ejecucidn y funcionamiento del invento. Se Supone el
caso por ejemplo de gue el conjunto de le disposicibn re-
guladora estf montado sobre bases o cimientos oscilantes

y gue los objetos o instrumentos han de ajustarse en rela-
cién de 1la velocidad y de le magnitud angular de las osci-
laciones de dicha base.

La fig. 1 representa una instalacidn en la que el
bdrgeno de regulacibn del motor de ajuste esth provisto de
un arrengue con escobillas movibles y de un mecanismo de
contactos tambien movibles y conectado a ungsresistencias.,

En 1la fig. 2 se representa una modificacibn o varian-
te de la disposicibn anterior, caso de utilizarse un arran
que, en la gue solamente el cje de conexiones es giratorio.

n la fig. 1 se representa la vposicidn angular
cuslguiera de un estgbilizsdor 1, esto es una instaslacibn
0 disposicibn para Ffijar o mentener uns direceidn sobre
bases oscilantes, por ejemplo de un circulo, péndulo o ins-
trumentos similares, respecto & su radio circundante o de
accibn, mediasnte una lengleta 2 de contascto. Al mover o
desplaezar el estabilizadof, se pone esta lengleta en con-
tacto con uno de los contra-contactos 3 y 3/ y con lo cual
se intercala un motor suxiliar 4. Este motor auxiliar sc-
tua sobre el mecanismo de arrangue del motor de ajuste 19
el cual medisnte las ruedas cbnicas 5 & 8 hace gue un tor-
nillo sin fin 9 ponga en giro los contra-contactos 3 y 3’
disvuestos sobre una rueda roscada 10, hesta soltar el con
tacto con la lenglieta 2 referida.

£l motor auxiliar 4, mediante otro tornillo sin
fin 11, pone en rotacidén una rueda roscada 12 ¥y una rueda

de accionariento 13 de un engrane cénico 14, Esta rueds



cbnica 14 del engrane hace girar a su vez el eje 15 de
este filtimo y cuyo eje mediante la rueda cilindrica 16
dispuesta sobre una corona dentada 17, desplaza las es-
cobillas 17’ fijadas frente a una disposicibén de contac-
tos 187 de un apsrato de arranque 18.

En virtud de esto, se pone en movimiento un mo-
tor 19 cuya forra de arrancue no figura en el dibujo y
que por una varte desplaza el objeto a ajustar combinado
con una rueda roscada 21, mediante el *tornillo sin fin 20
v por otra narte desplaza a su vez el Arbol de arranque y
con ello los contactos de sucesién 18° desplazan las esco-
billas 17; mediente un tornillo sin fin 22 y una rueda co-
rrespondiente 23,

Al estabilizador 1 se acopla ademés otro disposi-
tivo que indica la velocidad eventual del estabilizador
respecto & su radio de accibn, por ejemplo la armadura de
un generador 24, Al desplazsr el estabilizador se pone una
lenglleta de contacto 26 de un mecanismo de contacto 25 em-
palmado con el generador 24, en contacto con uno de los
contra-contactos 27 y 27¢{ En virtud de esto se intercala
el motor auxiliar 2é que mediante las ruedas cénicas 29 a
32 hace gue un tornillo sin fin 33 (fijado sobre el segmen-
to roscado 34) ponga en giro los contra-contactos 27 y 27’
de tal modo que se suelta el contacto con la lenglieta 26,

Simulténeamente y mediante un tornillo sin fin 35
gira el motor auxiliar 28 una rueds roscsda 36 v a éu vez
la rueda de accionsmiento 37 de la rueda de engrane l4.
Bsta rusda cdnica horizontal 14 hace girar su Arbol 15 en

relacibn de la veloeidad del movimiento que se ajusta o

gradua. Las fases de ajuste en el srranque 18 son las mis-



mas gue las antes descritas para el ajuste correspondien-
te a la magnitud del movimiento.

Ambas fases de ajuste representadas, adembs de
sucesivamente como descrito, pueden tambien reslizarse si-
rulténesmente., En este caso la rueda cénica horizontal 14
tremsmite medianﬁe»su érbol 15, el conjunto de la disposi-
cibn sobre el aparato de arrsngue 18.

'E1 &rbol 15 representado en la misma forma gque
en la figs 1 y movido del mismo modo, trensmite en la fig,
2 su gjuste sobre la rueda de gccionamiento 38 de otro en-
grane cbnico 39 que hace girsr el Arbol conectador 40 de
un arranque 4l. Con esto se intercala el motor 19 mediante
el arranque 41, en forma que no figura en el dibujo y que
mediante el tornillo sin fin 20 ajusta a su vez el objeto
o0 instrumento empalmado con la rueda roscada 21 y que tam-

"poco figura en el dibujo. Medisnte los mecanismos dentados
22, 23, 42 y 39 vuelve a girar simulténeamente el motor 19
al &rbol conectador 40 retrogradando de la misma magnitud
en que habia girsdo por el Arbol 15.

En vez de los elementos eléctricos (mecanismos de
contacto etc.) representados en los dibujos, pueden tambien
utilizarse otros elementos mecénicos correspondientes, Asi
mismo en lugar de la actuacidn mec’mica directa de los me-
cenismos de contacto mediante los motores auxiliares pueden
estos accionar o regular tembien unos sistemas de indicacifm
a distancia. Bn ese caso puede realizarse la interrupeidn
de la transmisidn del contacto, por ejemplo mediante contrs

ndicadores de recubrimiento empalmados con los indicadores

principales accionados o regulados a distancia,



Bl invento no se limita en menera alguna al
ajuste grosero o aproximado gque se ha descrito para los
objetos; Mediante por ejemplo conocidos dispositivos de
relais o relevos se puede por ejemplo tembien obtener un
ajuste aproximedo y exacto de los objetos, recurriendo a

uno o varios motores de ajuste,

" 0 T A.-

Descrito suficientemente o1 presente invento 1lo
gue se declara como de novedad e invencién propia, son
las siguientes reivindicaciones:

l.- Disposicibn para regular o accionar a dis-
tancia un motor que ajusta o gradusa un objeto, caracteri-
zada en que el ajuste del drzano regulador (aparato de
arranque 18, mecanismo de rueda de friceidn o accionsmien-
to hidrfulico) del motor, aparte de la velocidad del movi-
miento que se reproduce depende tambien del movimiento
ejJecutado por el motor.

24~ Disposicidn segln reivindicacién 1, caracte-
rizada en haber dos grupos d» medios o mecanismos que ac-
tuan en tal forma sobre el brgano regulador destinado al
motor de ajuste, que el motor se mueve en relacidn de la
velocidad de ajuste de un grupo y en relacidn de 1la dife-
rencia eficaz de la magnitud de movimiento ajmstado vy eje=

cutado por el otro grupo ( recorrido o trayecto angular)ﬂ

3.~ Disposicibn para regular & distancis un mo-



2 4
=SPECIAL MOVIL

tor gue ajusta un objeto.- Segln se describe y reivindica
en la presente memoria descriptiva y se ilustra con los
dibujos que a la misma se acompafian.

Consta esta memoria de siete phginas foliadas ¥y

escritas por una sola cara.

Madrid, & 15 de septiembre de 1926,
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