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MEMOEREIA DAE2SCERIPTIVA

Correspondiente a una Patente de invencidn por veinte
afiospor »TFERFECCIONAMIENTO DE LOS HORNOS DE SOLERAS HELI-
COIDALES UTILIZADOS PARA TOSTAR MINERALES SULFUROSOS U
C22R0S,Y LOS SECAI«’J.ENTOS INDUSTHRIALZES»que se solicita a
favor de Mr.BRACQ-LAURINT(Emilio)
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MEMOEIA DESCRIPPIVA

Correspondiente a una vatente de invencidn por veinte
afioes por"PEHFECIONAMIQNTO DE LOS HOXNOS DE SOLERAS HE-
LICOIDALES UTILIZADOS PARA TOSTAR MINERALES U OTROS,Y
LOS SECALIENTOS INDUSTRIALES»,que se solicita a favor

de Monsieur BRACQ-LAURENT (EZmilio).

Esta patente tiene por objeto diversos perfeciona-
mientos aportados a 1los hornos de soleras helicoidales,
ntilizados para tostar minerales sulfwrosos u otros,los
sscamientos industirales,horanos de la invencidn de ir.
BuaCQ~-LARENT,en los cuales =1 tostado perfecto se obtie-
ne por la divisidn y el avance sucesivos por cortaderas,
sobre las soleras helicodales,de la materia que se tues-
ta,esta divisidn y €ste avance siendo obtenddos por bra-
708 rascadores,animados de movimientoes alternativos y con-
Jugados de sube y baja y de avamce limitado,movimientos
gue se obtienen por diferentes dispositivos que son obje-
to de patentes anfperiores.

Esta patente tione por objeto un nuevo modo de rea-
lizar estos diversos movimientos;este nuevo dispositivo
reduce al minimum posible el nimero de elementos mecdni-
cos,asegurando la constante buena marcha del horno,limi-
tando la vigilancia y la congservacidn de 10s érganos.

Este nuevo dispositivo se muestra en el dibujo ane-

Xo,en el cual:



ZSPLCIAL MOVIL

La fig.l es una vista en elevacidn,de la parte supe-
rior del horno donde se encuentra concentrado todo el me=-
canismo de meniobra.

la fig. 2 es una vista en plano tomada por eancima de
la plataforma giratoria que soporta todo el meganismo.

Zn los hornos de soleras helicoidales del sistema
BRACQ-LAUZANT,el arbol central 1,portador de los brazos
rascadores 2 , que trabaja la materia en el horno,y re-
cibe tolos sus movimientos de un arbol con ranuras 3,que
prolonga el arbol central 1 colocado fuera del Thorno sea
en la parte superior,sea en la parte inferior,segdn la
disposicidn que se haya adoptado.

Este dipositivo es siempre el mismo,véase el nuevo
dispositivo que se le afiade:

Nobre un armazdén circunlar 4 fijo,descansa una pla-
taforma giratoria 5 que tiene en la periferia una denta-
dura helicoidal 6 puesta en movimiento por on tornillo
sin fin,

Lsta plataforma 5 recibe en 1la narte superdbor un
motor eléctrico 8 que acciona por un tornillo sin fin u-
na ruoeda de dientes helicoidales 9 (Fig.2) encerrada en
un carter lo y montada sobre el arbol horizontal 1ll.Hste
arbol 11 descansa en dos soportes 12 y 13,colocado sobre
la plataforma gilratoria 5 y dispone dos movimientos que
serdn impresos al arbol de ranuras 3,y en consecuencia
al arbol central 1 y a los brazos rascadores 2 y 3 soli-
darios de dicho arbol & ranuras 3.

ino d@ estos movimientos,por un platillo manivela 14,
una biela 15,un soporte guia 16,dispone un desplazamiento

angular de valor variable por el botdn manivela 17,movi-



ble a voluntad,

La biela 15 estd sujeta al collar angular,18,éste, vor
dos cufias fijas 19 y 19 deslizadas en dos ranuras derechas
verticales 20 que existen en el arbol a ranuras 3 trans-
mite a 4ste dltimo el movimiento angular gue le es impre-
so por la biela 15 sujeta al botdn manivela 17 cuya posi-
cidn es variable a voluntad por medio de pernos de nivela-
cidn.

8e concibe entonces que la amplitud del movimiento
anguiar impreso al arbol de ranvras 3 es rapidamente ni-
velada por el desplazamiento del botdn manivela 17,modi-
ficsble y muy accesible.

Bl segundo movimiento dispuesto por el arbol 11,se
sube y baja,hace subir y bajar al arbol de rancras 3 y por
consiguiente el erbol central vno y sus brazos 2 por el
intermediario de una nclea excéntiica 21 cuya biela 22 a-
taca por su cabeza 23 una bascula 24 de espigas 25 y 26.

La espiga de extremidad 26 estd enganchada en uom co-
llar 27 girando alrededor de una tuerca grande 28 ator-
nillada sobre el arbol 3,que lleva ranuras helicoidsales
29,que constituyen una especie de roscas al paso mismo
de las soleras en refractario en el interior del horno y
sobre las cuales se agitan y mreven las materias que es-
tin en tratamiento.

La tuerca 28 estd impedida en un movimiento de rota-
cidn por dos vdstagos 30 fijados de-~trds y que se desli-
zan en dos gufas fijas 31.Pero esfa tuerca 28 puede su-
pir y bajar si estd accionada por la bdscula 24 cuys es-
piga 26 estd enganchada en el collar giratorio 27 coloca-

do en el cuerpo de ésta tuerca 28.

for lo que vrecede se comprueba gue a cada revolu-
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cidn de la excéntrica 21,la tuerce grande 28 cuyas roseas
estdn enganchadas en el arbol 3 por las ranuras helicoi-
dales 29,y que no puede girar a causa de las gufas 56 y
31,nero gque puede elevarse I bajarse harsa subir v bajar
el arbol de ranuras 3,y por consiguiente el arbol central
1l y sus brazos 2,

Se ve pues que en éste nuevo dispositive vn solo
arbol 2 dispone dos movimientos esenciales impresos al
arbol de ranuras 3 y en consecuencia al arbol central 1
Yy a sus brazos 2,de una parte el movimiento angular,de
otra parte el movimiento de sube y baja;el dibujo indi-
ca 1la accesibilidad y 12 sencillez de los drgsnos asi
como la facilidad de nivelacidn.

Un tercer movimiento efectuado simultdneamentees
realizado por el tornillo sin fin 7,que,consiste(mien-
tras los dos primeros movimientos descritos més arriba
se efectuan) a elevar y a vajar progresivamente el arbol
central 1l,en armonia con ol paso de la solera en refrac-
tario del horno mismo gue debe recorrer,paso que es igual
al inscrito sobre el arbol de ranuras 3.

21 tornillo sin fin 7,pone en movimiento la dentadu-
ra helicoidal 6 de la veriferia #e la plataforma girato-
ria 5,accionada por el arbol 32 sobre el cual €ste tor-
nillo estd calzado,y qie recibe el movimiento de las po-
leas 33 y 34,invirtiendo el sentbdo de marcha por grifos
35 y varilla de las palancas 36,éste tornillo 7 hace gi-
rar la plataforma 5 que lleva el collar angular 18 con
sus chabetas 19 y 19 /arrastrando en rotacidn el arbol a
ranuras 3.

Se concibe que si la plataforma 5 gira,arrastira con-

sigo al collar lo y que édste hace girar al arbol a ranu-



ras 3...Bntonces la tuerca 28 que no puede girar a causa

de las gufas fijas 3o y 31,0bliga al arbol de ranuras a
subir y bhajar segin el collar 18 le haga atornillar o des-
tornillar.

Se obtiene la inversidn de senti£do por les toques
37 y 38 dispuestos convenientemente para ejercer su ac-
cidn sobre 36 y 35 por medio,de palancas.

Zn fin un principio de los hornos de soleras heli-
coidales es hacer agitar y progresar 1la materia en tos-
tacidén sobre las soleras durante el periodo ascensional
de los brazos rascadores 2.

Al final de éste periodo,el sentido,de rotacidn de
la plataforma 5 es invertido por 1los grifos 35 y las po-
leas 33 y 34,y el arbol cemtral 1 efectua un periodo de
descenso durante el cual el movimiento de sube y baja de-~
be cesar para que los brazos rascadores 2 cesen su accidn
que serfa,de lo contrario,perjudicial,

Ademés importa que los rascadores 2 arrastrados en
el movimiento de descenso por el arbol 1 efectuen este
descengo volviendo a pasar por encima de la materia que
al pasar han trabajado y hecho progresar.

Para €sto la biela de excéntirica 22 estd enganchada
por su cabeza 23 a uha pequefia biela 39(Fig.llatada a una
palanca de contra peso que acciona en tiempo util una va-
rilla vertical 41 que pone en movimiento un toque 42 fi=-
jado en la cabeza del arbol a ranuras .

Cuando éste se ha elevado o bajado,segdn seha desea-
do,tira de la varilla 41,que por un taco 44 hace subir y
bajar la palanca 40,y entonces la biela 39 atrae la cabe-
za 23 a una ventana 43 que asnula su movimiento,mfintenien-
do los brazos 2 em la posicidn elevadsa.

n efecto,cada vez gque la polea de excpentrica 21 des=



ciende hunde por su cabeza 23 la bdscula 24 que levanta asi

los brazos 2 por encima de la materia que estd en tratamien-

to y durante el periodo de descenso,mientzas gue cada vez

que la polea excéntrica 21 se eleva su accidn estd anula-

da,porgue su cabeza 23 se pasea en la ventana 23 a donde

ha sido llevada por la varilla 41 y la pequefia biela 39,
Gste movimiento de embielage y desbielage de 1la

bisla de excéntrica 22 y de su cabeza 23 se ha obtenido

asl de manera prdé¢tica segura con toda la facultad po-

sible de nivelacidn rdpida y del minimo de drganos.

Este movimiento puede ser obtenido en todos los ca-—
808 que tenga una o varias soleras helicoidales o gque ha-
va mds o menos,brazos rascadores 2 repartiendose la revo-
lucidn del arbol de ranuras 3.

Gracias al ataque del toque 42,el embielage o el des-
bielage de 22 y de 23 depende dela subida o bajada desea-
dags del arbol 3.

Se puede tambien vor la extremidad inferior de la
varilla 41 atacar el embrague y desembrague de 33 y 34 por
el grifo 35 sobre el cual por palancas de revolucidén mo-

veria la varilla 41.

NOTAS REIVINDICATORTIAS.

Perfeccionamientos aportados a los,hornos de soleras
helicoidales gistema BRACQ-LAURENT utilizados para la tos-~
tacidn de los minerales sulfurosos a otros,los secamien-
tos industriales y teniendo particularmente por objeto el
mecanismo de puesta en movimiento 6e diversos movimientos
del arbol central y de los brazos rascadores, obteniendose

estos movimientos por:
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ZSPECIA

ZMOVH_
Primero .-La obtencidn Gel movimiento sugular y del movi-
miento de sube y baja del arbol central,obtenidos por el
intermédiario de un solo arbol accionado por un motor ez
léctrico colocado sobre 1la vlataforma del horno,ontenien-
dose dichos movimientos:
A.-El movimiento angular por un platillo manivela coloca-
do en una de las extremidades del arbol de movimiento,y
poseyendo un botdn masnivela de posicidn niveladora segdn
la amplitud del movimiento a transmitir,éste mivimiento
transmitido a un collar angular que tiene dos cufias que
penetran en dos ranuras correspondientes del arbol y trans-
mitiéndole ast el mbvimiento.
B.-El1 movimiento de sube y baja del arbol,y por consiguien-
te de los brazos rascadores obtenido por uma polea de ex-
céntrica situada en la otra extremidad del arbol dnico de
movimiento,&ccionando por una bdscula una de cuyas espi-
gas es solidaria de un collar giratorio alrededor de una
tuerca grande,pudiendo deslizarse alrededor del arbol a
ranuras,pero no pudieando girar,dicha tuerca por su movi-
miento de elevacidn o Ade uwescenso haciendo girar dicho
arbol a ranuras,y por consiguiente elevando o bajando el
arbol que lleva los brazos rascadores.
Segundo.- Un movimiento conjugado con los dos mowimientos
citados y que consiste en elevar o bajar el arbed cen-
tral y sus brazos,movimiento dikspuesto por un tornillo
sin fin engranado con los dientes exteriores de la pla-~
taforma giratoria,dicho movimiento pudiendo ser inverti-
do en caso de nececidad.
Tercero,-Un meovimiento de descenso del arbol y de los ras-
cadores obtenisdo automdticamente por un toque fijado en

la parte superior del arbol & ranuras y gue atrae a é1



una varilla que hace subir y bajar una bdscula de contra-
veso que anule el movimiento de la biela puests en movi-
miento por la polea de excéntrica.
Cuarto.-La conjugacidn de estos divers¢s movimientos en-
tre ellos.
Quinto.-Utilizacidn sobre la misma plataforma giratoria
de un mntor elécttico que pone en movimiento todos estos
movimientos y simplifica grandemente los dispositivos me-
cdnicos necesarios psra la eiecucidn de dichos movimien-
tos.
Sexto.- La posibilidad de aplicar estas nuevas disposi=
ciones a todos los tipos de hornos de soleras helicoida-~
les,que tengan 2,304 soleras o que el brazo central ten-
ga 2,3 8§ 4 brazos,la nivelacidn del desbielage como del
embielage y de la inversidn del sentido de la marcha no
dependeiendo mds que del arbol a ranuras en el que se pue-
de a voluntad nivelar la subida y descenso por el toque
de la varilla 3.
Séptimo.~ El conjunto de éste dispositivo aplicable a
todos los tipos de hornos o soleras helicoidales cual-
guiera que sea su destino.

BEsta memoria consta de ocho hojas mecanografiadas
por una sola cara.

Madrid treinta de Julio de mil novecientos veinti-

e {UAN GARCIA COEA
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