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■4a p re s e n te  memoria d e s c r ip t iv a  t ie n e  como f i n  l a  de~ 
d a r a c i ó n  d e l o b je to  sobre que ha de re c a e r  e l  p r i v i l e ­
g io  de e x p lo tac ió n  i n d u s t r i a l  y com ercia l e x c lu s iv a  en 
e l  t e r r i t o r i o  n a c io n a l de un Modelo de u t i l i d a d  conforme 
a l a  l e g i s la c ió n  v ig en te  en m a te r ia  de Propiedad Indus- 

t r a i l r que segón e l  e n u n c iad o » tra ta  de un d is p o s i t iv o  

p a ra  tra n sm is ió n  de movimiento y m u lt ip l ic a c ió n  de 
fu e rz a  en lo s  a p a ra to s  e lev ad o res  a b a t ib le s *
La f in a l id a d  d e l p re se n te  d is p o s i t iv o  es aum entar e l  
rend im ien to  de lo s  a p a ra to s  e lev ad o re s  d e l t ip o  a b a t í -  
b le  o g a to s ,g en e ra lm e n te  empleados en lo s  t a l l e r e s  de r e ­

p a ra c ió n  de au tom óv iles en e l  m ontaje y desm on ta je  de 

p ie z a s  pesadas de estos,com o son e l  m o to r ,d if e r e n c ia l ,  

c a ja  de cam bios,etc*
Dichos a p a ra to s  e s tá n  generalm ente c o n s t i tu id o s  p o r un 
doble paralelpgram o a rticu lad o ,m o n tad o  sobre un b a s t i ­
dor h o r iz o n ta l,c u y o  paralelogram o a r t ic u la d o  se e le v a  y 

ab a te  p a ra  p ro d u c ir  e l  ascenso y descenso de una p la ta f o r ­

ma que c o n s titu y e  e l  l a t e r a l  menor de l c i ta d o r  b a s t id o r  

a r t ic u la d o *
E l p re se n te  d is p o s i t iv o  se r e f i e r e  a l  mecanismo necesa­
r io  p ara  t r a n s m i t i r  y re d u c ir  e l  movimiento r o ta t iv o  a p l i ­
cado manualmente a un v o lan te  d isp u e s to  la te ra lm e n te *  
C onsta de un t o m i l l o  s in f in  s o l id a r io  a l  v o la n te  de 
accionam ien to ,que  engrana con una rueda  den tada  s o l id a ­

r i a  a l  h u s i l lo  acoplado a dos de lo s  la rg u e ro s  d e l do­

b le  paralelogram o a r tic u la d o *
M ediante e l  d is p o s i t iv o  c itad o  se lo g ra  un a  reducción  
de v e lo c id a d ,y  por ta n to  una m u lt ip l ic a c ió n  de fuerza»  
con un mó-nimo de e lem en to s ,lo  cual redunda un e fe c to  en 

b e n e f ic io  p a ra  e l  a p a ra to ,ta n to  en re n d im ie n to  mecáni­

co pomo en reducc ión  de c o s to s  de fa b r ic a c ió n *
Con e l  f i n  de f a c i l i t a r  l a  in te r p r e ta c ió n  más ex ac ta  d e l
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o b je to  sobre  que ha de re c a e r  e l  p re se n te  p r iv i l e g io ,  
en e l  plano ad jun to ,com plem entario  de l a  p re se n te  ex­

p o s ic ió n  se re p re s e n ta  una form a g p á c t ie a  p a ra  su r e a ­
l iz a c ió n  in d u s t r i a l  que se in d u y e  exclusivam ente  a t í t u ­
lo  in fo rm a tiv o  y por co n s ig u ie n te  s in  c a rá c te r  exhaus­

t i v o .
En e l  c ita d o  plano se  re p re s e n ta  una v i s t a  en perspec­
t i v a  p a r c ia l  de un a p a ra to  e lev ad o r a b a t ib le  a l  que 
se ha acoplado e l  p re se n te  d i s p o s i t iv o .
E l ap a ra to  e lev ad o r e s tá  c o n s t i tu id o  p o r un  b a s t id o r  
h o r iz o n ta l  -1 — apoyado sobre c u a tro  ru e d a s ,d e  l a s  que l a s  

a n te r io r e s  son f i j a s  y l a s  p o s te r io r e s  - 2 -  o r ie n ta -  
b les»  En l a  p a r te  p o s te r io r  e l  b a s t id o r  p re se n ta  forma d 
de c a b a l le te  donde se  motan e l  mecanismo de e lev ac ió n  

y se  a r t i c u l a  e l  doble paraleogram o a r t ic u la d o —4—*
A lo s  la rg a e o rs  p o s te r io re s  d e l para lelogram o a r t i c u ­
lado se f i j a , e n  forma b a sc u la n te  m ediante mi e je  t r a n s -  ► 

v e r s a l , l a  tu e rc a  —5— que ro sc a  en e l  h u s i l lo —6—. Dicho 
h u s i l lo  es soportado  p o ste rio rm en te  p o r medio de l a  \  [

p ie z a  en form a de h o rq u i l la  —7— que se  aco p la  m ediante 
extrem os lig e ram en te  curvados a l  e je  t r a n s v e r s a l  —1 1 -. ;
E l acoplam iento  e n tre  e l  e je  —11— y e l  h u s i l lo —6— se 1 
r e a l i z a  m ediante l a  rueda  d ne tada  —9—, f i j a  e l  extremo \ 

d e l h u s i l lo  -6 — y e l  t o m i l l o  s in f in -1 0 — s o l id a r io  

a l  e je  -1 1 - .
Al extremo d e l e je  —11— se acopla  e l  v o la n te  —12—, me­
d ia n te  e l  c u a l  se  a p l ic a  l a  fu e rz a  n e c e s a r ia  l a  persona ' 

encargada de r e a l i z a r  e l  t ra b a jo *
La tra n sm is ió n  e n tre  e l  t o r n i l l o  s in f in —10— y l a  
ru ed a  den tada  -9 — reduce  no tab lem ente  l a  v e lo c id a d  ;
a n g u la r  comunicada a l  v o la n te  —12— y por c o n sig u ien te  j 

aumenta C onsiderablem ente l a  fu e rz a  d e l a p a ra to  e le ­

vador*
D e s c r ita  su fic ie n te m e n te  l a  n a tu ra le z a  d e l  objeto, d e l
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p re se n te  modelo de u t i l i d a d , so lo  cabe a ñ a d ir  que en 
e l  conjunto y p a r te s  c o n s t i tu t iv a s  d e l mismo es posi — 

70*~ b le  in t r o d u c ir  cambios de m a te ria ,fo rm a  y d is p o s i­
c ió n , en cuanto  e s ta s  a l te r a c io n e s  no d e sv ir tú a n  e l  fun­

damento e s e n c ia l  d e l mismo#
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l# -D is p o s it iv o  p a ra  tra n sm is ió n  de movimiento y m u lti­
p l ic a c ió n  de fu e rz a  en lo s  a p a ra to s  e lev ad o res a b a t i -  
b l e s r esenc ia lm en te  c a ra c te r iz a d o  porque l a  tra n sm is ió n  
de movimiento e n tre  e l  h u s i l lo  lig a d o  a l  b a s t id o r  aba- 
t i b i e  d e l ap ara to  y e l  e je  t r a n s v e r s a l  a l  que e s tá  f i j a ­
do e l  v o la n te  o m anivela de a c c io n a m ie n to ,e s tá  c o n s t i ­
tu id a  por un t o m i l l o  s i n f i n , s o l i d a r i a  a l  e je  a l  cual 
es s o l id a r io  a l  v o la n te  o m anivela y una rueda  dantada 
que engrana con e l c itad o  f o r n i l l o  s i n f i n , l a  c u a l e s  so­
l i d a r l a  a l  h u s il lo ,a c o p la d o  a t ra v ó s  de una tu e rc a  de l 

c i ta d o r  b a s t id o r  a b a t ib le  de l apara to*
2#- DISPOSITIVO PARA TRANSMISION DE MOVIMIENTO Y MJlTI— 
PlICACION DE FJEREA EN lOS APARATOS ELEVADORES ABATÍ- 

RDES*
La p re se n te  memoria d e s c r ip t iv a ,c o n s ta  de cuatro  hojas,, 

e s c r i t a s  a máquina y por una so la  cara*

M adrid,16 mayo 1963
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