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MEMORIA DESCRIPTIVA
de
»Dispositivo de accionamiento para cajas registradoras
y méquinas calculadorss”

( Clase 668 )

El presente invento se refiere a aquellos dispositivos
de accionamiento en cajess registradoras y msquinas calcula-
doras, mediante los cuales el importe ajustado previamente
medignte los 6rganos de ajuste se transmite durante la mar-
che de la méquina al mecanismo sumador. En los dispositi-
vos conocidos de esta clase, pars transmitir el importe ajus-—
tado desde los dbrganos de ajuste a las diversas ruedas su-
madoras, se emplean detentores de tringuete de cierre ding-
mico o disposiciones cinemdticas de cadena, cuyas diversas
posiciones se determingn dinsmicamente durante el movimien~
to motor. En contraposicidn a esto, todo el proceso de co-
nexidn se realiza,segun el invento,entre los dérganos de
ajuste y las ruedas de embraggue destinadas al accionamiento
de las ruedas sumedoras medisnte cierre mecdnico y esto de
forma que las posiciones de los dérganos de uwnidn,que cons-—
tituyen una cadena cinemdtica cerrada, se determinen meca-
nicemente siempre entre el Srgano de ajuste y el érgano de
conexién.

Bl dibujo adjunto presenta un ejemplo de ejecucidn
del dispositivo, siendo:

La figura 1, une vista lateral del dispositivo de ac-
cionamiento;

La figure 2, la plenta correspondiente, parcislmente
en seccidén por II-II de la figura 1,

La figurs 3, partes del engransje transmisor en posi-
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cién de trabajo, ajustadas para €l importe de dos unida-
des,

La figure 4, partes del engransje transmistr en sec-
cibén segun IV-IV de lg figura 2, pero en posiciém cero;

Lg figura 5, un detelle de un 6rgeno de transmisién;
y La figura 6, un detalle de un disco de ajuste.

Sobre el eje principal 1 (figuras 1 y 2),que Vd apo-
yado en las paredes 20 de la caja, estan dispuestos de ma-
ners que puedan girar libremente los discos de sjuste 6
provistos de palancas de asidero 2. Los discos se fijan
en cada posicidén de ajuste cooperando con ellos una enden-—
tacién detentora 5 fija en ellos en la forma conocida con
un detentor de muelle 3, 4. Ademds de la endentacidén de
detencién 5 lleva cada disco de ajuste 6 en su periferis
ung superficie central de deslizemiento 7 y una endenta-
cién 8. En el punto en que cesa la superficie de desliza-
miento 7 se encuentra un diente 9 (figuras 1, 2, 3, 4 )
unido fijamente con el disco de ajuste 6 y el cusl esti
separado une divisidén de diente del principio de la enden-
tacidén 8. Cada disco de ajuste 6 lleva ademés subordins-
da ung ruede de embrague 10 giratoria libremente sobre el
eje 1 y cuys endentacién tiene la mismg divisidén y el
mismo digmetro que la endentscién 8. El movimiento de
estas ruedas de embrague 10 se trasnsmite por una cremalle-—
ra guiada convenientemente con endentaciones 11, 12, al
meceanismo sumasdor 13, el cusal,oscilendo en el sentido de
la flecha 14 de la figure 1, puede hacerse encajar en la
endentacién 12. Entre cada dos ruedas de embrague yuxta-
puestas 10 vé dispuesto un soporte 15 unido firmemente con
el eje 1 y en el cual véan colozadas, mediente un perno 16,
dos ruedas de circulacibén 17 (figura 2), las cuales engra-—

ngn constantemente con dichas ruedes de embrague. Le coro-
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na dentada de la rueda de circulacidén 17 posee dos recor-
tes 18 y 19 (véase especialmente figura 5), cayendo el re-
corte 18 en la trayectorie del diente 9 y estando destinado
el recorte 19 a cooperar con la superficie de deslizamiento
7 del disco de sjuste 6. Ambos recortes 18 y 19 tienen tsal
posicién reciproca que el diente 9 puede atravesar libre-
mente por el recorte 18 (figuras 3 y 4) cuando el recorte
19 resbala a lo largo de lg superficie de deslizaemiento 7.
El diente 178 de la rueda circulante 17,cortado parcial-
mente por el reéorte 19 y situado en el plano medio radial
del mismo, estd dirigido aqui centralmente.

Fuera de la pared 20 de la caja va fija,sobre el eje
principal 1, una manivela 21 (figuras 1 y 2), en la que se
articuls mediante un perno 22 uns biela 23 que VA guiada
por ung varilla 26 unida con la biela medisnte un perno 24
Y puede oscilar alrededor de un eje 25 que descansa en el
bastidor de la miquina. La biela 23 posee unas ramira cur-
vada 27, cuye parte central 272 tiene forma circuler y se
helle concéntrica al eje de giro de una rueda dentada 28,
cuando la biels 23 se encuentra en su posicidén extremg de
le derecha. En lg ramra curvada 27 penetra un rodillo 29
colocado en la rueda dentada 28. La rueda dentads 28 colo-~
cada en el bastidor de la miquina engrene con otra rueds
dentada 30, sobre cuyo eje vd fija una menivela 31.

El dispositivo trabaja de la siguiente forma:

En la posicidén cero de los discos de ajuste 6 (figu-
ra 4) el recorte 19 se halls sobre la superficie de desli-
zamiento 7 y el diente 9 se gpoya en el diente 178, Si el
disco de gjuste 6 se ajusta mediente el asidero 2 a un im-
porte determinado, por ejemplc: al importe 2 (figuresly 3)
Y se mantiene en la posicién e ajuste mediante la deten-

cidén 3, 5, entonces el diente 9 se halla alejado de la Tue-
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da circulante 17 en dos unidades, pues esta rueda 1o ha par-
ticipado en el movimiento de ajuste. ILa superficie de des-

lizemiento 7 del disco de gjuste 6 resbala durante el ajus-

te por debajo del recorte 19 y como la rueda 17 estd asegu~-

rada asi{ para que no gire por sf{ soleg, la rueda de embrague

10 con la que, como se hg indicado, engrans constantemente,

tampoco puede realizar ningun giro.

S5i despues del gjuste del disco 6 se acciona la mani-
vela 31, entonces medignte las ruedss dentadas 30 y 28 se
meve el rodillo 29 en direccién de la flecha 33. Durante
el primer periodo de tiempo de su movimiento, el rodillo 29
se encuentra en la parte 27%,de lg rsmura curvada 27, con-
céntrica a su eje de giro. ILa biela 23 no se afecta por
consigniente y este periodo de tiempc se aprovecha para ha-—
cer engranar por los medios conocidos el mecsnismo sumsdor
13 con la endentacién 12. Al continmuar su movimiento el
rodillo 29 llegs s la parte concéntrica 27b de la ramura
curvada y mieve la biela 23 ( hacis la izquierda en la fi-
gara 1 ) de maners que el eje principel 1 y con él todos
los soportes 15 ejecutan movimientos de oscilacién en el
sentido de la flecha 32 (figure 1). Las ruedas circulantes
17 toman parte en esta oscilacidn, pero no ejecutsn ningun
giro propio mientras la superficie bese de su recorte 19
roza sobre la superficie de desliizamiento 7 de los discos
de ajuste 6. Durante este periodo del movimiento arrastra,
por consiguiente, el diente 178 de la rueda circulente me-—
cénicegmente a la rueda de embrague 10. EI movimiento de
las ruedas de embrague 10 se transmite por las endentacio-
nes 11, 12 al mecanismo sumador 13. Pero sl momento que
el diente 178 choca contra el diente 9, o sea despues de
un desplazamiento de las partes que corresponde al mimero

de unidades ajustado en el disco 6, se obligs la rueds cir-
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culante 17 a girar graciss al diente 9 y dicha rueda se
engrang entonces con ls endentacidén 8 del disco de ajus—
te 6. Como esta endentacidén 8 estg fija, la rueda 19 eje-

cuta un movimiento puro de rozadurs sobre lg mismg y con

ello tambien sobre ls endentacidn de igual tamefio de la 1ue—

da de embrague 10, esto es, que lg raeda de embrague 10,
gun durante ls ulterior oscilacidén del eje principal 1,
permasnece fija mecénicamente en el mismo instante en que
la rueda circulante 17 llega al diente 9. De esta forma
se trgnsmite gl mecanismo sumador un mimero de unidades
correspondiente gl ajuste del disco 5.

Si el rodillo 29 se encuentra en la posicidn designa-
da por trazos y puntos en la figurs 1, entonces tiene lu-
gar ung breve parada de la biela 23, pues entonces lg tra-
yectoria del rodillo es tangencial a la ramrsg curvada 27.
Durante este tiempo se levanta de lg endentacidén 12 el me-
canismo sumgdor 13. Ademds la carrera de lg biela 23 es-
t4 calculade de manera que el eje principel 1 oscile aun
un gngulo slgo meyor del que es necesario para transmitir
meves unidades. Después de recorrer la trayectoris mas
larga de transmisibén tiene luger eum, por consiguiente,
un breve desenvolvimiento de la ruzda circulante 17 sobre
la rueda de embrague 10, de manera que sSe sumenta sin un
poco el tiempo de parads de la cremallers 11, 12, dispo-
nible pars desembragar el mecanismo sumgdor.

Continuando el movimiento del ro#illo 29 hgsta la po-
sicibén de reposo de la figura 1, la biela 23 se llevard
de nuevo a la derecha y el eje principal 1 volverd a os-
cilar hacia su posicién de partida. Las ruedas circulan-
tes 17,participentes en esta oscilacidén, primero se des-
envuelven sobre las dos endentasciones 8 y 10 fijas, hasta

que el diente 178 llega a1l diente 9 y con ello el recor-
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te 19 g la superficie de deslizamiento 7. Ahora el diente
17® parsdo dirigido centralmente srrastra consigo a la rue-
da de embragne 10 a la posicién de reposo, con lo que se
retrotraen tantas unidades como antss se habien hecho avan-
zar. Como se comprende, shora el disco de ajuste 6,sin
tener necesidad de haberlo llevado de nuevo a la posicién
cero previgmente, estd preparado para un rmevo gjuste.

De lo precedente se deduce que,durante todo el proce-
so de ajuste y transmisién, el disco de ajuste 6 y la rueda
de embrague 10 permenecen en constente unién mecénica, que
tiene la forme de una cadena cinemética. Durante el ajus-
te del disco y durante el proceso de embrague propismente
tal, esta cadenabesté formade por los pares cilindricos
1/6, 1/10 y 7/19 y ademds por los pares de ruedas dentadas
10/17. Durante el periodo del movimiento del eje 1 ulte-
rior al embregue, interviene en lugar del par 7/19 el par
de ruedas dentadas 8/17.

Como variante de la forma de sjecucién descrita, cada
érgano de la cadens se podria sustituir en la forma cono-
cida por otro érgemo de otra clase, por ejemplo: en luger
de una ruede dentada podria emplearse una palanca; pero,
por este hecho la unién entre el disco de ajuste 6 y la
rueda de embrague 10 no perderia el caracter de una cadena

cinemgtica de cierre mecénico.

NOTA DE REIVINDICACIONES

La patente de introduccién que se solicita por cinco
afios, deberd, por tanto, recaer sobre:
1¢. Un dispositivo de accionsemiento para cajas registra-
doras y méquinas calculadoras, en las que durante

la marcha de la miquina el importe ajustado se trans-
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mite de los drgenos de ajuste & los de embrague, ca-
racterizado porque les posiciones de los drgenos de
unién que forman una cesdena cinemgtica cerrads estén
determinadas siempre en fcrma de unidn mecédnica entre
el érgano de gjuste (6) y el 8rgano de embrague (10).
29, Un dispositivo segun lo reivindicado en el punto 1, en
el que la transmisién del importe previamente sjustado
desde el disco (6) & la rueda de embrague (10) tiene
lugar mediante una rueda circulante (17), caracterizado

porque la rueda circnlante (17) en su movimiento osci-

lante durante el periodo de trgnsmisidén queda detenida
para que no gire por si y durarte gl periodo subsi-
guiente rueda sobre su rueds de embrague (10).

2, Un dispositivo segun 1o reivindicado en los puntos 1
¥y 2, caracterizado porque ls detencidén de la rueds
circulante (17),pare que no gire por si misms, se rea-
lize medisnte uns superficie cilindrica (7) de resba-
lgmiento del disco de ajuste (6) y mediente una super-
ficie cooperadora con agquslla de un recorte (19) de 1la
rueda circulante (17), correspondiendo exactamente a
la seccibn de transmisidén la longitud eficaz en cada
momento de la superficie de resbslamiento (7).

42, Un dispositivo segun lo reivindicado en los puntos 1

a 3, caracterizado porque con 31 disco de ajuste (6)

se une,de manera que no puedes zirar, un diente (9),

el cual, al ajustarse previamente el disco, puede mo-

verse libremente a través de un recorte (18) de la

rueda circulente (17) y contrs el mismo choca sl fi-

nal de la oscilacidén transmisores de la rueda circulan-—

te (17) un diente (172) de dicha rueda, con lo cual

se inicia el movimiento de rodadura de la mismg rueds

(17) sobre la rueda de embrague (10) y se suprime lg
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detencidn (7, 19 ).

5¢, Un dispositivo segun lo reivindicado en los puntos 1
a 3, caracterizado porque gracies a una endentacién
(8) del disco de ajuste (3) que se une a la superficie
de deslizsmiento (7), se origine forzesdamente el mo-
vimiento de rodadura de la rueda circulente (17).

2, Un dispositivo segun lo reivindicado en los puntos 1

y 5, caracterizado porque la endentacién de la rueda

de embrague (10) y le endentacidn (8) del disco de ajus-—

te poseen igual diamétro e ignel divisién.
72, Un dispositivo segun 10 reivindicado en los puntos 1
¥y 2, caracterizado porque en un soporte comin (15)
se colocan dos ruedas yuxtapuestas de circulacidén (17).
89. Un dispositivo segun lo reivindicado en el punto 1,
carscterizado porgue la biela (23) que realiza el ac-

cionamiento de las ruedas de ermbrague (10) estéd cons-

truida como disco curvado sobre el que actua el accio
nsmiento de la méquina.

99, *Dispositivo de accionamiento pare cajas registradoras
vy méquinas cglculedoras” tal y como se reivindica en
los anteriores puntos y se describe minuciosamente en
esta memoria y dibujos que la acompafian.

Lo presente memoria consta de ocho hojas escritas
por ung sola cars.

Madrid, 7 de Septiembre de 1926.

Sociedad FRIED. KRUPP, Akfiengesellschaft
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