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Kl presente invento se refiere & juegos
de cambio de agujas accionados por un medio mecdnico

que las abre o las clerra, comunmente conocidos por



el nombre de "agujas mecanicas" y que accilonan sobre
10s espadines de las agujas de las vias férreas,

El tipo comin de aparatos de esta oclase,
y 8l que este invento se refiere mds partioularmente,
) comprende en general una barra de maniobra o de tracw
cidn conectada a los espadines y oscilante por medio
del motor, y una o dos varillas de sujecion, conectaw
das también & los mismos y rigidamente unidas al mew
canismo cambiador de la agunja para mantener 1los punw
tos de interseccion en sus posiciones extremas, En
las agujas ordinarias de apartadero o en las de un so-
lo resbalamiento se emplea una sola barra de cierre o
sujecidn, pero cuando se trata de un corazdn de aguje
movible o de una sguja a doble resbalamiento, hay que
usar de dichas barras, Por razones de sSeguridad y
por motivos bien conocidos de todas aguellas personas
que estén familiarizadas con esta especialidad, es
my importante hacer depender al mecanismo registra-
dor de la indicacidn de la v{ade: la posicicon de la
barra o barras de sujecion, las cuales por estar direc
tamente conectadas & l1los espadines corresponden en
su posiecidn & la ocupadse por €stos, [Este resultaw
do tan beneficioso y desesble ha sido obtenido antes
de ahora en mecanismos de cambio de agujas provistos
de una sola barra; y el obJeto principal del presente
invento es extender estos mismos‘principioa 0 rasgos
caracter{sticos a los mecanismos que empléen dos ba~
rras, de tal manera que ambas puedan Ser puestas en
posicién ocupando oada una la que le corresponde an-
tes que el mecanismo registrador de la indicacidn de
la via pueda Ser cambiado,

Otros objetos especificos, rasgos carac-

ter{sticos y ventajas del presente invento irén apa=
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reoiendo en el transcurso de esta descripoién.

Bn los dibujos que se acompafian, la figuw
re. 1 es una vista en diagrama o esquema que represenw
ta las principales partes activas de un mecanismo de
camblo de aguja con arreglo al presente invento, refia.
riéndose las ilustraciones a un mecanismo convencio-
nal de doble resbalamiento,

La figura 2 es una vista plana, con la
cubierta o tapa levantada, de una parte terminal del
mecanismo conforme al invento,

La figura 3 representa una seccidn vere
tical transversal de la mdquina adyacente a una de
las barras de cierre, estando tomada dicha seccion
por la 1fnea 3.3 de la figura 2.

La figura 4 es una Seccidn igualmente
vertical y transversal que 8irve para ilustrar una dise
posicidn modificadsa aplicable & corazones movibles de
la aguja, y estando dicha seccidn tomada por la linea
4wd de la figurs 4,

La figuré 5 represents una vista ande
loga a la de la figura 2 y contiene una disposicidn
modificada de las pilezas para accionar un corazon de
aguja movible, ¥

La figura 6 es una Seccidn vertical lon=-
gitudinal tomada por la 1finea 6.6 de la figura 5.

Con referencia a la vista esquemética
representads en la figura 1, los carriles latera»
les de una aguja convencional a doble resbalamien~
to se designan con el nimero 1, ¥ con el 2 los dos jue=-
gos de espadines movibles, Estos Juegos de espadis=
nes 2 van conectados & una barra de traceidn T por el
sistema usual y corriente de movimiento mierto, yendo
tambien conectados diohos juegos individual y sSepara-
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damente a2 las dos barras de clerre LR ¥y LRl. Por con-
Siderarlo conveniente y para mayor claridad, estas par«
tes de la aguja se han dibujado en diferentes escalas
gue las piezas de la aguja propiamente dicha, indi-
cdndose las conexiones por medio de 1{neas de trazos,
¥l mecanismo de la aguje vd representa=
do en diagrama y de una manera sencilla, habiéndose
levantado y separado sus piezas componentes para iluse
trar mejJor su manera de funcionar, El mecanismo eSS
té acciongdo por un motor eléctrico M, de cualquier
tipo adecuado y conveniente, siendo el que se presen-
ta un motor eléctrico de corriente contimma y arrollaw
miento ondulade, provisto de armadura 3 y de un marco
de accidn 4, Fl drbol de la armadura del motor M
pone en movimiento un tirante de maniobra 5 montado
& gorron sobre una clavija fija 6 por medio de un en-
granaje adecuado de reduceion. Este engranaje de rew
duccidn, como puede vVerse en el dibujo, se compone
de un pi%dn conico 7 conectado & un engranaje cénigo
que hace girar un darbol 9 por medio de una rueda de
friceidn 10 (no representadsa); un pifidn 11 sobre di=-
cho &rbol 9 que engrana en la rueda dentada sobre un
gsegundo drbol 13; y un pificn 14 sobre dicho segundo
£€rbol conectado al engranaje principal 5, Hste dltiw
mo gira en una u otra direceidn para invertir 108 es=-
padines al ser cambiada la direccidn de la armadure
del motor,

Pijado excéntricamente &l engranaje
principal 5 va dispuesto un botdén motor 15 que sSe exXw
tiende hacia abajo y que contiene en su extremo in-
ferior los dos cilindros de doble revolucidn 16 ¥
17. Dioho botdn motor 15 esté acclonado por el en~

granaje principal 5 dentro de un recorrido circular
. -



indicado por la l1fnea de puntos y guiones 18, Hl ci~
lindro superior 16 coopera con las aristas dé una mor-
daza o leva lateral abierta en la barra de traccion T,
para desplazar alternativamente esta dltima cuando el
engranaje principal 5 gira primero en una direceidn y
luego en otra, A lo largo del aparato cambia-agunjas
va dispuesto un émbolo de cierre LP, el cual va guia-
do por un extremo por un blogque 20 y en otros puntos
de su longitud por estribos convenientes, no repre-
gentados, Dicho émbolo de cierre LP contiene una ca-
beza alargada 21 en la que va practicada una ranara
de la leva 22, de forma general elfptica, estando dis-
puesto 21 rodillo inferior 17 de tal manera gque coo-
pere con los bordes de dicha ranira de la leva alter-
nando el movimiento del mencionado vdstago de clerre
cuando el engranaje principal 5 se halla en rotacidn,

81 émbolo de cierre LP lleva dispiesto
un tringuete 23 aﬁondicionado pars encajarse detrds
de los lomos 24 y 241 sobre la barre de embrague T,
de tal suerte que esta ultima guede cerrada en sus po-
siciones extremas, Conectadas también rfgidamente
a dicho véstago LP hay otros dos tringuetes 25 y 26
dispuestos para introducirse normalmente en las rani-
ras (no representadas) de las barras de cierre LR Y
LRY, invirtiéndolas, respectivamente., Zstas dos bie-
las LR ¥ LR} estan formadas cada uns por dos barras
que en la pructica son ajustables longitudinalmente
entre si por medio de dispositivos convenientes no re-
presentados y contienen ranaras cortas y largas, tal
como Se representa y explice

A los fines de este in-

vento se comprenders fdcilmente que el embolo de cie-
rre LP acolona los trinquetes 25 y 26 introduciéndow
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los en las ranuras normales e invertidas de las dos
bielas LR y LR,

¥l regulador del circuito para gobernar
la operacion del aparato cambia-agujas y para regis=
trar la indicacidn de los ocircuitos se compone, en
general, de dos unidades o grupos de aparatos regis—
tradores del circuito provistos de los dispositivos
adecuados, unidades & las gue se designa conjuntamenw—
te por 0 y P, una de las cuales Se usa para registrar
los circuitos de maniobra e indicacidn (llamada por
esto regulador de la maniocbra del circuito) mientras
que el otro grupo o unidaq se destina & regular los
circuitos de las bobinas del conmutador de polos (por
lo que se le denomina regulador de las bobinas del
conmitador de polos), Cada una de dichas unidades

0 ¥ P, comprende una pluralidad de muelles o dedos

de contacto fijo 27, dispuestos en series a lo largo
de 1o0s lados de la méquina sobre unas barras fijas ade=
ciadas de un material aislante, Dos blogues movi-
bles por separado o estribos de contacto 28 y 29 van
sostenidos para poder ser desplazados atras y adelante
desde un extremo al otro de la mé&quina, Cada uno de
estos estribos de ocontacto se compone de un entrepa=
fio deun material aislante adecuado, al cual Se suje=
tan las cintas de contacto 30 dispuestas para sbarcar
log dedos de contacto estacionario 27, El estribo

de contacto 28 del regulador de la maniobra del cir-
cuito 0 va sostenido por los ndcleos 31 de los pares
de bobinas normales e invertidas del conmutador de pow
los 32 y 33, Rste estribo de contacto &8 puede des~
plazarse atrds y adelante por medio de un brazo 34
montado suelto sobre un drbol vertical 35 y provisto

de una mordaza qle Se abre sobre una espiga 36 rigidaw



mente fijauda a dicho estribo. De esta suerte, se com;
prende que el mencionado estribo de contacto 28 pueda
ser desplazado hacia adelante y hacia atrds en virtud
de la energfa eléctrica de las bobinas del conmutador
de polos 32 y 33, o ser desplazado mecanicamente por
una pieza de contacto designada en conjunto CS, El
estribvo de contacto 29 dek regulador P de la bobina
conmtatriz de polos va conectado para la maniobra a
la pleza de contacto CS por medio de la espiga 37 y de
la mordaza 38 que forma parte integrante de dicha pie=
Z8,

Bsta dltime CS es une pieza de forma
irregular pero que comprende, en general, una plane
cha de fondo 39, que contiene los rodillos normales
e invertidos 40 y 401 y un basculador cdnico de afracs
cion o pieza 41; una pieza de teoho 42, y dos barras
laterzles verticales 43, 431¢ Bl basculador de atrace
cidn 41 coopera con las cintas paralelas de guia 44
sujetas al embolo de oierre LP, cuyos extremos estan
cortados en bisel, de tal manera que, como puede verw
se en el dibujo, euando dicho émbolo se meve hacia
su posicidn abierta (a la derecha, pues, en la figuw
ra), dichas cintas de guia 44 contribuyen con el bag=
culador 41 a desplasar la pileza de contacto CS a una
posicidn media, manteniéndola en ella mientras el vds-
tago de cierre permanece abierto, Cuando el embolo
de contacto CS es movido a su posicidn media, tal oo=
mo se ha dicho, el estribo de contaoto 24 es igualuen=
te 1levado & su posicidn media, abarcando los pares
de dedos de contacto 27 por ambas partes; pero con re=
lacidn al espacio entre el brazo 34 y las barras latew=
rales 43, 451, el estribo de ocontacto 28 no es desplaw-
zado en este caso, ahora, que si el vastago de cone



tacto CS es desplazado a una u otra de sus posiciones
extremas, 1os dos estribos de contacto 28, 29 lo se-
rén también a su posicidn extrema correspondiente,

La combinacidn y organizacidn de las di~
ferentes partes para el desplazamiento del vastago de
contacto CS a sus posiciones extremas corresponde més
directamente a este invento, Bn términos generales,
este mecanismo que viene describieéndose, produce el
movimiento del vdstago de contacto CS a una u otra de
sus posiciones extremas, despu€s del movimiento finel
de cierre del vdstago de cierre LP, con la sola con-
dicidn de gque ambas barras LR y LRL se hallen en su
correspondiente posicidn, La seguridad en la manio-
bra directa del vdastago de contucto CS la da el trin-
quete 25 que engrana en los véstagos normales e inw-
vertidos 45 y 46, montados & deslizamiento y sostew

nidos por los soportes de suspensidn 47 y 48 que van

fijados & la primera barra de cierre LR, Estos so~
portes de suspensidn van fijados por medio de torni-
llos de tapa a las dos varillas opuestas de la barra
de cierre LR, de tal suerfe que cuando dichas varillas
sean desplazadas para compensar la traccidn de los es-
padines de la aguja, los mencionudos soportes de sus~
pensidon 47 y 48 puedan desplazarse de un modo corres-
pondiente juntos o separados, Los agujeros adicio~
nales practicados en estos soportes 47, 48 tienen por
objeto permitir a cads uno de los Wltimos sujetarse a
cada una de las varillas de la barra de cierre, facili-
tdndose asf la unidn de las mdquinas cambia-agujas

con los espadines instalados a cada lado de aquellas,
Cada uno de los vastagos 45 y 46 contiene un torni-
llo ajustable por medio de una tuerca, tal como se in-

dica en la figura,

Bxtendiéndose & través de la maquina y
“8”



Sobre el véstago de oierre LP va dispuesto una conew
xidn como en 50 montadas & pivote por sus extremos por
medio de los pernos de rosca 51 sobre las palancas
paralelas 52, las cuales, & su vez, van montadas del
mismo modo cerce de sus puntos medios sobre los perw~
nos 53 sujetos a la plataforme de 1a maquina. Sobre
uno de dichos pernos de rosca va montado a pivote uno
de 10s extremos de un miembro oscilante o brazo 54
(figuras 1 y 2) terminado convenientemente, Aste
brazo de acoplamiento 54 contiene en uno de sus extre
mos un estribo o proyeccidn 55 adapteda para ser ine
terpuesta entre uno de los rodillos nomales e inverw
tidos 40411 y uno de los émbolos 45-46, Siempre que
estas partes respectivas ocupen su correspondiente pow
sicidn, Como puede verse en el dibujo, este estri-

bo 55 se halla Situado entre el embolo Selectivo 45

;;, vy el rodillo normal 40,

En la forma de construccidn representada
va dispuesto un muelle de torsidn arrollado, tal cow-
mo se indica, con sus extremos doblados en gancho &l-
rededor de la articulacidn 50 y del brazo de conexidn
54, para que este Wltimo tienda & moverse hacia la de-
recha, como puede verse en las figuras 1 y 2, contra
un tope saliente 57 que forma parte integrante de di-
cha articulacidn, 35in embargo, el muelle 56 no es
esencial para la maniobra del pecanismo del presente
invento, omitieéndose por lo tanto algunas otras cir=
cunstancias,

Los miembros de la leva 568, cuya forma
puede verse en la figura 2, van unidos rigidemente a

. la pieza de funcidicidn prinoipal de la miquina, o for=
man parte integrante de la misma, cooperando fntegra.

mente por medio de 10s lomos o nervaduras en unidn



del brazo de acoplamiento 54 para hacerle og8cilar haw
cia la derecha en una posicidn neutral separada de los
rodillos 40-401, ouando la articulacidn 50 es zccionaw
da alternativamente, as{, pues, estos miembros de
la leva 58 sirven para obligér & 108 embolos Selecw-
tivos 45 y 46 a retroceder hacia la derecha en su pow
sicidn de retroceso, como pnede verse en el dibujo, en
el caso de que, durente el funcionamiento normal de la
méquina, como se dird luego, fueran accidentalmente
desplazados,
LOS otros extremos de las palancas 52

van conectados a pivote con un carril transverssal 50
que lleva dispuesto cerca de su centro un tope {n-
tegro vertical 61, reforzado por las nervadursas, CO=
mo queda dicho, Sujetas por separado a las dos Vaw
rillas de la segunde barra de cierre LR las planchas
de rozamiento normales e invertidas 62 y 63, cada uns
de las cuales poSee una proyeccidn o saliente hacia
abajo 621 o 631 (véage 1la figura 6) acondicionadas
para encajar el tope 61 sobre el carril transversal 60,

La organizacidn especial de las partes
que acaban de ser desoritas se destina para su aplis=
cacidn a una méquina cambia~agujas & doble resbalse
miento, en la cual ambos juegos o pares de espadines
y por consiguiente ambas Barras de cierre LR ¥ LRl, se
mieven en la misma direccidn, fn el caso de un co=-
razon movible, sin embargo, dichas dos barras se mue-
ven en opuestas direcciones; y entonces se emplea una
disposicidn de 1as partes ligeramente diferente, aun-
que dentro del misﬁo principio de constriceidn, como
Se representa en las figuras 4 y 5. Esta disposiocidn
modificada es la misma que sSe sefiala en las figuras

1y 2y que ya se ha descrito, con la sola diferencia
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de usarse dos brazos de acoplamiento 64-641 en lugar
de uno 54, Estos brazos de acoplamiento 64641 van
montados a pivote sobre los pernos de tornillo 51 en
los extremos opuestos de la articulacidn 50 y son mds
cortos, Por otra parte, dichos brazos presentan los
mismos rasgos caracterfsticos de construccidn anterior-
mente descritos,

MANIOBRA, - Aplicada la corriente al mo-~
tor M, el engranaje principasl 5 empieza & girar en
une direccidn (en unidn de sus partes, andloga a la
marcha de las manecillas de un reloj, yendo & ocupar
la posicidn seflalada en 1), cuyo movimiento realiza
en virtud de la fuerza que recibe del motor y por me=
dio de un sistema reductor de engranaje, Y, como
quiera que, el tornillo conductor o de arrastre 15 es
desplazado en su carrera circular 18, el rodillo ins
ferior 17 embrage un borde de la ranura de la leva
22 y desplaza hacia la derecha al émbolo de cierre
LP, como puede verse, en su posicidn no cerrada, sa=
cando el diente o triiquete 28 fuera de acntacto con
las nervaduras de la barra de traccidn T y los tringue-
tes 25 y 26 fuera de las ranuras de las barras de cie-
rre LR Y LRZ. Durante este movimiento del émbolo
de cierre LP, las cintas de guia 44 obligan a la pieza
CS a ocupar su posicidn media, Con esto, el estribo
de contacto 29 se coloca en su posicidn media, abar-
cando ambos juegos de dedos de contacto asociados al
mismo y permitiéndose as{ establecer un circuito a tra-
vés del polo normal o invertido del conmitador de la
bobina 32 o 33, con lo cual la maquine cambiawagujas
puede Ser invertide hacia la mitad de su carrera, si
gs{ se desea, de la manera carachYeristica de esta cla

se de mdguinas y que ha sido smpliamente explicada
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El movimiento de la pieza de contacto CS hacia su po=
sicidn media hace retroceder al émbolo selectivo 45

y desplaza al arbol de acoplamiento 54 (figura 2) o
64 (figuras 5) haciéndoles ocupar la posicidn neutral
separada de 1os rodillos 40 y 401,

Después de abierta la mdquina, como el
tornillo conductor o de arrastrecontinua su movimiento,
el rodillo superior 16 del mismo hace introducirse la
mordaza 19 en la barra de traccion T desplazéndola
hacia su otra posicidn extrema, lo que produce tam-
bién el desplazamiento de los espadines de la aguja
y de las barras de cierre LR LB; conectadas a los mis=
mos, El rodillo inferior 17 se pondra entonces en
contacto con el otro extremo de la ranura de la leva
22 del ¢émbolo de cierre LF haciéndole volver & sSu pow-
sicidn de cierre, Si 1as partes del mecanismo se ha-
llan conveniente y debldamente conectadas entre sf y
51 se opera del modo indicado, este movimiento final
de clerre del embolo LP accionara sobre el regulador
0 de la maniobra del cirouito y sobre el estribo de
contacto 29 del registrador del cambia=polos P, des=
plazéndoles hacis el extremo opuesto, del modo antes
expresado, interrumpiendo con ello el circuito de la
maniobra en ugo y estableciendo un circuito indicador
de la posicién en que entonces se encuentren los espaw
dines de la aguja,

Serfa obvio ingistir en la gran impor=
tancia que tiene el hecho de gue el estribo de contac~
to 28 del regulador de la maniobra del cirouito 0, cu~
ya posicidn registra la indicacidn de los cirouitos,
no se mueva hacia su posicidn extrems antes de gue tow-

do se halle dispuesto para dicho movimiento, es decir,

antes de que el embolo haya vuelto a su posicién de
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cierre y de que ambas barras de cierre hayan sido desSw
plazadas a su correspondiente posicién extrema,

5i se considera el invento gplicado en
primer término a una méquina cambia-agujas a doble res-
balamiento (figuras 1, 2 y 3) y suponiendo que todas
las conexiones y maniobras se hayan llevado & cabo en
la forma debida, cuando se inviertan los espadines de
la aguja de la posicion representada, las dos barras
de cierre LR ¥ LR* serén desplazadas u otra posicidn
diferente o invertide (hacia sabajo como se representa
por medio de flechas en la figura 2), Bl movimiento
de la barra de acierre LR coloca al embolo selectivo
invertido 46 en el lado opuesto del rodillo inverti.
do de maniobra 401. 81 movimiento de la barra de
clerre LRl arrastrando consigo la plancha de rozamien-
to 63 que se encaja en el tope 61, la desplazas a tra-
vés del carril 60 y de la articulacidn 50 y pone a
la proyeccidn 55 del brazo de acoplamiento 54 en el
lado opuesto del rodillo invertido 401 entre éste y
el émbolo selectivo invertido 46, En suma, la cabeza
55 del brazo de acoplamiento 54 y el émbolo selectivo
invertido 46 se hallan slineados verticalmente en el
lado opuesto del rodillo invertido 401, tal como se
representan en 1inea opuesta al rodillo nomal 40 en
las figuras 1 y <. Con estus partes asi alineadas,
cuando el émbolo LP vuelve & su posicién de cierre, el
diente o trinquete 25 sobre el mismo proyecta el émbow
1o selectivo 46, el oual a su vez pone en rotacidn la
cabeza 55 sobre el brazo de acoplamiento 54, mientras
que este por su parte, hace girar el rodillo inver-
tido 401 obligando asf a la pieza de contacto C5 a ocu-

par la posicidn opuesta a la representada,
ahora bien, suponiendo gue por cualquier



causa la segunda barra de cierre LRL se desconecte de
su par de espadines, o que.éstos por cuslquier motivo
no funcionen, claro es que la pieza de contacto no pow
dréd ser maniobrada en esas condiciones v oerrard 1la
indicacidn de los circuitos, puesto que las diferen=
tes partes no funcionarén normelmente, Bn 1as con=
diciones expresadas, si la barra de cierre LRl no funw
ciona, la artieulacidn 50 y el acdplamiento 54 no cam-
biarén de la posicidn representada, Por consiguienw
te, aun ocuando el émbolo selectivo 46 sea colocado
en posicidn opuesta & la del rodillo 40T, y aun cuanw
do el émbolo de cierre LP pueda ocupar su posicidn de
cierre, la pieza de contacto CS no se moverd, porgue
no interviene ningdn miembro de acoplamiento 55 entre
el émbolo 46 y el rodillo 401,  Entiéndase, natural .
mente, que la posicion y proporcion de las partes son
tales que la presencia de lu proyeccidn 55 entre el
émbolo 46 y el rodillc 41 es necesaria para mover la
pieza de contucto (8, Y de una manera andloga, si por
cualquier causa la barra de cierre L& llega & colo~-
carse fuera de la mdquina, la pieza de contacto CS no
funcionard,  Resulta, pues evidente, la necesidad
bara la primera barra de cierre LR de hallarse en po-
sicidn de funcionamiento cuando es maniobrada la mi=
gquina cambia-~agujas oon objeto de desplazar la pieza
de contacto CS5 a su posicidn extrema, toda vez gue los
émbolos selectivos 45 y 46 de dicha palanca de cierre
son esenciales pars el movimiento de la mencionada
pieza de contacto.

Le maniobra y proteccidn que se presen-
tan cuando se trata de un corazon movible de aguig,como
se representa en las figuras 4, 5 y 6 son substancial~

mente las mismas que en el caso de una aguja a doble

wlde



resbaglamiento, Si la segunda barra de cierre LR no
se halla en posicion o deja de funcionar, el brazo de
ecoplamiento 641 no serd desplazado y de aquf que no
podra producirse en modo alguno el movimiento del row
dillo 4ol por el émbolo selectivo 46, 4 poco que este
caso se considere se comprenderd fdoilmente gque los
mismos prineipios inherentes y modo de funcionsmien.
to caracterizan a estas dos adaptaciones, representa-
das en las figuras 2 y 5, 8 una aguja de doble resba=
lamiento y a un corazon movible, siendo la unica di-
ferencia la determinada por el hecho de que las dos
barras de cierre se mieven en uns misma direcoidn trae
tdndose del primer sistema, y en Sentido opuesto en
el segundo,

Los miembros estacionarlios de la leva
58 cooperan con 10s embolos selectivos 45 y 46, asi
como con 108 brazos de acoplamiento-54 y 64, con el
fin de asegurar y prevenir que estas partes no puedan
en ningdin caso venir & coloocarse sobre 1los rodillos
40n4ll’ produciendo una maniobra prematura o indebi-
da de la pieza de contacto GS, Se observard también
que las diferentes partes que cooperan a la maniobra
de la pieza de contacto CS deben hallarSe en la poSiw
eidn que les corresponda para funcionar debidamente y
cerrar 1os eircuitos de indicacion, Bn su conse-
cuencia, este mecanismo de maniobra esta sujeto a po~-
sibles acoidentes, por lo que respecta a su segurim
ded, puesto que ouaslquier rotura o desplazamiento
inadvertido de las piezas podrén ocasionar que deje
de recibirse una indicacidn, pero nunca ocurrira el
caso de recibirse una indicacidn falsa,

Habiendo ya descrito y detallado con

toda amplitud la naturaleza especifipa del invento,
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asi como la manera de llevarlo & oc&bo en la préctica
como una parte de un tipo particular de méquina camw
bia-agujas accionada eléctrieamente, debo hacer consw
tar que las disposiciones anteriormente descritas son
susceptivles de considerables modificaciones y adapta-
ciones en la préctica, sin que por ello se altere el
principio fundamental del invento, debiendo entender-
se asimismo que ébte no se limita a las formas de eje-
cucion representadas, sino gue puede adoptar otras cons=
trucciones o disposiciones diferentes de las partes que
lo integran,
e wmim N O T.A g el

Los puntos de invencidn propia y nie-
va que se presentan para que sean ob)eto de esta Pa=
tente de VEINTE afos, son los siguientes:

2 =~ Un Juego de cambio de aguja por ac-
eidn mecénica, el cual 1lleva dispuesta una barra de
traccidn que acciona sobre diferentes espadines y dos
barras de cierre, cads una de las cusles va conectas=
da & uno diferente de aquellos para cerrarlos, des-
pués de méniobrados, en su posicidon extrews, yendo °
respectivamente provistas dichas barras de cierre de
dispositivos que cooperan a producir una indicacidn
del circuito, sefialando las posiciones extremas gue
ocupe la aguja y o para interrumpir la energfa del mo=
tor solamente en el caso de ocupar ambas barras de ciew
rre sus correspondientes posiciones extremas,

2¢ « Un Juego de cambio de sguja por ac-
cidn wecdnica, segun lo reivindicado en el punto &an-
terior, en el cual 1l0s elementos que completan la in-
dicacidn del circuito comprenden tambien dispositiw
vos para cerrar la barra de traccién, Y, 9 las barras
de cierre en su posicidn extrema,
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3¢ = Un Juego de cambio de aguja por acw
cidn mecénica, segun lo reivindicado en el punto 19,
en el oual 1los orgsnos que completan la indicacidn
del circuito accionan también para el motor sobre una
aguja invertida,

40 « Un Juego de cambio de aguje por ac=
cidn mecénioa, segun lo reivindicado en el punto 1¢,
en el oual los organos que integran la indicacidn
del circuito comprenden dos miembros de memiobra que
deben hallarse alineados con un tercer miembro de la
misma clase, guando las dos barras de clerre sSe hallan
en sus correspondientes posiciones.

5¢ w Un juego de cumbio de aguja por ac-
cidn mecdnica, segun 1o reivindicado en el punto 1¢,
caracterizado, ademds, por la disposicidn de otro re-
gistrador del circuito accionado al mismo tiempo que
el registrador que regula la indicacidn del circuito,
estableciendo el primero de dichos aparatos registra«
dores, al ser maniobrado, conexiones pars el funcio-
namiento del motor en sentido inverso.

6¢ « Un juego de cambio de aguja, segun
lo reivindicado en el punto 1¢, en el que 10S elemen-
tos de maniobra del aparato registrador de la indicaw
c¢idn del ocircuito, comprenden dos miembros aotivos que
deben hallarse en alineacion con un tercer miembro
cooperante a fin de realizar la operacidn de indicar
el circuito, yendo accionado cada uno de dichos dos
miembros cooperantes en correspondencia oon el moviw.
miento de las barras de clierre, y estando woondicio-
nados para su alinesoion ouando dichas barras ocupan
sus correspondientes posioiones extremas, |

72 « Un juego de cambio de asguja por acew

0idn mecdnica para la maniobra de las agujas de las

1{neas férreas, tal y como queda substanoialmente des-
w17 e



crito en la presente Memoria e ilustrado en los dibu
Jos que se acompafian,

8¢ « Mejoras en los cambios de agujas
accionados mecdnicamente, para ferrocarriles.

Tal y como 8e ha desocrito en la Me-
moria que antecede, representado en los dibujos
que se acompafian y ocon los fines gque Se han espe-
cificado,

Bsta Memoria consta de dieciocho how

jas escoritas por una sola cars,

Vadirid 31 de Arosto de 1926

P. A,

Alberto de £lzabury
Peor Poder
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