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El presente invento se re fiere  a juegos 

de cambio de agujas accionados por un medio mecánico 

que las abre o las c ierra , comunmente conocidos por
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el nombre de "agujas mecánicas" y que accionan sobre 
los  espadines de las agujas de las vías férreas*

J51 tipo oomtín de aparatos de esta olase, 
y al que este invento se re fiere  más particularmente, 
comprende en general una barra de maniobra o de trac­
ción conectada a los  espadines y oscilante por medio 
del motor, y una o dos va rilla s  de sujeoión, conecta­
das también a los  mismos y rígidamente unidas al me­
canismo cambiador de la  aguja para mantener los  pun­
tos de in tersección  en sus posiciones extremas, Bn 
las agujas ordinarias de apartadero o en las de un so ­
lo  resbalamiento se emplea una sola barra de cierre o 
su jeción , pero cuando se trata de un corazón de aguja 
movible o de una aguja a doble resbalamiento, hay que 
usar de dichas barras. Por razones de seguridad y 
por motivos bien conocidos de todas aquellas personas 
que están fam iliarizadas con esta especialidad, e3 
muy importante haoer depender al mecanismo registra­
dor de la  indioaoión de la  víade* la  posición  de la  
barra o barras de su jeción , las cuales por estar d irec­
tamente conectadas a los  espadines corresponden en 
su posición  a la  ocupada por e'stos. Bste resulta­
do tan beneficioso y deseable ha sido obtenido antes 
de ahora en meoanismos de cambio de agujas provistos 
de una sola barra; y el objeto principal del presente 
invento es extender estos mismos prin cip ios o rasgos 
característicos  a lo s  meoanismos que empleen dos ba­
rras, de ta l manera que ambas puedan ser puestas en 
posición  ocupando oada una la  que le  corresponde an­
tes que e l mecanismo registrador de la  indicación de 

la  via pueda ser cambiado.
Otros objetos e sp e c ífico s , rasgos carac­

te r ís t ico s  y ventajas del presente invento irán apa-
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reoiendq en el transcurso de esta descripción.
Efn los  dibujos que se acompañan, la  figu ­

ra 1 es una v ista  en diagrama o esquema que represen­
ta las principales partes activas de un mecanismo de 
cambio de aguja con arreglo al presente invento, r e f i ­
riéndose las  ilustraciones a un mecanismo convencio­
nal de doble resbalamiento.

La figura 2 es una v ista  plana, con la  
cubierta o tapa levantada, de una parte terminal del 
mecanismo conforme al invento.

La figura 3 representa una sección  ver­
t ic a l  transversal de la  máquina adyacente a una de 
las  barras de c ie rre , estando tomada dicha sección  
por la  línea 3-3 de la  figura 2.

La figura 4 es una sección  igualmente 
vertica l y transversal que sirve para ilu stra r  una dis­
posición  modificada aplicable a corazones movibles de 
la  aguja, y estando dicha sección  tomada por la  línea 
4-4 de la  figura 4.

La figura 5 representa una v ista  aná­
loga a la  de la  figura 2 y contiene una d isposición  
modificada de las piezas para aocionar un corazón de 

aguja movible, y
La figura 6 es una sección  v ertica l lon ­

gitudinal tomada por la  línea 6-6 de la  figura 5,
Con referencia a la  vista  esquemática 

representada en la  figura 1, los  ca rriles  la tera ­
le s  de una aguja convencional a doble resbalamien­
to se designan con el número 1, y con el 2 los  dos jue­
gos de espadines movibles. Batos juegos de espadi­
nes 2 van conectados a una barra de tracoion  9? por el 
sistema usual y corriente de movimiento muerto, yendo 

también conectados diohos juegos individual y separa-
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damente a las dos barras de oierre 1H y LB*-, Por con­
siderarlo conveniente y para mayor claridad, estas par­
tes de la  aguja se han dibujado en diferentes escalas 

que las piezas de la  aguja propiamente dicha, in d i­
cándose la s  conexiones por medio de líneas de trazos.

SI mecanismo de la  aguja vá representa­
do en diagrama y de una manera sen cilla , habiéndose 
levantado y separado sus piezas componentes para i lu s ­
trar mejor su manera de funcionar. B1 mecanismo es­
tá accionado por un motor e lé ctr ico  M, de cualquier 
tipo adecuado y conveniente, siendo el que se presen­
ta un motor e léotrico  de corriente continua y a rro lla ­
miento ondulado, provisto de armadura 3 y de un marco 
de acción 4, El árbol de la  armadura del motor M 
pone en movimiento un tirante de maniobra 5 montado 
a garrón sobre una c la v ija  f i ja  6 por medio de un en­
granaje adecuado de reducción. Este engranaje de re­
ducción, como puede' verse en el dibujo, se compone 
de un pifión cónico 7 conectado a un engranaje cónico 

que hace g irar un árbol 9 por medio de una rueda de 
fr ic c ió n  10 (no representada); un piñón 11 sobre d i­
cho árbol 9 que engrana en la  rueda dentada sobre un 
segundo árbol 13; y un piñón 14 sobre dicho segundo 
árbol coneotado al engranaje principal 5. Este u l t i ­
mo gira en una u otra d irección  para in vertir  lo s  es­
padines al ser cambiada la  d irección  de la  armadura 

del motor,
Fijado excéntricamente al engranaje 

principal 5 va dispuesto un botón motor 15 que se ex­
tiende hacia abajo y que contiene en su extremo in ­
fe r io r  lo s  dos cilin dros de doble revolución 16 y 
17, Dicho botón motor 15 está accionado por el en­
granaje principal 5 dentro de un recorrido c ircu la r
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indicado por la  línea de puntos y guiones 18. KL c i ­
lindro superior 16 coopera con las aristas dé una mor­
daza o leva la tera l abierta en la  barra de tracción  T, 
para desplazar alternativamente esta última cuando el 
engranaje principal 5 gira primero en una direocion y 
luego en otra* a lo  largo del aparato cambia-agujas 
va dispuesto un émbolo de oierre LP, el cual va guia­
do por un extremo por un bloque 20 y en otros puntos 
de su longitud por estribos convenientes, no repre­

sentados. Dicho émbolo de cierre LP contiene una ca­
beza alargada 21 en la que va practicada una ranura 
de la  leva 22, de forma general e líp t ica , estando d is ­
puesto el rod illo  in fe r io r  17 de ta l manera que coo­
pere con los bordes de dicha ranura de la  leva a lte r ­
nando el movimiento del mencionado vastago de cierre 
cuando el engranaje principal 5 se halla en rotación. 

El émbolo de cierre LP lleva  dispuesto 
un trinquete 23 acondicionado para encajarse detrás 
de los  lomos 24 y 24  ̂ sobre la  barra de embrague Tt 
de ta l suerte que esta última quede cerrada en sus po­
siciones extremas. Conectadas también rígidamente 
a dicho vastago LP hay otros dos trinquetes 25 y 26 
dispuestos para introducirse normalmente en las ranu­
ras (no representadas) de las barras de cierre  LS y 
L21, inv irtiéndolas, respectivamente. Estas dos b ie­
las  LB y LB1 están formadas cada una por dos barras 
que en la  práctica  son ajustables longitudinalmente 
entre s í  por medio de dispositivos convenientes no re ­

presentados y contienen ranuras cortas y largas, ta l 

como se representa y explica
A los  fines de este in­

vento se comprenderá fácilmente que el émbolo de c ie ­

rre LP acciona los  trinquetes 25 y 26 introduciéndo»
-5 -



lo s  en las ranuras normales e invertidas de las  dos 
bielas LR y LR1,

31 Regulador del circu ito  para gobernar 
la  operación del aparato cambia-agujas y para regis*» 
trar la  indicación de los c ircu itos  se compone, en 
general, de dos unidades o grupos de aparatos reg is­
tradores del c ircu ito  provistos de los  d ispositivos 

adecuados, unidades a las  que se designa conjuntamen­
te por Oi y P, una de las ouales se usa para registrar 
lo s  o ircu itos de maniobra e indicación (llamada por 
esto regulador de la  maniobra del c ircu ito ) mientras 
que el otro grupo o unidad se destina a regular los  
circu itos  de las bobinas del conmutador de polos (por 
lo  que se le  denomina regulador de las bobinas del 
conmutador de p o los ), Oada una de dichas unidades 

0 y P, comprende una pluralidad de muelles o dedos 
de contacto f i j o  27, dispuestos en series a lo  largo 

de lo s  lados de la  maquina sobre unas barras f i ja s  ade­
cuadas de un material a islante. Ros bloques movi­
bles por separado o estribos de contacto 28 y 29 van 
sostenidos para poder ser desplazados atrás y adelante 
desde un extremo a l otro de la  máquina. Oada uno de 
estos estribos de oontacto se compone de un entrepa» 
ño deun material aislante adecuado, al cual se su je­
tan las cintas de contacto 30 dispuestas para abarcar 
los  dedos de contacto estacionario 27. SI estribo 
de contacto 28 del regulador de la  maniobra del c i r ­
cuito O va sostenido por los  núcleos 31 de los  pares 

de bobinas normales e invertidas del conmutador de po­
los  32 y 33, Sste estribo de contacto 28 puede des­
plazarse atrás y adelante por medio de un brazo 34 

montado suelto sobre un árbol vertica l 35 y provisto 

de una mordaza que se abre sobre una espiga 36 r íg id a -
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mente fija d a  a dioho estribo . De esta suerte, se com­
prende que el menoionado estribo de contacto 28 pueda 
ser desplazado hacia adelante y hacia atrás en virtud 
de la  energía e lé ctr ica  de las  bobinas del conmutador 
de polos 32 y 33, o ser desplazado mecánicamente por 
una pieza de contacto designada en conjunto OS. B1 
estribo de contacto 29 del regulador P de la  bobina 
conmutatriz de polos va conectado para la  maniobra a 
la  pieza de contacto CS por medio de la  espiga 37 y de 
la  mordaza 38 que forma parte integrante de dicha p ie ­
za.

Bsta ultima OS es una pieza de forma 

irregular pero que comprende, en general, una plan­
cha de fondo 39, que oontiene lo s  rod illo s  normales 
e invertidos 40 y 40^ y un basoulador cónico de atrac­
ción o pieza 41; una pieza de teoho 42, y dos barras 
la tera les  vertica les  43, 431, SI basoulador de atrac­
ción 41 coopera con las  cintas paralelas de guia 44 
sujetas al embolo de oierre LP, cuyos extremos están 
cortados en b is e l ,  de ta l manera que, oomo puede ver­
se en el d ibujo, ouando dicho émbolo se mueve haoia 
su posición  abierta ía la  derecha, pues, en la  figu ­
ra ), dichas cintas de guia 44 contribuyen con el bas- 
culador 41 a desplaaar la  pieza de contacto OS a una 
posición  media, manteniéndola en e lla  mientras el vas­

tago de cierre  permanece abierto. Guando el émbolo 
de contacto OS es movido a su posición  media, ta l oo­
mo se ha dicho, el estribo de contaoto 24 es igualmen­
te llevado a su posición  media, abarcando los pares 
de dedos de contacto 27 por ambas partes; pero con re ­
lación  al espacio entre el brazo 34 y las barras la te ­

rales 43, 43^, el estribo de oontaoto 28 no es despla­
zado en este caso. Ahora, que s i  el vástago de oon-
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taoto OS es desplazado a una u otra de sus posiciones 
extremas» los  dos estribos de oontaoto <28, 29 lo  se­
rán también a su posición  extrema correspondiente*

La combinación y organización de las di­
ferentes partes para el desplazamiento del vastago de 
contacto OS a sus posiciones extremas corresponde más 
directamente a este invento. 3n términos generales, 
este mecanismo que viene describiéndose, produce el 
movimiento del vástago de contacto OS a una u otra de 
sus posiciones extremas, despue's del movimiento final 
de cierre del vástago de cierre LP, con la  sola con­
dición  de que ambas barras LS y LR̂  se hallen en su 
correspondiente posición* La seguridad en la  manio­
bra directa del vástago de contacto OS la  da el tr in ­
quete 25 que engrana en lo s  vástagos normales e in­
vertidos 45 y 46, montados a deslizamiento y soste­
nidos por los soportes de suspensión 47 y 48 que van 

fijados a la  primera barra de cierre  LS. Bstos so­
portes de suspensión van fijad os por medio de torn i­
l lo s  de tapa a las dos va rilla s  opuestas de la  barra 

de cierre LR, de ta l suerte que cuando dichas varillas  
sean desplazadas para compensar la  tracción  de los es­
padines de la  aguja, los mencionados soportes de sus­
pensión 47 y 48 puedan desplazarse de un modo corres­
pondiente juntos o separados. Los agujeros a d icio ­
nales practicados en estos soportes 47, 48 tienen por 

objeto perm itir a cada uno de los  últimos sujetarse a 

cada una de las v a r illa s  de la  barra de c ie rre , f a c i l i ­
tándose así la  unión de las máquinas cambia-agujas 
con los  espadines instalados a cada lado de aquellas» 
Oada uno de los  vástagos 45 y 46 contiene un torn i­

l l o  ajustable por medio de una tuerca, ta l como se in ­

dica en la  figura.

üxtendi endose a través de la  máquina y
«8



sobre el vastago de oierre LP va dispuesto una cone­
xión oomo en 50 montada a pivote por sus extremos por 
medio de los  pernos de rosos 51 sobre la s  palancas 
paralelas 52, las ouales, a su vez, van montadas del 
mismo modo oeroa de sus puntos medios sobre los per­
nos 53 sujetos a la  plataforma de la  maquina. Sobre 
uno de dichos pernos de rosca va montado a pivote uno 
de lo s  extremos de un miembro oscilante o brazo 54 
(figuras 1 y 2) terminado oonvenientemente, Sste
brazo de acoplamiento 54 contiene en uno de sus extre­
mos un estribo o proyección 55 adaptada para ser in­
terpuesta entre uno de los  rod illo s  normales e inver­
tidos 40-411 y uno de los  émbolos 45-46, siempre que 
estas partes respeotivas ocupen su correspondiente po­
s ic ión . Como puede verse en el dibujo, este e s tr i­
bo 55 se halla situado entre el embolo se lectivo  45 
y el ro d illo  normal 40,

Sn la  forma de construcción representada 
va dispuesto un muelle de torsión  arrollado, ta l co­
mo se indioa, con sus extremos doblados en ganoho a l­
rededor de la  articu lación  50 y del brazo de conexión 
54, para que este ultimo tienda a moverse hacia la  de­
recha, como puede verse en la s  figuras 1 y 2, contra 
un tope saliente 57 que forma parte integrante de d i­
cha articu lación . Sin embargo, el muelle 56 no es 
esencial para la  maniobra del ipeoanismo del presente 
invento, omitiéndose por lo  tanto algunas otras c ir ­

cunstancias,
lo s  miembros de la  leva 58, cuya forma 

puede verse en la  figura 2, van unidos rígidamente a 
la  pieza de funcid icíón  prinoipal de la  máquina, o fo r ­

man parte integrante de la  misma, cooperando íntegra­

mente por medio de los  lomos o nervaduras en unión
*9



del brazo de acoplamiento 54 para hacerle osc ila r  ha­
cia la  derecha en una posición  neutral separada de los 
rod illo s  40-40^, cuando la  articu lación  50 es acciona­
da alternativamente. a s í, pues» estos miembros de 
la  leva 58 sirven para ob ligar a los émbolos se le c ­
tivos 45 y 46 a retroceder haoia la  derecha en su po­
s ic ión  de retroceso, como puede verse en el dibujo, en 
el caso de que, durante el funcionamiento normal de la  
máquina, como se dirá luego, fueran accidentalmente 
desplazados.

LOS otros extremos de las palancas 52 
van conectados a pivote con un ca rril transversal 50 

que llev a  dispuesto cerca de su centro un tope ín­
tegro vertica l 61, reforzado por las  nervaduras, co­
mo queda dicho* Sujetas por separado a la s  dos va­
r i l la s  de la  segunda barra de c ierre  las planchas 
de rozamiento normales e invertidas 62 y 63, cada una 
de las  cuales posee una proyección o saliente hacia 

abajo 62 ̂  o 63  ̂ (véase la  figura 6) acondicionadas 
para encajar el tope 61 sobre el ca rr il transversal 60, 

La organización especial de las partes 
que acaban de ser descritas se destina para su a p li­
cación a una máquina cambia-agujas a doble resbala­
miento, en la  cual ambos juegos o pares de espadines 

y por consiguiente ambas barras de cierre LH y LH ,̂ se 
mueven en la  misma dirección. 3n el caso de un co­
razón movible, sin embargo, dichas dos barras se mue­
ven en opuestas direcciones; y entonces se emplea una 

d isposición  de la s  partes ligeramente d iferente, aun­
que dentro del mismo princip io  de constricción , como 
se representa en las figuras 4 y 5. Esta d isposición  

modificada es la  misma que se señala en las figuras 

1 y 2 y que ya se ha descrito , con la  sola d iferencia
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de usarse dos brazos de acoplamiento 64-64^ en lugar 
de uno 54, gstos brazos de acoplamiento 64-64  ̂ van 
montados a pivote sobre los  pernos de to rn illo  51 en 
lo s  extremos opuestos de la  articu lación  50 y son más 
cortos. Por otra parte, diohos brazos presentan los  
mismos rasgos característicos  de construcción anterior* 
mente descritos,

MANIOBRA, -  Aplicada la  corriente al mo­
tor  M, el engranaje principal 5 empieza a g irar en 
una d irección  (en unión de sus partes, análoga a la  
marcha de las manecillas de un r e lo j ,  yendo a ocupar 
la  posioion  señalada en 1 ), cuyo movimiento realiza  
en virtud de la  fuerza que recibe del motor y por me­
dio de un sistema reductor de engranaje. Y, oorao 
quiera que, el to rn illo  conductor o de arrastre 15 es 
desplazado en su carrera circu lar 18, el rod illo  in­
fe r io r  17 embraga un borde de la  ranura de la  leva 
22 y desplaza hacia la  derecha al émbolo de cierre  
LP, como puede verse, en su posición  no cerrada, sa­
cando el diente o trinquete 28 fuera de contacto con 
la s  nervaduras de la  barra de tracción  I y lo s  trinque­
tes 25 y 26 fuera de las  ranuras de las  barras de c ié -

o *rre LR y LR » Durante este movimiento del embolo 
de c ierre  LP, la s  cintas de guia 44 obligan a la  pieza 
OS a ocupar su posición  media* Oon esto, el estribo 
de contacto 29 se coloca en su posición  media, abar­
cando ambos juegos de dedos de contacto asociados al 
mismo y permitiéndose así establecer un circu ito  a tra - 
vés del polo normal o invertido del conmutador de la  
bobina 32 o 33, con lo  cual la  máquina cambia-agujas 

puede ser invertida hacia la  mitad de su carrera, s i 

así se desea, de la  manera característica  de esta c la ­
se de máquinas y que ha sido ampliamente explicada
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El movimiento de la  pieza de contacto OS haoia su po­
s ic ión  media haoe retroceder al embolo seleotivo 45 
y deaplaza al árbol de acoplamiento 54 (figura 2) o 
64 (figura 5) faciéndoles ocupar la  posición  neutral 
separada de loa rod illoa  40 y 40-*-.

Después de abierta la  máquina, oomo el 
to rn illo  conductor o de arrastrecontinua su movimiento, 
el r o d illo  superior 16 del mismo haoe introducirse la  
mordaza 19 en la  barra de tracción  P desplazándola 
haoia su otra posición  extrema, lo  que produce tam­
bién el desplazamiento de los  espadines de la  aguja 
y de las barras de cierre  LR IB1 conectadas a los  mis* 
moa. El r o d illo  in fer io r  17 se pondrá entonces en 
contacto con el otro extremo de la  ranura de la  leva 
22 del émbolo de cierre  LP haciéndole volver a su po­
s ic ión  de c ie rre . Si las partes del mecanismo se ha­
lla n  conveniente y debidamente conectadas entre s f  y 
s i se opera del modo indicado, este movimiento fina l 
de c ierre  del émbolo LP acoionará sobre e l regulador 
0 de la  maniobra del c ircu ito  y sobre el estribo de 
contaoto 29 del registrador del cambia-polos P, des­
plazándoles hacia el extremo opuesto, del modo antes 
expresado, interrumpiendo con e llo  el c ircu ito  de la  
maniobra en uso y estableciendo un c ircu ito  indicador 
de la  posición  en que entonces se encuentren lo s  espa­

dines de la  aguja.
Sería obvio in s is t ir  en la  gran impor­

tancia que tiene el hecho de que el estribo de contac­
to 28 del regulador de la  maniobra del c ircu ito  O, cu­
ya posición  registra  la  indicación de los  c ir cu ito s , 
no se mueva hacia su posioión  extrema antes de que to ­
do se halle dispuesto para dicho movimiento, es decir,

antes de que el émbolo haya vuelto a su posición  de
-12
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oierre y de que ambas barras de o ierre hayan sido des­
plazadas a su correspondiente posición  extrema.

3i se considera el invento aplicado en 
primer termino a una máquina cambia-agujas a doble res­
balamiento (figuras 1, 2 y 3) y suponiendo que todas 
las conexiones y maniobras se hayan llevado a cabo en 
la  forma debida, cuando se inviertan los  espadines de 
la  aguja de la  posición  representada, las dos barras 

de c ierre  LR y IR4 serán desplazadas a otra posición  
diferente o invertida (hacia abajo como se representa 
por medio de flechas en la  figura 2)* 31 movimiento
de la  barra de cierre IR coloca al émbolo selectivo 
invertido 46 en el lado opuesto del r o d illo  in verti­
do de maniobra 40^. 31 movimiento de la  barra de
cierre  LR̂  arrastrando consigo la  plancha de rozamien­
to 63 que se encaja en el tope 61, la  desplaza a tra ­
vés del ca rr il 60 y de la  articu lación  50 y pone a 
la  proyección 55 del brazo de acoplamiento 54 en el 
lado opuesto del ro d illo  invertido 4cA entre éste y 
el émbolo se lectivo  invertido 46. Bn suma, la  cabeza 
55 del brazo de acoplamiento 54 y el émbolo selectivo  
invertido 46 se hallan alineados verticalmente en el 
lado opuesto del ro d illo  invertido 40^* ta l como se 
representan en línea opuesta al ro d illo  normal 40 en 
las figuras 1 y 2. Con estas partes asi alineadas, 

cuando el émbolo 1P vuelve a su posición  de c ie rre , el 
diente o trinquete 25 sobre el mismo proyecta el émbo­
lo  se lectivo  46, el cual a su vez pone en rotación la  
cabeza 55 sobre el brazo de acoplamiento 54, mientras 
que este por su parte, hace girar el r o d illo  inver­
tido 4o^ obligando así a la  pieza de contacto 03 a ocu­
par la  posición  opuesta a la  representada.

Ahora bien, suponiendo que por cualquier
13



causa la  segunda barra de cierre LĤ  se desconecte de 
su par de espadines, o que.estos por cualquier motivo 
no funcionen, claro es que la  pieza de contacto no po­
drá ser maniobrada en esas condiciones y cerrará la  
indicación de lo s  o ircu itos , puesto que las  diferen­
tes partes no funcionarán normalmente* Bn las  con­
diciones expresadas, s i la  barra de cierre L2  ̂ no fun­

ciona, la  articu lación  50 y el acoplamiento 54 no cam­
biarán de la  posición  representada. Por consiguien­
te , aun cuando el émbolo se lectivo  46 sea colocado 
en posición  opuesta a la  del r o d illo  4Q^, y aun ouan» 
do el émbolo de c ierre  1P pueda ocupar su posición  de 
c ie rre , la  pieza de contacto OS no se moverá, porque 
no interviene ningún miembro de acoplamiento 55 entre

•i
el émbolo 46 y el r o d illo  40 * Entiéndase, natural­
mente, que la  posición  y proporción de las  partes son 
ta les que la  presencia de la  proyección 55 entre el 
émbolo 46 y el ro d illo  41 es necesaria para mover la  
pieza de contacto GS, Y de una manera análoga, s i  por

cualquier causa la  barra de cierre  lleg a  a co lo ­

carse fuera de la  máquina, la  pieza de contacto OS no 
funcionará* Besulta, pues evidente, la  necesidad 
para la  primera barra de cierre LB de hallarse en po­
s ic ión  de funcionamiento cuando es maniobrada la  má­
quina cambia-agujas oon objeto de desplazar la  pieza 
de contacto GS a su posición  extrema, toda vez que los  
émbolos se lectivos  45 y 46 de dioha palanca de cierre  
son esenoiales para el movimiento de la  mencionada 

pieza de contacto.
La maniobra y protección  que se presen­

tan cuando se trata de un corazón movible de agujar, oomo 
se representa en las figuras 4, 5 y 6 son substancial­

mente las mismas que en el caso de una aguja a doble
—14—
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resbalamiento. Si la  segunda barra de cierre IB*- no 
se baila  en posición  o deja de funcionar, el brazo de 
acoplamiento 64  ̂ no 3era desplazado y de aquí que no 
podrá producirse en modo alguno el movimiento del ro­
d il lo  401 por el embolo se lectivo  46. A poco que este 
caso se considere s« comprenderá fácilmente que loa 
mismos prinoip ios inherentes y modo de funcionamien­
to caracterizan a estas dos adaptaciones, representa­
das en la s  figuras 2 y 5, a una aguja de doble resba­
lamiento y a un corazón movible, siendo la  única d i­
ferencia la  determinada por el hecho de que las dos 
barras de c ierre  se mueven en una misma dirección  tra ­
tándose del primer sistema, y en sentido opuesto en 
el segundo.

Los miembros estacionarios de la  leva 
58 cooperan con los  e^mbolos se lectivos  45 y 46, asi 
como con los brazos de acoplamiento- 54 y 64, con el 
fin  de asegurar y prevenir que estas partes no puedan 
en ningún caso venir a colocarse sobre los  rod illo s  
40-41^, produciendo una maniobra prematura o indebi­

da de la  pieza de contacto 03* Se observará también 
que la s  diferentes partes que cooperan a la  maniobra 
de la  pieza de oontacto CS deben hallarse en la  p os i­
ción que le s  corresponda para funcionar debidamente y 
oerrar lo s  c ircu itos  de indicación. Bn su conse­
cuencia, este mecanismo de maniobra está sujeto a po­
s ib les  acoidentes, por lo  que respecta a su seguri­
dad, puesto que oualquier rotura o desplazamiento 

inadvertido de las piezas podrán ocasionar que deje 
de recib irse  una indicación, pero nunca ocurrirá el 
caso de recib irse  una indicación fa lsa .

Habiendo ya descrito y detallado con 

toda amplitud la  naturaleza específica  del invento,
«¿5



asi como la  manera de llev a rlo  a oabo en la  pxáotioa 
como una parte de un tipo particu lar de máquina oam- 
bia-agujas accionada eléctricamente, debo hacer cons­
tar que la s  disposiciones anteriormente descritas son 
susceptibles de considerables modificaciones y adapta­
ciones en la  práctica , sin que por e llo  se altere el 
princip io  fundamental del invento, debiendo entender­
se asimismo que efcte no se lim ita a la s  formas de e je ­
cución representadas, sino que puede adoptar otras cons­
trucciones o disposiciones diferentes de las  partes que 
lo  integran.

— — U O 1 A —: — —: —
Los puntos de invención propia y nue­

va que se presentan para que sean objeto de esta Pa­
tente de VBIBPB arlos, son los siguientes:

l e -  Un juego de cambio de aguja por ac­
ción  mecánica, el cual lleva  dispuesta una barra de 
tracción  que aooiona sobre diferentes espadines y dos 
barras de c ie rre , cada una de las cuales va conecta­
da a uno diferente de aquellos para cerrarlos , des­
pués de maniobrados, en su posición  extrema, yendo k 
respectivamente provistas dichas barras de cierre  de 
d ispositivos que cooperan a producir una indicación 
del c ir cu ito , señalando las posiciones extremas que 
ocupe la  aguj"a y o para interrumpir la  energía del mo­
tor  solamente en el caso de ocupar ambas barras de c ie ­
rre sus correspondientes posiciones extremas,

22 «  Un juego de cambio de aguja por ac­
ción mecánica, según lo  reivindicado en el punto an­
te r io r , en el cual lo s  elementos que completan la  in ­
dicación del c ircu ito  comprenden también d isp o s it i­
vos para cerrar la  barra de tracción , y , o las barras 

de c ierre  en su posición  extrema.

—16—



3£ -  Un juego de cambio de aguja por ac­
ción mecánioa, según lo  reivindicado en el punto 1&, 
en el oual lo s  órganos que completan la  indicación 
del circu ito  aooionan también para el motor sobre una 
aguja invertida.

4c -  Un juego* de cambio de aguja por ac­

ción mecánioa, según lo  reivindicado en el punto l e» 
en el oual lo s  órganos que integran la  indicación 
del c ircu ito  comprenden dos miembros de maniobra que 
deben hallarse alineados con un tercer miembro de la  

misma clase , cuando las dos barras de cierre se hallan 
en sus correspondientes posioiones.

5£ »  Un juego de cambio de aguja por ac­

ción mecánica, según lo  reivindicado en el punto 1É, 
caracterizado, ademas, por la  d isposición  de otro re­
gistrador del c ircu ito  accionado al mismo tiempo que 
e l registrador que regula la  indicación del c ir cu ito , 
estableciendo el primero de dichos aparatos reg istra ­
dores, al ser maniobrado, conexiones para e l funcio­
namiento del motor en sentido inverso.

— Un juego de cambio de aguja, según 
lo  reivindicado en el punto 1&, en el que los  elemen­
tos de maniobra del aparato registrador de la  ind ica­
ción del c ir cu ito , comprenden dos miembros aotivos que 
deben hallarse en alineación  con un tercer  miembro 
cooperante a fin  de rea lizar la  operación de indicar 
el c ir cu ito , yendo accionado cada uno de dichos dos 
miembros cooperantes en correspondencia oon el movi­

miento de las barras de c ie rre , y estando acondicio­
nados para su alineaoión ouando dichas barras ocupan 

sus correspondientes posioiones extremas.

72  -  Un juego de cambio de aguja por ac« 
oión mecánica para la  maniobra de las agujas de las

líneas férreas , ta l y como queda substanoialmente des-
«IV **



orito  en la  presente Memoria e ilustrado en los  dibu­
jos  que se acompañan.

8fi -  Mejoras en los cambios de agujas 
aocionados mecánicamente, para fe rroca rr iles .

31 al y oomo se ha descrito en la  Me­
moria que antecede, representado en lo s  dibujos 
que se acompañan y con los fines que se han espe­
c ifica d o .

Ssta Memoria consta de dieciocho ho­
jas escritas por una sola oara.

yadrid 31 de ¿ro sto  de 1926

P . A,

Alberto de -Elzaburu 
Per Poder
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