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M E H¿0 R I A  D E S C R I P T I V A  

para un Modelo de U tilidad, por veinte años, por:

"UN PERNIO ELEVADOR Y DE CIERRE AUTOMATICO PARA PUER­
TAS Y SRiHAEES"? a favor de D. José Luís Rojas Sodupe, 

de Racionalidad española, residente en Logroño, García 

Morato n° 9 *-

La presente so licitud  se re fiere  apernioB o b isa­

gras para puertas y tiene por objeto crear un disposi­

tivo de e sta  clase que sea capaz de provocar automáti­

camente el cierre de la  puerta.
Otra ventaja del dispositivo objeto de esta so li­

citud es que, cuando la  puerta es ab ierta , efectúa al 

mismo tiempo un movimiento de subida que es suficiente 

para salvar la  altura de cualquier obstáculo alfombra o
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sim ilar, situada en la. trayectoria de giro de l a  puerta*

Para conseguir e sto s objetos, e l pernio de esta  so li­
citud se caracteriza porque cada una de sus dos imitados,en 

l a  parte que rodea a l  e je  o pivote del pernio, está  cortada 

de forma helicoidal para constitu ir un plano inclinado, es­

tando lo s planos inclinados de la s  dos mitades opuestos en­

tre s i  y complementándose de manera que, en la  posición ce­

rrada de la  puerta, lo s dos planos inclinados están en con­

tacto de acoplamiento y, al abrir la  puerta, l a  mitad hem­

bra que g ira  en torno del pivote de l a  parte macho sube 

con su plano inclinado por e l plano inclinado de la  otra 

mitad, elevando a s í ligera, y progresivamente la  puerta. Al 

ser soltada, tiende automáticamente a cerrar por su propio 

peso, bajando ahora la  rampa constituida por el plano in­
clinado formado por el corte helicoidal.

Para que pueda comprenderse mejor e l objeto de e sta  

so licitud  se describ irá acto seguido con mayor d eta lle , 

haciendo referencia a l dibujo adjunto que representa:

En la  figu ra  13 una de la s  ¡mitades del pernio, l a  que 
denominamos macho por ser so lid aria  del pivote o eje de 

giro ;

En la  figura 23 la  otram itad del pernio, que es la  

parte hembra que g ira  en torno del pivote;

En la  figu ra  33 e l conjunto delpemio en l a  posición 

abierta de la  puerta.
Con referencia a lo s dibujos se verá que el pernio con 

t a  de la s  dos mitades -1- y -2 -. La imitad -1- es so lidaria  

del pivote o eje  de giro -3- y se su je ta  a l mardo de l a  pues
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t a  mediante to rn illo s, y la  mitad -2- encaja sobre el 

pivote -3- y se su je ta  a La hoja de la  puerta igualmen­

te por to rn illo s que se insertan por los agujeros pre­
v isto s al efecto.

Se verá que la  mitad -1-, en l a  parte que envuelve 

a l pivote o eje  de giro -3-, e stá  cortada en hélice -4- 

constituyendo un plano inclinado helicoidal que pgüera­
mos denominar ascendente, y se verá también que la  mitad 

-2-, en l a  parte -5- que a lo ja  a l pivote -3 -; e stá  corta 

da en forma complementaria y que por analogía pudiéramos 

denominar descendente.
El funcionamiento de este dispositivo es tan senci­

llo  que re su lta  evidente. Cuando la  puerta está  cerrada, 

los dos planos inclinados se aplican uno a otro y l a  ho­
ja  de la  puerta e stá  en su posición mas baja . Por e l con­

tra r io , a l abrir la  puerta, la  mitad -2- se desliza  por 

decirlo a s i ,  sobre el plano inclinado -4- de la  mitad -1- 
ascendiendo por é l y ascendiendo también en l a  misma medi 

da la  hoja de la  puerta que, a s í ,  puede salvar una alfom­

bra, linoleum o sim ilar colocado en su trayectoria de gil

Al abandonar la  puerta, é sta , por su propio peso, 
tiende a realizar un movimiento contrario a l anterior, es 

decir, que la  mitad -2- del pernio y con e lla  la  hoja de 

la  puerta va deslizándose por e l  plano inclinado de la  mi 

tad -1-, cerrándose l a  puerta por s i  so la , simplemente po 

la  acción de la  gravedad y sin  mecanismos de ninguna cla­

se.
Se verá que e l dispositivo en cuestión proporciona 

ventajas importantes, egóuanto a economía y funcionamien-



to , sobre lo s d ispositivos conocidos, por carecer de par­

te s  móviles y obedecer su funcionamiento a una ley f í s i ­

ca inmutable.

En el objeto descrito caben, naturalmente, modifica­

ciones de foima, dimensiones, proporciones y m aterias, 

sin  a lterar su esencialidad carac te r ística , por lo que se 

hace constar que ta le s  modificaciones se consideraran in­

cluidas en este Modelo, sean cualesquiera la s  circunstan­

c ia s que concurran.

N O T A
Descrito suficientemente e l objeto de esta  solicitud 

se declaran de novedad en España la s  siguientes: 

R E I V I N D I C A C I O N E S

13.- Un pernio elevador y de cierre automático para 

puertas y sim ilares, caracterizado porque l a  mitad so li­

daria del eje de giro e stá  cortada en hélice en l a  parte 

de la  misma que envuelve a dicho eje de giro , y la  otra 

mitad del pernio, parte hembra, tiene e l borde de su cae­

quillo cortado también helicoidalmente de manera corres­

pondiente, aplicándose ambas partes helicoidales una a 

otra  en la  posición cerrada de la  puerta y ascendiendo 

por deslizamiento de una sobre otra al ser abierta la  puer 

que igualmente re su lta  elevada, y descendiendo automática 

y suavemente tan pronto cesa e l empuje de apertura debido 

únicamente a la  acción de la  gravedad.

23.- UN PERNIO ELEVADOR Y DE CIERRE! AUTOMATICO PARA 

PUERTAS Y SIMIIARES.
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Todo conforme se describe y reivindica en la  pre­

sente memoria descriptiva que consta de cinco hojas y 

se i lu s tra  en los dibujos que a la  misma se acompañan. 

Madrid, 11 de Mayo de 1.963
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