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MEM,ORIA DESCRIPTIVA
para un Modelo de Utilidad, por wveinte afios, por:
"UN PERNIO ELEVADOR Y DE CIERRE AUTQMATICO PARA 'PUER-
TAS Y SIMITIARES"f a favor de D. José Luis Rojas Sodupe,

de nacionalidad espafiola, residente en Logrofio, Garcia

Morato n¢ 9.~

La presente solicitud se refiere a pernios o bisa-~
gras para puertas y tiene por objeto crear un disposi-
tivo de esta clase que sea capaz de provocar autométi-
camente el cierre de la puerta.

Otra ventaja del dispositivo objeto de esta soli-
citud es que, cuando la puerta es ablerta, efectua al
mismo tiempo un movimiento de subida que es suficiente

paraf"?“salvar la altura de cualquier obstaculo slfombra o
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similar, situada en la trayectoria de giro de la puerta.

Para conseguir estos objetos, el pernio de esta soli-
citud se caracteriza porque cada una de sus dos mlitades,en
la parte que rodea al eje o pivote del pernio, esté cortade
de forma helicoidal para congtituir un plano inclinado, es-
tando los planos inclinados de las dos m;L’cades opuestos en-
tre 8l y complementéndose de manera que, en la posicién ce-
rrada de la puertas, los dos pla.r;os inclinados estan en con-
tacto de acoplsmiento y, al abrir la puerta, la mitad hem=-
bra que gira en torno del pivote de la parte macho sube
con su plano inclinado por el plano inclinado de la otra
nitad, elevando asi ligera y progresivamente la puerta. Al
ser soltada, tiende autométicamente a cerrar por su propio
peso, bajando ahora la rampa constituida por el planc in-
clinado formado- por el corte helicoidal.

Para que pueda comprenderse mejor el objeto de esta
solicitud se describird acto seguldo con mayor detalle,
haciendo referencia al dibujo adjunto que representas

En la figure 12 une de las mitades del permio, la que

~ denominemos macho por ser solidaria del pivote o eje de

giros;

En la figura 22 la otra mitad del permio, que es la
parte hembra que gira en torno del pivote;

En la figura %2 el conjunto delpernio en la posicién
abierta de la puerta.

Con referencia a los dibujos se veri que el pernio con
ta de las dos mitades ~l- y -2~. La mitad -l- es solidaria
del pivote o eje de glro -3~ y se sujeta al mardo de la pue
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te mediante tornillos, y la mitad -2~ encaja sobre el
pPivote -3~ y se sujeta & la hoja de la puerta igualmer-
Te por tornillos que se insertan por los agujeros pre-
vistos al efecto.

Se verd que la mitad -l-, en la parte que envuelve
al pivote o eje de giro -3~, esth cortada en hélice —d
constituyendo un plano inclinado hellcoidal que pulera-
mos denominar ascendente, y se veré también que la mitad
-2~, en la parte ~5- que aloja al pivote -3-, estd corta-
da en forma complementaria y que por analogfa pudieremos
denominar descendente.

El funcionamiento de este dispositivo es tan senci-
1lo que resulta evidente. Cuando la puerta est& cerrada,
los dos planos inclinados se aplicen uno a otro y la ho-
ja de la puerta‘ estd en su posicién mas baja. Por el con-
trario, al abrir la puerta, la mitad -2- se desliza por
decirlo asf, sobre el plano inclinado =4~ de la mitad -1~
ascendiendo por &l y asscendiendo también en la misma medi
da la hoja de la puerta que, asi, puede salvar una alfom=-
bra, linoleum o similar colocado en su treysctoria de gix

Al abandonar la puerta, &sta, por su propio peéo,
tiende a realizar un movimiento contrario al anterior, es
decir, que la mitad -2~ del pernio y con ella la hoja de
la puerta va deslizéindose por el plano inclinado de la mi
tad -l-, cerrandose la puerta por si sola, simplemente po
la accibén de la gravedad y sin mecanismos de ninguna cla-
se.

Se ver& que el dispositivo en cuestién proporciona

ventajas importantes, enduanto a economia y funcionamien=-
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to, sobre los dispositivos conocidos, por carecer de par—
tes méviles y obedecer su funcionamiento a una ley fisi-
ca immutable.

En el objeto descrito caben, naturalmente, modifica-
ciones de foma, dimensiones, proporciones y materias,
sin alterar su esencialidad caracteristica, por lo que se
hace constar que tales modificaciones se consideraran in-
cluidas en este llodelo, sean cualesquiera las circunstan~
clas que concurran.

N O T A

Descrito suficientemente el objeto de esta solicitud
se declaran de novedad en Espafia las sigulentes:

REIVINDICACIONES

l12.~ Un pernio elevador y de cierre automético para

puertas y similares, caracterizado porque la mited soli-

+daria del eje de giro estéd cortada en hélice en la parte

de la misma que envuelve a dicho eje de giro, y la otra
mitad del pernio, perte hembra, tiene el borde de su cas-
quillo cortado también helicoidalmente de manera corres-
pondiente, aplicéndose ambas partes helicoidales una a
otra en la posicibn cerrada de la puerta y ascendiendo
por deslizeamiento de una sobre otra al ser abierta la puer
que iguélmente resulta elevada, y descendiendo automética
¥y suavemente tan pronto cesa el empuje de apertura debido
tnicemente a la accién de la gravedad.

22.~ UN PERNIO ELEVADOR Y DE CIERRE AUTOMATICO PARA
PUERTAS Y SIMILARES.



Todo conforme se describe y reivindica en la pre-
sente memoria descriptiva que consta de cinco hojas y
se ilustra en los dibujos que a la misma se acompafian.

Madrid, 11 de Mgyo de 1.963




JOSELUIS ROJAS SODUPE. _ HOJA UNICA.
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