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NUMGRO 16,286, :

MIMORIA DHSCRIPTIVA
para solicitar
CERTIFICADDO D i ADICION
a la
PATENTZE D& I NVENCTION
Mimero 80,658, expedida el 13 de junio de 1922
en
ESP A § A
por VSINTE alfios
por " Un aparato para la corduccién
" del tiro contra objetivos
" aéreos ".
A nombre de
SCHNEIDZR & CIE.
establecida en
42, ruve d*Anjou, Paris,
FRANCTIA
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la presente adicidn tiene por objeto una

modificacién introducida en los dispositiveos que se des-

criben en la Memoria de la Patente principal y que se
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utilizan para conseguir los productos de factores que
figuran en las férmulas gque dan las correcciones ciné -~

Sy 5.

81 nuevo principio 21 cual se recurre

ticas

consiste en utilizar un tagquimetro de un tipo cual=-

quiera, electromagnético, mecédnico u otro, pare la me-
. : dw d oC
dida de las velocidades anguleres I ° AT del

objetivo, y en recopiar esas velocidades por medio de
un dispositivo que tiene un indice en el que obra una
manivela, merced & una doble transmision de desplaza-
mientos que permiten muliiplicar la velocidad angular,
primeramente por la duracidn de trayecto o recorrido
futuro -f,-, ¥ luego por el factor de correccidn que

se irdica en la citala Memoria de la patente principal

o F ) ger. (<o % 67)

targ. = (o<
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La doble transmisidén de desplezamientos
que permite efectuar el producto de tres factores se
podré realizar, por ejemplo, utilizando un principio
que se emplea en la patente espafiola mimero 74,331,

Bse principio comprermde la utilizacidn
de las propiedades conocidas ¢e los tridngulos apli-
cado para la elaboracidén de un producto de dos facto-

res, como la duracidén de trayecto o recorrido f2 y la

velocidad angular azimutal ‘%{M o zenital {%{5 ;

Cor arreglo a esta adicidn, ese mismo
principio se aplica, de una manera juiciosa y nuevs,
pare. la elaboracidén directa de los productos de tres

tang. (°Cw>'* o)

factores fp  '8nE. (oC, + O7) y 'fz
tangn o 0 dt
sen, (o¢ o <) a <
""""""" -~ ¥ =----- ==--- que entran en las expresio-
Sen. < g v '




res que permiten el cdlculo de d y G-

81 «djunto dibujo ilustra esquemética-
mente y a titulo de ejemplo el conjunto ¢e un disposi=~
tivo para la determinacién de la correccidn cirética en
direccidén Sque, como se¢ ha dicho er la Memoria de 1la
patente principal, se expresa como sigue, (en una de

las dos ecuaciones de dos incégnitas gque sirven para

det erminar g y G'):g= o, tang. (°C0 + C7)

?__V_\_)_ , Gesignardo f2 la duracidn de trayecto o recorri-
dt

do futuro del objetivo, ol , la situacién real, ~¢, ¥ C-
i W

la situacidén futura, y @..L 1la velocidad angular azi-
dt

mutal del expresado objetive,

En el expreszdo didbujo representa 1 un
taquimetro que se utiliza nera medir lz velocidad an-
guler azimutal, Zse taguimetro puede ser de un tipo
cualguiera, suponiériose, en el ejemnplo que damos,
que ese taguimetro, indica a la vez el sentido y la
nagnitud de la velocidad zpgular; 2 el arbol de man-
do de dicho taquimetro, #rbol que s arrastrado por el
apuntador en direccidn con una velocidad proporcional

a8 ‘1-9\-, como se ha explicado en la Meuworia de la Pa~-

At
tente principal; 3 el {mdice del taguimetro, cuyo des-
plazamiento angular, a partir de le posicidn inicial

iricada en 4, es proporcional a .‘.1...";.S ; 4 un barrilete
dt

cuyo eje 5 se monta en le prolongacidndel eje del ta-
quimetro 1; 6 un indice que se monta en el expresado baw
rrilete 4; y 7 una cinta de acero que de una parte se

fija el expresado barrilete 4, y de otra a una regleta
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8 que puede pasar por unas pistas o vias de desliza-
miento fijas 9 y 10,

11 designa un dedo que se fija a la men-
clonada regleta 8; 12 una placa e soporte que se pue
de desplazar verticalmente ¥ que hemos supuesto desnla-
zwdu por delante de la regletz 85 13 una varilla verti-
cal, solidaria de 12, que pasa por unu plsta de des-
lizamiento fijz 14 y que termina en un rodillo corto
15 que el peso de 12 mantiene en contacto con un ca-
moide 16; 17 y 18 dos varillas de guia verticales, soli-
darias de 12, que pasan por las pistas de deslizamien-
to fijes 1y y 20; 21, 22, 23, 24, 25, 26, 27 y 28, urnos
cojinetes montados en el soporte comin 12; 29 un érvol
que pasa por 12; 30 una pslanca (se irdica ésta con pun-
tos puesto que va situsda por detrds de 12) que se mon-
ta en 29 y en la que topa el dedo 11 que constantemen-
te es solicitado por el barrilete 4 o fin dz que corra
0o se desplace hacia 1z izquierda; y 31 una palanca
asimismo montada en 29 y por delunte de 12, que ve a
topar en undedo 32 gue se guia como més adelante ve-
remos,

Las expresadas palancas 30 y 31 daben
mont arse de manera que las aristas en las cuales se
apoyan los dedos 11 y 32, sean rigurosamente parale=
las, ¥y es preciso ademds que las distercias entre
esas aristas y el centro de 29 seanr respectivemerte
iguales a los radios de los dedos 11 y 42; 33 e8 un
eje soportade por 21 y 22, que va roscado por la parie
comprardide entre 21 y 22; 34 un pifién largo que sc mon-
ta en 33 y que engrana, cualesquiera que sean los des=
plazamientos de 12 en el sertido vertical, con un pi=-
fién 35 montado en un eje 36 el cual recibe unos movi-

mientos de rotacidén proporcionzles & la duracién del




trayecto fiuturo f,, deteruzinada siempre como queda ex-

plicsdo en la palente principal; y 37 uns tuerca mone-
tada en la parte roscefa de 33, que lleva dos escua-
dras 38 y 3G pars guiar sl dedo 32 de tal suerte que su
distancia con respecto a la horlzontal que pasa por

el centrn 27, sea proporcional a la duraciénde ese
{rayecto futuro fz'

40 representa un eje soportado por 27
y 28 ¥y qué arrastra mediante los pifiones 41, 42, 43 ¥y
44 a los dos &rboles roscados 45 y 46 resvectivamente
soportados por los cojinetes 23 y 24 y también por los
cojinetes 25 y 26; 47 y 48,d0s tuercas que respectiva-
mente se montan en 45 y 46 y que se unen o conexionan
merced a una regleta vertical 43; 49 un= corredera mon-
tada a» 48 ¥y en la que e fija el dedo 32; y 50 un pi-
fidn largo montado en 40 y que permanece en engrane,
cualeasquieres que sean los desvplazamientos de 1< en el
gantido vertical, con un pifion 51 montedo a su vez
en un érbvol 52, mn as*e érbol 52 obra el sirvien-
te encarzado de elaborar S ¥y su funcidn consist~ en
mant anAr a ese efecto el indica 6 mn coincidencia con
el 3.

Para ex~licar el funcionamlento del me=
canismo que hemos descrito se designard por -a-b- la
distancia ertre los certros de 29 y de 32; por =a-c=
la distancia entre los certros de 29 y de 11; y -a-d=~
y =a-ee 10s salientes de -B=b= y de =2-c= an 12 verti-
cal que p&asa POr =a=,

2) mzcaris~n debe regularse de mar~ra
que cu~rdo -c- Se encu~ntre en -e- el inifice 6 cnrin-
cida con la posicidn 4 que ocupa el irice del taqui-

WA

metro cuando se tenga LAV = o,
at




que haya que introducir la correccidn cinética en di-
reccidn Erde la maners ya explicada en la Memoria
de la Patente principal.

Para que los sirvientes no puedan falsear
las piezas del mecariemo, en los finales de carreras de
las palancas 30 y 31, converdrié interponer unos limi=-
tadores de esfuerzos entre las manivelas que sirven pa-
re determinar -fo- y 5; y los 4rboles 36 y 52 en glie esas
manivelas obran. Con el mismo fin se podria estable-
cer tambiédr un ccerrojzuisiio automitice de egos arbo-
les, yue Obren algo sntes de que las palancas 30 y 31
havan 1legado a los finales de carrera,

31 dispositivo pare la elaboracidén de la
correccidén @~ seré completamente anilogo por lo gue con=

cierne al primer término,
-0 - NOTA -0 =

Loe purtos de invencidrn, propia y nueva

que se presentar para gue sean objeto de este "CsRTIFICA-
DO DE ADICIOY, son locs sigulentes:
| le, - &n un aparato como el de la Paten-

te principal, para la eleboracién de los productos de
tres factores gque figuran en las ecuaciones que sirven
para determinar las correcciores cinéticas, un disposi-
tivo gue tiene un iniice (8) dispuesto de manera que
recopie las velocidades angulares 2554 y §d¥i medidas
por unos taguimetros y que recibe movimiento mediante
una manivela por el irtermedio de una conexidn que cons=-
tituye una transmisidén de desplazamientos, con posibili-
dad de hacer que varien las relaciones entre los des-

. plezamientos del irdice y los de la menivela, conexidn

60

ve
en la que los factores fy y tavey.. (T 0 ®2.0

targ. ol o
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e ———— se introducen automfticamente, de
sen, 0C o ,

tal suerte qua el nmimero de vueltas que tenga que dar

la manivels para que e} indice reproduzca las velocida-

des angulares sea proporcional a la vez a esas veloci-

dedes y a cada uno de los pretendidos factores.

20, = Uns forma de ejecucion del dispo~
sitivo reiviidicado en el punto anterior, en la que las
cornexiones ertre les manivelas y los irdices que sir-
ven para recoplar las velocidades angulares se reazlizan
mecénicamente meiisnte unes palancas de longitudes va-
riables, elaborémiose 1os productos ae tres factores
con utilizacidn de ls proporcionalidad entre los lados
correspoifientes de dos triangkulos iguales, material-

mente esos lauos respectivamente los factores

tang, (X o ¥ ¥) sen, {Ro # ) 4 W

f L N e R ) errmoessvTvercoaceones - e o]

tang. o< o Sens 0 o dt
doc S
--== ¥ OO0 B .
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39.» moaificeciones introducidss en el
objeto de la Patents de invercidén, n°® 80658, expedaida
el 13 de Juunio de 1523, que recad sobre "Un aparato
para la cormducecidn del tiro contra objetivos aereos,

Tal y como se¢ ha descrito en la Memoria
que antecede, representado en =1 dibujo que se acompalia
¥y con los fines que se har especificado,

g8ta Memoria, consta de ocho hLojss escri-

tas por una sola cara.

Madrid 28 de Agosto de 19268.

TherteBi s,
Por Poder
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