
NUMERO 16.28 6.

-<

MEMORIA DESCRIPTIVA 

para s o l i c i t a r

C E R T I F I C A D O  D E  A D I C I O N

a la

P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N

Numero 80,658, expedida e l  13 de jun io  de 1922

en

E S p A N A  

por VEINTE años

por M Un aparato para la  conducción 

" d e l  t i r o  contra o b je t iv o s  

" aéreos M.

A nombre de

SCHNEIDER & CIE.

e s ta b le c id a  en

42, rué d* Anjou, París ,

F R A N C I A

7&7&7&7&?&7&7&7&7&7&7&7&7&7&7&7¿7&7&7&7&7&7&7&7&7&7<3:7&7

La presente  a d ic ió n  t ie n e  por ob je to  una 

m o d i f i ca c ió n  introducida  en los  d i s p o s i t i v o s  que se des 

c r iben  en la  Memoria de la  Patente p r in c ip a l  y que se
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u t i l i z a n  para conseguir  los  productos de fa c t o r e s  que 

f iguran  en las fórmulas que dan las  co rrecc iones  c in é -  

t icas  S  y .

ü l  nuevo p r in c ip io  al cual se recurre  

c o n s i s t e  en u t i l i z a r  un taquímetro de un t i p o  cu a l ­

quiera, electromagnético, mecánico u otro, para la  me­

dida de las ve loc id ades  angulares 0

o b je t iv o ,  y en reconi&r esas ve loc idades  por medio de 

un d i s p o s i t i v o  que t i e n e  un ín d ic e  en el que obra una 

manivela, merced a una d o b le  transmisión de desp laza­

mientos que permiten m u lt ip l i c a r  la  ve loc idad  angular, 

primeramente por l a  duración de t ra y ecto  o re co r r id o  

futuro - f g - ,  y luego por el fa c t o r  de c o r r e c c i ó n  que 

se in d ica  en la  c i tad a  Memoria de la  patente p r in c i p a l  

tang.. ' ( c e  Q £• & ) Q /3,en. ( 0 4- )
tang,  oCq feen.

La d ob le  transmisión  de desplazamientos 

que permite efectuar e l  producto de t res  fa c t o r e s  se 

podrá r e a l i z a r ,  por ejemplo, u t i l izand o  un p r in c i p io  

que se emplea en la  patente  española número 74.331.

jSse p r in c i p i o  comprende la  u t i l i z a c i ó n  

de las propiedades conocidas de los  t r iángu los  a p l i ­

cado para la  e laborac ión  de un producto de dos f a c t o ­

res ,  como la  duración de t ra yecto  o r e corr id o  fg  y la  

v e loc id ad  angular aximutal o ze n i ta l  »

Con arreg lo  a esta ad ic ión ,  ese mismo 

p r i n c i p i o  se a p l ica ,  de una manera j u i c i o s a  y nueva, 

para la  e laborac ión  d i r e c t a  de los  productos de t r e s  

fa c t o r e s  f 2  tang. ( ° C  0 ) d ^  y f

tang. oc o dt
sen. ( o<C ° “)
..................... 2- *  —

sen. ,c .0

d “O
■--- que entran en las expres io -  dt
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nes que permiten el cá lcu lo  de a y <3~.

ü l  adjunto d ib u jo  i l u s t r a  esquemática­

mente y a t í t u l o  de ejemplo el conjunto de un d i s p o s i ­

t i v o  para la  determinación de la  c o r r e c c i ó n  c i n é t i c a  en 

d i r e c c i ó n  & que, como se ha dicho en la  Memoria de la  

patente  p r in c ip a l ,  se expresa como sigue, (en  una de 

las  dos ecuaciones de dos incógnitas  que s irven  para

determinar S y ^ ) :£=  f 2  ^ant>* ( o -f* )

t a n g .o Q 0

, designando f  l a  duración de t ra y ecto  o r e c o r r i -  
dt 2

do futuro d e l  o b je t iv o ,  la  s i tu a c ió n  real ,

la  s i t u a c ió n  futura, y la  ve loc idad  angular a z i -
dt

mu t a l  d e l  expresado o b j e t i v o ,

2n el  expresado d ibujo  representa 1 un 

taquímetro que se u t i l i z a  para medir la ve loc idad  an­

gular azimutal . üse taquímetro puede ser de un t ip o  

cualquiera, suponiéndose, en el ejemplo que damos, 

que ese taquímetro, in d ica  a la  vez el  sentido y la  

magnitud de la  ve lo c id a d  eqigular; 2 el  árbo l  de man­

do de  dicho  taquímetro, árbo l  que es arrastrado por el 

apuntador en d i r e c c i ó n  con una v e loc id ad  proporc iona l  

a como se  ha explicado en la  Memoria de la  p a -
at

tente  p r i n c i p a l ;  3 e l  ín d i c e  d e l  taquímetro, cuyo d e s ­

plazamiento angular, a p a r t i r  de la  p o s i c i ó n  i n i c i a l

indicada en 4, es proporc iona l  a ; 4 un b a r r i l e t e
dt

cuyo e je  5 se monta en la pro longac ión  d el e j e  de l  t a ­

químetro 1; 6 un ín d i c e  que se monta en el expresado ba ­

r r i l e t e  4 ; y 7 una c in ta  de acero que de una parte  se 

f i j a  a l  expresado b a r r i l e t e  4, y de o tra  a una r e g le t a
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8 que puede pasar por unas p i s ta s  o v ías  de d e s l i z a ­

miento f i j a s  9 y 10,

11 designa un dedo que se f i j a  a l a  men­

cionada r e g le ta  8 ;  12 una p laca  de soporte  que se pue­

de desplazar  ver t ica lm ente  y que hamos supuesto desp la ­

zada por delante de la  r e g l e t a  8 ;  13 una v a r i l l a  v e r t i ­

cal ,  s o l id a r ia  de 12, que pasa por una p i s t a  de d e s ­

l izamiento  f i j a  14 y que termina en un r o d i l l o  corto  

15 que el  peso de  12 mantiene en contacto  con un ca -  

moide 16; 17 y 18 dos v a r i l l a s  de guía v e r t i c a l e s ,  s o l i ­

da r ias  de 12, que pasan por las p i s ta s  d e  des l izam ien­

to  f i j a s  19 y 20; 21, 22, 23, 24, 25, 26, 27 y 28, unos 

c o j in e t e s  montados en el  soporte  común 12; 29 un árbo l  

que pasa por  12; 30 una palanca ( s e  ind ica  és ta  con pun­

tos  puesto que va situada por detrás  de 12) que se mon­

ta en 29 y en la  que topa e l  dedo 11 que constantemen­

t e  es s o l i c i t a d o  por  e l  "barri lete  4 a f i n  de  que corra  

o se d esp lace  hacia la izqu ierda ;  y 31 una palanca 

asimismo montada en 29 y por de lante  de 12, que va a 

topar en un dedo 32 que se guía como más adelante v e -  

renos.

Las expresadas palancas 30 y 31 daten 

montarse de manera que las  a r is ta s  en las  cuales se 

apoyan lo s  dedos 11 y 32, sean rigurosamente p a ra le ­

las ,  y es p r e c i s o  además que l « s  d i s ta n c ia s  entre 

esas ar is tas  y e l  centro de 29 sean respectivamente 

iguales  a los radios  dg lo s  dedos 11 y 32; 33 es un

e je  soportado por 21 y 22, que va roscado por la  parte  

comprendida entre 21 y 22; 34 un piñón largo que se mon­

ta  en 33 y que engrana, cualesquiera que sean los  d es ­

plazamientos d e 12 en e l  sentido v e r t i c a l ,  con un p i ­

ñón 35 montado en un e je  36 e l  cual r e c i t e  unos movi­

mientos de r o ta c i ó n  proporc iona les  a la  duración d e l



t ra yecto  f  vi uro fg» determinada siempre como queda ex­

p l i c a d o  en la  patente p r i n c i p a l ;  y 37 una tuerca mon­

tada en la parte  roscada de 33, que l l e v a  dos escua­

dras 36 y 3S para guiar a l  dedo 32 de t a l  suerte  que su 

d i s ta n c ia  con respecto  a l a  hor izon ta l  que pasa por 

el centro 2?, sea p roporc iona l  a la  duración  d e  ese 

t ra yecto  fu turo  f g .

40 representa un e je  soportado por 27 

y 28 y que arrastra  mediante los  piñones 41, 42, 43 y 

44 a los dos árboles  roscados 45 y 46 respectivamente 

soportados por lo s  c o j in e t e s  23 y 24 y también por los  

c o j in e t e s  25 y 26; 47 y 4 8 ,dos tuercas que re sp e c t iv a ­

mente se montan en 45 y 46 y que se unen o conexionan 

merced a un» r e g le t a  v e r t i c a l  43; 49 un° corredera mon­

tada « v1 48 y en la que ee f i j a  el  dedo 32; y 50 un p i ­

ñón largo montado en 40 y que permanece en engrane, 

cualesquiera  que sean lo s  desplazamientos de 12 en el 

teentido v e r t i c a l ,  con un p iñón 51 montado a su vez 

en un árbol  52# j£n «s* e á rbo l  52 obra e l  s i r v i e n ­

t e  encardado de elaborar ^  y su func ión  con s is+ <-» en 

mantener a ese e fe c to  e l  ín d i c e  6 en co in c id e n c ia  con

el 3 .
Para exp l icar  el funcionamiento d e l  me­

canismo que hemos d e s c r i t o  se designará por - a - b -  l a  

d i s t a n c ia  entre lo s  centros  de 29 y de 32; por - a - c -  

la  d i s t a n c i a  entre los  centros  de 29 y de 11; y - a - d -  

y - a - e -  l o s  s a l i e n te s  de -le-b- y de - a - c -  la  v e r t i ­

ca l  que pasa por -a-#

3 1  maca^ia^o debe regu la rse  de macera 

que cuando - c -  se encuentre en - e -  e l  ín d ic e  6 c o in ­

c ida  con la  p o s i c i ó n  4 qu» ocuoa el í r d i c e  del t a q u í -
A V/1metro cuando se tenga - - - - -  =» 0.
dt
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que haya que in trod u c ir  l a  c o r r e c c i ó n  c i n é t i c a  en d i ­

r e c c i ó n  *b de la  manera ya expl icada en la  Memoria 

de l a  patente  p r in c i p a l .

para  que l o s  s i rv ie n te s  no puedan fa ls e a r  

las  p iezas  d e l  mecanismo, en l o s  f in a le s  de carreras de 

las  palancas 30 y 31, convendrá interponer unos l i m i ­

tadores  de esfuerzos  entre las manivelas que s irven  pa­

ra determinar - f 2 -  y *£> y los  árbo les  36 y 52 en que esas 

manivelas obran. Con el  mismo f i n  se podría  e s ta b le ­

cer también un ccerro jsm icnto  automático de esos árbo­

les ,  que obren algo «ntes d<» que las palancas 30 y 31 

hayan l legado a lo s  f in a le s  de carrera .

SI d i s p o s i t i v o  para la  e laborac ión  de la  

c o r r e c c i ó n  c o s e r á  completamente análogo por l o  que con­

c ierne  al  primer término.

- o  -  N O T A  -  o -

Los puntos de invención, propia  y nueva 

que se presentar, para que sean ob je to  de este  ' CjáRTIFICA- 

3)0 DjS ADICION, son le s  s ig u ien tes :

I o . -  3¡n un aparato como el de la  p a te n ­

te  p r in c i p a l ,  para la  e laborac ión  de lo s  productos de 

t r e s  fa c to re s  que f iguran en las  ecuaciones que s irven  

para determinar las correcc iones  c in é t i c a s ,  un d i s p o s i ­

t i v o  que t ie n e  un ín d ice  (6) dispuesto  de manera que 

r e co p ie  la3 ve loc idades  angulares y cedidas

por unos taauímetros y que re c ib e  movimiento mediante 

una manivela por «1 intermedio de una conexión que cons­

t i t u y e  una transmisión de desplazamientos, con p o s i b i l i ­

dad de hacer que va r íen  las  re lac ion es  entre l o s  d e s ­

plazamientos d e l  ín d ice  y lo s  de la  manivela, conexión

en la  que lo s  fa c t o r e s  f o  y ---£*■---- ------------------ 1 0¿  tar.g. o (^ o

#

- 7 -



co

sen, ( c>Co M
-------- ---------------------  se introducen automaticament e, de
sen. oC 0

t a l  suerte  que e l  número de vueltas  que tenga que dar 

la  manivela para que el í r d i c e  reproduzca las v e l o c i d a ­

des angulares sea proporc iona l  a la  vez a esas v e l o c i ­

dades y a cada uno de l o s  pretendidos f a c t o r e s .

2o . -  Una forma de e je cu c ió n  d e l  d i s p o ­

s i t i v o  r e iv i i d i c a d o  en e l  punto anter ior ,  en la  que las 

conexiones entre las  manivelas y lo s  í r d i c e s  que s i r ­

ven para recop iar  las  ve loc id ades  angulares se rea l iza n  

mecánicamente mediante unas palancas de longitudes  v a ­

r ia d le s ,  elaborándose l o s  productos ae t res  fa c t o r e s  

con u t i l i z a c i ó n  de la  proporc iona l idad  entre l o s  lados 

correspondientes  de dos t r iángu los  iguales ,  m a ter ia l ­

mente esos lauoa respectivamente l o s  fa c t o r e s

tang,  ( o C 0 J-

d oC
------  y
dt

tang,

sen. ( ^ 0  ár d

S o

sen. 0 dt

3 ° . -  M odif icac iones  introducidas en e l  

o b je to  de l a  patente  de invención, n° 80656, expedida 

e l  13 de Junio de 1323, que recae sobre  MUn aparato 

para la  conducción d e l  t i r o  contra o b je t iv o s  aereos»

Tal y como se ha d e s c r i t o  en la  Memoria 

que antecede, representado ®n »1 d ib u jo  que se acompaña 

y con  l o s  f in e s  que se han e s p e c i f i c a d o .

üsta Memoria, consta de  ocho hojas e s c r i ­

tas por una so la  cara.

Madrid 23 l e  Agosto de 1926.

Por Poder

Ch/. —  8 —
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