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de ana patento de invención por 20 af.os para España y sns colonias 
por ”un aparato para encerar j pulir pisos por propulsión eléctri­
ca” (grupo 6, clase 56} á favor del Sr. E. Ernst Eranke, residente 
en Eerlin Churlotenburg Calle Eismarok 81.

Este invento se refiere a un a^aratt 
pulido de pisos p o -’- porpulsión eléctrica estando dicho aparato 
provisto de un cepillo plano rotatorio. Ilap ademas dispuesto un 
motor sobre el portacepillos sostenido ^ r  una espiga vertical que 
sirve ai mismo tiempo de espiga de soporte para el portacepillos.

La propulsión de los cepillos se efectúa mediante un pillen 
dispuesto en el eje del motor que engrana con uua rueda dentada dis­
puesta en el portacepillos que rodea el moto-r’. En esta clase de apa­
ratos para encerar es de importancia el que trabajen lo mas siiencio.- 
sos posible . Por lo tanto la posición del motor debe estar graduada 
perfectamente para conseguir un engranaje tujy erecto ya que una di­
ferencia mínima de altura seria causa de un ruido rechinante, hasta 
ahora la graduación del motor referente a su altura podía conseguir­
se únicamente en los soportes empleados colocando juntas suplémenta- 
rias en ios soportes. Su graduación erigía por lo tanto repetidos 
desmontajes del aparato y aun asi no había ninguna garantía de con­
seguir una graduación exacta .

Este dispositivo es justamente el objetivo principal,£e esta 
invención.

Este dispositivo se compone de.un muelle en espiral que ro­
dea 'una espiga dispuesta en el soporte siendo dicho muelle en espiral 
tan resistente que pueda soportar el peso del motor, de modo que se 
puede graduar exactamente la altura del motor regulando el muelle 
mediante una tuerca dispuesta fuera del soporte en la espiga.



En el dibuje adjunto se ha presentado aguisa. de ejetadlo
una forma de ejecución de dicha invención en corte longitudinal .

El cepillo plano 1 es unido mediante un acopiamiento espe­
cial -2- con el portacepiilos -3- en su movimiento giratorio, obte­
niéndose la rotación por las ruedas dentadas -4-5- mediante el motor 
C. El motor -ó- se apoya sobre el portacepiilos -3- en la espiga ver­
tical -7- dispuesta fijamente en la carcasa del motor. La espiga -7- 
forma ai mismo tiempo la espiga de soporte para el portacepiilos -3- 
E1 cubo -G- del portacepiilos -3- lleva dos cojinetes a bolas -9-10- 
li cogiuete -9- /s un cugincte vertical padiendo efectuar sus dos cas 
guilles un pegueño ies^lazamiento entre si. El ccginete inferior -10- 
eo un cojinete norial a bolas, quiere decir un cojinete en el cual no 
j-.uede 'tener nigun movimiento entre si las partos interior y ente.rior 
Los casguilles exteriores de ambos cojinetes son separados entre si 
por un anillo -11- estando fijados entre las tapas -12- y -13- del cu 
be mediante pernos -14- Lo3 casquetes interiores de ambos cojinetes
a bolas encierran un muelle de presión en espiral -13-, gue es mi k ;an
te resistente para poder sostener el peso del motor. La espiga - 7-  se 
apoya mediante un chilar -1G- sobre el anillo interior del cojinete 
a bolas —9— . La espiga '7 termina fuera del cojinete en una parte fi­
leteada -17- sobre la cual esta dispuesta una tuerca de presión -lm- 

Este dispositivo permite un pequoñe juego axial de la espiga 
-7- dentro do los cojinetes 4 bolas, gue es limitado por el despla­
zamiento del caequillo interior del cojinete superior -9-, fi se de­
muestra gue las ruedas, dentadas -4- -3- no engranan exactamente entro 
si, entonces s ,uede arreglarlo fácilmente apretando o aflojando 1í
tuerca-lo-. tn
j-UJ-Slon L

;1 primer c; ;ü SC ;tor ,con su eje de ¿ro­
. algw y en el seguí.3o caso se elevara algo. Le esta manera se
btencr un engranaje JaiJiC L>b i -U. vm las raedas -4- -3- entre si, sin

ñe cesidad de desmontar el abarato.
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. Y cono este artefacto está comprendido en el articulo 12 
de la Ley vigente de Propiedad Industrial, podra ser objeto de in­
vención por 20 años para España y sus colonias .«

3e solicita que se conceda esta patente "bajo la convención 
internac-ional Lasándose en la patente alemana que es del pais de ori­
gen n5 6011G -I - 34c. del 30 Octubre 1925.
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La patente de invención cuyo privilegio se solicita para 

España y sus colonias deberá recaer en' ”’Jn aparato para encerar y 
pulir pises por propulsión eléctrica” (grupo 6, clase 5C) siendq lo 
que se declara cono nuevo y.de invención propia lo siguientec

l? ”Un aparato para encerar y pulir pisc3 por propulsión 
eléctrica” caracterizado por el hecho de que lleve un cepillo plano 
rotativo y que el motor este apoyado en el portacepillos mediante una 
espiga vertical, que sirve al mismo tiempo como esqñga de soporte pa­
ra el portacepillos descansando el soporte de la espiga -r?- en un 
muelle en espiral colocado'alrededor de la espiga -15- cuyo muelle 
es tan resistente qué puede sostener el motor —5— de modo que regulan­
do la tuerca -10- dispuesta solre la espiga -7- fuera del sororte se 
puede graduar la ^.osición del motor -&- respecto a su altura.

25 ”Un aparato según reivindicación 1 caracterizado por el 
•hecho de que el cubo -0- del portacepillos (3) contiene-dos cojinetes 
a bolas, quiere decir un ccjinetd superior vertical -9- y un cojinete 
inferior normal —10— siendo uistanciades sus casquillos anteriores pior 
un anillo de separación -11- y fijados entre cubiertas -12- -13- del 
cubo -18- mientras que los casquillos interiores encierran un muelle 
a presión -15- que desplaza én dirección anial -/or variación de la 
tuerca -13- en la espiga -7- el casquillo interior del cojinete supe­
rior que lleva la espiga -7- , -
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eléctrica”
tos.

3 2 ”TJn aparato para encerar y pal ir pisos por propulsión 
tal cotiio se ha descrito y demostrado en los dibujos adjun-

Consta de 4 hojas mecanografiadas en una sola cara.

Barcelona 20 de agosto de 1926

JUAN DE DA TORBH
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