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M3IMORTIa DESCRIPTIVA

para una patente de invencidn por veinte afios, por = Dis-
posicién para mover objetos cualesquiera a distancla me-
diants un motor diferencial = a favor de 1a razbn sceial
Geselischaft fur Flektrische ipparate m. b. H., residen-
te en Berlin - llarienfelde ( .ilemania ).
=/ = ,/::/'/z/;:.,"/: /:/:: ;—./:/:.:/::/:/,z /=/ :_—/ #:/: =

Para mover a distancia alejada cualguler objeto
8e recurre actilalmente al empleo de uno ¢ masg motores di=
ferenciales. 31 ajuste de estos motores se verifica me -

diante dos campos alternantes o giratorios cuyas frecuen-

clas se regulan en sentido contrario. Para la produccidn




de esgos campos alternos o ziratorios destinados a 1os moto-
res dlferenciales se utilizan hasta ahora en general do0os o
mas generadores cuyo namero de revoluciones puede modifi-
carse medlante mecanismos reguladoras apropiados tales co=-
mo los de rozamiento, de lfguidos o de mezclas 0 agrega -
dos eléctricose in muchas circunstancias empero, puede sl
empleo de estos conocidos medios, comstitulr un inconve =
niente, a causa por ejemplo del ruido progucido por los
generadores, del sgpacio qus ocupan y por otros motivos
pareci doss

Segﬁn el,presente invento se evitan esos incon-
venientes dotando la instalacién o di spositivo del trans =
misor de dos circuitos de oscilacidn regulables que subs-
tituyén a 108 generadores y que por el intermedio de ele-
mentos conocidos para la produccidn de las decalaclones de
fases, Se conectan a log arrollamientos del campo ¥y de la
armadura del motor diferencial o motores diferenciales des=-
tinados a poner en movimiento los referidos objetos, lle -
diante esta disposicibén se rezulan simultinsamente y en
gentido contrario los elementos similares u homblogos de
ambo s circultos oscilantes es decir las capacidades o las
induetividades, al poner en accidbn las mismas disposicio-
nese.

el dlbujo adjunto se resresenta en escuens
un ejemplo de realizacidn referente a una adisposicibdn se-
gln el presente invento. 3ste dispositivo estd provisto
de dos circuitos de oscilacidn cue contiene las capecida~

des 1 y 1’ ajustables o graduables y las inductividades 2

y_gip Los dos circuitos oscilantes estdn consctados a dos




agregados de excitacidén 3 y 37 que no se detallan en el di-

bujo y que se componen de tubos de electrones. Los referi-
dos agregados ¥ y 3’ estdn reversiblemente acoplados con
los circuitos oscilantes mediante los trangmisores 4V éﬁ.
N dichos circuitos oscilantes se han di spuesto ademas los
arrollamientos primarios de 4dos transmisores o relevos é ¥y
57, cuyos arrollamientos secundarios estan caectados con
el arrollamiento del campo y de la armadura 6 y 6’ de un
motor diferencial 9 tetrapolar mediante intercalacién de
las self-inducciones 7 y 7’ y de las capacidades 8 y 87,
Tos elementos de conmutacidn 1, § y z:, Qi estdn destina-
dos en la forma corrientemente conocida a la decalacidn de
fases de cada wno de los arrollamientos del motor diferen-
cial 9 que comoO se ha dicho consta de cuatro polos y que
est4 destinado a graduar o ajustar el objeto que a aistan-
cia se trata de poner en movimiento.

Ia regulacién de las frecuencias de los circui-
tos de oscilacidn se realiza apropiadamente de modo que se
rezulen simulténeamente y en sentido contrario, bien sean
sus inductividades 2 y 27 o bien sus-capaeiiades lyl’.

A este objeto se utiliza 90or ejemplo el conmutador 10 se;
flalado para las capacidades 1 y 1’. @ objeto que ha de mo-
verse puedé cmsistir por ejemplo en un indicador, tambien
en un anteojo telescdpico o bien en cualquier instrumento

o artefacto de artillerias.

3l se trata de ajustar o graduar objetos o apa-~
ratos pesados se emplearan de preferencia di spositivos de
refuerzo adicionales,

Jstos @Wtimos se intercalarin apropiadamente en




los tres conductores que desde los transformadores 57 E:
van a 108 arrollamientos del campo y de la armadura del

motor.

Descrito suficientemente 1 presente invento lo
que se declara como de novedad e invencidén propia, son las
siguientes reivindicaciones:

li. Di spositivo para poner en movimiento obje-
tos o instrumentos de cualquier naturaleza mediante moto =
res diferenciales, caracterizado en gque mediante medios
sonoeidos para la produccién de las decalaciones de fa -
ses, Se conectan d4os circuitos des oscilacidn regulables
con el arrollamiento del campo y de la armadura, del mo -
tor diferencial que ha de mover dichos objstos o apara -
t0s.

22, i sposicibn segln reivindicacién 1, carac-
terizada en que dos elementos de la misma naturaleza ( ca-
pacidades 0 inductividades ) de ambos circuitos oscilan -
tes se regulan en sentido contrario por medlo del mismo

mecanismo.

a
3-. Digposicibn para mover objetos cualesqguie-

ra & distancia medlante un motor diferencial.- Segfhin se
describe y reivindica =n la presente memoria dzscriptiva
¥y se ilustra con los dibujos que a la misma se acompa =

ﬁano




Consta ssta memoria descriptiva de cinco phgi-

nas foliadas y escritas por una sola cara.

Madrid, 20 de agosto de 1926.

Leocadio Ibpez y Lbpez.
P.P./
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