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Este invento se relaciona con las segado-
ras, particularmente con las méquinas segadoras y tri-
y lladoras.
Sabido es que esas médquinas combinan
ﬁ§ las funciones de una segadora con las de una trillado=-
ra, de suerte que la estructura combinada pueda marchar,

como una sola unidad, por un sembrado y llevar & cabo
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le doble funcidn, al rasar por el campo y €n una sola
operacidén, de segar y trillar.

Pn general, esas segadoras trilladoras
comprenden una estructurse de marco soportads por unas
ruedas, donde se monta una trilladora o un mecanismo
separador. Hacia delante de ese mecanismo separador
lleve el marco un transportador o mecanismo de alimen-
tacidn. Jateralmente salieiite con respecto al citado
mecenismo de alimentacidén se encuentra el mecanismo se-
gador, que corta y recoge la mies y la lleva al mecanis=-
mo alimentador, que & su vez la traslada al mecanismo
trillador, donde se separa. Claro es que el mecanis-
o segedor tienen que &justarse verticalmente para que
suba o baje, a fin de que pueda utilizarse con mieses
cuye longitud varie. Asimismo hay que establecer unas
conexiones transmisoras para que funcionen todos esos
mecanismos. Bn las médquinas de que nos venimos ocu-
pardo conviene que la paja se separe del grano y que
se descarguen en diferentes sitios, en alguna clase de
receptéculo, en sacos en el ejemplo qQue nos ocupa.

Eso hace necesario el establecimiento de un dispositivo
o accesorio ensacador conveniente en la segadora tri=-
lleadora.

Debido al gran ancho de esas méquinas
resulta un problerma su transporte por carreteras y por
sitios estrechos, como las puertes o portones, siendo
por lo tento conveniente establecer unos medios para la
reducecidn de la anchura de la méquina durante el trans-
porte, & fin de que cémodemente pueda pasar por los ca-
mincs estrechos y por los portillos ¢ portones.

Con esa exposicién general del invento
y de los problemas con que se tropieza para el empleo

de unsg méquina de esae clase, constituye el principal
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objeto de dicho invento proporcionar una segadora tri=-
lladura que sea sencilla y de construccioén todo lo més
ligera posible, sin sacrificar la necesaria resistencia
de la misma, y permitiendo, sin ewmbargo, su buen funcio-
naniento a los fines pretendidos.

Entre otros objetos del referido invento
citaremos los siguientes, a saber: proporcionar una se=-
gadora trilladora que pueda ser arrastrade por un trac-
tor; establecer une segadors trilladora que no solamen-
te pueda tener sus mecanismos coperativos nmovidos por
el mecanismo de transmisidn de ese tractor, 8ino que
tarbién se pueda desde el mismo tractor, inmediato al
asiento del mecénico, hacer el ajuste o regulacidn de
la segscora; conseguir una estructura mejorada sopore
tadora del marco, para la trilladora, siendo ese marco
apropiado para torcerse o ceder a fin de que en todo
momerito se mantenge nivelado el mecanismo separador;
lograr, en combinacidn con un marco rigido Y soportador
de la trilladora, un marco movible y soportadpr de la
segadora, en el que descanse el mecanismo del alimenta-
dor, de suerte que cuando el mecanismo segador se ajus=
le verticalmente, el mecanismo alimentador puedea disfru-
tar de un relativo movimiento deslizante con respecto
al marco soportador del mismo mecanismo segador; pro-
porcionar un mecanismo separador mejorado; conseguir
un mecanismo que consienta la reduccibn del ancho de
toda la maquina cuando éste se haye de transportar;
estabtlecer una plataforms ensacadorea mejorada, para
las méquinas ¢e esa clase; y mejorar, en general, di-
chas méquinas.

Los inteligentes en la materia aprecia-

rén ademdés en el transcurso de esta Memoria, por la de-
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terminads descripcidn y cooperacidén de las partes y de
los mecanismos, otrcs objetos que se persiguen y se lo=-
gran.

Brevemente expuesto, esos pretendidos
objetos se logran estableciendo una segadora trillado-
ra que tenga un marco principal rigido soportado en
un eje al que le sirve de sostén una rueda motriz o
principal y une rueda para la mies, El extremo delan-
tero de ese marco principal rigido se conexiona con la
barra de traccibén de un tractor, soportando éste el ex-
tremo frontal de la méquina. Dicho marco principal
rigido sostiene & la trilladora o mecanismo separador,
que se dispone longitudinalmente en el mismo. De ese
marco principal r{gido sale lateralmente el eje que lle-
va un merco suplementario o movible, en el que se monta
la plataforma de la segadora. Este plataforma sostie-
ne deslizablemente a un mecanismo alimentador, longitu-
dinalmente dispuesto, que se dirige hacia delante del
extremo frontal del mecanismo trillador y se conexiona
pivotalmente con é1.

Un mecanismo de ajuste o regulacién se
dispone en la plataforma del tractor, inmediato al asien=
to del mecanico, a fin de lograr el ajuste vertical, tan-
to ascendente como descendente, pivotalmente con respec-
to al eje de la méquina que obra a modo de un fulcro
para elmarco adicional o suplementario que sostiene a
la segadora. La caja para el alimentador sube o baja
con la plataformsa de la segadora y se desliza en ella
en unos pivotes que se conexionan con elextremo frontal
del mecanismo separador. Un mecanismo transmisor, en
forrae de un &rbol oscilante o volcador, sale del meca-

niswo de transmisidn del tractor y se conexiona, merced




a unas conexiones transmisoras adecuadas, paras hacer
N que funcione el cilindro trillador, desde el cual se
distribuye la fuerza, por unas conexiones de engrane
p convenientes, para conseguir el funcionamiento de to-
das las partes movibles de la trilladora y de la sega-
dora.
Claro es que la mies la corta la sega-
dora y pasa &l alimentador, el cual la lleva a la tri=-
ladors, donde se separsa mediante un mecanismo limpia-
dor o separador primario, con la mayor proporcién o
cantidaed del cascabillo, y la paja se expulsa de la mé-

quina en esa etapa de la operacidn. Todo el grano,

juntamente con ese cascabillo y la paja que queda, se
eleva y pasa luego a un segundo mecanismo separador o
limpiador principal, donde el grano y la paja se se-
paran perfectamente, saliendo de la maquina el cascabi=
1lo o céscara y la paja restante, en tanto que el gra=-
no pasa desPués, juntamente con alguna oira semilla,
a un mecanismo clasificador que lleva otro limpiador
adecuado para lograr la separacidn de una y otra clase
de semilla. El grano marcha por ese clasificador y
va a parar a unas bocas de descarga o salida, en tanto
que dichas otras semillas tienen salida por otra boca
de descarga. Dicho clasificador, con sus bocas de
descarga, se dispone directimmente por encima de una pla=
taforma ensacadora sostenida por la parte rfgida 0 mar=-
co principal de la maquina. Un obrero situado en di-
cha plataforma tiene la misidn de ir colocando sacos
por debajo de las referidas bocas para ir cogiendo el
grano y las otras mencionades semillsas,

Cuando se quiera transportar la méquina
por los caminos o carreteras y que también pase por

unos portillos estrechos, la plataforma de le segadore,
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que leateralmente sobresale mucho de la rueda de apoyo,
se puede articular o doblar hacia arriba, en su sentido

longitudinal, después de quitarse el carretel de dicha

segadora. La plataforma, como se comprenderé, se pue-

de luego, después de doblade parcialmente, sujetar ri-

gidamente en su debido sitio. La rueda de apoyo, sos-

tenids por un eje corto, se puede entonces quitar, june
tamente con ese eje, y sujetarse en un sostén suplemen=-
tario, bastante hacia dentro de la rueda principal o
motriz y con respecto a su posicidn de funcionamiento
cuando se utiliza en el campo. El carretel se colo-
ca después longitudinalmente a lo largo de la caja de
la trilladora, donde se mantiene merced a unos disposi-
tivos soportadores y sujetadores convenientes. De esa
manere se reduce mucho le anchura de la méquina y con
facilidad podra pasar ésta por las carreteras y por los
sitios estrechos.

Hecha esa breve descripeidén introducto-
ria, pasarios a hecer otra més detallada, haciendo al
efecto referencia & los adjuntos dibujos que ilustran,
e titulo de ejemplo, una disposiciédn para llevar a la
précticea el invento, desigﬁéndose er; las diversas figu-
res con los mismos niumeros de referencia las partes
iguales.

En esos dibujos designan:

La figura 1, una planta general de to-
da la segadora trilladora conexionada con un tractor
que tira de ella y la comunica movimiento, viéndose
en esa figura s86lo el extremo posterior del tractor,
en tanto que aparece incompletc el extremo dirigido
hacia la mies, de la plataforms de la segadora.

Is figura 2, una elevacion lateral de
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la misma estructura que aparece en la figura 1, incom=-
pleto también el extremo posterior de la caja del sepa=~
racor.

Ia figura 3, una vista seccional verti-
cal en corte que se supone dadoc en la figura 1 por la
1inea 3-3, que cuando se mira en la direccidn que indi-
ca las flechas ilustra un corte en elevacidn por el
mecanismo del alimentador, desde atrés hasta el extremo
frontal del mecenismo separador.

Ia figura 4, una vista igual por la 1i-
nea 4-4 de la figura 1, mirando en la direccidn de las
flechas, y que asimismo ilustra un corte seccional ver=-
tical del mecanismo del separador, desde la caja del
cilindro trillador, con direccidn hacia atrés, hasta el
extremo posterior de la méquina.

La figura 5, una elevacibén lateral en
detalle que ilustra el montaje pivotal para la platafor-
ma de la segadora en el eje de la méquina, y la caja
del alimentador deslizable con respecto a la platafor-
ma de la misma segadora, al propio tiempo que su cone=~
xibén pivotal con el extremo frontal de la caja de 1la
trilladora.

La figura 6, una elevacidn posterior
en detalle, parte en corte, del marco principal, visto
en la direccién que indican las flechas y por 1la linea
6=-6 de la figurs 1, que ilustra el mecanismc de desviar
o0 hacer que cedan el eje y el marco principal para que
el mecanismo del separador o la trilladore, sostenido
por ese marco principal, se encuentre en una posicién
nivelada.

La figura 7, una vista de detslle, parte
en corte, que ilustra una parte del mismo mecanismo

de le figura 6, visto por la linea 7-7 de la figura 1
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y mirando en la direccidn que seralan las flechas.

TLa figura 8, una élevacién posterior en
detalle de la plataforma de la segadora, vista por la
1fnea 8~8 de la figura 1 si se mira en la direccidn de
las flechas, representéndose en esa figura con lineas
de puntos la posicién que va a ocupar la plataforma
cuando se dobla hacia arriba pare el transporte.

Ia figura 9, una planta en detalle ilus=-
trativa de la comunicacién entre la plataforma de la
segadora y la caja portadora del alimentador, viéndo-
se particularmente la posicién del portador o sostene~
dor de la plataforma superior o suplementaria.

la figura 10, una elevacién en detalle,
parte en corte, de la misra estructura de la figura 9,
vista por la lfnea 10-10 de la figura 9, si se mira
en la direccién que marcan las flechas.

La figura 11, una planta en la que apa=
rece con 1{neas contfnuas la posicidén de la conexiédn
de la rueda de sostén con respecto al marco principal,
y con lineas discont{nuas la posicién entrante que pa~
sa & ocupar dichs rueda cuando se estrecha la méquina
pare el transporte.

La figura 1%, una vista lateral de le
rlataforme ensacadora y el accesorio portador de sacos
que se monta en el marco principal, contfguo a la rue-
ds asimismo principal.

Ia figura 13, una vista por un extremo,
de la misma construccién que aparece en la figura 12,
si se mira por la linea 13-13 de la figura 12, en la
direccidén que indican las correspondientes flechas.

Ja figura 14, una planta del sostenedor
de sacos asociado con el accesorio de la plataforma en-

sacadora.




Ta figura 15, una vista de detalle del
cerrojo que sujeta el tablero final del portasacos en
posisicién de evitar que esos sacos caigan al suelo,
¥y que cuando se descorre consiente la descargea de dichos
sBacos de manera que ca&igan &l expresado suelo.

Ia figura 16, una elevacidén en detalle
del mecanismo que distribuye el grano con respecto al
relimpiador, mirando en la direccién que indican las
flechas y por la 1inea 16-16 de la figura 4, y

Ta figura 17, una vista por un extremo,
de la misna estructure, si se mira en la direccidn de
las flechas y por la 1{nea 17-17 de 1a susodicha figu-
ra 16,

En la descripcidn detallada que de la
méquina pasanos & hacer la dividiremos, por comodidad,
en grupos o cap{tulos, toda vez que légicamente 8e pres-
ta a una descripcién as{. Después que hayamos des~
crito cada grupo daremos un capitulo de resumen combi-
nando esos grupos y resumiendo el uso y el funciona-
miento de la maquina completa.

Juzgemos conveniente dar alora una lista
de es08 grupos8 o cap{tulos, en serie correlativa, tal
y como irén apareciendo. Hela aqui:

I. - INTRODUCCION. - EIL TRACTOR.

II. - MARCO PRINCIPAL O RIGIDO.

III. - MARCO MOVIBIE Y LA SBGADORA CON
RESPECTO AL ALIMENTADOR. 1
IV, - TRILLADORA O SEPARADORA Y EL ALI~-
VENTADOR.
V. - MECANISMO NIVEIADOR DE IA TRILLA-
DORA.
Vi. - MECANISMO TRANSMISOR COMPLETO.
VII. - MEDIO DE AJUSTAR LA PLATAFORMA IE
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LA SEGADORA.
VIII. -DISPOSITIVO ENSACADOR.
IX. =-CARACTERISTICAS PARA EL TRANSPORTE
IE IA MAQUIXNA.
X. -RESUMEN. - USO Y FUNCIONAMIENTO IE
1A MAQUINA COMFLETA.

Teniendo en cuenta esa lista de capftu-
los y ateniéndonos a ella pasamos a entrar de lleno en
la descripcidn detallada del invento.

I. - INTRODUCCION, - EL TRACTOR.

Ya hemos dicho que la segadora trillado-
re objeto del invento es arrastrada y entra en funciones
por medio de un tractor, el cual lo ilustran en general
las figuras 1 y &, no representéndose mas que su extre-~
mo posterior, puesto que eso solo basta para la descrip-
cidn del invento. Dicho tractor tiene un eje 20 sos-
tenido en lus ruedas de traccion posteriores, o en las
ruedas motrices 21. Se ilustra también la caja usual
22 del ejeposterior, y la plataforma 23 en la que un
operario puede ir de pie o sentado. El mencionado
tractor es del tipo que tiene una caja de transmisién
24 que se dirige longitudinalmente y hacia atrés, de
cuya parte posterior sale lo que llamaremos un aArbol 25
tomador de energi{a, del cual se deriva fuerza para el
funcionamiento de la segadora trilladora, como luego
veremos. Esa plataforma 23 tiene unos soportes colgan-
tes 26, y la caja 22 del eje posterior va provista de
un medio 27 para soportar una barra de traccidn 28, a
modo de U, por debajo de la plataforma, que se extiens
de hacis atrds, como se ilustra, a partir de la referi-
da caja para el eje posterior. Un dispositivo acopla-
dor o de enganche 29 se sujeta centralmente con respec-
to al extremo posterior de dicha barra de traccién 28

en forma de U, y tiene un perno 30 que se coloca separa=
=10~




Plemente en ella con el fin que més adelante se verd.
Pasaremos a ocuparnos ahora del marco principal de la
segadora trillasdora, y de su conexidn con la barra de
traccion del tractor.

II. - MARCO PRINCIPAL O RIGIDO.

X NN R el

Si nos fijamos en las figuras 1 y 2, se
veréd que toda la maquina es sostenida en un eje trans-
versal 31, soportado & su vez por su extremo dirigido
hacia el rastrojo, por una rueda motriz o principal 32,
Y por su extremo dirigido hacia la mies, mediente una
rueda de apoyo 33. El mencionado eje 31 tiene de tre-
cho en trecho por su longitud, como claramente se ve en
la figura 6, unos sostenes 34 que soportan a diversos
miembros de marco longitudinales 35 (figuras 1, 8 y 6),
dirigiéndose hacia delante una considerable distancia
los dos miembros de marco que miran mas hacia el rastro~-
Jo, ¥ convergiendo como se ve en la figura 1, donde se
sujetan entre s{ por sus extremos frontales merced a
una abrazadera abierta 36. El perno o pasador 30 del
miembro acoplador 29 es apropiado para coincidir con la
abertura de esa abrazadera 36, a fin de sujetar el mar-
co de la segadora trilladors directamente con la barrs
de traccion 28 del tractor. La conexién es, por lo
tanto, una pivotal, como se comprenderi. Dichos miem~
bros de marco longitudinales 35 van convenientemente en-
trelezzedos y reforzados mediante unos miembros de marco
transversales 37. Conceptuasmos por el momento sufi=
cientemente descrito el marco principal rfgido, y pasa-
mos g describir el marco suplementario que soporta a la
segadora.

III. - MARCO MOVIBIE Y 14 SEGADORA CON RESPECTO AL ALI-

MEN TADOR.,
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Si examinamos las figuras 1, 2, 3, 5y
6, se vera que el extrenio del eje 31 que sobresale de
la correspondiente rueda 33, tiene un miembro de marco
38 dirigido longitudinalmente o hacia delante, que pi-
vota en el eje. Precisamente por el lado de dentro
de esa rueda de apoyo 33 pivota un miembro de marco 39
igual, sunque dirigido diagonalmente, existiendo también

otro miembro demarco diagonal 40 sujeto del mismo modo

:;. al eje, para la conexion pivotal, el cual c¢ruza con res-

3 pecto al miembro de marco 39 y se fija a é1. En un

punto intermedio del eje, esencialmente por debajo de
la parte central de 1la médquina, tiene el eje 31 un miem-
bro de marco o barra 41, pivotalmente conexionado, que
se dirige hacia delante y longitudinalmente. Los ex-
tremos delanteros de las barras 38, 39, 40 y 41 se co~-
nexionan mediante una barra 42 a modo de cruz o de Z,
y entre sus extremos Se conexionan gracias a una barra
de éngulo 43 del marco. Las barras 42 y 43 soportan
al cabecero transversal usual de la segadora, o a la
plataforma 44. Se observars que debido al marco prin-
cipal rigido, 88lo las dos barras longitudinales refe-
ridas 35 se dirigen hacia delante una distencia conside-
rable pasado el eje 31, y que las barras transversales
42 y 43 de la estructura movible del marco, que veni¢-
mos describiendo, se detienen antes de llegar a las ba-
rras rigidas 35.

El extremo delantero de la plataforma
44 de la segadora tiene convenientemente un mecanismo
cortador de la mies, indicado por las barras de dedos
45, En la figura 1 se ve que la plataformas va provis-
t& del transportador usual 46 receptor de la mies. El

extremo frontal de la plataforma se construye de tal
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suerte que su barra 42 en forma de Z lleva un soporte
vertical 47 en el que se sostiene convenientemente pae-
ra la rotacién un @&rbol 48 que adecuadamente lleva un
carretel 49 de la segadora. En el extremo posterior
de dicha plataforma 44 se establece un montante igual
50, yendo los dos montantes conexionados mediante un
soporte transversal 51, como claramente lo indican las
figuras 1 y 2. El carretel o aspador recibe convenien=
temente movimiento de un &rbol 52 sostenido en los so-
portes 47, 50 y 51 del marco. El mecanismo transmi-
sor se describiréd mds en detalle en el cap{tulo titula-
do "MECANISMO TRANSMISOR COMPIETO".

Por la descripcidn hecha del marco movi-
ble y del mecanismo de la segadora, se podréd apreciar
que toda la segadora y su marco se monta pivotalmente
en el eje 31 y que puede disfrutar de un movimiento as=-
cendente y descendente, enteramente con independencia
y en relacidn con el marco principal rigido descrito
hasta ahora. Pasaremos a describir el mecanismo tri-
llador o separador, incluyendo el mecanismo alimenta-
dor que toma la mies del transportador de la platafor-
me y la lleve al mecanismo separador.

IV. - TRILIADORA O SEPARADORA Y EI ALIMENTADOR.

El marco principal, que es rfgido, como
hemos dicho, lleva esencialmente en su centro longitu=
dinal la caja del separador, que comprende, principal-
mente una caja 53 para el cilindro de la trilladora,

y una caja principal 54 para el separador, que se dis-
pone hacia atréds y en comunicacidén con ella, llevando
la caja principal del separador, por encima y en comu-
nicacidn con la misma, un segundo separador o caja de
relimpia 55, como claramente lo ilustran las figuras

1, 2, 3 y 4. Esas cajas se sujetan al marco princi-
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pal por medio de unos soportes adecuados, como el 56
de la figura 2.

Como lo ilustra la figura 5, una de las
piezas de marco transversales 37 lleva un soporte 57
que tiene en su extremo superior un sostén soportador
58 en el que recibe apoyo un Arbol transversal 59 que
se fija al sostén 58 por cualquier medio conveniente.

Saliendo hacia delante de la caja 53 del cilindro tri-

""{ilador y en comunicacidn con ella, como se ve en la fi=-
/.. gura 3, va longitudinalmente dispuesta una caja 60 sos-
} - tenedora del alimentador, que se monta pivotalmente en

‘el 4rbol 59, de donde se dirige hacia abajo y luego ha-

cia delante, formando un éngulo, y descansando desli-
zablemente la parte delantera en la plataforma 44 de
la segadora. Dicha caja 60 tiene una superestructura
en forma de una parte de caja superior 61, y la mencio=
nada caja va cerrada por todos sus lados excepto por
el de delante dirigido hacia la mies, con una tapa ar-
ticulada 62 en su lado de arriba.

En el extremo frontal de la referida
caja inferior 60 recibe apoyo un 4rbol transversal 63,
el cual va provisto de un rodillo 64, y el 4rbol supe=
rior 59 tiene unas ruedas de erizo, yendo entre el ro-
dillo y los erizos una cadena sin fin y un conductor

14

64 El 4rbol 63 del rodillo de delante o de avance,
se puede ajustar por medio del perno 65, para comunicar
tensidn al conductor o transportador y recoger su aflo-
jamiento en caso de que se afloje durante el funciona-
miento. Contiguo a la curvatura del conductor del
alimentador y directamente por encima del mismo, la ca-
ja superior@itiene una ranura larga 66 en la que se mon-
ta deslizablemente un &rbol 67 (figuras 3 y 5), tenien-

do ese &rbol 67 un batidor 68, con unas paletas, como

lo indica la figura 3. El referido &rbol 67 tiene
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una conexidén eslabonada 69, como se ve en la figura 5
que se sujeta a la barra 42 en forma de Z, por el extree
mo frontal de la plataforma de la segadora. Las ca-
jas de arriba y de abajo, como lo ilustra la figura 5,
se refuerzan merced & la abrazadera 70 que conexiona a
ambas cajas.

En el extremo posterior de la caja 61
y frente a la caja 53 del cilindro de la trilladora se
dispone una caja 71 de un batidor suplementario, como

lo ilustran las figuras 2, 3 y 5, yendo esa caja proe-

vista de un arbol 72 que va en sentido transversal y
(ESPECIAL MOV recibe apoyo en un cojinete del extremo superior de un
sostén 73 sujeto & un miembro de marco longitudinal 74
sostenido por el soporte 57. TEse arbol 72 lleva un
batidor 75 que tiene también unas paletas iguales a
las del batidor 68 de la figura 3.

Bl mecanismo mejorado para pasar la mm-
teria o mies del transportador 46 de la plataforma de
la segadora a la caja del alimentador es el que pasamos
e describir ahora. Si examinamos la figura 10 se ve-
réd que el extremo dirigido hacia el rastrojo de ese
transportador 46 va inclinado hacia arriba y tiene su
extremidad soportada por un arbol de rodillo 76.  Asi-
mismo se verd que el transportador 46 comunica con la
caja del alimentador, rectangularmente, y que el refe-
rido &rbol 76 se dispone de tal suerte que el transpor-
tador 46 llevard directamente la mies al transportador
64’ del alimentador, pasando por el derredor del &rbol
63. Fn la expresada figura 10 y también en la 9 se
verd que se recurre a un transportador suplementario
77 de la plataforma superior, y que corre por el derre-

dor de un &rbol de rodillo 78 dispuesto longitudinal=~
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mente por encima y transversalmente con respecto a la
plataforma de la segadora, en su extremo dirigido ha-
cia el rastrojo, contiguo a la caja 61 del alimentador.
Dicho arbol 78 recibe apoyo en unos sostenes 79 y 80

que respectivamente se fijan a los lados frontal y pos-
terior de la plataforme de la segadora. En la figura
10 se ve que el transportador suplementario 77 pasa por
otro 4rbol de rodillo 81 que recibe apoyo en una prolon-
gacidén de placa 82, de suerte que el extremo del trans-

portador suplementario 77 dirigido hacia el rastrojo so-

' ";up;esaldré del extremo superior del transportador 46 de

la plataforma. Esa prolongacion 82 va en el lado
posterior del transportador suplementario y contigua al
dngulo recto interior que se forma por la comunicacién
de las plataformas con la caja del alimentador.

Debe tenerse en cuenta que el transpor-
tador principal 46 de la plataforma y el transportador
suplementario o superior 77 giran en direcciones opues-
tas para alimentar el material desde la plataforma de
le segadora, entre los dos transportadores, y guiarlo
hacia el transportador 64° del alimentador que se mue-
ve rectangularmente. Se verd que la prolongacién pro-
tectora 82 va espaciada hacia delante, como lo ilusiran
las figuras 3 y 9, por medio de unos sostenes 83 que
salen de la pared posterior 84 de la susodicha platafor-
ma de la segadora. Eso constituye una caracterfstica
muy conveniente, puesto que se mejora el mecanismo de
alimentacidn hasta el punto de que la materia proceden-
te de la plataforma y que al dar la vuelta para ir al
transportador del alimentador no puede torcerse, debi-
do a que ningln éngulo agudo se le presenta & esa mate=~
ria movible en la expresada via rectangular.

Con referencia a las figuras 3 y 4 ve-
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remos que precisamente por encima del extremo posterior

del conductor o transportador 647 del alimentador lon=-

gitudinal se dispone en la caja 53 del cilindro un &r-
bol transversal 85, el cual, como particularmente lo
ilustra la figura 6, recibe apoyo en los miembros de
marco horizontales 74, llevando el mismo 4rbol 85 el
cilindro trillador usual 87. En la misma caja y por
debajo del cilindro va la concavidad ordinaria 88, que
se puede ajustar hacia y desde el citado cilindro por
la leva 89, y dirigiéndose hacia atréds a partir del ex-
tremo superior posterior de la concavidad citada 88 van
lo8 barrotes de rejilla usuales 90 y las prolongaciones
de dedo 91, las cuales entran en la caja 54 del separa-
dor principal.

Puede verse que el batidor 75 ayuda a la
elimentacidn de la materia por encims de la parte de
arriba del transportador 64° del alimentador longitu=-
dinalmente dispuesto, para que pase la materia por de-
bajo del cilindro trillador, donde los dientes de ese
cilindro, en combinacidn con la concavidad 88 hacen
una primera separacidén del grano y de la paja. Se
observard que la caja por debajo del cilindro 87 va ine-
clinada al objeto de formar una especie de artesa o
bandeja, y que en la direccidén longitudinal de su pared
inclinada posterior 92 se dispone unsa cadena y un reco-
gedor 93 del alojesmiento, en los erizos usuales monta-
dos en un a4rbol transversal 94, en su extremo superior,
y otro 4rbol igual 95 en su extremo inferior, sirvien-
do los barrotes del transportador 93 para que suba la
mies que caiga por la concavidad, empujando esa mies
por la pared inclinada 92, y claro es que el expresado
transportador se mueve en la direccidn contraria a la

de marcha de las manecillas de un reloj.
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Ia caja 54 del separador principal co-
munica con la caja del cilindro, y en el punto o sitio
de comunicacién y precisamente por encima de los barro-
tes de rejilla 90 se dispone en un &4rbol transversal 96
otro batidor de paletas 97. En un sostén 98 que se
sujeta a uno de los soportes posteriores para mantener
la caja 54 en las barras de marco principales 35, reci-
be apoyo un arbol acodado 99, el cual, por medio de
unos bloques convenientes 100, lleva los transportado=-
res usuales de la pajs y los empalmes 10l. Los extre-
mos delanteros de esos transportadores 101 para la paja
son igualmente sostenidos por unos bloques 102 sopor-
tados por un &rbol acodado 103 que también se dispone
transversalmente y se fija en la caja 54. Un &rbol
corto 104 se dispone transversalmente en el lado de
fuera de la caja, entre el drvol 94 y el otro édrvol
103. Por debajo de los transportadores 10l de la pa-
ja llevan los soportes 56 de la caja 54, merced a unos
resortes planos 105, una criba vibratoria 106 que tie=-
ne una criba 107 prcpiemente dicha y un fondo inclinado
108. Is mencionada unidad cribadora 106 vibra por me-
dio de una biela 109 que se sujeta a ella por un extre-
mo, en tanto que por su otro extremo se conexiona la
biela con una excéntrica 110 sostenida por un arbol
transversal 111 que recibe apoyo conveniente en unos
sostenes que penden de las barras 35 del marco princi-
pal r{gido, como claramente lo ilustran las figuras 2,
4y 5, diSponiéndose ese arbol algo enfrente del eje 31,

Por debajo de los extremos frontales de
los pisadores o transportadores 10l de le paja y de la
unidad vibratoria 106, se forma en la caja 54 otra caja

112 para un ventilador, provista de un ventilador 113

o
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que se sostiene en un &rbol transversal 114 de la mise
N me caje. Entre la caja 112 para el ventilador y el
extremo inferior del fondo inclinado 108 de la unidad
vibratoria 106, se dispone o deja un espacio 115 en el
que rotatoriamente sostenido en un &rbol 116 ve un tor-
nillo de alimentacidn 117.
Si examinamos la figura 2 se verd que
ese tornillo 117 lleva lateralmente el grano & una ca-
Ja inclinada 118 donde se dispone cualquier forma con-
veniente de mecanismo elevador, que hace que penetre

la materia en un artesdn 119, gracias al codo 120 que

A “'mlf parte del extremo superior de dicha caja o espacio 118.
st movic:

Esto nos conduce a la descripcidon del mecanismo de ree
limpia o trillador suplementario, que se establece en
le parte 55, en lo alto de la caja principal 54.

A ese fin haremos referencia & las figu=~
ras 4, 16 y 17. En el extremo superior de la parte o
caja 55 se establece un &rbol transversal 121 que lle-
va un mecanismeo 122 alimentador mediante tornillo, que
recibe la mies elevada por el elevador 118. Esa mies
se mueve por el artesdén 119, a la rotacidén de dicho tor=
nillo 122, yendo el extremo posterior del artesdn ce-
rrado gracias a una pared pivotada o articulada 124.
De ese modo la mies que se mueve o marcha por dicho me-
canismo de alimentacidn se detiene en la parte articu-
lada 124 del arteson 119, hasta que éste quede comple-
tamente lleno, y la presidén que as{ se ejerce por la
mies es tan grande que la parte articulads 124 oscila-
ré hacia atréds, pasando as{ la mies con uniformidad a
una rampa 125 que la dirige & unas cribas 126 dispues-
tas una por encima de otra en una segunda unidad vibrae-
toria 127 sostenida por el miembro 128 soportado en un

érbol oscilante 129 merced a un eslabén pivotado 130.
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E1 mencionado arbol oscilante 129 puede oscilar merced
a un mecanismo de palanca 131, que aparece en la figu-
re 2, al objeto de que se pueda ajustar a meno esa uni-
dad vibratoria 127.

Se observaréd que la expresada unidad 127
tiene un fondo inclinado 1382, y que cualquier paja que
pase por encima del extremo de la criba 126 caerd por
el referido fondo inclinado 132, para ser expulsada de
la méquina por debajo del desviador inclinado 133, co-

mo claramente se ve en la figura 4. La mencionada uni-

) dad 127 tiene también una parte inclinada 134 que reco-
27 ge el grano que caiga por las cribas perforadas, al ob-
& geto de dirigirlo & un tornillo 135 montado en un ar-
gbﬁwiﬂﬂk bol 136, En el extremo frontal de la caja de relimpia
55 se forma otra caja de ventilacibén 137 que da acomodo
a un arbol 138 en el que se monta un ventilador 139 pro-
pio para dirigir una corriente de aire por las cribas
y sacar la paja y el cascabillo del grano, en tanto que
éste es cogido por el tornillo 135, una vez fuera de la
méquina, que lo conduce & un mecanismo clasificador de
la semilla. Ie unidad 127 entra en vibracién por me=-
dio de una biela 140 que recibe un movimiento de vaivén
gracias a una excéntrice 141 dispuesta en el drbol 138.
Describiremos ahora el mecanismo clasi-
ficador de la semille, que es el indicado en general en
las figuras 1 y &, por 142, y afecta la forma de una
caja cilfndrica 143 abierta por un extremo, caja en la
que se aloja una criba cilindrica perforada 144. 81
examinamos las figuras 2 y 4 se verd que el tornillo
135 del dispositivo de relimpiae dirige toda la semilla
lateralmente & un elevador 145, el cual contiene un me=

canismo propio para hacer que el grano Sse dirija hacia

arriba, elevador que por medio de un codo 146 dirige el




grano hacia la criba 144. Puesto que la semilla es
mayor, no puede pasar por las perforaciones de la cita-
da criba 144, lo que hace que pase a las bocas de des=-
carga 147, en tanto que la semilla initil pasa con fa-
cilidad por dicha criba y sale por el extremo opuesto
de la caja 142 del cilindro, para descargarse por la
boca o salida 142.

Descrito queda todo el mecanismo de la
trilladore, incluso el alimentador que toma la mies de
la plataforma de la segadora, y también los mecanismos
sucesivos, como son el cilindro de la trilladora, el
mecanismo separador principal, el relimpiador, y el cla-
sificador. En un capftulo subsiguiente se describiréan
todas las conexiones transmisoras entre esos varios
elementos. En el entretanto describiremos el mecanis-
mo nivelador de la trilladora.

V. - MECANISMO NIVELADOR DE LA TRILLADORA.

Para su descripcidn nos referiremos a
las figuras 1, 6 y 7. Claro es que cualqguier estructu-
ra de nmarco, como el marco principal ya descrito, al so-
portar una carga tan grande como la del mecanismo sepa-
rador, puede hacer que se tuerzan las barras del marco.
Asimismo el eje 31 pudiera torcerse como resultado de
ese gran peso. Ese torcimiento del marco y del eje es
muy perjudicial para la buena separacién del grano, pues-
to que los elementos del separador quedarfan fuera de
un plano horizontal. Ya hemos dicno que hay que recu-
rrir a algﬁn medio para ladear o hacer que cedan el mar-
co y el eje a fin de que se mantenga nivelado tanto el
separador como sus elementos.

La figura 6 ilustra la disposicidn de
un medio a ese fin. Del eje 31 penden o cuelgan unos

sostenes 149 contiguos a las extremidades del eje mismo
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por el lado de dentro de la rueda motriz o principal
y de la rueda que marchas por la mies. Para conexionar
es08 sostenes mediante unos pernos adecuados se recurre
a un tirante 150 en el que se coloca un torniquete 151.
Entre los sostenes finales 149 se establece también un
sostén colgante 152 que tiene un ojo 153 en su extremo
inferior por el que pasa lsa varilla 150 e igualmente
otro sostén colgante 154 se conexiona también con el
tirante o varilla 150. As{ se verd que obrando en
el torniquete 151, debido a su conexidn articulada con
el tirante 150, el eje 31 puede llevarse hacia arriba.
Se recurre a un medio adicional para ha-
cer que ceda el marco principal, medio que comprende
una viga diagonal 155 conexionada, como lo indica la
figura 1, por su extremo frontal, con el marco princi-
pal en 156, y por su extremo posterior tembién con el
marco principal en 157, siendo rigida la conexién fron-
tel en 156, en tanto que la conexidn posterior 157 es
ajustable debido a que el extremo de la citada viga
155 va roscado y recibe apoyo en el marco principal por
medio de las tuercas 1958. Entre sus extremos se co=-
nexiona la referida viga 155 con el extremo inferior
del sostén 154 llevado por el eje 31. Existe otra co-
nexién de la viga 155 con el marco principal rfgido,
por medio del sostén 159. Se verd que al obrarse en
el extremo ajustable o regulable de la viga por medio
de las tuercas 158, el eje 31 puede subir debido al sos-
tén 154, y que el marco principal puede ceder debido
2l sostén 159. Dicha viga 155, como lo ilustra la fi-
gura 1 va por debajo del mecanismo separador y sirve
de proteccidén para la caja 122 del ventilador, evitan-
do que se estropee cuando la segadora trilladora mare-

cha por las excavaciones producidas en el campo por las




aguas fluviales. Pasaremos ahora a hacer la descrip=-

cidn completa del mecanismo transmisor para toda la ma=-
guina.

VI. - MECANISMO TRANSMISOR COMPLETO.

En las figuras 1 y 2 que ilustran el trac-
tor, hay que fijarse en la barra de traccidn con la que
se conexiona la segadora trilladora objeto del invento
Yy en la que se soporta el extremo frontal de la méqui-
na. El 4rbol 25, tomador de fuerza, tiene una arti-
culacién universal 160, continuando ese &rbol hacis
atrés y yendo deslizablemente montado para disfrutar
de un movimiento longitudinal en un &rbol de manguito
165 que tiene ademés una articulacidn universal 163,
yendo el &rbol continuado 25 sostenido en un soporte
163, como se ilustra, para que se apoye en las barras
35 del marco. El citado arbol 25 se dirige luego ha-
cia atrds hasta otra articulacidn universal 164, de
donde el mismo &rbol va a una caja cerrada 165 montada -
en un sostén 166 soportado en el marco principal. El
extremo posterior del referido &rbol 25 tiene, dentro
de la caja 165, un engranaje cénico 167 que casa con
otro igual 168 de un arbol corto 169, el cual sobresale
de la caja transversalmente y en direccidn hacia 1la mies,
disponiéndose en el expresado extremo saliente de dicho
arbol 169, como lo indican las figuras 1 y 2, una rueda
de erizo 170 que tiene una conexidn de cadena 171 con
otra rueda de erizo 172 sostenida en el extremo dirigi-
do hacia el rasirojo con respecto al &rbol 85 del cilin-
dro trillador, al objeto de que se comunique movimiento
a ese cilindro.

Con referencia a las figuras 4 y 6, ade=

nas de las 1 y 2, se verd que el &rbol 85 del cilindro
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trillador lleva en su exiremo dirigido hacia la mies
un erizo 173 que tiene una conexidn de cadena 174 con
otra rueda de erizo 175 que en la figura 4 aparece mon-
tada en el extiremo dirigido & la mies con respecto al
adrbol 72 del batidor, a fin de que gire el batidor 75
sostenido en ese &rbol. Asimismo se observara que el
édrbol 59 del transportador del alimentador de arriba
lleve tsawbién una rueda de erizo 176 en su extremo di=-
rigido hacia la mies, y que la citada cadena 174 corre
o pasa por el derredor de ese erizo al objeto de comu~-
nicar movimiento &l transportador o conductor 64’ del
alimentador. Igualmente el &rbol 111 situado hacia
delante del eje 31 lleva cerce de su extremo dirigido
hacia la mies una rueda de erizo 177. Diche cadensa
174, como se ve, comunica & su vez movimiento, desde
el 4rbol 85 del cilindro trillador, al &rbol 72 del ba~-
tidor, el érbol 59 del alimentador, y el édrbol 111.

El referido arbol 111 tiene en su extre=-
mo dirigido hacia el rastrojo una rueda de erizo 178
{figura 5) que mediente una conexidn de cadena 179 se
une con otra rueda de erizo 16C establecida en el ex-
tremo, dirigido hacia el rasir¢jo del &rtol 67 del bati-
dor, sostenido en la superestructura 61 del alimenta-
dor. Hay que tener en cuenta que la berre reforzado-
ra 70 de la caja del alimentador tiene pivotalmente un
brazo 181 en cuyo extremo libre recibe apoyo un rodillo
182, yendo ese brezo conexionado, mediante un muelle o
resorte de tensidn 183, con un gancho 184 sujeto en el
laco de la superestructura 61 que se ve en la figura 5.
Dicho brazo de muelle 181 corunica de ese modo, por me-
dio del rodillo 182, tensidn a le cadena 179 en todo

momento, y la mantiene tirante. El expresado &rbol
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111, como particularmente lo ilustran las figuras 1 y
5, lleva ademds un engranaje cénico 185 que caSa con
otro igual 186 de un arbol 187, que se dirige longitu-
dinalmente hacia delante por el lado de la mies de la
caje 61 del alimentedor. El mencionado &rbol 187 tie-
ne un ecoplamiento universal 188, prolongéndose el mis-
mo 4rbol hacia delante a modo de un &rbol extensible.
Si nos fijamos también en las figuras 9
y 10 se veréd que dicho érbol 187 se extiende hacia de-
lante transversalmente con respecto a la plataforma 44
de lu segadora, donde lleva en su extremo frontal un
acodamiento 189 que se conexiona con una biela 190 para
que vaya y venga el mecanismo cortador de la segadora.
El expresado Arbol 187 tiene hacia la parte posterior
de la plataforma de la segadora un engranaje 191 que
cass con otro 192 directamente por encima y va estable-
cido en el &rbol gque lleve al rodillo 76, al objeto de
comunicar movimiento al conductor o transportador 46
de la plataforma. E1 4rbol que lleva dicho rodillo
76 tiene también una rueda de erizo 193 con una conexidn
de cadena 194 que se dirige hacia arriba y parcialmente
por el derredor de otra rueda de erizo 195, a fin de
comunicar movimiento &l transportador 77 de la platafor-
ma superior o suplementaria, pasandc la misma cadena
194 por une rueda de erizo 196 a fin de comunicar mo=
vimiento al &rbol 52 ya mencionado, debiéndcose tener en
cuenta que este drbol 52 es igualmente del tipo teles-
cépico o extensible. El extremo delantero de dicho &r-
bol 58 tiene un pifién cénico 197 en un sostén 198 que
le sirve de apoyo él érbol 58 y también al é&rbol 48 del
carretel o aspador, yendo el extremo de este 4ltimo &r-
bol dirigido hacia el rastrojo, sostenido en un soporte

199 que se fija & la pieza 51 del marco. Hay que te-
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ner en cuenta tambien que el citado engranaje cdnico

197 casa con un piﬁén 200, igualmente cénico, del &rvol
48 del aspador, pafa que funcione éste, como fécilmen-
te se comprenderé.

En las figuras 1, 2 y 4, y particular=-
mente en la figura 6, se verd que el extremo del &rbol
85 del cilindro trillador, dirigido hacia la mies, tie-
ne una segunda rueda de erizo 201, por cuyo derredor
pasa una cadeng 202 que se dirige hacia arriba y ve a
parar & otra rueda de erizo 203 {figura 4) que se mon-
ta en el &rbol 138 & fin de que funcione el ventilador
139, pasando también la citada cadena por el derredor
de una rueda de erizo 204 sostenida en el &rbol 96 del
batidor al objeto de comunicar movimiento al batidor
97. El1 extremo del &rbol 138 del ventilador, dirigido
hacia el rastrojo, tiene, como lo ilustra la figura &,
una rueda de erizo 205 con una conexidén de cadena 206
que se dirige hacia arriba al objetoc de camunicar movi-
miento & un &rbol 207 sostenido en el extremo superior
del codo 146 del elevador 145, como lo indican las fi-
guras 1 y 2. Dicho &rbol 207 1lleva en su lado dirigi-
do hacia la mies una rueds de erizo 208, y la cadena
206 pess por el derredor de esa rueda a fin de comuni-
car movimiento al citado &rbol 207 con objeto de que
funcione el mecanismo elevador contenido en el elevador
146. El extremo del susodicho &rbol 207 dirigido ha-
cia el rastrojo tiene uma conexidn 209 de erizo y cade-
ne para comunicar rotacidn a la criba cilfndrica 144
del mecanismo clasificador de la semilla contenido en
la caja 142 ya descrita.

Claro es que al girar el é&rbol 138 fun-
ciona la excéntrice 141 para que vibre le unidad cri-

badora 127 del relimpiaedor, merced a la biela 140, e
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igualmente, al girar el érbol 111, le excéntrica 110

hace que por medio de la biela 10S vibre la unidad cri-
vadora principal 106, como se comprenderé.

Se observaréd en la figura 4 que el extre-
mo dirigido hacis la mies del 4rbol 96 del batidor tie-
ne una rueda de erizo por la que pasa una cadena 211
propia para comunicar movimiento a otra rueda de erizo

212 (figura 16) del arbol 121 del tornillo, en lo alto

¥ del relimpiador. Se comprenderéd, por lo tanto, que el

L
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tornillec 122 gira mediante fuerza o energfa derivada del
arbol 96.

El 4rbol 111 tiene también en su extremo
dirigido hacia la mies una rueda de erizo 213 con uns
conexién de cadena 214 en relacidn con otra rueda de
erizo 215 del &rbol 104, llevando ademfs ese arbol 104
una rueda dentada 216 que engrana con otra 217 del drbol
acodado 103. De ese modo ese arbol acodado 103 funcio~-
na para que vaya y venga la unidad ya antes mencionada
101. Se observaré, particularmente en la figura 4,
que la cadena 214 pasa también por una rueda de erizo
218 que se fija en el &rbol 114 del ventilador, y de
ese modo el ventilador 113 para el mecanismo separador
principal recibe movimiento del drbol 111. En la fi-
gura 2 se verd que ese &rbol 114 tiene en su extremo
dirigido hacia el rastrojo una rueda de erizo 219, exis~-
tiendo una cadena 220 que ve desde esa rueda &£19 a otra
221 establecida en el drbol 94, para comunicar movimien-
to 21 transportador 93 elevador de la mies que se sitfa
por debmjo del cilindro trillador 87. Como lo ilustran
las figuras 1, 2 y 4, el arbol acodado 103 lleva en su
extremo dirigido hacia el rastrojo una rueda de erizo
222 que tiene una conexidn de cadena 223 con otra rueda

de erizo 224 sostenida en el codo superior 120 del ele-
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vedor 118, y de ese modo recibe movimiento el mecanismo
elevedor alojado en la parte 112. El extremo inferior
del mecanismo elevador alojado en el elevador 118 claro
es que pasa por el derredor del arbol 116 ¥, por lo tan-
to, funcionara el tornillo 117.

Por la transmisidn del tractor se hace
el movimiento en relacidén con las diversas partes ope-
rativas de la segadora trilladora.

VII. - MEDIO DE AJUSTAR LA PLATAFORMA IF. LA SEGADORA.

Sabido es que en las segadoras trillado=
res la plataforma segadora de la méquina tiene que ser
verticalmente ajustable para lograr el ajuste del meca~
nismo cortasdor de esa plataforma con respecto & la lon=-
gitud de la mies. Ese ajuste debe poderse hacer mien-
tras le mdquina veya marchando. Se ilustra un mecanis=
mo de esa clase, Si examinamos las figuras 1, 2 y 5,
en cuanto a ese particular, se vera gque el expresado
mecanismo sjustador se encuentra bajo el control de un
obrero que va sentado o de pie en la plataforma del trac-
tor. A ese fin un soporte vertical 225 se fija en la
plataforma 22 del tractor. Un arbol 226 recibe apoyo
en el extremo superior de dicho soporte 225, teniendo
el mencionado &rbol un volante 227 y ademas una conexién
de engrane (no se representa ésta) para el funcionamien-
to de un Arbol 228 dirigido hacia atréds, que puede gi-
rar en un sostén 229 soportado en el extremo posterior
de la plataforma 23 del tractor.

Un acoplamiento universal 230 une el ex-
tremo posterior del arbol 228 con una prolongacién 231
que sale hacia atrés y s8irve para la rotacidn y el so-~
porte de una estructure soportadora vertical 232 que

se meonta en uno de los barrotes longitudinales 35 del




marco. Se verd que dicho acoplamiento universal 230
queds esencialmente verticel por encima del pasador de
pivote 30 que une la segadora trilladore con la barra
de traccién del tractor, segin se ve en le figura 2.
Eso permite el girar o dar vueltas en los 1imites del
terreno sin que se produzcan esfuerzos de torsibn. En
el promedio de su longitud tiene la prolongacién 231
del é&rbol un brazo rfgido 233, en cuyo extremo exterior

se dispone una conexidn de eslabdn pivotal que cuelga

“Qﬁg Yy 8e conexiona con una barra 235 que se dirige hacia

Bratis i atrés por cdebajo de la plataforma 44 de la segadora,
ﬁ_z_c_@L NOVIL,

con la que se conexiona o fijea la mencionada barra,

Por la descripcidén hecha se verd que el
volante 227 obra en 228 y 231, para llevar hacia arriba
el eslebdn 234, o empujarlc hacia abajo, al objeto de
gque suba o baje la plataforma de la segadora. Debe
tenerse en cuenta que ess plataforma de la segadoras es
sostenida en unas barras que se montan pivotalmente en
el eje 31. Se puede recurrir a cualquier forma conven-
cional de muelles o resortes equilibradores, para ayudar
al ascenso o el descenso de la plataforma, muelles que
no se ilustran a fin de evitar indebidas complicaciones
en los dibujos. Asimismo debe tenerse en cuenta que
la ceja 60 del transportador del alimentador, con su
superestructura 61, se suspende pivotalmente del &rbol
59 soportado por la parte rigida de la trilladora.

Como claramente lo ilustra la figura 5,
puede verse que al subir la plataforme el transportador
¥y la caja de la superestructura se deslizan hacia delan-
te por la sencilla razdén de que cade una de esas partes,
esto es, la caja del transportador y le plataforma, se
sostiene en su propio pivote con entera independencia
entre si. Asimismo la tapas articulada 62 se monta en

su propio pivote independiente, como claramente se ve




en la susodicha figura 5, y como resultado de ello pue-

de disfrutar de un movimiento deslizantie relativo con
la parte de arriba de la superestructura 61, cuando el
alimentador se ajusta hacie arribe y hacia abajo con la
plataforma de la segadora.

Una caracter{stica muy importante del
invento es la conexidn del 4rbol 67 del batidor con la
barra 42 en forma de Z, por medio de la barra 69. El
resultado de ello es que cuando la plataforma sube y

baja, el batidor establecido en el &rbol 67 se mantie-

X . 4
B ; ne siempre apartado en la misma proporcion con respecto
SPECIAL MOVIL,

a la prolongacidén 82, o mejor aln con respecto al lado
posterior del transportador 77 de la plataforma superior
o suplementaria, y tembién como resultado de ello el
batidor de ese &rbol 67 alimenta siempre por igual y
regularmente la materia por el transportador 64° del
alimentedor, independientemente de 1la posicién ajusta-
da de la plataforms de la segadore. Ademds, el meca-
nismo que ilustra ia figura 5 y que se destina a comu-
nicer tensién a la cadena, y particularmente el brazo
181 empujado a resorte y el rodillo 182, sirven para
rantener la cadena transmisora 179 para ese batidor en
el &rbol 67, con tensidn en todo tiempo, de suerte gue
las partes se moverén con una velocidad constante y uni-
forme.

Describiremos ahiorm el accesorio ensaca-
dor y la plataforma con su portasacos.

VIII. - DISPOSITIVO ENSACADOCR.

Para su descripcidn haremos referencia
a las figuraes 12, 13, 14 y 15, que ilustran clarauente
esa caracter{stica del invento. El miembro de marco

longitudinal 35 dirigido més hacia el rastrojo, tiene
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contiguo a la rueds principal 32 un par de miembros so-
portadores verticales espaciados 236, provistos de unos
hierros angulares 237 que se dirigen lateralmente Yy se en-
trelazen mediante unas barras angulares longitudinales
-~ 238, reforzéndose diagonalmente mediante las barras 239.
Une plataforma 240 para un obrero se monta& en la estruc-
tura del marco que acabamos de describir, llevando esa
rlataforma en su lado dirigido hacie fuera el asiento
241 para un operario, mirando en direccidn hacia la
mies., Se observard que las barras o soportes £36 se

dirigen hacia arriba en cierta distancia y se cruzan

y conexionan mediante una barra angular longitudinal
242, que adecuamdamente soporta, de trecho en trecho,
unos portasacos 243, representéndose tres de ellos en

el caso que venimos considerando. El dispositivo ensa~-

5 5 ' 4
cador puede circundarse ademas, con respecto al marco

principal, mediante una abrazadera 244 dirigida hacia
y la mies, que se sujeta en el marco principal.

Se observard que las barras angulares
238 se dirigen hacia abajo formando un éngulo, ¥y hacia
atrés, como lo ilustra la figura 12, barras que son cru-
zadas por otras 245 en las que se sostiene el pisc o
suelo 246 de un portasaco, provisto de unos tableros
laterales 247 y de otro posterior 248 pivotado mediante
una articulacidn 249 con el referido suelo 246.

Se comprenderé que 108 sacos se engan-
chan en cada uno de los portasacos 243 y que se encuen-
tran en una posicidén directamente por debajo de las bo-
cas o salidas 147 y 148 del mecanismo 142 clasificador

de la semilla, para recibir ésta. Cuando un saco que=

Al da lleno de grano o semilla, el obrero lo cose para ce-
rrerlo y lo deja caer luego en el portasacos inclinado,

funcionando el tablero posterior 248 para evitar que di=-
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chos sacos se deslicen y caigan al suelo.

Se establece un mecanismo para que el
tablero posterior 248 pueda oscilar hacia abajo y permi-
ta la descarga de una cantidad de sacos del portador
al suelo. A ese fin el mencionado tablero posterior
248 tiene un brazo 250 dirigido hacia abajo, en el que
pivota una barra 251 dirigida hacia delante, que se ex-
tiende por debajo del portador y tiene una escotadura
252 cerca de su extremo delantero, escotadura que en
su posicidn normal va a coincidir con una placa 253
sostenida por uno de los barrotes transversales 245.

Ia barra 251 mencionada se mantiene en su posicién
normal sujeta, con la escotadura en coincidencia con

la place 253, merced a un muelle o resorte 254 que se
conexiona por un extreumo con la barra 251 y por el otro
con el barrote transversal 245 mas trasero.

El extremo delantero de dicha barra 251
tiene un eslabdn 255 pivotalmente conexionado con ella
por un extremo, mientras que por su otro extremo se
conexiona pivotalmente, mediante un ojo 256, con el ex-
tremo colgante de un acodamiento 257 convenientemente
sostenido en unos ojos o aberturas 258 de la platafor-
ma £40 donde se encuentra el obrero, teniendo dicho aco=
damiento 257 una prolongacidén 259, accionable por el
pie, que se mantiene en la posicidn normal gracias a un
muelle o resorte 260. Se comprenderé que si el obrero
desea descargar una cantidad de sacos del portasacos
inclinado solamente tiene que ejercer presiSn con el
pie en el pedal 259, para Que oscile el acodamiento
257 y se haga la liberacién de la barrs 251 y su esco=-
tadura 252, en relacibn con la placa 2563, venciendo la
accidn del muelle 254, con lo que el peso de los refe=-

ridos sacos harid que bascule el tablero posterior 248




Y que los sacos se descarguen en el campo o suelo, for-

mando una pila. Al desaparecer el peso de la carga,
las partes de muelles o resortes 254 y 260 servirédn au-
tométicamente para hacer que dicho tablero posterior
vuelva a su posicion de enganche, como clarsmente se

»
comprendera.

IX, - CARACTERISTICAS PARA EL TRANSPORTE IE IA MAQUINA.

Serfa muy molesto y & veces imposible
transportar la segadora trilladora objeto del invento
por los sitios estrechos y por los caminos asimismo es-
trechos, debido a sus grandes dimensiones laterales, y es
necesario, por lo tanto, recurrir a un mecanismo que re-
duzca el ancho de la méquina cuando se haya de transpor-
tar de un sitio a otro.

Como particularmente lo ilustran bien
las figuras 1 y 8, las barras o barrotes que soportan
& la plataforma de la segadora, esto es, la barra 42
en forma de Z y le barra angular 43, se forma cada una
de ellas, esencialmente en el promedio de sus longitu-
des, con una articulacidn 261, que normalmente queda
sujeta para que las barras se mantengsan & modo de una
unidad rigida, por medio de los pernos sujetadores 262.
Claro es que la barra soportadora posterior 43 de la
plataforma lleva el soporte vertical 50 ya mencionado
antes, llevando también unos montantes iguales 263 y
264, yendo estos Ultimos en la extremidad exterior de
la barra 43, como se ilustra. Transversalmente con
respecto & sus extremos superiores, esos montantes 50,
263 y 264 se unen mediante un tablero 265, que va hen=
dido entre sus extremos, o encima del punto de apertu=-
ra de la articulacidn 261. El corte o divisidn de los
tableros 265 es inefectivo durante el funcionamiento

normal, lo que se logra mediante una abrezadera 266 que
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se sujeta a una parte del tablero 265 y que pasa por la
hendidura, de modo que las dos partes se pueden conexio=
nsr rigidamente entre s{ merced a un tornillo despren=
dible 267. Otro tablero igual hendido 268 corre trans-
versalmente con respecto a la parte de ab&jo de los mon=
tantes, reforzédndose los expresados tableros 265 y 268,
por su 8itio de corte, merced a unos tableros conexio=
nadores verticales 269. Por sus extremos opuestos se
conexionan los expresados tableros gracies a otros 270,
reforzéndose la conexidn por las esquinas entre todos
los tableros grecias a unas placas sujetadoras triangu-
lares 271. La construccidn que acabamos de describir
forma el tablero o pared posterior de la plataforma de
la segadora, y puede llevar por encima uns cubierts 272
de lona u otra tela por el estilo, de suerte que el ex=
presado tablero posterior sirva de proteccién contra el
viento y evite que la mies salga de la expresada plata-
forma.

Una varilla de abrazadera 273 conexiona
el soporte 263 con la barra 43, y otrs abrazadera igusl
sale en direccidén opuests del montante 263, siendo esa
Gltima abrazadera la designada por 274 y yendo sujets
a ls barra 43 mediante un perno 275. En el extremo
apartado exterior de la mencionada estructura de table=
ro posterior se dispone otro miembro reforzador 276, el
cual tiene en su extremo superior un gancho 277 al obje=-
to que veremos. El extremo exterior de la plataforma
es sostenido por una barra 278 que, como lo ilustra la
figura 1, se sujeta o fija a la viga longitudinal 38
por medio de un pivote 279. Como lo ilustran las fi=-
guras 1 y 8, el lado posterior y dirigido hacia la mies
de la caja 54 del separador, lleva un gancho 280 y un

sostén 281 con apertura, al objeto que mas adelante se
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vera.

Cuando se quiera transportar la méquina,
el extremo exterior de la plataforma se puede articular
hacia arriba, como con lineas discontf{nuas 1o ilustra
la figura 2. Eso se logra desprendiendo la abrazadera
273 del montante 263 y sacando también los pernos 262
vy el tornillo 267. El érbol del carretel o aspador
8e quita entermmente con éste, desuniendo sus conexio=
nes transmisoras, y sacando el drbol del carretel de
los cojinetes que lo soportan. Fécilmente se verd
que quitando ese carretel o aspador, el extremo exte-
rior de la plataforms se puede doblar enteramente ha=-
cia arriba en las articulaciones 261. Claro es que el
tablero 269 dirigido hacia la mies se puede doblar ha-
cia delante con respecto al tablero 269 dirigido hacia
el rastrojo, cuando se quite el tornillo 267 para per-
mitir esa operaciédn. El extremo de la barra 273 se
sujeta luego en el perno 275, y la plataforme se manten=
dréd firmemente en la posicién doblada o plegada. El
éarbol del aspador se cuelga luego en el gancho 277 del
miembro 276, por su extremo frontal, y por su extremo
posterior, como con l{neas discont{nuas se ve en la fi-
gura 1, dicho &rbol se soports mediante el gancho 280,
en tanto que la parte telescdpica cuadrada de su correse
pondiente arbol 52 entra en el soporte ablerto 281,

De esa suerte se puede reducir materislmente la dimene
8ién o anchura lateral de la segadora trilladora.

Ademds de plegarse la plataforma cuando
se haga el transporte, se establece también un mecanise
mo que permita el movimiento de la rueda de la mies ma=
terialmente hacia dentro con respecto & su posicion nore-
mal, de modo que la rueda de marcha de la méquina se

buede igualmente reducir a fin de que la expresada mé-
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quina pueda marchar por caminos bastante estrechos.

Ese mecanismo lo ilustra mejor la figura 11, a la cual
pasamos a hacer referencia. En la posicién normal de
la rueda de la mies se verd que ésta se sujeta al marco
principal por medio de unas abrazaderas 282, Asimis-
mo se verd que el extremo dirigido hacia la mies del

eje 31 viene a formar una especie de eje corto 283,

que normelmente entra en el sostén 152 del cojinete,
como lo indica la figura 6. Hay que tener en cuenta

;j que ese cojinete se forma con una parte adicional 284,

' y que al quitarse las abrazaderas 282 puede la rueda de
la mies, con su eje corto 283, entrar en el cojinete su-
plementario 284 y en otro cojinete también suplementario
285, llevado por el marco principal en l{nea con é1 y
dirigido hacia el rastrojo, como se ilustra. De ese
modo se puede estrechar convenientemente la llanta de

la rueda de la méguina.

Queda ya hecha la descripcidn detallada
de cada uno de los grupos que constituyen toda la sega-
dora trilladora objeto del invento, y pasamos ahora a
hacer un resumen del empleo y funcionamiento de la mé-
quina.

X. = RESUMEN. - USO Y FUNCIONAMIENTO DE LA MAQUINA COM-
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Como lo ilustran las figures 1 y 2, la
parte delantera del marco principal se conexiona pivo=-
talmente con la barra de traccidn del tractor, que sir=-
ve también para soportar el extremo frontal de la sega-
dora trilladora. Al marchar la méquina por el campo
va cortando la mies que es llevada hacia atris, al trans-
portador 46, por medio del aspador 49, de la manera or-

dinaria. La plataforma de la segadora se puede ajus=-
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tar verticalmente para que suba o baje, segﬁn la altura
de la mies, lo que hace el obrero encargado de la mé-
quina maniobrando en el volante 227. Eso es ventajo=
80, y &simismo se apreciaréd que debido a la manera de
la conexidn de ese medio de control entre el tractor

y la plataforma, dicho control se encontrara siempre

. . + !
en la misma posicion con respecto a la persona& que con-

oW
YA ra trilladora vaya marchando directamente por detras
2l

4

A5 del tractor o con una considerable desviacion angular

con respecto al mismo, como sucede al girar en el campo
para dar vuelta.

El transportador 46 hace que la mies avan-
ce lateralmente, con ayuda del transportador 77 de la
plataforms superior suplementaria, a fin de que pase a
la caja 61, donde dicha mies se mueve longitudinalmente
hacia atrds merced al transportador 64  del alimentador
que se mueve rectangularmente, el cual & su vez, con
ayuda de los batidores 68 y 75, dirige la mies al cilin-
dro trillador 87. Este cilindro trillador se mueve en
la direccidén contraria a la de marcha de las manecillas
de un reloj, con la mies dirigida por debajo del mismo,
para que sea inicialmente trillada con ayuda de la par=~
te cbncava 88, Ia mayor parte del grano se separa asf
de la paja y cae por esa parte céncava al transportador
93 elevador de la mies, que se mueve en la direccién
contraria a la de marcha de las manecillas de un reloj,
parsa la elevacidén de dicha mies por debajo del mismo y
entre é1 y la parte inclinada inferior 92, de suerte
que la mayor parte del grano, con algﬁn cascabillo que
pueda permanecer, se dirige hacia la unidad cribadora
106, ia cual vibra con mucha rapidez de modo que el gra-

no puede pasar por la criba perforada 107 e ir por el
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fondo inclinado 108 al tornillo 117.

Lsa parte del grano que no se encuentre
enteramente separada de la paja y del cascabillo en el
cilindro, es llevada hacia arriba transversalmente con
respecto & los barrotes de rejilla 90 y a la protecciodn
91, por medio del batidor 97 que se mueve en la direc~
cion contraria a la de marcha de las mencillas de un
reloj, y pasa as{ & la unidad 101 aventadora de la pa-
ja, que obra también para agitar el grano pasando de
esa suerte a la unided 106 y por su criba 107 &l torni=-
1lo 117. Todo ese tiempo va girando el ventilador 113
a fin de que la paja y €l cascabillo sean expulsados
de la méquina, hacia atrds de la misma.

El mecanismo elevador que se encuentra
en la caja 118 recibe el grano y el cascabillo que pue-
da quedar, del tornillo 117, ¥y lo eleva & fin de que
pase al tornillo 122 del relimpiador alojado en la caja
55. Cuando la tolve o artesdn del tornillo haya que-
dado completamente lleno de grano, su puerta articulada
124 oscila hacis atrds a fin de que ese grano se distri-
buya uniformemente de por si y por medio de una protec-
cidn 125, cayendo en 1la criba 126, por la Qque ese grano
pasa y cae al fondo inclinado 134 que sirve para diri-
gir tanto el grano limpio como la demés semilla hacia
el tornillo 135. La paja y el cascabillo claro es que
no pueden pasar por la criba 126, sino que por encima
de su extremidad pasan al fondo inclinado 132, donde
deslizéndose hacia abajo los alcanza una corriente de
alre que sale del ventilador 139, para 8su expulsién |
hacia atras Yy su recogida en la mesa 133, pasando tam-
bién a la unidad aventadora 101 que hace su expulsién
de la maquina.

El tornillo 135 lleva el grano al meca-
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nismo elevador de la caja 145 y dirige el gr&no o semie-
lla, juntamente con la semilla inutil, & la criba cilin-
drica 144 del mecanismo clasificsdor 142 que, como an-
tes hemos descrito, funciona para descargar el grano,
propiamente dicho, por las bocas o salidas 147, en tanto
que el grano indtil sale por la otra boca 148.

Un obrero situado en la plataforms ensaca-
dora se encarge del llenado de los sacos suspendidos por
los portasacos por debajo de esas bocas de descarga, y
una vez lleno un saco lo cose y le hace que pase a la
parte inclinada del portasacos del dispositivo ensaca-
dor. Cuando el pretendido nimerv de sacos se haya
acunmulado en el portador inclinado, el obrero, como
ya antes hemos expuesto ampliamente, puede hacer la li-
beracidn del tablero posterior, de suerte que los expre=
sados sacos caeran automdticamente de por s{, formando
una pila, en el campo, y al desaparecer el peso de los
sacos del portador inclinado, el expresado tablero pos-
terior volveréd automédticamente a quedar en la posicidn
sujeta, de modo que otros nuevos sacos8 se pueden acumu=
lar en ella.

Cuando 1la méquina no se esté utilizando
en €l cempo y s8e la quiera transportar, el extremo ex-
terior de la plataforma se puede doblar o plegar hacia
arriba y hacia dentro y sujetarse en su sitio, como ya
se ha descrito, después de lo cual el aspador se desco-
inexiona y se quita. Fse aspador, de una manera igual,
pasa luego a unos soportes adecuados, a fin de colocar-
se longitudinalmente con respecto al cuerpo de la mé.~
quina. Debe tenerse en cuenta, ademas, que la rueda
para la mies se puede también correr bastante hacia den-
tro a fin de que disminuya el ancho de la méquina entre

ruedas, facilitdndose as{ su transporte conveniente por
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los caminos y sitios estrechos.
) Claro es que la descripcidn hecha sdlo
es a t{tulo ilustrativo de una disposicidén que el in=
) vento puede recibir en la préctica, ¥ que se podrén in-
troducir todos aquellos cambios en la disposicidn de
las partes y de los mecanismos que no Se aparten del

[ S .
espliritu y alcance del invento.

- NOTA -:=

Los puntos de invencidn propia y nueva
que sSe presentan para que sean objeto de esta Patente
de VEINTE ados, son los siguientes:

‘) ‘ 1?2 - Una segadora trilladora, caracteri-
zada por el hecho de ser arrastrada por un tractor y
ser todas sus partes operativas accionadas por un arbol
tomador de fuerze que recibe movimiento del citado trac-
tor.

22 - Une segadora trilladora gque tiene
un marco soportador, un mecanismo trillador, un tractor
provisto de una barra de traccidn con la que el marco
se conexiona pivotalmente, y un drbol que recibe movie
miento del citado tractor y se soporta en el referido
marco, yendo ese &rbol conexionado para lograr el fun-
cionamiento de la trilladora.

32 -« Una segadora trilladors, caracteri-

Ak zada por el hecho de tener un marco principal rigido y
pivotalmente conexionado con la barra de traccidn de
un tractor, una plataforma ajustable o regulable para

la segadora, y un medio de control en el tractor, a fin

=40=-




de lograr el ajuste de la referida plataforma.

42 - Una segadora trilladora, como la
reivindicada en el punto 392, en la que el medio de con=
trol en el tractor, para la plataforma de 1la segadora,
permanece sSiempre en la misma posicién con respecto al
obrero que se encuentre en el tractor, cualquiera que
sea la posicién angular saliente de la méquina en rela-
cién con el mencionado tractor, como por ejemplo, al
girar o dar dicha maquina una vuelta en el campo.

52 - Una segadora trilladora, caracteri-
zada por el hecho de tener un transportador en relacidn
con le plataforma principal, y otro transportador su-
perior suplementario, de menor anchura que la del trans-
portador principal y espaciado hacia delante con respec-
to al lado posterior del mencionado transportador de
la plataforma principal.

62 ~ Unsa segadors trilladora que tiene
un marco principal; una trilladora en é1; un marco su-
plementario movible, pivotado en el eje de la ﬁéquina,
el cual tiene una plataforma superior; y una caja para
el alimentador, pivotada en la trilladora, yendo ese
alimentador deslizablemente soportado, por su extremo
frontal, en la plataforma de la segadora.

72 - Una segadora trilladora como 1ls
reivindicada en el punto 6%, en la que la caja del ali=-
mentador tiene un batidor libremente movible en un coji-
nete ranurado, yendo el arbol de dicho batidor conexio-
nado, mediante un eslabdén, con la parte frontal de la
plataforma de la segadora.

82 - Una segadora trilladora, caracteri-
zada por una trilladora que tiene un correspondiente
cilindro, existiendo un transportador continuo para el

alimentador, con una parte inclinada y dirigida hacia
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erriba con respecto al citado cilindro, existiendo ade-
Y més un batidor por encime del transportador, en el pun=-
to o sitio por donde se inclina, y otro batidor igual
‘) por encima de su extremo de descarga y contiguo al su=
sodicho cilindro.

92 - Una segadora trilladora, caracteri=-
zada por una trilladora que tiene un cilindro corres-
ponidiente; una concavidad por debajo; un fondo inclinado
por debajo de esa concavidad, que va a parar a una uni-
ded cribadora; y un transportador continuo y movible en

. 4 By 2
la direccion contraria a la de marcha de las manecillas

de un reloj, a fin de que la mies pase por encima de

ese fondo inclinaedo, a la mencionada unidad cribadora.
102 - Una segadora trilledora que tiene

un dispositivo trillador, carecterizada por un relimpia=-

dor en el que se dispone un artesdn que tiene una pared

‘), . ' articulada, y un tornillo en ese arteson para gque se

mueva la mies en la direccidn longitudinal de éste, de
modo que al quedar dicho artesdn completamente lleno
oscila hacia atrés la referida pared articulade para
permitir una distribucidn uniforme de la mies desde el
repetido artesén al relimpiador.

3 » 112 - Una segadora trilladora que tiene
un marco principal rigido soportador de un dispositivo
trillador, caracterizandose el expresado marco por el
hecho de tener una barra diagonal por debajo del marco,
barra que es ajustable por un extremo, con lo que el
expresado marco puede ceder hacia arriba a fin de que
se nivele la trilladora.

JL 122 - Una segadora trilladora como la
reivindicada en el punto 112, que tiene una caja de ven-
tilacidn por debajo del marco, sirviendo la barra nive=-

-

ladora diagonal de protéctor para la referida caja de

-42-




ventilaciédn.

132 - Una segadora trilladora que tiene
un eje y un marco rigido principal soportado en ese eje,
’) y ademés un tirante para que ceda el eje, caracterizén-

dose zsimismo el citado marco por una barra diagonal
gque lleva una conexidn con el marco y con el eje, sien-
do un extremo de dicha barra diagonal regulable para

. 4 . .
gque ceda el marco, y disponiéndose también un eje para

, ¥—

la nivelacidn de la trilladora, sostenido en el citado

142 - Una segadora trilladora que tiene
un marco principal, caracterizada por el hecho de que

el citado marco lleva una plataforma ensacadora, la

cual tiene un portasacos inclinado hacia abajo y pro-
visto de un tablero posterior para permitir gque los sa-
cos llenos de grano se acumulen en ella.

2 159 - Una segadora trilladora como la
reivindicada en el punto 1492, en la que el tablero pose
terior se puede desprender para que se descarguen los
sacos, existiendo ademés un medio de lograr que automé~-
ticamente regrese el citado tatlero posterior a la po-
sicidn de enganche después de descargados los sacos.

162 - Una segadora trilladora que tiene
un aspador y una plataforme para la segadora, caracteri-
zéndose por el hecho de que dicha plataforme Se puede
plesar para que se reduzca la anchura lateral de la ma-
gquina, quiténdose primero el aspador y colocéndose en
la direccidén longitudinal de la méquina, yendo un extre-
mo del &rbol del aspador soportado en la plataforme, \

‘L\ mientras que el otro lo es por un gancho del cuerpo de |
ls trilladora.

172 - Una segadora trilladora que tiene |




una plataforma plegable y una rueda para la mies soste-
nida en un eje corto, caracterizédndose ademas esa es-
tructura por el hecho de que la rueda para ls mies y

el eje corto se pueden sujetar en unos cojinetes suple-
mentarios, hacia dentro de su posicién. a fin de que ma-
terialmente se reduzca el ancho de la méquina.

182 - Una segadore trilladora, esencial-

y! mente como la descrita con referencia a los adjuntos di-

:Q’J bujos.

192 - Mejoras en las segadoras-trillado=-
ras.

Tal y como se ha descrito en la memoria
que antecede, representado en los dibujos que se acom=-
peflan y con los fines que se han especificado.

' Esta memoria consta de cuarenta y cuatiro

hojas escritas por une sola cara.

Madrid, 14 de Agosto de 1926.-

P. A.
Alberto de Elzabnru
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