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M S M O R I A D E S C R I P T I V A

para una patente de invención  por vein te  años, por =  D is ­

p o s i t iv o  ind icador  para máquinas ca lcu ladoras  =  a fa vor  

de Don Conrad LUTTROPP y Don Anders LINDAHE» res id en tes  

respectivam ente en Stockholm (Suecia) Kaptensgatan, 3, y 

Nybrogatan, 15 B*«

31 presente invento se r e f i e r e  a maquinas para c a l  

cu lar  y principalm ente a máquinas ca lcu ladoras  que fu n c io ­

nan con d iez  t e c la s ,  esto  es a máquinas en que para cada 

c i f r a  s o lo  corresponde una t e c la  y en la s  que la  c i f r a  

que se levanta  o aparece se, dispone en e l  numero de c i f r a s



-“ PECIALMOVIL

- 2

con que se opera» por medio de un escogedor (que coge y 

c o lo ca  la s  c i f r a s ) ,  es d e c ir  un d is p o s i t iv o  que después 

de c o lo ca r  un número en la  maquina acumula la s  d i fe re n te s  

c i f r a s  cogidas y la s  dispone en su s i t i o  correspondiente 

en e l  número y transmite finalm ente e l número a l r e g is t r o  

contador p r in c ip a l .

Hasta hoy este  género de máquinas t ien e  el incon­

veniente de que e l  número as i d ispuesto  no es v i s i b l e ,  a l  

menos antes de imprimirse y de consigu iente  no da tiempo 

a l operador para ce rc io r a r s e  de s i  ha puesto e l  número 

exacto o deb ido .

El o b je to  p r in c ip a l  del invento l o  con stitu ye  una 

máquina del género concretado, en e l  que se obvia  este  in- 

conven iente .

La c a r a c t e r i s t i c a  p r in c ip a l  d e l  invento co n s is te  

en máquinas ca lcu ladoras  p ro v is ta s  de l mecanismo escogedor 

mencionado y de una s e r ie  de t e c la s  mediante la s  que fun­

ciona dicho escogedor, as i como de un in d icad or  que mués -  

t ra  o señala e l número co locado en dicho escogedor y que 

consta de v a r ios  miembros o elementos movibles p rov is tos  

de c i f r a s ,  también de unos medios que empalman o unen d i ­

cho escogedor con e l mencionado in d icad or  en forma a e j e ­

cutar un movimiento gradual o p rogresivo  del último en con 

formidad o de acuerdo con e l  movimiento del escogedor y por 

último de unos medios en que actúan la s  t e c la s  y destina  -  

dos a mover uno de dichos miembros cada v ez ,  de modo que 

re su lte  v i s i b l e  la  c i f r a  que corresponde a la  t e c la  con 

que acaba de operarse .

Según e l  presente invento dicho in d icad or  compren-



de de p re fe re n c ia  una ca ja  y va rios  miembros prolongados 

por ejemplo crem alleras v e r t i c a le s  dispuestas en forma co­

r re d iz a  en dicha ca ja  en que cada una actúa o engrana so ­

bre un d is c o ,  por ejemplo un d isco  fentado p ro v is to  de 

c i f r a s .

Este invento consta además de unos medios o meca­

nismos de parada en que actúan la s  t e c la s  para l im ita r  e l  

movimiento del miembro o crem allera en que obra la  t e c l a  

que funciona , de modo a r e s u lta r  v i s i b l e  l a  c i f r a  del d is ­

co que corresponde a l a  t e c l a  que acaba de operarse, y de 

unos medios para re ten er  dicho miembro o crem allera a s i  

operada en su p o s ic ió n  a justada, asi como de unos medios 

para que vuelva e l  in d ica d or  en su conjunto a la  p o s ic ió n  

i n i c i a l  o de comienzo y r e s ta b le z ca  l o s  miembros o crema­

l l e r a s  a l  cero cuando e l escogedor vuelve a su p o s ic ió n  

i n i c i a l  mediante la  manivela que hace funcionar la  máqui­

na; también de unos medios para cerra r  o s u je ta r  e l miem­

bro o crem allera que ha de entrar en funcionamiento a su 

v ez ,  y o tros  medios para sop orta r  lo s  miembros o crem alle­

ras y que han de s o l t a r  temporal o periódicamente de d i -  

chos miembros o crem alleras a l  vo lv er  el in d icad or  a l a  

p o s ic ió n  i n i c i a l  y entonces ponerse de nuevo en contacto  

con dichos miembros o crem a llera s .

En estas máquinas del t ip o  d e s c r i to  p ro v is ta s  de 

una t e c la  co rre c to ra  para l a  vu e lta  progres iva  o gradual 

del escogedor a la  p o s ic ió n  i n i c i a l ,  e l invento también 

comprende unos medios o mecanismo para unir  e l in d icad or  

a dicha t e c la  c o rre c to ra  en forma que el repetido  in d ica ­

dor vuelva gradualmente a la  p o s ic ió n  i n i c i a l  a l hacer 

pres ión  o contacto  sobre la  t e c l a  c o r r e c to r a .
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SI invento consta además de otras  c a r a c t e r ís t i c a s  

para lo g ra r  e l  p e r fe c to  funcionamiento del in d ica d or  como 

se d e s c r ib ir á  detalladamente en la  s ig u ie n te  d e scr ip c ió n  

acompañada de lo s  d ibu jos  ad jun tos .

B1 invento es té  representado en lo s  d ibu jos  adjun­

tos  que muestran una r e a l iz a c ió n  del funcionamiento d e l  

mismo mediante un ejemplo ap licado  a una máquina c a lc u la ­

dora de d iez  t e c l a s .

la  f i g .  1 representa en plano l a  v is ta  de la  má­

quina de c a lc u la r  p ro v is ta  del mecanismo in d icad or  en con­

formidad con este  in ven to .

l a  f i g .  2 expone en a lza do , la  delantera de dicho 

in d ica d o r ,  en que l a  ca ja  de la  máquina está  cortada f i g u ­

rando so lo  parcia lm ente.

La f i g .  3 es una v is t a  la t e r a l  que m anifiesta  e l  

empalme motor entre e l  in d ica d or  y el escogedor a s i  como 

entre la s  t e c la s  y e l  mecanismo de parada del in d ica d o r ,  

estando también cortada la  ca ja  que so lo  f ig u ra  p a r c ia l  -  

mente.

La f i g .  4 es una v is ta  la t e r a l  que muestra la  t e ­

c la  c o rre c to ra  en p o s ic ió n  deprimida o de descenso .

Finalmente l a  f i g .  5 represen ta  un miembro del in ­

d icador co locado en su p o s ic ió n .

Según lo s  r e fe r id o s  d ibu jos  1_ designa e l  ta b le ro  de 

la s  t e c l a s ,  2̂ la  rueda de engrane d e l escogedor y 3 e l  sec 

to r  motor o de movimiento f i j a d o  a l  pasador 4 que puede 

funcionar por medio de la  manivela de l a  máquina. 3n 5 y 5 

se ven la s  a r t ic u la c io n e s  que empalman la s  t e c la s  con e l  

escogedor . La rueda de engrane del escogedor 2 actúa sobre



un piñón 6 unida a un engrane cón ico  £  que actúa sobre 

o tra  rueda cón ica  8 su je ta  a l  á rbo l £ .  En e l  o tro  ex tre ­

mo está calada sobre este  árbol £  una rueda dentada 10 

p ro v is ta  de d ientes  o b l icu o s  que engranan con la  crema -  

l l e r a  11 f i j a d a  a l a  ca ja  1£  del in d icad or  y cuya ca ja  

está  d ispuesta en forma corred iza  sobre la  guia 15»

El in d ica d or  c o n s is te  en v a r io s  d iscos  14 en cuyo 

contorno están la s  c i f r a s  y ca lados en forma poder g ira r  

sobre un á rbo l 15» Cada una de la s  ruedas de c i f r a s  14 

l l e v a  un piñdn 16 engranando con l a  crem allera 1£ guiada 

en una ranura v e r t i c a l  de la  ca ja  l £ .  Sobre la  ca ja  ba jo  

e l  in d ica d or  hay una chapa de guia 18 p ro v is ta  de abertu­

ras guiadoras para lo s  pasadores de parada 19, cada una 

de la s  cuales se empalma por uno de sus extremos con una 

de la s  a r t ic u la c io n e s  5 ,  Los pasadores de parada 3£ están 

d isp u estos  vertica lm ente  superpuestos y separados a una 

d is ta n c ia  correspondiente a la  de la s  c i f r a s  de la s  ruedas 

o d iscos  1 4 .

Sobre e l in d icador  hay una palanca 20 que puede 

g ir a r  sobre e l armazón de la  máquina en £1 y en su ex­

tremo l i b r e  p ro v is ta  de un pasador 22. Sobre este  pasador 

2 2 , en forma a poder g ir a r  también, hay una palanca de dos 

brazos 23 que por uno de sus extremos empalma con e l  bas­

t id o r  o armazón de la  máquina por medio de un muelle 24 y 

que en e l o tro  extremo está  configurada en un m a r t i l lo  25. 

Cuando e l  in d icad or  está  en su p o s ic ió n  i n i c i a l ,  e l  marti­

l l o  £5 se superpone exactamente a la  primera crem allera 17 

Una a r t ic u la c ió n  £6 une la  palanca 20 a un extremo de una 

palanca angular 27 montada en e l b a s t id or  y otra  a r t ic u la ­
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c ión  28 empalma e l  o tro  extremo cié dicha palanca angular 

27 con una palanca 29 montada también en e l  b a s t id or  y 

unida con todas la s  a r t ic u la c io n e s  5 de la s  t e c la s  por su 

otro  extremo.
Exceptuando la  p o s ic ió n  que ha de ser operada, la  

crem allera 17 en la  p o s ic ió n  i n i c i a l  descansa o se apoya 

en un brazo 34 que se prolonga en una palanca de doble 

brazo 35 calada en un pasador 36 del b a s t id o r  y llevando 

un l im ita d or  o tope 38 al mismo lado de dicho pasador 56 

que e l  brazo 34. Montado en forma a poder g ira r  sobre e l 

mismo pasador 36, hay una palanca 39̂  p rov is ta  de un l im i ­

tador 37 que, en la  p o s ic ió n  i n i c i a l ,  actúa sobre una rosca 

47 a to r n i l la d a  al b a s t id o r .  El s e c to r  motor 3 en sus posi­

c ion es  extremas topa contra lo s  l im ita d ores  38̂  y 57 .

Calada también en forma g ir a t o r ia  sobre e l  extremo 

l i b r e  del brazo 34 fre n te  a l in d ica d or ,  se h a lla  una pieza 

30 re ten ida  en contacto  con la  crem allera 1̂ 7 que va a fun­

cionar a su vez mediante e l  muelle 31. l a  p ieza  30 actúa 

sobre la  v a r i l l a  de escape o disparo 32 montada en la  cha­

pa de guia ljB y cuya p ieza  empalma por su extremo opuesto 

con l a  palanca £9 . Al mismo n iv e l  que la  a r is t a  superior  

de la  pieza 30 y en d ire c c ió n  prolon g  da de dicha a r is t a ,  

hay una chapa de guia 33 su je ta  a l b a s t id o r  o armazón.

A l extremo de la  palanca 39 hay un pasador 40 y 

montado en forma g i r a t o r ia  sobre este  pasador 40» hay una 

a r t ic u la c ió n  41 cuyo extremo restan te  esta  empalmado tam­

b ién  en forma g ir a t o r ia  o p iv o ta n te ,  con o tra  a r t icu la c ió n  

42 que en su extremo opuesto se une asimismo en forma p i -  

votante a la  palanca 35 en que un pasador 43 de l a  a r t icu -
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la c ió n  42 se encaja en una ranura de l a  palanca 35. Sn el 

empalme de la s  a r t ic u la c io n e s  41_ y 42 se une en forma os -  

c i l a b l e  o g i r a t o r ia  una a r t ic u la c ió n  44 que en su extremo 

opuesto combina con l a  t e c la  c o rre c to ra  46 por medio de ]a 

palanca angular 45 montada en e l  b a s t id o r  de la  máquina.

El funcionamiento del in d icador  se v e r i f i c a  en l a  

forma s ig u ie n te :

Al toca r  una t e c la  del t a b le ro  o te c la d o  1., e l es­

cogedor funciona en l a  forma conocida mediante una de la s  

a r t ic u la c io n e s  5 moviendo el pasador 19 empalmado a dicha 

a r t ic u la c ió n  y que corresponde a l a  t e c la  tocada o d ep ri­

mida. Al mismo tiempo la  a r t ic u la c ió n  5 o s c i l a  o g ira  la  

palanca £9 que por una parte su e lta  l a  p ieza  30 de la  cre­

m allera 17_ en turno de operación  o funcionamiento y cuya 

s o ltu ra  o disparo se v e r i f i c a  por l a  v a r i l l a  disparadora 

32 y que por otra  parte haré b a ja r  la  palanca 20 mediante 

la  a r t ic u la c ió n  2£3, la  palanca angular 27 y la  a r t ic u la  -  

c ión  26, de modo que la  palanca 23 deprim iré o haré b a ja r  

la  crem allera 1_7 por medio del m a r t i l lo  26 de l a  palanca 

25, hasta que l a  crem allera 17 tope contra e l  pasador 19 

que acaba de ser  movido o proyectado . La crem allera 17 ha­

rá entonces g ira r  e l  d isco  de c i f r a s  14 correspondiente de 

tantos grados o avances progresivos  como l o  permita e l  pa­

sador de parada IL9 y por l o  tanto la  rueda de c i f r a s  mos­

trará  o señalaré la  c i f r a  correspondiente a la  c i f r a  tocar- 

da. En cuanto e l  m a r t i l lo  25 ha bajado una crem allera  17 

en contacto  con el pasador de parada 19 movido, e l  muelle 

24 r e c i b i r é  cua lqu ier  movimiento restan te  que quede a l a  

palanca 20. Al v o lv er  la  t e c l a ,  la  palanca 29 vo lverá  a 

su p o s ic ió n  i n i c i a l  haciendo entonces v o lv er  a tra s  a la
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v a r i l l a  de disparo 32 de modo que l a  p ieza  50 actuara so­

bre l a  crem allera 17 y la  retendré en p o s ic ió n  de a juste*  

Hasta que la  p ieza  30 actué sobre la  crem allera  17, e l  

m a r t i l lo  25 sigue en contacto  contra dicha crem allera 17_ 

mediante e l muelle 24 pero a l  acabar el movimiento r e t r ó ­

grado de la  t e c l a ,  se su e lta  o d ispara e l  m a rt i l lo  por me­

d io  de la s  nartes 28, 27 y 26. Al mismo tiempo que la  pieza 

30 está  en contacto  con la  crem allera V7, e l  pasador de 

parada 19 volverá  a su p o s ic ió n  i n i c i a l  debido a su empaür- 

me con la  a r t ic u la c ió n  5 de la  t e c l a .

Finalmente e l  movimiento de vu e lta  de la  t e c l a  

produce e l movimiento progres ivo  d e l escogedor en l a  f o r ­

ma ya conocida  y cuyo movimiento de avance de l escogedor 

se transmite a l a  ca ja  12 del in d icad or  por medio de la s  

ruedas de engrane 6, _7, 8 y 10 y de la  crem allera  11, de 

modo que dicha ca ja  12 se moverá de un paso o avance a 

l a  izqu ierda  de modo que la  c i f r a  que acaba de c o lo ca rse  

S 9 r é  v i s i b l e  por una v e n ta n il la  48 dispuesta en l a  ca ja  

de la  máquina y entonces la  crem allera s ig u ien te  17 junto 

con el d isco  de c i f r a  correspon d ien te , se co lo ca rá  exac -  

tamente delante de la  s e r ie  de pasadores de parada 19 y 

del m a r t i l lo  íi5. Durante e s te  último movimiento, e l  espa­

c io  de d ientes  de la  crem allera 17 que estuvo en contacto  

con la  p ieza  £0 se pondrá en contacto  con la  chapa de guia 

33. De consigu iente  la  crem allera esté ahora su je ta  de mo­

do que el d isco  de c i f r a  en p o s ic ió n  a justada , quedará re­

tenido en la  misma. 3n esta  forma pueden e je cu ta rse  opera­

ciones consecutivas  hasta que todas la s  crem alleras 17 

y d isco s  de c i f r a s  a e l l a s  combinadas se hayan movido sobre



la  chapa de guia 33 y se hayan hecho v i s i b l e s  por l a  ven­

t a n i l l a  48, es d e c ir  hasta haber u t i l i z a d o  toda la  capaci­

dad o perfeccionam iento de la  máquina. Al tra n sm itirse  e l  

número co locado en la  máquina, a l  r e g is t ra d o r  contador 

p r in c ip a l ,  e jecutado en la  forma conocida dando vu eltas  a 

l a  manivela, g ira  e l  s e c to r  dentado motor 3_ hasta que t o ­

ca e l  tope o l im ita d or  38 haciendo b a ja r  la  palanca 55t 

de modo que e l  b fazo  34 descenderá y quedaré l i b r e  e l t r a ­

yecto  o r e c o r r id o  del movimiento de la s  crem alleras 17 

hacia  la  derecha. Guando el brazo 34 ocupa su baja p o s i ­

c ió n ,  la s  crem alleras 17 que han quedado l i b r e s ,  topan 

contra  una chapa de parada 34 ' f i ja d a  a l  b a s t id o r  de la  

máquina. 3n la  carrera  retrógrada  del s e c to r  dentado 3, 

la  palanca 35 permanecerá en su p o s ic ió n  de descenso de­

b ida  a su propio  p eso . 3n dicho curso re tróg ra d o , e l es­

cogedor v o lv erá  a la  p o s ic ió n  i n i c i a l  en la  forma ya co­

nocida y e l  ind icador también vo lv eré  a su p o s ic ió n  i n i ­

c i a l  en una d ir e c c ió n  h o r iz o n ta l  por medio de la s  partes 

o p iezas _6, 7_, _8, 9_, 10 y 11. Al acabarse e l  movimiento 

re trógrado  de l s e cto r  dentado 3 , topará con e l  l im ita d or  

27 y e l  brazo 3E> v o lv eré  entonces a la  p o s ic ió n  i n i c i a l  

por medio de la  palanca 39 y de la s  a r t ic u la c io n e s  41 y 

42 con l o  cual dicho brazo 35 sube la s  crem alleras 17 a 

l a  p o s ic ió n  i n i c i a l  de modo que lo s  d iscos  de la s  c i f r a s  

señalarán ce ro .

Al c o lo c a r  un número en la  forma antes d e s c r i ta  

y se desea no obstante c o r r e g ir  la  última c i f r a  colocada 

se pone o co lo ca ré  dicha c i f r a  en e l cero mediante e l es­

cogedor , del modo ya conocido tocando o actuando l a  t e c la
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c o r r e c to r a .  Al to ca r  l a  t e c la  c o r r e c to r a ,  mediante la  pala** 

ca angular 45 y l a  a r t ic u la c ió n  4£ d icha t e c la  actuará so­

bre e l  conjunto c o n s t i tu id o  por la s  a r t ic u la c io n e s  41 y 

42 de t a l  modo que l a  palanca 55 g irará  a lrededor del pa­

sador 36, de manera que bajarán e l  brazo 34 y l a  p ieza  3p. 

Al mantenerse deprimida l a  t e c l a  c o r r e c to r a ,  e l  escogedor 

retrogradará  de un paso o dimensión en forma conocida y 

producirá  en e l  in d icad or  e l  movimiento de un grado o d i ­

mensión hacia  la  derecha. Al vo lv er  l a  t e c l a  c o rre c to ra ,  

e l  conjunto a r t icu la d o  41 y 42 se enderezará o pondrá en 

tensión  mediante la s  partes  45 y 44 y e l  brazo Í54 elevaré 

entonces l a  crem allera 17 últimamente re ten id a  en descen­

so en la  p o s ic ió n  ce ro .  Si se desea c o r r e g ir  una c i f r a  

precedente o a n te r io r ,  se r e p ite  e l  procedim iento rec ien  

d e s c r i to  hasta dar con la  c i f r a  deseada.

Gomo es natural este  invento no se l im ita  a l ejem­

plo  de funcionamiento expuesto ni a la  naturaleza  de las  

máquinas ca lcu ladoras  representada , s ino  que puede a p li  -  

carse a máquinas de c a lc u la r  p rov is ta s  de un escogedor de 

o tro  genero cu a lq u iera .

H 0 T A

D escr ito  suficientem ente  e l  presente invento l o  

que se declara  como de novedad e invención p rop ia ,  son 

la s  s ig u ien tes  r e iv in d ic a c io n e s :

1 . -D is p o s i t iv o  in d ica d or  para máquinas ca lcu la d o ­



ras p rov is ta s  ele un mecanismo escogedor y de lina s e r ie  de 

t e c la s  para el funcionamiento del mismo y de un in d icad or  

que señale el número co locado en dicho escogedor , ca ra cte ­

r izadas  por e l  hecho de que dicho in d ica d o r ,  con s is te n te  en 

va rios  miembros p ro v is to s  de c i f r a s ,  está  unido al e sco ­

gedor en forma a moverse gradual o progresivamente de acuer 

do con dicho escogedor , mediante la  actuación  sobre una te 

c ía  y cuyo miembro en turno de operación  está  d ispuesto  a 

ser  actuado o puncionar mediante la  t e c l a  en que se opera, 

en t a l  forma que la  c i f r a  correspondiente a la  t e c la  en 

que acaba de operarse re su lta  v i s i b l e .

2 .  -  D is p o s it iv o  ind icador  según r e iv in d ic a c ió n  1, 

caracter izad o  por elementos co n s is te n te s  en miembros pro­

longados montados en forma corred iza  en una ca ja  del indi­

cador y que cooperan con mecanismos de parada actuados o 

movidos por la s  t e c l a s ,  de un modo t a l  que e l movimiento 

lo n g itu d in a l  de d ichos miembros depende de la  t e c l a  en que 

se opera.

3 .  -  D is p o s i t iv o  in d icad or  según re iv in d ic a c io n e s

1 y 2, caracter izad o  por un m a r t i l lo  e lá s t i c o  p ro v is to  en­

cima del miembro prolongado en turno operativo  o de fu n d o  

namiento s ig u ien te  y cuyo m a r t i l lo  está  combinado con t o ­

das la s  t e c la s  en forma t a l  que al to ca r  una t e c la  dicho 

miembro baja  mediante e l m a r t i l lo ,  a la  p o s ic ió n  determi­

nada por e l  mecanismo de parada.

4 .  -  D is p o s it iv o  ind icador según r e iv in d ic a c io n e s  

1 , 2 o 3 , caracter izad o  por lo s  miembros que constan de 

crem alleras de la s  que cada una engrana con l o s  d ientes  

de un d isco  p ro v is to  de c i f r a s  en su contorn o .



5 .  -  D is p o s i t iv o  in d icador  según re iv in d ic a c io n e s  

1 , 2, 3 , o 4, ca ra cter iza d o  por un mecanismo para reten er  

lo s  miembros prolongados en su p o s ic ió n  de c o lo c a c ió n  c 

a ju s t e .

6 .  -  Kjemplo o forma de e je cu c ión  de un d i s p o s i t i ­

vo in d icad or  según r e iv in d ic a c ió n  5, ca ra cter iza d o  por 

comprender dicho mecanismo de re te n c ió n ,  una chapa de guia 

f i j a  con l a  que lo s  miembros prolongados entran en a c t u a ­

c ión  durante e l  funcionam iento.

7 .  -  D is p o s i t iv o  in d icad or  según r e iv in d ic a c ió n  1 , 

ca ra cter iza d o  en esta r  es te  empalmado con e l  escogedor en 

t a l  forma que a l  vo lv er  e l  último a su p o s ic ió n  i n i c i a l ,  

vuelve e l  conjunto del in d icador  a l a  p o s ic ió n  in ic ia l ,p a r  

su parte y l o s  miembros vuelven al c e ro ,  por otra  p a r te .

8 .  -  D is p o s it iv o  in d icad or  según r e iv in d ic a c ió n  5 , 

ca ra cter iza d o  por componerse e l  m a rt i l lo  e lá s t i c o  de un 

m a r t i l lo  que en forma p ivotan te  o g i r a t o r ia  está montado 

en el b a s t id o r  o armazón de la  máquina y puede operarse 

mediante cada tina de la s  t e c la s ,  cuya palanca se une en 

forma o s c i la n te  o g i r a t o r ia ,  por su extremo l i b r e  a otra  

palanca calada en e l  b a st id or  de la  máquina y cuya última 

palanca que l l e v a  el m a r t i l lo  en un extremo está empalmada 

por e l  o tro  extremo con e l  b a s t id o r  de la  máquina por me -  
d io  de un m uelle .

9 .  -  D isp o s it iv o  in d ica d or  según r e iv in d ic a c ió n  2, 

ca ra cter iza d o  por comprender e l  mecanismo de parada una 

s e r ie  de pasadores de parada superpuestos vertica lm ente

y guiados en una chapa de guia o p ieza  semejante, en que 

cada pasador de parada e s tá  combinado o unido a una de 
la s  t e c l a s .



1 0 . -  D is p o s it iv o  in d icad or  según r e iv in d ic a c io n e s  

2, 3, 4 , 5 o 6, ca ra cter iza d o  en que e l  miembro prolonga­

do o crem allera en turno de funcionamiento queda reten ido  

en l a  p o s ic ió n  i n i c i a l  mediante un r e te n to r ,  por ejemplo 

una p ieza  e lá s t i c a  actuando sobre la  crem allera , estando 

dicha p ieza  de re te n c ió n  unida a todas la s  t e c la s  en f o r ­

ma a s o l t a r  e l  miembro o crem allera  a l to ca r  una t e c la  y 

re ten er  p er ió d ica  o temporalmente e l  miembro o crem alle ­

ra en su p o s ic ió n  y mantenerla en la  misma hasta que se 

c ie r r e  mediante e l  mecanismo de c ie r r e  al moverse pro -  

gresivamente e l  in d ica d o r .

1 1 .  -  D is p o s i t iv o  in d icad or  según r e iv in d ic a c ió n  2, 

ca ra cter iza d o  por unos medios de soporte  de lo s  extremos 

in fe r io r e s  de lo s  extremos prolongados, cuyos medios de 

soporte  están empalmados con una palanca montada en e l  

b a s t id o r  de la  máquina y que cooperan con la  manivela que 

mueve la  máquina, de t a l  modo que a l  tra n sm itirse  e l  nú­

mero a l  r e g is t r o  contador p r in c ip a l ,  dichos medios de so ­

porte  sueltan o disparan primero l o s  miembros y se ponen 

otra  vez en contacto  de soporte  con lo s  mismos»

1 2 .  -  D is p o s it iv o  in d icad or  según r e iv in d ic a c ió n  1, 

de aparatos p ro v is to s  de una t e c la  c o rr e c to r a  para que s e ­

ñale cero el número co locado  en e l  s e le c t o r ,  ca ra cter iza d o  

en que e l  ind icador está  combinado con dicha t e c l a  correo- 

t o r a ,  de ta l  modo oue a l to ca r  dicha t e c l a  el in d icad or

vuelve también gradual y sucesivamente a la  p o s ic ió n  i n i ­

c i a l ,  con l o  que lo s  miembros prolongados señalan e l  cero  

mediante lo s  r e fe r id o s  medios de sop orte ,  como d e s c r i to  

en la  r e iv in d ic a c ió n  11.
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1 3 .  -  Forma de e je cu c ión  de un d i s p o s i t iv o  in d ic a ­

dor según r e iv in d ic a c ió n  12, ca ra cter iza d a  en que la  t e ­

c la  c o rr e c to r a  se une a lo s  medios de sop orte  mediante

un juego a r t icu la d o  en forma t a l  que a l t o ca r  la  t e c la  co­

r r e c t o r a  se actúa sobre esta a r t ic u la c ió n  de modo que lo s  

medios de soporte  producen e l  movimiento progres ivo  d e l 

in d icad or  y se ponen en con tacto  con e l  último miembro ope 

rado que de con sigu ien te  señala e l  cero  a la  v u e lta  de di­

cha t e c l a  c o r r e c to r a .

1 4 .  -D is p o s i t iv o  in d icad or  para máquinas c a lc u la ­

d o r a s . -  Según se d escr ib e  y r e iv in d ic a  en la  presente me­

moria d e s c r ip t iv a  y se i lu s t r a  con lo s  d ibu jos  que a la  

misma se acompañan.

Consta esta memoria de ca torce  páginas fo l ia d a s  

y e s c r i t a s  por una s o la  cara.

Tiadrid, a 12 de agosto de 1926. 

Leocadio López y ló p e z

P .P .=
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