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Jste invento se re lac iona  con l o s  motores 

t r i f á s i c o s  asincronos y tiene por  p r in c ip a l  ob jeto  ha­

cer  que se d esa rro l len  t res  tensiones en e s t r e l l a  que 

se pueden u t i l i z a r  para mejorar el f a c t o r  de potenc ia
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de l a  máquina, o bien para m odif icar  el número de vue l ­

tas  con que l a  máquina funciona.

Sabido es que el mal f a c t o r  de potencia  

de la s  in s ta la c io n e s  de co rr ien te  a lterna  se debe a 

la s  grandes cantidades de potenc ia  react iva  que l o s  

motores asincronos (s in  e x c i t a t r i z )  rec iben  de la  red. 

I 'ediante el d i sp o s i t iv o  ideado se puede producir  en el 

motor mismo l a  potencia  r e a c t iv a  necesaria  y -  lo  que 

constituye una gran ventaja  -  graduada, de t a l  mane­

ra que el f a c t o r  de potenc ia  del motor se mantenga p r ó ­

ximo a la  unidad a p a r t i r  del funcionamiento s in  carga 

hasta la  carga completa.

Codif icando de una manera conveniente 

la  fase de la s  t res  tensiones en e s t r e l l a  se puede ob­

tener  una v a r ia c ión  en el número de revo luc iones  de 

l a  máquina, y la  producción de potencia  rea c t iva  en 

exceso, u t i l i z a b l e  para mejorar el f a c t o r  de potenc ia  

de o tros  motores asincronos ord inarios  desprovistos  

de compensación y que funcionan en la  misma red co ­

mún.

3ien es sabido que s i  en un motor o r ­

d inario  t r i f á s i c o  asincrono se in v ie r ta  la  función a s i g ­

nada en general a la s  dos partes c o n s t i tu t iv a s  de ese 

motor, y oon más exact itud,  s i  se alimenta el r o t o r  

oon la  corr ien te  de l ín e a  en tanto que después de la 

puesta *en marcha se c ie r ra  el e s ta to r  en s í  mismo, el 

campo resultante  g ira  en el espacio oon una veloc idad 

correspondiente al  desl izamiento.  3n esas c o n d i c i o ­

nes, s i  se adapta al  r o to r  in segundo devanado ce rra ­

do en s í  mismo, como el que se emplea para la s  maqui­

nas de co rr ien te  oontinia , con su c o l e c t o r  y con tres  

e s c o b i l l a s  igualmente espaciadas, para oada par de po­

lo s  del motor, se podrá disponer en la s  e s c o b i l l a s  de
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t r e s  tensiones a l te rn a t iv a s  oon frecuenc ia  igual a l a  

del desl izamiento,  esto es ,  que tengan una frecuenc ia  

igual a l a  de la s  co rr ien tes  alternas que recorren el 

devanado del es ta tor .  Jsas t re s  tensiones alternas 

se pueden m odi f i car  en su fase mediante el desplaza­

miento de la s  e s c o b i l l a s  en el c o l e c t o r .

l>e ese modo se t ienen tres  tensiones  d i s -  

pon io les  que s i  se la s  inyecta  en el e s ta to r  podran 

p rod u c ir  l o s  mismos e fe c t o s  que l a s  que derivan de un 

transformador de frecuenc ia  separado, y exactamente:

a) -  Se la s  podrá emplear para mejorar 

el f a c t o r  de potencia  de l a  máquina,

b) -  0 se podrán u t i l i z a r  para modificar  

el numero de revoluciones  oon que l a  máquina funciona.

3sos e fec tos  se obtendrán proporc ionando 

convenientemente en magnitud el va lor  e f i c a z  de la s  

treo  tensiones que t engan l a  frecuenc ia  del d e s l i z a ­

miento, mediante la  e l e c c i ó n  del número de espiras  del 

devanado de c o rr ien te  c o n t in ia ,  y regulando su fase  

hasta e l  punto requerido mediante el ca la je  convenien­

te de l a s  e s c o b i l l a s  en el c o l e c t o r ,  dependiendo todo 

e l l o  de l a  in f lu e n c ia  de la s  t re s  tensiones e_0 a s i  i n ­

yectadas en el es ta tor  e je r cen  en la s  t res  fuerzas e l e c ­

trom otr ices  eQ i de l a  misma f recuenc ia )  desarrol ladas
— O

en e l  e s ta tor  mismo. Isas últimas van en retardo de

fase de — (un cuarto)  de periodo oon respecto  al  
4

f l u j o  resultante  de l a  máquina, mientras que las  t res  

tensiones captadas en el c o l e c t o r  pueden tomar (con el 

desplazamiento de la s  e s c o b i l l a s )  l a  fase pretendida 

para conseguir uno u otro de l o s  resultados s ig u ie n te s ,  

a saber: l a  m od i f i cac ión  de l a  fase  de l a  co rr ien te  en 

el r o t o r  de manera que de e l l o  resu lte  una mejora del
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f a c t o r  de potenc ia ,  o l a  m odif icac ión  de la  fuerza e l e c ­

t rom otr iz  de deslizamiento e^, de suerte que varíe  el 

número de revo luc iones .  A esos dos casos corresponden 

l o s  diagramas vectores  de la s  f iguras  1 y 2 del adjun­

to d ibu jo .

31 esquema correspondíente a l a  f ig u ra  3 

i l u s t r a  cómo se deberán disponer en la s  p r á c t i c a  la s  

partes  c o n s t i tu t iv a s  de la  máquina.

31 ro tor  t ien e  dos devanados, siendo uno 

de e l l o s  del t ip o  t r i f á s i c o  o rd in a r io ,  en e s t r e l l a  o 

en cr iángulo ,  y l legando sus extremidades a tres  a n i ­

l l o s  en lo s  que se apoyan t res  e s c o b i l l a s  en conexión 

con l a  l í n e a  de al imentación.  31 segundo devanado, 

que se dispone en la s  mismas ran iras y por debajo del 

primero, del cual va completamente aislado (ve'ase el 

d e ta l le  en la  f igura  4 ) ,  es del t ip o  P a o in o t t i ,  o 

bien de tambor, o asimismo del t ip o  a b ie r t o ,  y t iene  

un c o l e c t o r  en el que se apoyan t res  e s c o b i l l a s  e s ta -  

o lec idas  a 120¿ entre s í  para una máquina b ipo lar  ( f i ­

gura 3 ) .

31 estator  comprende un devanado o r d i ­

nario t r i f á s i c o  en e l  que tres  extrernidades se unen 

con l a s  e s c o b i l l a s  que se apoyan en el c o l e c t o r ,  y 

la s  o tras  t res  van a parar a lo s  extremos de una re ­

s i s t e n c ia  de arranque que gradualmente se deberá r e t i ­

rar del c i r c u i t o ,  una vez lanzada l a  corr ien te  en el 

r o t o r ,  para eliminarse complexamente por  último.

¿ « O P A

Los puntos de invención prop ia ,  no nue­

va, pero no es tab lec ida  ni practicada en 3spaña que se 

presentan para que sean ob je to  de esta Patente de OlldO 

aúos, son lo s  s igu ien tes :

l 4- -  Un motor asincrono cuyo secundario
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es f i j o  en tanto que el primario constituye la  parte rr.o 

v i l ,  yendo ese ro to r  p ro v is to  de un devanado espec ia l  

( completamente aislado del primario) para corriente  con 

t inua ,  oon c o l e c t o r  y e s c o b i l l a ,  cayo f i n  es el  de ob­

tener  t r e s  tensiones en e s t r e l l a  a l t e r n a t iv a s ,  de f r e -  

c i e n c ia  correspondiente a la  de deslizamiento y de fase 

regu la b le ,  que se u t i l i z a r á n  en el e s ta to r ,  obtenién­

dose a s í ,  ya la  mejora del f a c t o r  de po tenc ia  de la  

máquina, ya la  m odi f i cac ión  del número de sus r e v o lu ­

c io n e s ,  exactamente como se podría obtener empleando 

un transformador de frecuenc ia  separable .

2  ̂ -  Jn motor asincrono que t iene  un f a c ­

tor  de potenc ia  elevado y una ve loc idad  regulab le .  

r' Tal y como se ha d e s c r i to  en la  Me­

moria que antecede, representado en l o s  dibujos que 

se acompañan y con lo s  f ines  que se han e s p e c i f i c a ­

do .

i s ta  Memoria consta de cinco hojas  e s ­

c r i t a s  por  una sola cara.

Madrid,10 de ¿goato de 1926
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