
M E M O R I A D E S C R I P T I V A  

que se acompaña 

a l a

s o l i c i t u d  de una patente de invención por ve in te  años en España

a favor de

la, B ociete  Generale des A ppareils  de Controle Autometre dom ici­

l ia d a  en 105 Rué de l a  Convention en P A R I 3 (Francia) por 

UN APARATO INDICADOR DE VELOCIDAD Y DE MARCHA DE UN VEHICULO O 

DE UNA MAQUINA, COMBINADO CON UN REGISTRADOR.

- ------ oOo ■. ■ ■—

La presente invención tiene  por ob je to  un aparato indicador de l a  

veloc idad  de marcha de un v eh icu lo  o de una maquina, combinado con 

un re g is tra d o r  que permite hacer f ig u ra r  sobre un g r á f i c o ,  l a  v e l o c i ­

dad de marcha correspondiente a todos  l o s  puntos de la  d is ta n c ia  r e ­

co rr id a .

El nuevo aparato posee una combinación muy s e n c i l l a  y no p rec isa  

ningún aparato de r e l o j e r i a ;  comprende, en l a  forma conocida , un in ­

dicador de ve loc id ad  cuya aguja in d icadora  es accionada por e l  vehicu­

l o  o , l a  maquina, y con e l  cual e s ta  combinado de una manera s e n c i l la'.i.
.• y -

un d is c o  anular porta -p ape l,  accionado igualmente por e l v eh icu lo  o 

la  maquina y que se desplaza as i en función  del camino o del numero 

de vueltas  r e co r r id a s .  Sobre el papel se apoya constantemente un es ­

t i l e t e  marcador que rec ibe  un movimiento ra d ia l  del mecanismo que im­

prime un movimiento angular a l a  aguja in d icad ora  del indicador de 

vel oc id a d .

La invención comprende ademas, d e ta l le s  d iv ersos  de con stru cción  

e a r a c t e r i s t i c o s  que se indicaran mas adelante.

Una forma p ra c t ica  de r e a l iz a c ió n  de la  invención e s ta  representada 

a t i t u l o  de ejemplo, sobre e l  adjunto d ib u jo .
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La f i g .  1 es una e leva ción  de f r e n te .

La f ig u r a  2, es un p la n o -co r te  siguiendo 2-2 de l a  f ig u r a  1 .

La f ig u r a  3 es un c o r t e -  e levación  siguiendo 3-3 de la  f ig u ra  2

La f ig u r a  4, es un co r te -e le v a c io n  siguiendo 4-4  de la  f ig u r a  3.

La f ig u r a  5 represen ta  el papel o cartón , sobre el cual se encuentra 

in s c r i t o  e l  diagrama mostrando la s  velocidad.es para cada punto del ca­

mino r e c o r r id o  por el v eh icu lo  o correspondientes al numero de vueltas  

ejecutado por la  maquina.

£1 aparato comprende una ca ja  c i l i n d r i c a  o cualquier  otra  forma apro­

piada A conteniendo l o s  mecanismos indicador y re g is t ra d o r  combinados, 

cerrada normalmente por un c r i s t a l  B a través  del cu a l ,  son v i s i b l e s ,  

por una parte en e l  cen tro , y de la  forma conocida, el conjunto del 

indicador de ve loc id ad  y e l  t o ta l iz a d o r  y, por otra  parte , anularmente 

alrededor del cuadrante del indicador de ve loc id a d , e l  diagrama r e g is ­

tra do .

31 indicador de veloc idad  puede ser de cu a lqu ier  t ip o  con oc id o .

3n el ejemplo representado, e l  mecanismo de este indicador comprende, 

un árbol C unido a un organo móvil del v e n i d l o  o de l a  maquina, por 

un f l e x i b l e  o por cualquiera  otra  transmisión de movimiento apropiada.

Bste árbol transmite su movimiento, por ejemplo por e l intermedio de 

un t o r n i l l o  tangente 6^ a una rueda h e l i c o id a l  B̂  montada sobre un á r ­

bol D, e l cual g ira  en l o s  soportes  B2 s o l id a r io s  de la  c a ja .  A.

Sobre un e je  C2 l le v a d o  por e l  árbol C g ira  una masa g iroscop ia a  3 

a l a  cual están a r t icu la d a s  por una extremidad, la s  b ie le ta s  E^, a r t i ­

culadas por l a  extremidad opuesta a un manguito d es liza n te  B^, móvil 

a lrededor del árbol C y a l cual un muelle E apoyado por l a  extremi­

dad superior contra  d icho  manguito y por l a  extremidad in fe r io r  contra  

un c o l la r  E  ̂ f i j o  sobre el á rb o l ,  t iende  constantemente a elevar en 

antagonismo con l a  fu erza  cen tr ifu g a  que obra sobre la  masa.

Según l a  veloc idad  de marcha del veh icu lo  o de l a  maquina, e l  mangui- 

to  3 ocupa p o s ic io n e s  v a r ia b les  en a ltu ra  sobre el árbol C; a rrastra  

en e s to s  movimientos un dedo 51 constantemente encajado en l a  garganta

de dicho manguito y que esta  mantenido por una palanca jA montad a s o -
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bre un árbol tubular F2 g ir a to r io  alrededor de un e je  f i j o  F  ̂ montado 

en s a l ie n te  sobre la  ca ja  A . 31 árbol tubular i1 l l e v a  por o tra  parte 

embutido sobre e l ,  una palanca F^ cuya extremidad arra stra  en un s e n t i ­

do únicamente una crem allera F  ̂ d es liza n te  en la s  guias (*■ s o l id a r ia s  

del porta-cuadrante G, e l  cual esta  f i j a d o  convenientemente sobre l a  

c a ja  A , í f i g .  4)
5

La crem allera d e s liza n te  F e s ta  sometida a la  acc ión  de un muelle de 

a tra cc ión  f  que t iende constantemente a recon d u c ir la  hacia  l a  derecha 

mientras que lo s  desplazamientos del manguito B2 tienden a a r ra s tra r la  

hacia l a  izq u ierd a . E stos  desplazamientos lo n g itu d in a le s ,  son tra n s fo r ­

mados en movimientos angulares de l a  aguja in d icadora  H, l a  cual e s ta
1 g

montada sobre el árbol H que l l e v a  un piñón H que engrana con l a  c re ­

mallera F5.

Sobre el árbol I) se toma de l a  manera conocida , e l  movimiento del

mecanismo de accionamiento del t o ta l iz a d o r  y que comprende, por ejem plo,

una e x cén tr ica  accionando l o s  tr in q u etes  encajados en l o s
£

d ientes  de una rueda dentada D°.

El mecanismo co n o c id o  que acaba de ser d e s c r i to  e s ta  combinado, con­

forme la  invención , con un d i s p o s i t iv o  r e g is t ra d o r .

Concéntricamente al porta-cuadrante G es ta  d ispuesto  un d isco  .anular 

I que s irv e  de soporte al papel o cartón  J, sobre e l  cualffie trazará , 

por ejemplo cuando se t ra ta  de un v eh icu lo ,  e l  diagrama indicando l a  

veloc idad  para cada punto de l a  d is ta n c ia  r e co r r id a .

E l d is co  I sobre e l  cual e s ta  montado e l  papel o e l  cartón J, f i j a d o  

de una manera amovible por un medio apropiado cualqu iera , es accionado 

por una transmisión apropiada emanando del árbol C, unido a l o s  movi­

mientos del v e h icu lo .

En l a  forma de e jcu c ion  s e n c i l la  y p r a c t ic a  representad.a, e l d is c o  I 

esta  d ispuesto  para g ira r  sobre el porta-cuadrante G, que forma p iv o te  

f i j o ;  d icho  d isco  l l e v a  una corona dentada 1  ̂ l a  cual engrana con un 

piñón l le v a d o  por un árbol Z g i r a t o r io  en soportes  formados sobre l a  

ca ja  A .

El árbol Z r e c ib e  su movimiento del árbol D; l l e v a  a este  e fe c t o ,  un



? 1segundo piñón K e l  cual engrana con un’.piñon L montado sobre e l  árbol 

i  que l l e v a  una rueda L^. La rueda L^ engrana a su vez, con un piñón 

M"*" montado sobre un árbol M que l l e v a  ademas una rueda dentada h e l i c o i -
2 7dal M engranando con un t o r n i l l o  tangente D' montado sobre e l  árbol D

El papel o cartón l le v a d o  por e l  d is c o  I rec ibe  as i un movimiento 

angular en función  con el desplazamiento del v eh ícu lo ,  Sn l a  p r a c t ic a  

se podrá por ejemplo, e s ta b le ce r  la s  transm isiones de manera que, el 

d is co  I ,  haya v e r i f i c a d o  una vuelta  completa cuando e l  veh icu lo  h a l la  

re co rr id o  200 kms.

Sobre el papel, e l  diagrama que in d ica  l a  ve loc id ad  para todos  l o s  

puntos del tra yecto  r e co r r id o ,  es trazado por un lá p iz  o e s t i l e t e  22 

cuyos movimientos que se v e r i f i c a n  siguiendo e l diámetro hor izon ta l del 

d isco  I ,  son s o l id a r io s  de l o s  de l a  crem allera  2P̂ . La crem allera  l l e v a
Oa este  f i n  un soporte 2f sobre el cual* es ta  su jeta  una lamina f l e x i b l e  

21̂  que l l e v a  en su extremidad e l  e s t i l e t e  22 y que puede desplazarse en 

un a lojam iento practicado  en e l porta-cuadrante G. Gomo l o s  despla­

zamientos de l a  crem allera  son función  de l a  ve loc id ad  de marcha del 

veh ícu lo , e l  e s t i l e t e  traza  sobre e l  papel una curva que r e g is t r a  la s  

velocidad.es de marcha del veh icu lo  correspond ientes  a l o s  tra y ectos  

r e co r r id o s ,  teniendo en cuenta que e l  papel a su vez es s o l id a r io  del 

d isco  I ,  e l cual se desplaza en función  de e s to s  tra y e cto s .

Gomo in d ica  l a  f ig u ra  5, e l  papel puede l l e v a r  siguiendo un c i r c u lo ,  

d iv is io n e s  ra d ia le s ,  indicando la s  d is ta n c ia s  re corr id a s  de 0 a 200 kms 

y siguiendo c i r c u io s  co n cé n tr ico s ,  la s  d iv is io n e s  correspondientes a 

la s  va locidades de marcha del veh icu lo .

En e l  ejemplo representado esta  p re v is to  un a n i l l o  de re ten ción  0, 

para impedir todo deslizam iento de l d isco  I sobre el porta-cuadrante G, 

Este a n i l l o  puede se rv ir  de guia a un pequeño pulsador P por e l in t e r ­

medio del cual es apoyado e l  e s t i l e t e  22, sobre e l  papel cuaüido se c i e ­

rra  e l aparato por e l  c r i s t a l  B. Por e l  c o n tra r io  cuando se abre e l 

aparato se separa e l c r i s t a l  B, e l p o r t a -e s t i l e t e  22̂  empuja e l pulsador 

P y e l  lá p iz  12 cesa de estar  apoyado sobre e l papel.

La a soc ia c ión  entre e l  ind icador de ve loc id ad es  y un reg is tra d or  cu­



yo porta -papel y lá p iz  trazador o e s t i l e t e ,  toman sus movimientos de 

l o s  Organos del in d icad or , a soc iac ión  que constituye l a  c a r a c t e r ís t i c a  

de p r in c ip io  de l a  invención, puede re a l iza rs e  bajo formas d i fe r e n te s  

a l a  que ha sido representada. Se concibe en e f e c t o ,  que se puede in ­

v e r t i r  l a  d isp o s ic ió n  r e la t iv a  del porta-cuadrante de l indicador y del 

porta-papel del reg is tra d oy  hallándose este  ultimo d ispuesto  en el cen­

t r o ,  mientras que e l  porta-cuadrante se encontraria  co lo ca d o , bajo 

forma anular, en l a  p e r i f e r ia .  1*0 que es e s e n c ia l ,  es l a  d isp o s ic ió n  

por l a  cu a l ,  sobre una toma única del movimiento sobre e l  veh icu lo  o 

l a  maquina, se reúnen todas la s  transm isiones necesar ia s  tanto al in ­

d icador como al r e g is t ra d o r .

SI e s t i l e t e  trazador, podrá l l e v a r  un p lo t  conductor, de manera que 

en sus movimientos lo n g itu d in a le s  pueda, cuando l a  ve loc id ad  de marcha 

sobrepasa un valor l im ite  dado, cerrar con tacto  con un a n i l l o  conductor 

f i j o  y cerrar  asi e l  c i r c u i t o  de un timbre e l é c t r i c o ,  o de cualquier  

otro aparato acú st ico  apropiado o bien accionar/électricam ente una señal 

v i s u a l .
I Í O T A  .

La presente invención comprende la s  s ig u ien tes  r e iv in d ic a c io n e s :

I a . -  Aparato indicador de ve loc id ad  y reg is tra d or  combinados, carac­

te r iza d o  por un d isco  porta -papel d ispuesto  concéntricamente al p o r ta -  

cuadrante de un indicador de ve loc id a d , y re c ib ien d o  su movimiento por 

una transmisión interm edia emanando de un árbol que forma parte del me­

canismo indicador o t o ta l iz a d o r ,  estando combinado e l  d isco  porta -papel 

que g ira  asi en función  del desplazamiento del v e h icu lo ,  con un e s t i l e ­

te  móvil siguiendo e l  diámetro del d is co  y rec ib ien d o  su movimiento de 

uno de l o s  Organos del mecanismo indicador de v e lo c id a d .

2a . -  l ’ orma de e je cu c ión  en l a  cu a l :

a /  e l  d isco  porta-papel del aparato re g is tra d o r  l l e v a  una corona den­

tada que recibe  su movimiento por una transmisión in term ediaria , l a  

cual esta  accionada por e l  árbol de accionamiento del t o ta l iz a d o r  del 

indicador de ve loc id ad , puliendo dicho d isco  estar  montado sobre e l  por -
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*
ta-cuadrant e de un in d icador  de ve loc idad  formando p iv o te

ti/ e l  e s t i l e t e  o lá p iz  señalador, l le v a d o  por una lamina f l e x i b l e ,  

esta  d isp u esto  para desplazarse paralelamente a -y  solidariam ente» con 

una crem allera de accionamiento de un piñón montado sobre e l  árbol por­

ta -a gu ja  del ind icador de velocidad*

c /  l a  lamina f l e x i b l e  p o r ta - la p iz  que normalmente tiende  a separar 

del papel l a  punta del lá p iz ,  e s ta  su je ta  por un pulsador, bajo  l a  pre­

sión  del c r i s t a l  del aparato, cuando es te  e s tá  cerrado .

d /  e l  e s t i l e t e  señalador, l l e v a  un p lo t  conductor que, ciando l a  

ve loc id ad  alcanza un va lor  l im it e  dado, forma contacto  oon un a n i l l o  

f i j o  conductor, cerrando a s i un c i r c u i t o  para e l  accionamiento de una 

señal a cú st ica  o v is u a l .

3E. -  Bn resumen r e iv in d ic o  como de mi e x c lu s iv a  invención  y como ob­

je to  sobre el que ha de recaer l a  patente que se s o l i c i t a  por v e in te  

años en España: Ulí APARAT0 HÍDICAU02. ES VELOCIDAD Y DE IARCHA IB Ulí

VEHICULO O D3 TOTA I.IAQU ILíA, OCMBUADC COL Ulí REGISTRAD OH.

Todo conforme queda d e scr ito  en l a  presente Memoria que consta  de 

se i s  hojas e s c r i ta s  a maquina por una so la  cara*
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