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MEMORIA DESCRIPTIVA
de
"Caja registradora”

( Clase 662)

El presente invento se refiere a cajas registradoras
con una palanca de detencién movida al oprimir una tecla
especial y con un disco de embrague que queda libre al mo-
vimiento de la palanca detentora y puede girar limitada-

-5 mente sobre el eje de accionamiento de le caja y que sir-

vii ve para cerrar el circuito de la corriente motora. Para

que en estas cajas pueda tener lugar el movimiento propio
del cajén se debe primero dejar libre la palanca de deten-—
cién oprimiendo una tecla del importe y luego,oprimiendo
otra tecla especial, dejar libre el movimiento motor de la
caja y cerrar el circuito de la corriente.

El invento se propone, en primer lugar, el proveer
las cajas registradoras de la clase mencionada de una te-
cla de marcha en vacio mediante la cual, sin el ajuste de
una tecla del importe o de una de las teclas especiales
antes mencionadas, pueda embragarse la marcha en vacio de
la caja, 10 que se hace, por ejemplo, para comprobar si
el mecanismo motor de la caja se encuentra en orden 0 cuasn-
do se quiere sacar de la misma algun dinero para cambiar
sin que se realice ningun pago.

En el dibujo adjunto se representa un ejemplo de eje-
cucién del objeto del invento, siendo:

La figura 1, ura vista delanters parciaslmente en sec-
cién del mecanismo de ajuste de una caja registradora;

La figura 2, la seccién por la linea 2-2 de la figura
1 vista por ls izquierds,;

La figura 3, una vista correspondiente a la figura 2




258

-2 -

en diferente posicidén de las partes;

la figura 4, la seccidn por la linea 4-4 de la figura
1 vista por la derechsa; ¥y

La figura 5, una vista correspondiente a la figura 4
con diferente posicidén de las partes.

Ademds, en escala mayor representa:

La figura 6, la seccién por 6-6 de la figura 4 vista
por arriba;

La figura 7, una parte de la figura 4; y

La figura 8, wuna parte de la figura 5.

En las figuras 9 a 13 se han representado algunos de-
talles.

La caja posee cinco series de nueve teclas de importe
A cada una, las cuales pueden cooperar en cualquiera de las
formas conocidas con el mecanismo sumador de la caja (no
representado en el dibujo) y ademds otra serie con una te-
cla B de marcha en vacio y cuatro teclas Bl especiales.

El accionamiento de la caja tiene lugar de ordinario
por un electromotor, cuyo eje estd unido solidariamente con
una rueda helicoidal Cl (figura 1) dispuesta sobre el eje
de accionamiento C de la caja. Con el eje C se une un brazo
detentor C° (véase especislmente figuras 9 y 10) y un disco
de embrague c3 de manera que no puedan girar. Un estilete
c4 apoyado en el disco C3 agarra en una ramra dl de un dis-
co D, concéntrica con el eje del arbol C, disco que puede
realizar respecto al arbol C un giro parcial dependiente de
la longitud de la ramra al ¥y el cual se destina a cerrar
el circuito de la corriente motora. Entre el brazo C2 y
el disco D se intercala un melle E (figura 1), que tiende
a hacer girar al disco D desde la posicidén de reposo, en la
que el estilete ¢4 cae en el extremo inferior de la ramura

al (figura 2) a una posicidén en la que dicho estilete c%
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cae en el extremo superior de la ramrs al (figura 3).

En la posicidén de reposo quedan sujetos el disco D y el
brazo C2 por una palanca de detencién F, que estd colo-
cada de manera que pueda oscilar sobre # un eje Fl, que
descansa en la caja G. Para cada sSerie de teclas del im-
porte A se ha previsto un sector de detencién Hl colocado
sobre el eje H, sector que posee ramras h? situadas con
inclinacién y en las que pueden agarrar los pies al de

las teclas A (véase especialmente figuras 7 y 8). Otro
sector oscilante H3 colocado ignalmente sobre el eje H Yy
con ramres inclinadas h% (figuras 2, 3 y 6) pertenece a
las teclas especiales Bl, cuyos pies se designan por b2
(figura 6). Un melle h® que agarra en cada sector deten-
tor H! 6 H® tiende a mantener al sector en engrane con
un rebajo i2 & 13 (véase especialmente figuras 7 y 8)

de un trinquete detentor J1 dispuesto oscilante sobre el
eje J de la palanca de amilacién. La amplitud de oscila-
cibn de los trinquetes J1 estd limitada por puntas i4 (fi-
gures 7 y 8) unidas rigidamente con el eje J, las cuales
agarran en recortes i de los cubos de los trinquetes.

En la posicién de reposo el sector oscilante detentor HI
(6 H3) agarra en el rabajo i2 del trinquete Jt (figura 7).
Al oprimir una tecla A 6 Bl, el sector oscilante detentor
se eleva a consecuencia de la cooperacién del pie al 6 b2
de las teclas con la pared de la rarmra opuesta a la misms
del sector oscilante. Al oprimir completamente la tecla,
el pie de la misms engrana de tal suerte con la pared de
la ramra del sector oscilante detentor (figura 8), que la
tecla se mantiene sujeta en esta posicidén, mientras el sec-
tor oscilante detentor permasnece elevado. La sujecién del
Sector oscilante detentor elevado se realiza mediante el

trinquete Jl, que por un muelle i6, que agarra en él, os-
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cila a una posicidén en la que el sector oscilante detentor
agarra en el rebajo i% (figura 8).
Con el eje de la palanca de amlacién J estd unido, de

7 dirigido hacia atrds

manera que no pueda girar, un brazo i
(figuras 2 a 4), en el que se articula el extremo superior
de una pieza de guia XK. El1 extremo inferior de esta pieza

K posee un recorte kl destinado a ser guia de la pieza K

en un eje M y ademds un saliente lateral k° (figura 5).

Este saliente penetra en la trayectoria de un gorrdén m?
asentado en una rueda dentada M}. La rueds dentada M1 pue-—
de girar sobre el eje I y mediante un engreneje intermedio,

¢ no representado en el dibujo) se une con el eje C solida-
riamente, de forma que, al girar el eje C, ejecuta tambien
un giro. Sobre el eje J véd tambien dispuesta una palanca
oscilable N de amulacidn,mantenida bajo la accién de un me-—
1le nl (figuras 4 y 5) y cuya parte saliente hacis atrés
sobre el eje J lleva un estilete n?, que penetra por debajo
del brazo i’. Finalmente con el arbol J vé unida de maners
que no pueda girar una palanca acodada J8, 3° (figuras 1,

2 y 3). Por delante del brazo J8 de esta palanca acodads
puede colocarse un gorrén p5, que se asienta en el brazo

Pl de otra palanca acodada P! P2 colocada sobre un eje P.

2 de la palanca acodada P! P2 v€ colocado un

En el brazo P
rodillo p4, que agarre en una ramra curvada d® del disco D.
Cada sector oscilante H' de detencidn de las tecles

del importe posee una prolongacidn n® (figuras 1, 4 y 5)

dirigida hacia arriba, en la que v colocado un rodillo h'.
Los rodillos h7 se apoyan en una varilla Q llevads por en-
cima de todes los sectores oscilantes de detencidén Hl (véa-
se especialmente las figuras 11 y 12), varilla que v4 sus-

tentada por dos palancas gl qz

dispuestas oscilables sobre
el eje F1. En la palanca ql se apoya un saliente a°, que

puede cooperar con un diente hS (figuras 2 y 3) de los sec-
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tores oscilantes de detencidn H° de las teclas especiales.
Los pies b2 de las teclas especiales Bl destinados al engra-
ne con las ramuras h? de los sectores oscilantes H3 de deten-
cién estén rebajados y por su rebajo b3 agarran sobre una
pieza arqueada i (figura 6) de una corredera detentora R
(véase especiaslmente la figura 13) dispuesta junto al sector
oscilante H® ¥y cuyo extremo sahorquillado r2 vd guiado sobre
el eje H. Por efecto de esta posicién y sl oprimir una te-
cla Bl, la corredera R se desplazard un cierto grado hacia

el eje H por la actuacidn del rebajo b3 sobre la pieza ar-

1

queada r+, con el fbn de posibilitar la cooperacidén del pie

=" de tecla b2 con una ramira h? del sector oscilante H3. En

: la corredera R se articula mediente un gorrén rd una palan-

ca F2 colocada sobre el eje Fl, la cual se une rigidamente
mediante un cubo £3 (figura 1) con la palanca detentora F.
Mientras la palanca detentora F se retiene en la posicién

de detencidn, tambien la corredera R queda por lo mismo ase-
gurada en la posicidn en que detiene a las teclas especia-
les BL.

Para la detencidén o bloqueo de la palanca F sirve un
trinquete S sl de dos brazos, que v4 colocado sobre un per-
no s que descansa en la caja G. Un muelle s® intercalado
entre la caja G y el trinquete S st tiende a mantener este
en ung posicién, en la que su brazo S engrana en un rebajo
% de 1a palsnca detentora F (figuras 2 y 4). Entonces el
brazo sl del trinquete forma un contra-apoyo para la vari-
1la Q.

La tecla B de marcha en vacio no posee ningun pie de
tecla destinado al agarre con una ramrs del sector osci-
lante de detencidn H3, de manera que, al oprimirla, solo
actua sobre la corredera detentora R pero no sobre el sec-

tor oscilante de detencién HP. Un estilete b4 (figuras 2
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y 3) apoyado en la tecla B agarra en una ranura t2 del

brazo T de una palanca acodeda T T!, que mediante un gorrén
t3 v4 colocada en la caja G (véase tambien figura 1). El
extremo t4 del brazo de pelance T! acodado lateralmente se
destina a cooperar con un gorrén s% del brazo S del trin-
quete detentor S S1. Uns oreja t° (figuras 2 a 5) del bra-
zo de palanca Tl doblada en éngulo recto puede agarrar por
detrds de la varilla Q en la posicidén desviada (figura 3),

a la que se lleva al deprimir la tecla B y detener dicha va-
rilla para que no oscile. BEstando desviada la varilla Q,

la pelanca acodada T, 7l queda impedida de oscilar por el

% ;@ hecho de @que su oreja t9 choca por ebajo contra lg varills

Q. Contra el estilete b% de 1la tecla B se oprime mediante
un muelle ud el brazo U provisto de una superficie obli-
cua u< ¥y de un rebgjo ud, dbrazo perteneciente a uns pa-
lanca U, Ul oscilable slrededor de un gorrén ub. Un es-
tilete wu4 apoyado en el brazo de palanca gl agarre en uns
ramra u® de una varilla U7, que esté articulads al brazo
39 de la palanca acodada J8 J9 fija sobre el arbol J de la
palanca de smulacidn.

El funcionamiento de la disposicién descrita es el
siguiente:

Los sectores oscilantes de detencién Hl,movidos ha-
cia arriba al oprimir las teclas del importe A, se mantie-
nen en lg posicién elevada con el fin de sujetar las te-
clas A gracias a los trinquetes Jl dispuestos oscilables
sobre el arbol J de la palanca de armulacidn, trinquetes
cuyos rebajos iS5 pueden hacerse agarrar con los sectores
oscilantes de detencién por medio de los rmelles i6 (figu-

ra 8). En el movimiento ascendente de los sectores de de-
1

2

tencibn 1 se hacen oscilar hacia atrds las palancas g

g2, ¥y la varilla Q unida con ellas gracias a la accién de
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los rodillos b7 colocados en los sectores oscilantes HI.
La varilla Q hace presiér en el movimiento oscilante con-
tra el brazo S1 del trinquete S, Sl, que gira en el sen-
tido de la flecha x (figura 4), de manera que el brazo S
del trinquete sale del rebajo £ de la palanca detentora
F (figura 5) y deja libre a esta palanca. Al mismo tiempo

1 se desplaza del diente n8

el saliente q% de la palanca q
del sector HJ oscilante y detentor de las teclas especia-
les, de manera que puede tener lugar el ajuste de una te-
cla especial BL. Al oprimir uns de estas teclas se despla-

za la corredera detentora R contra el eje H y la palanca

j F, que antes ha quedado libre (véase arriba), por intermedio

i del brazo de palanca F2 se desengrana del brazo C% detentor

de la caja y del disco de embrague D. Este disco D que ha
quedado libre, avanza bajo la accidén del mmelle E hasta que
el estilete ¢4 situado en el disco €3 se apoya en el extre-
mo superior de la ramra al ¥y clerra por esto el circuito
de la corriente motriz. En este giro parcial del disco D
la pelanca acodada P} P2 gira,por efecto de la accién de
la ramra curvada d2 del disco D, sobre el rodillo p4 co-
locado en el brazo de palanca P? de forma que el gorrém
p5 apoyado en el brazo de la palanca pt agarra por delante
del brazo J8 de la palanca acodada J8 J9 fija sobre el eje
J de la palanca de amlacién. Este eje se encuentra shora
impedido de girar lo que seria necesario para que los re-
bajos 1% de los trinquetes Ji dejaran de agarrar con los
sectores oscilantes de detencidn Hl, de manera que los sec-
tores oscilantes de detencién H1 H3 se aseguran en la posi-
cién elevada y con ello las teclas oprimidas A, Bl se ase-
guran tambien en la posicién deprimida.

En una operacién o movimiento de la caja el eje de

acciongmiento C de esta regliza un giro. Al terminsrse el
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registro, la palanca acodada Pl P2

se vuelve a mover por
medio de la ramra curvada d° & la posicién segun la fi-
gura 2, en la que su gorrém p° queda fuera de la trayec-
toria del brazo J8 de la palanca acodsda J8 Jg. Despues de
terminado el registro, el gorrén m? de la rueda dentada Ml,
que ha girado en el sentido de la flecha y (figura 5),
llega precisamente a ponerse debajo del saliente k2 de la
pieza—guia K (posicién de trazos y puntos del gorrén m®
de la figura 5). Al seguir girendo la rueda dentada MI,
la pieza-guia K se eleva y el eje J de la palanca de anu-
lacién gira de tal manera en el brazo i” que las puntas de
arrastre i? vuelven a mover a la posicién visible en la
fignra 7 a los trinquetes gt enganchados por debajo de los
sectores oscilantes de detencidn HY HOJ, despues de 1o cual
estos sectores, lo mismo que las teclas deprimidas, vuelven
a la posicidn de reposo graciass a la accibén de melles.
Antes de que oprimiendo una tecla especial Bl quede sujeto
en la forma indicada el eje de la palanca de amlacidén, las
teclas A del importe ajustadas, se pueden, en caso de nece-
sidad, soltar a mano, para lo cual se oprime la palanca de
amlacién N y con esto el brazo 17 se mmeve mediante el es-
tilete n® en igunal forma que en las operaciones o marcha de
la caja se hace mediante la pieza-guia K, segun se ha des-
crito anteriormente.

Al oprimir la tecla B de marcha en vacio, gira median-
te el estilete b? 1a palanca acodada T T y asi primero por
la accidn del extremo t% del brazo de palanca sobre el go-
rrén s% del trinquete de seguridad S S1, meve este trin-
quete de manera que el brazo S salga del rebajo £¢ de 1a
ralanca detentora F y deje a esta libre. Contimando el

movimiento de la tecla, la corredera R se desplaza hacisa

el eje H, con lo cual, de la misma maenera que al oprimir
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una tecla especial Bl,se termina una operacién o marcha de
la caja (figura 3). Al mismo tiempo, la oreja t° del bra-
zo de palanca 7t agarra por detrds de la varilla Q, con lo
cual todos los sectores oscilentes de detencién de las te-
clas se maentienen sujetos en la posicién de reposo y se im-
pide el que pueda bajarse ura de las demas teclas. La te-
cla B se mantiene sujeta en la posicién deprimide por el
hecho de que su estilete b agarra en el rebajo uw® de 1a
palanca U U1 Yy en la marcha de la caja se queds libre gra-
cias a8l movimiento de la palanca U U1 realizado por el eje
J de la palanca de amlacién por intermedio de la varilla
u’.

Si ya antes de servirse de la tecla de marcha en va-
cio B se ha sjustado una de las otras teclas, entonces no
puede deprimirse dicha tecla B, pues en este caso, la va-
rills Q,empujada hacia atrés,se halla en la trayectoria de
la oreja £° del brazo de palanca T e impide la oscilacién
o0 desviacién de la palanca T i,

NOTA DE REIVINDICACIONES

La patente de introduccién por cinco afios en Espafis
que se solicita deberd,por tanto,recaer sobre:

12 JBa caja registradora con una palanca detentors movida
de su posicibn de detencidn al deprimir una tecla es-
pecial y destinsda para el mecanismo de accionasmiento
de la caja y con un disco de embrague que queda libre
al moverse la palanca detentora y puede girar limita-
damente sobre el eje de accionamiento de la csja, dis-
co destinado al cierre del circuito de la corriente
motriz, caracterizada porque una tecla (B) de marcha
en vacio, destinada solo para las marchas u operacio-~

nes mulas de la caja, puede actuar sobre la palanca
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detentora (F) de tal forma que, Unicamente bajando

7 una de estas teclas especiales de marcha en vacio,
se realiza el movimiento de la palanca detentora ne-
cesario para efectuar una marcha u operacién de la
méquina, movimiento que en las otras operaciones de
la caja se realiza oprimiendo o bajando una tecla del
importe (A) y una tecla de las especiales (B1).

292, Una caja registradora, segun lo reivindicado en el
punto 12, caracterizada porque un saliente (ts) de una
palanca (T, T1) desplazada por la tecla (B) de marcha
en vacio, coopera con una varilla (Q) movida al opri-
mir una tecla del importe (A) y situada en la trayec-

toria de un sector oscilante (H3) detentor de las te-

clas especiales, de tal forma que, estando oprimida
le tecla (B) de marcha en vacio, se impide el que se
oprima 0 baje una de las demds teclas (4, Bl) y no
puede oprimirse la tecla de marcha en vacio despues
del ajuste de una de las demas teclas.
32. ”"Caja registradora” tal y como se reivindica en los
anteriores puntos y se describe minuciosamente en es-
te memoria y dibujos que la acompafian.

La presente memoria consta de diez hojas escri-
tas por una sola carsa.

Tachado: su - no vale.

Madrid, 22 de Julio de 1926.

‘ P.4. de Bociedad FRIED. KRUPP, Aktiengesellschaft
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