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MEMOEIA LESCBIPTIVA 
de

«Dispositivo detentor para e l accionamiento de máquinas 
con mecanismos impresor o de tacto”

( Clase 66  ̂ )

f

El presente invento se re fiere  al mecanismo de accio­
namiento de aquellas máquinas que están provistas de meca­
nismo impresor para imprimir tickets introducidos o de me­
canismo de tacto para palpar cartulinas perforadas, máqui­
nas que se ponen en marcha bajando una tecla  de desengan­
che o desplazando una palanca.

Para que la  marcha de la máquina no pueda tener lu ­
gar antes de haber introducido un ticket a imprimir o una 
cartulina perforada, se dispone según el invento una es­
tampa de tacto en combinación con la  tecla  de desenganche, 
la cual palpa la  guia del ticket y así regula e l dejar l i ­
bre e l accionamiento de la máquina.

Como ejemplo de ejecución se representa e l invento 
aplicado a una caja registradora, siendo:

La figura 1, una vista la tera l del d ispositivo ;
La figura 2, una parte de la  figura 1 con otra posi­

ción de las partes;
La figura 3, la  v ista  superior correspondiente a la  

figura 1;
Las figuras 4 a 7 , presentan detalles.
El desenganche o la marcha lib re  del movimiento del 

cajón se realiza mediante las teclas a-*-. El d ispositivo 
detentor del eje de accionamiento no se representa por no 
pertenecer al invento. Los gorrones a  ̂ de las teclas ac­
túan sobre un estribo a  ̂ de un sector a  ̂ g ira torio  alre­
dedor de a4 en cuyo brazo a6 vá f i j o  un muelle de trac­

ción a7. Una b ie la  articulada a8 en e l brazo a6 está
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provista de una parte doblada a  ̂ que sirve de tope. El ex 
tremo izquierdo de la b iela  vá articulado a una palanca 
a10 al l  aCodada y g iratoria  libremente alrededor de un eje 
b1 . El brazo a^1 de la  misma posee un doblez a12 que s ir ­
ve de tope. Una palanca doble b2, b3, f i j a  sobre e l e je 
b^ está unida mediante un muelle de torsión  b4 (figura 3) 
con la palanca acodada a-̂ 8 a-^, de manera que un gorron 
b5 del brazo de palanca b3 actúa contra e l tope a12 de la  
palanca acodada. El extremo recto b3 del brazo de palan- 
ca b3 está doblado y puede cooperar con e l tope a de la  
b ie la  a8. Por debajo del brazo de palanca b2 se ba previs­
to un ro d illo  c1 (figura 3) que vá colocado en una rueda 
dentada c2 y que realiza  un movimiento g iratorio  completo 
con la  rueda dentada durante cada marcha de la maquina.
El brazo de palanca b° está provisto de tina lengüeta b 
(figuras 1 y 2 ), la cual coopera con un gorrón a de la  
b ie la  a8. En otro brazo b7 , unido firmemente también con 
e l eje b^, se articula una estampa de tacto b8 (vease f i ­
guras 4 y 5 ) la cual con una ranura abraza al gorrón guia 
¿1 f i j o .  Por debajo de la estampa vá dispuesta f i ja  la 
guia del ticket d2 , sobre cuya placa d3 se apoya e l ticket 
introducido Z. Por un recorte d4 existente en la  placa 
d3 puede hacerse pasar e l pió b9 de la  estampa b8 cuando 
e l recorte d4 no está cubierto por un ticket introducido.
Por debajo de la guia del ticket d2 vá dispuesto un juego 
de tipos e. y por encima la  estampa impresora f̂ "» Los mo­
vimientos de la estampa impresora tienen lugar mediante 
una palanca doble f 2 oscilab le  alrededor de un eje f i j o  
d.3, palanca cuyo brazo f 3 se articu la  a la b ie la  f 4 unida 
con e l mecanismo motor de la máquina. Un gorrón f 3 de la 
estampa impresora f 1 está abrazado por una horquilla-guia 
g l en cuyo brazo ranurado g2 agarra e l gorrón g3 de una 
pieza de ajuste g4 (véase también figuras 6 y 7), con lo



cual se determina la  posición  de la horquilla-guia y con 
e llo  e l movimiento de la  dirección de la  estampa impreso­
ra f l .  La figura 1 presenta la  horquilla-guia ĝ - en la  
posición normal, en la  que la estampa impresora f  puede 
moverse contra los tipos e. y tiene lugar la impresión del 
ticket introducido Z. La pieza de ajuste g^ es g iratoria  

c$§ton e l gorrón de llave g5 y mediante una llave puede in - 
vertirse 180? en dirección de la flecha p , con lo  cual se 
hace ineficaz el movimiento de la estampa impresora f^ .
La pieza de ajuste g4 está mantenida por el muelle g  ̂ en 
una u en otra posición  extrema. En la pieza de ajuste 
vá f i j o  un gorrón detentor g7 , e l cual, invirtiendo la  
pieza de ajuste, llega a la  trayectoria de una pieza de 
tope b10 asentada en el "brazo b7 (figura 2 ). Con la  horqui­
lla -gu ia  g^ se une un estribo detentor g8 , e l cual, después 
de invertir  la  pieza de ajuste g4 , cierra la  guia del t i e -  
ket.

El funcionamiento del dispositivo es e l siguiente:
Si los movimientos del cajón se han de hacer imprimiendo 
tickets, entonces la  pieza de ajuste g4 debe encontrarse 
en la  posición según la  figura 1. Al bajar una de las te ­
clas a1, la  b ie la  a8 , venciendo la  tracción del muelle a7, 
se mueve con el tope a  ̂ y e l brazo a ^  de la  palanca aco­
dada a ^  a ^  hacia adelante, pero e l brazo a-11 de esta 
palanca se mueve hacia arriba. Bajo la  acción del muelle 
de torsión  b4 e l gorrón b5 se apoya en e l tope a12 y la  
palanca doble b2 , b3 sigue e l movimiento de la palanca a10 
a ^ ,  hasta que chocando la estampa de tacto b8 sobre el 
ticket introducido se detienen las piezas b^ a b^-. La 
disposición se adopta de suerte que al detenerse estas pie­
zas, la  pieza detentora b6 (posición  b61) no se encuentra 
todavia en la  trayectoria del tope a  ̂ y, por tanto, las 
piezas a  ̂ hasta a'1'2 puedan moverse hasta su posición  ex-
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trema. La tecla  a1 completamente deprimida realiza ahora 
e l desenganche del movimiento del cajón, con lo  cual la  

estampa impresora f 1 se mueve contra e l juego de tipos e. 
e imprime e l ticket introducido Z.

Pero s i en la posición representada en la figura 1 
de la pieza de ajuste no se ha introducido intencionada­
mente ningún tick et, entonces, al deprimir una de las teclas 
â -, la  estampa de tacto b® tampoco se detiene, con lo  cual 
sigue moviéndose a través del recorte d4 . La pieza deten- 
tora b®,que se continua moviendo con la  estampa de tacto 
b®, llega ahora a la  trayectoria del tope a  ̂ (posición  b®^) 
antes que las partes â - hasta a ^  se hayan llevado a la  
posición extrema. Por consiguiente, no es posible deprimir 
totalmente la  tecla  a1 y, por tanto, no se deja lib re  e l 
movimiento del cajón.

Ahora bien, para poder hacer mover e l cajón sin  tener 
necesidad de introducir un ticket a imprimir, es necesario 
hacer g irar e l gorrón de llave g5, mediante una lla ve , 1802 
en dirección de la flecha p1. Por este hecho e l gorrón de- 
tentor g  ̂ llega  a la trayectoria de la  pieza de tope b̂ -® 
(figura 2 ). Las partes b1 hasta b11, al deprimir ahora una 
tecla  a-*-, se retienen al chocar la  pieza de tope b̂ -0 sobre 
e l gorrón detentor antes que la  pieza detentora b® (po­
s ic ión  media b®^) pueda llegar a la trayectoria del tope 
a^. Por consiguiente, la  tecla  â " puede deprimirse de nue­
vo totalmenté y permitir un movimiento lib re  del cajón y 
esto aunque no se introduzca ningún tick et. Gracias a la 
pieza de ajuste g4 invertida, también la  horquilla-guia g1 
se ha llevado a otra posición . Por este hecho se impide 
que en los movimientos del cajón sin  ticket introducido 
pueda ponerse en contacto la  estampa impresora f^ con los 
tipos e_ que pudiesen haberse coloreado. Con la inversión 
de la pieza de ajuste g4 se cierra  también la  guia del t i c -
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g
ket d^, pues e l  extremo derecho del estribo detentor g 
se apoya en la placa d  ̂ de la guia del tick et. Por consi­
guiente, no es posible introducir ningún ticket cuando 
tienen lugar movimientos del cajón en los  que son in e fica ­
ces los movimientos de la estampa impresora

Si se deben realizar movimientos del cajón nuevamen­
te con la impresión de tick ets , entonces agüellas no son 
posibles más que cuando la  estampa impresora f^ se ha l l e ­
vado a la posición  eficaz mediante un giro del perno de 
llave g5 realizado en sentido contrario al de la flecha p 

Después que en e l movimiento del cajón se ha dejado 
lib re  en la forma conocida la tecla  deprimida y esta ha 
vuelto nuevamente a atrás, también tiene lugar e l retroce­
so de las piezas a  ̂ hasta â ® bajo la  acción del muelle 
a7 y con esto también e l de las piezas b^ hasta b1 -̂. Este 
retroceso se favorece y asegura mediante e l rod illo  c^, e l 
cual, antes de terminarse un solo  giro de la rueda c^, ac­
tuando contra e l brazo b2 vuelve a llevar a la posición  de 
reposo las piezas b^ hasta b H . Al mismo tiempo la  lengüe­
ta b1-*- actúa sobre e l gorrón a13 de la  b ie la  a® y así tam­
bién asegura un retroceso so lid a rio  de las piezas a^ hasta 
q12_

NOTA DE BEIVINDICACIOKES

La patente de introducción que se s o l ic ita  por cinco 
años en España, deberá por tanto recaer sobre:
12. Un dispositivo detentor para e l accionamiento de máqui­

nas con mecanismos impresores o de tacto, por ejemplo 
para máquinas registradoras, en e l que e l accionamien­
to se pone lib re  mediante una tecla  o sim ilar de des­
enganche, caracterizado porque e l desenganche del ac­
cionamiento de la máquina se regula mediante una es­
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tampa de tacto (b8) que palpa e l ticket a imprimir 
(Z) o la  cartulina perforada, in flu ida por la  tecla  
de desenganche (a1).
Un dispositivo , según lo  reivindicado en e l punto 
12, caracterizado porque la  depresión completa de la  
tecla  de desenganche ( a  ̂ ) se impide, no estando in­
troducido algún tick et, mediante una detención ( a9, 
b8 ) sobre la  que puede actuar la  estampa de tacto 
( t8 ).

3 2 . Un d ispositivo , según lo  reivindicado en e l punto l 9, 
caracterizado porque la  estampa de tacto(b8) está 
unida dinámicamente de ta l forma con la tecla  de des­
enganche que, al bajar esta tec la , venciendo la  unión 
dinámica, queda retenida por un ticket introducido 
haciendo ineficaz la detención de la  tec la .

4 2 . Un d ispositivo, según lo  reivindicado en los  puntos
1 a 3, caracterizado porque una palanca (b2, b3 ) ,  pro­
vista de un saliente detentor (b8) y oscilab le  a lre­
dedor de un eje (b^ ), se une por un lado con la estam­
pa de tacto (b8) en unión de conformación y, de otro 
lado, en unión dinámica con una b ie la  (a8) influida 
por la  tecla  de desenganche, y un saliente detentor 
(b6) de la palanca (b2, b3) coopera de ta l suerte con 
un tope (a9) de la  b ie la  (a8) que de ordinario impide 
la  depresión to ta l de la  tecla  y , por el contrario, 
la  permite cuando la  estampa de tacto (b8) queda re­
tenida por un ticket introducido.

5 2 . Un d ispositivo, según lo  reivindicado en e l punto l 9, 
caracterizado porque e l d ispositivo detentor para la 
tecla  de desenganche se puede desenganchar mediante 
un d ispositivo ajustable separadamente.

6 2 . Un d ispositivo, según lo  reivindicado en e l punto l 9, 
caracterizado porque e l  desenganche del d ispositivo

22
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detentor tiene lugar mediante Tina pieza de ajuste 
(g4) desplazadle por una llave , pieza que apoya a 
la estampa de tacto (b8) e impide su movimiento de 

toque.
7 2 . Un dispositivo, según lo  reivindicado en los puntos

1, 5 y 6, caracterizado porque mediante el desengan- 
clie d ispositivo detentor se cierra la  guia del 
ticket (d2) , pues un estribo (g8) , in flu ido  por la  
pieza de ajuste (g4) se introduce en la  guia (d2 ) 
del ticket.

82. Un d ispositivo , según lo  reivindicado en los  puntos 
1 y 5, caracterizado porque simultáneamente a l des­
enganche del dispositivo detentor, la estampa impre­
sora (f^-) se desvia a una posición  in efica z , de mane­
ra que en e l movimiento impresor no se pone en con­
tacto con las ruedas de tipos (e ) .

92. Un d ispositivo , según lo  reivindicado en e l punto 12, 
caracterizado porque mediante un ro d illo  (c^ ), que 

a l fin a l de cada marcha de la  máquina llega a la  tra­
yectoria de la  palanca (b2, h^), la  estampa de tacto 
(b8) y las partes del d ispositivo detentor se llevan 
solidariamente hacia atrás a su posición  de partida. 

102. "D ispositivo detentor pana e l accionamiento de máqui­
nas con mecanismos impresor o de tacto" ta l y como 
se reivindica en los anteriores puntos y se describe 
minuciosamente en esta memoria y dibujos que la  acom­
pañan.

La presente memoria consta de s iete  hojas escri­
tas por una sola cara.

Madrid, 17 de Julio de 1926.
P.A. de Sociedad FRI2D. KIUT??, Aktica^ssslLjchaft
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