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MEMORTIA DESCRIPTI VA

para una patente de invencidn nor veinte afios, nor = Apara -
to para atar oajones, fardos y andlogos con slambre. = & fa -
vor de

bon Anton jilhelm 4 0 4 P P,
con residencia en Rﬁln (Alemania) stadtwaldgurtel ne 66,

El invento se refiere a perfecclonamiontos en los
conocidos aparatos en loe cuaies, por medio del giro de un
drbol, el lazo de alambre colocado slrededor del objeto gue
8e he de atar, es primeraacnte #tirantado, despuds son uni -
dos entre 8{ los extremos del lazo de alambre colocados p8 -
ralelamsnte uno junto a otro y finslmente un extremo del

alambre.
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.0 e3encial de nuestrs invento consicte en que el
miembro de acoplamiento unidc fi jamente con el 4rbol de im -
pulsidn, posde dientes interrupntores desplazables elastioca =
mente en sentido axial y que el soltaniento de la sujecidn
del cordaje que se forma despuéds de terminada csds opere -
cidén de trabajo, se verifioa automaticamente por medio del
giro del mango alrededor de su ejJe longitudinal. De esta
menera e8 evitedo todo cawablo de g0 eu el sexrvivio del
aparato. Fl perfeccionauieanto se refiere ademnds afn a la
disposicidn que peruite continuar el giro del aparato re -
torcedor un poco nmés allf de la posicidn final a que se tra -
ta de lleger, para que el extremo cortado no sobresalgs ha -
ocla afuers,

Bn el dibujo estd representada une forma de e jecu -
cidn del invento & modo de e jeriplo, a aaber:

na figura 18, es una elevacidn parcialmente en cor -
te de todo el aparato. La figure 2%, un ocorte por la figu -
ra 1% & 1o largo de la 1fnea x - x. Ia figura 28, es un oor -
te por la figura 1%, a 1o largo de la figura y - y. 5a fi -
gura 43,-mueetra en elevacidn y parcislmente en oorte, une
parte de la figura 1%, ras figuras 5% y 63, muestran dos
partes aisladas y la figura 72, el alambre unido eon el apa -
rato, en escala sumentads.

El aparato consta de una plataforma (1), la ocual
estd provieta de dos altos veballetes (2 y 3) y un oaballe -
te mds bajo (4). Tn los caba lletes (2 y 3) es moportado el
drbol impulsor (5), el cual se puede hacer girar por medio
de una manivela (6). Sobre el €rbol (5) es f1ijado mediante
el perno (7) el miembro de acoplemiento (8), en el cuel son

soportadoes los pernos de acoplamiento (9) que pueden ser
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oprimidos & sambos lados hacla afuera por medio de muelles
helizoidales (10). Las cabezaa de astos pernos de acopla =
miento poseen la forma de dilentes interruptores inclinados.
08 nernos de acoplamiento situados a la derecha del dibu -
Jjo engranan con sus cabeza8 en rebajos cqrrespondientea en
los lados frontales de un ocasquillo (11l), el cual se asien -
ta giratoriamente sobre el drbol (5) y e¢atd provisto de un
tornillo 8in fin (12), el cual engrana en una rueda helizol -
dal en la perifor{a del tambor tensador (13). E1 tambor ten -
gador (13) es un cuerpo cilindrico soportado glratoriamente
con borde saliente hacia adelante en el cual son practice =
das un cierto nimero de hendiduraa (14) en las cuales es in -
sertadc un extremo {(15) del alambre. Por medio del giro del
tanbor (13) en la dirececidn de la flecha ee atirantado el
extremo (1E) del lazo de alamnbre, porque el otro extremo del
lazo de alambre ha eldo previamente sujetado fijamente por
medio del cambio de poaicién de la palanesa excentrioca (16}
hacia la izquierda y la opresidn de este modo verificada del
perno de sujeeidn (17( sobre la pieze de fondo (18). Bn la
utilizacidn del aparato es, por consiguiente sujetado pri -
meramente el extremo libre del alanbre entre (17 y 18), do -
blado hacia la derecha sobre el objeto que se ha de atar,

Be le vuelve a atraer luego hacia la izquierda y es condu =
cldo paralelamente al extremo de alambre sujetado y muy jun -
to 8 este hacla el teambor tensador (13) 8 introducido me -
diante doblamiento en una de las hendiduras (14). Por me -
dio del giro de la manivela 4 en una de las direcciones es
movido el .ambor tenmador (13) en la direccién de la flecha
y es teneado el lazo de alambre. El extremo (19) del alam -~
bre sujetado entre (17) y (18) y el otro extremo (15) del

alambre estfn situsdoe paralelos y juntos uno al otro des -
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de el lugar de sujecidn (17, 18) hasta el punto de asalida
(20)s Al misio tiem»no estdn situados en la hendidurs de wn
pifidn (22), el cual es soportado giratoriamente en el oaba -
“lete (3). Bste pifidn puede hacerse girar por medio de una
rueda dentada {23) soportada igualmente en el caballete (3)

¥ la rueda (23) recibe 8su :jovialento por medio de un pifién
(24), el cual se asienta en el casquiilo (25) el cual pue =-
de girar libremente sobre el &rbol de lipuleidén (5). E1 oas -
quillo (25) tiene en su lado frontal derecho, muescas en

las cunlee engranan las oabezas de los dientes interrupto -
res (9) del lado izquierdo del miembro de acoplamiento (8).
Al girar el 4rbol (5) en una de las direcciones B0olo ea
arrsstrado por consigulente el casquillo (ll) y al girar en
la otra direcoidn solo lo es el casquillo (23). Fn eate Ul -
timo caso girs el pifidn (24), la rueda dentads (23) y el
pifidn (22), por medio de lo cuel los doa extremos (19 y 15)
del alaitbre gitusadoe en la hendidura de (22), son retorcl -
dos. Un glro por tres veces (tres revoluciones) del drbol

() vasta para producir el retorcido representsdo en la fi -
gurs 7®. El1 corte del alambre se verifica en forme conoci -
da por medio de una cuchilla (32), 1la cukl es aceionade dem -
de el ejJe de la rueda dentade (23).

Para detener el eparato después de la triple revolu -
cidén del drbol (5), un perno de parads (33) (figura 43) en -
grana en una abertura (34) en la rueda dentads (23). 71 per-
no de parada (33) es oprimido constantemnente en la ruedsa
deatada (23) por medio de un muelle helizoidal (35) y sal =
ta adentro a8l colnecidir con lea abertura (34). Para haoer
cesar le retencidn, el perno (33) pucde ser oprimido hacia
la derecha por medio de una doble palenca (37) oscilante

alrededor del mufidn (36) la oual se apoym con su horquilla




>
—

i 1906 98 . g

ESPECIAL MOVIL

- 5, =
inferior (38) contre el disco (39) fijado en el perno (33).
El wovimiento de opeilacidn de la pelsnca (37) es producido
suando se hece girer un poco el manubrio (40) elrededor de
su eje longitudinal., Ta palanca (37) con una espiga (41)
en una hendidurs inclinada (42) del i1ango (40), de modo que
en su giro, la palanca {38) Be :mueve hacia la deroccha.

Para poder saoasr comodamente el aparato del lazo
de alaubre terminado y que con ello no sobrasalga hacia & -
fuers el extremo coritedo (47) del alambre, es neceaario
continuar el retoroido del alambre un poco més alld de la
situscidn final que se ha tenido intencidn de darle y lue -
go retroceder a la situacidn final. Para ello sirve la dis =
posici6n siguiente: La rueda dentada (23) consta de dos par -
tes concéntricas (23°) y (23») - figuraas 32 y 4% - girato -
rise une en la otra. La parte (23») posde une leva (43) que
sobresale hacia arriba en forms de segmento y la parte (23°)
un rebajo (44) correspondiente. Fn la leve (43) hay un te -
ladro (45) en el cuasl se encuentra un muelle helizoidal.
En le parte (23w») es colocado el ngujero de parada (34).
8i el perno de parada (33) salta dentro del sgujero de pa -
rada (34), la rueds denteds (23°) podrd por consiguiente
Beguir girendo adn tanto cuanto la leve (4%3) sea mfs corta
que el rebajo (44); en este oaso el muelle helizoidel (46}
es8 contraido y ta pronto como se hace cesar el giro, o -
prime a la rueds denteda (23’) haciendola retrogceder & su

poeicidn extrema.
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Descrito suficienteiente el presente invento lo
que se declara como de novedad e invencidn propia, son les

siguienter reivindlcaciones;

1, - Aparato pars atar cajonea, fardos y andlogos
con slambre, en el sual el toensado del lazo de alambra, el
retorcido de los extrenos del alambre y el oorta del sleam -
bre se verifica por medio del piro de un Arbol, caracteri -
zado porque un rmiembro de acoplamlento (8) unido fijamen -
te con el 4rbol de impulsidn (5), dirigldo por ambos lados
npn sentidos opuestos; posée dientes interruptores (9) des -
plazablea elastioamente en sentido axial en el mieuabro de
scoplaniento, l.os cuales, en el giro alternativo del drbol
de acoplamiento (5), en uno u otro sentido, realizan auto -
maeticanente la unidn de este Arbol, bien con el aparato ten
sor (11, 12, 13) 8 son el engranaje (22, 23, 24, 25, 27,
29, 30, 32) para retorcer y cortar loas extremos del slambre.

2. = Aparato aegdn la reivindiceoidn 1, caracte -
rizado porque el soltamiento despuée de terminsds la opara
cidn de trubajo, de le sujeoidn (35, 34) que entra en gceldn
automdticamente pars el retorcedor, es producide por medio
del giro alrededor de su eje longitudinal, del manubrio
(40) acoplado con la sujecidn por medio de una prlence in -
termedia, ({37).

3. - Aparato segin la reivindicacidn 1, en el
cual, despude de saltar adentro la sujecidn para el engra =-
naje inpulsor pars el retorcido del nlambre, es posible
M naquao movimianto wlteriar de 7a Aimnoeieidn retorce -
dora, caracterizado porque el perno de parada (33) engra ;
na en un agujero (34) que se encuentrs en un disco (23»)

soportado concentriocamente en 'a ruedan dentade (23*) que
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se ha de parar, el cuasl disco puede girar un poco con res -
pecto a la rueds dentads (23’) contre la presidn de un mue
lle (46).

4, - Aparato para atar cajones, fardos y andlogos
con alambre, segﬁn se ha descrito y reivindicado en eata
menoria desoriptiva y se ilustra con los planos que a la
misma 8e aoompafia,

Conata esata memoria descriptive de siete hojas

foliades y escritas a méquina por una sola de sur ceras.

Mzdrid, a 15 de Julio de 1926,

8008110 Lépez ¥ Lépez. =
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