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Para hacer las  separaciones en las má­

quinas plegadoras, es d e c i r ,  para de ja r  s in  plegar una 
parte d e l  t e j i d o ,  después de estar lo  la  porte  o par­

tes  inmediatas, es necesario hacer g irar  los  c i l in d ro s
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s in  dejar  a la  máquina hacer p l iegues ;  pero, para ob­

tener este  resu ltado  con las máquinas actuales,  es pre ­

c i s o :  o b ien  parar la  máquina y hacer g ira r  los  c i l i n ­

dros por los  pro cedimient os habitual es, rueda de uña, 

palanca, e t c . ,  o bien, en algunas máquinas que c o n t ie ­

nen un aparato automático de separación, de jar  que 

la  máquina dé un c i e r to  númerode vueltas ,  mientras que 

el sistema que produce los  p l iegues haya s ido  hecho i n ­

ac t ivo ,  tomando entonces los  c i l in d r o s  o r o d i l l o s  en su 

movimiento intermitente, a cada r o ta c ió n  de la  máqui­

na, una pequeña cantidad de t e j i d o ,  hasta r e a l i za r  la  

separación en la  medida que aquella permita. Mas, 

en todos lo s  casos, se producirá, ya una parada de la  

máquina, ya una in terrupc ión  del  sistema que forma los  

p l iegues ,  corr iéndose  además el r iesgo  de dejar  seña­

le s  de la s t r a j e  sobre c i e r t o s  t e j i d o s .

Ahora bien, el presente invento t ie n e  

por ob jeto  un d i s p o s i t i v o  que permite obtener auto­

máticamente esa separación en un momento determinado, 

haciéndola más ancha ó más estrecha s in  que lo s  c i ­

l indros  se paren duranteel paso de l  t e j i d o  s in  p l e ­

gar. JSste d i s p o s i t i v o  se d is t in g u e  notablemente por 

el hecho de preveerse un aparato de accionamiento por 

tr inquete ,  el cual vá montado sobre uno de l o s  c i l i n ­

dros y es puesto en movimiento por una pequeña b i e la  

art icu lada  sobre una corredera animada normalmente de 

un movimiento o s c i l a t o r i o  y que puede ser inm ovi l iza ­

d a  por una espiga de enganche accionada por una leva 

de sa l ien tes  amovibles. Por otra parte, la b i e la  de 

mando de l  d i s p o s i t i v o  de tr inqu ete  se apoya sobre una 

leva  o excéntrica ,  lo  que permite desplazar  el punto 

de a r t i c u la c i ó n  de l a  b i e l a  en la  corredera y, por con-
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siguiente ,  modif icar  la  amplitud de la  ro ta c ión ,

iSn el d ibujo  adjunto que so lo  se dá a 

t í t u l o  de ejemplo:

La f igura  1 es una v i s t a  en e levación 

de un d i s p o s i t i v o  conforme al  invento.

La f igura  2 representa, en elevación, 

una leva de sa l ien tes  amovibles que acciona sobre la  

espiga de enganche de la  corredera.

La f igura  3 es una secc ión  parc ia l  por 

la  l ín ea  A-A de la  f igu ra  2, y

La f igura  4, es una s ecc ión  por la  l í ­

nea E-E de la  f igura  3.

Según esta forma de e jecuc ión :  1 y 2 

son los  dos  c i l i r d r o s  de una máquina plegadora. Una 

rueda de uña 3 es s o l id a r ia  de l  c i l in d r o  in fe r i o r  2 

sobre cuyo eje  va asimismo montado un p o r t a - t r i n ­

quete 4, Una corredera 6, o s c i la n te  alrededor de 

un e je  7, acciona la  maniobra del  porta -tr inquete ,  por 

medio de la  pequeña b i e l a  5. La o s c i l a c i ó n  de la- 

corredera se obtiene mediante una leva o excéntr i ­

ca 8 , sobre la  cual d icha corredera v iene  a apoyarse 

por mediación de un r o d i l l o  9. Un muelle 10 ase­

gura e l  contacto entre el r o d i l l o  y la  leva .  La 

expresada pequeña b i e la  5 se apoya también sobre una 

leva  11, contra la  cual es amovible por medio de l  mue­

l l e  12, produciendo le. r o ta c ió n  de dicha leva al e f e c ­

to de desplazar el punto de a r t i c u la c i ó n  de l a  b i e la  

sobre la  corredera, l o  que modif ica  la  longitud de l  

brazo de palanca y, por consiguiente,  la  amplitud d e l  

movimiento del  p or ta - t r inqu ete  4. Una garra 13, os ­

c i la n te  alrededor d e l  e je  14 y que puede encajarse en 

un gancho 16 s o l id a r io  de l a  corredera, se apoya bajo
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la  acc ión  de un muelle 15 sobre una rueda 18 p ro v is ta  

de sa l ientes  17. Cuando uno de éstos  acciona s o ­

bre l a  garra 13, ésta  3e encaja en el gancho 16 y la 

corredera queda entonces inmovilizada. Si ninguno 

de l o s  sa l ientes  acciona sobre la  garra 13, ésta  es 

atraida  por el muelle 15 separándose d e l  gancho 16, 

lo  que permite la  l i b r e  o s c i l a c i ó n  de la  corredera 

y, por consiguiente ,  el accionamiento por tr inquete  

d e l  c i l in d r o  2 , produciéndose así una separación.

26 es un t o r n i l l o  que permite inmovi­

l i z a r  la  garra 13 cuando se ha l la  en contacto con el 

gancho 16, correspond iendo esta p o s i c i ó n  a la  inmovi­

l i z a c i ó n  de la  corredera y, por lo  tanto, a la  marcha 

de la  máquina s in  producción de separaciones.

La rueda 18 p rov is ta  de sa l ien tes  que 

aseguran en el momento deseado la l i b e r a c ió n  de la  c o ­

rredera, vá de p re ferenc ia  const i tu ida  d e l  modo que 

se representa en las f iguras  2, 3 y 4; un d is co  18 

presenta unas cavidades o alojamientos 19 en número 

v a r ia b le ,  en los  que pueden desplazarse los  r o d i l l o s  

17 que constituyen sa l i e  nt esamovibles. JJstos r o d i ­

l l o s  van montados sobre un perno de ro ta c ió n  20, s o ­

bre el que se desplazan siguiendo su e je .  Dicho 

perno de r o ta c i ó n  20 cont iene un emba.se 21 cuya s e c ­

c ión  es id én t ica  a una muesca 22 p ract icada  en una co ­

rona 23. Un muelle 24 que se apoya, por una parte, 

sobre la  corona 23, y, por otra  parte, sobre la  cara 

interna de un tapón 25 f i j c d o  al extremo d e l  perno de 

r o ta c i ó n  20, t iende a poner el r o d i l l o  17 en contacto 

con la corona 23. Cuando uno de los  embases 21

haya sido orientado de manera que co inc ida  con la 

abertura 22 correspondiente pract icada en la  corona,
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el correspondiente r o d i l l o  vendrá a a p l ica rse  contra 

la  corona separémose de la parte del  d isco  18 que 

acciona sobre la  espiga de enganche.

Cuando la rueda de sa l ientes  amovibles 

presente todos sus r o d i l l o s  en la  p o s i c ió n  de t r a ­

bajo , no se producirá la  separación automática; pero 

s i  se re t i ra n  uno o má.s r o d i l l o s  a un lugar determi­

nado, se producirán una o más separa.ciones en el t e ­

j id o ,  en el momento y lugares determinados.

Por otra  parte, se pueden producir s e ­

paraciones más ó menos anchas variando el punto de ar ­

t i c u la c i ó n  de la  b i e l a  5 sobre la  corredera 6 , lo  que 

puede re a l i za rs e  por la  r o ta c ió n  de l a  leva 11 .

Dicho se está que el presente invento 

no se l im ita  a la  forma de e jecuc ión  representada y 

d e s c r i ta  y que só lo  se da á t í t u l o  d 3 ejemplo, 

puliendo in trodu c irse  en el invento d i fe re n te s  mo­

d i f i c a c i o n e s  de d e ta l le  s in  que por e l l o  se a l t e ­

re el p r in c ip io  fundamental de l  mismo.

Üsta s o l i c i t u d ,  que corresponde a la  

presentada en i 'rancia en 28 de enero de 1926, bajo 

el número 214.746, se acoge a los  b e n e f i c i o s  de l  

a r t í c u lo  16 de la  Ley de Propiedad I rd u s tr ia l .

- o -  N O T A  - 0 -

Los puntos de invención propia  y nue­

va que se presentan para, que sean ob je to  de esta l a ­

tente  de ViCIST 3 años, son los s igu ientes :

1? -  Una máquina plegadora c a r a c t e r i ­

zada por el hecho de que uno de los  c i l in d r o s  2 de le  

misma puede i r  accionado,  ird ependientemente del  d i s ­

p o s i t iv o ,  de mard o de la  r o ta c ió n  normal para la  forma­

c ión  de lo s  pl iegues,  mediante un d i s p o s i t i v o  de t r i n ­

-  *



quete 3 u otro  análogo, cuya espiga u otro orga.no da 

mando pueda ser animado a voluntad por un movimiento 

de o s c i l a c i ó n  de amplitud reguladle  entre la formación 

de dos p l iegues  consecutivos .

29 - Una máquina plegadora, según lo  

r e iv in l i c a d o  en el punto 19, caracterizada por el he­

cho de que la  espiga de l  d i s p o s i t i v o  de tr inquete  va 

sostenida por un trazo  4 g i r a t o r io  sohre el e je  d e l  

tamtor y accionado por una h ie la  5 art icu lada  sohre un 

punto reguladle  da un trazo  7, pudiendo animársele a 

voluntad de un movimiento da o s c i la c ió n .

39 - Una máquina plegadora, según lo  

re iv in d icad o  en el punto 29, caracterizada por e l  he­

cho de que dicha h i e la  es mantenida en contacto con 

una excéntrica  11 u órgano análogo, de p o s i c i ó n  an­

gular reguladle , pudiendo d e s l i z a r se  el e je  de a r t i ­

cu lac ión  de esa h ie la  sohre dicho trazo  en una ranura 

long itud inal  del  mismo.
49 -  Una máquina plegadora, según lo  

re iv ind icado  en el punto 29, caracterizada por el he­

cho de i r  dicho trazo constantemente s o l i c i t a d o  en 

su movimiento, hacia una excéntrica ú órgano análogo, 

animada de un movimiento de r o ta c ió n  conjugado con el 

movimiento de los  peines de la  máquina.

59 - Una máquina plegadora, según lo  

re iv ind icado  en el punto 49 , caracterizada por el he­

cho de que el mencionado tra zo  va prov is to  de un gan­

cho 16 que coopera con otro  gancho g i r a t o r io  13, a c c i o ­

nado este últ imo por l a :  levas 17 y mandando asi  l o s  mo 

vimientos de embrague y desembrague de dichos dos gan­

chos para permitir  o no respectivamente los movimien­
tos de o s c i l a c i ó n  da i icho  tra zo .

69 - Una máquina plegadora, según lo  

re iv ind icada  e10 el punto 59, caracterizada por el he-
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cho de que las mencionadas levas 17 van dispuestas en 

un tambor r o ta t iv o  18, pudierdo ocupar cada una de 
e l las  una p o s i c i ó n  a c t iv a  para ponerse en contacto 

con dicho gancho g i r a t o r i o  y otra  p o s ic ió n  de repo­

so .

7? - Una máquina plegad ora, según lo  

r e iv i r d i ca d o  en el punto 6?, caracterizada por el he­

cho de que el e je  20 de cada leva va prov is to  de un 

embase 21 que puede d e s l i z a r se  en una ranura del 

d i s co ,  b ien  para co locarse  sobre una su p e r f i c i e  de e s ­

te  últ imo, manteniendo la  leva en la  p o s i c i ó n  activa,  

o bien para permitir  el pascuala leva á su p o s ic ió n  

in a c t iv a  bajo la acc ión  de un muelle.

8? - Un d i s p o s i t i v o  de separación au­
tomática para una máquina plegadora, t a l  y como queda 

substancialmente d e s c r i t o  en la  presente memoria e 

i lustrado  en el d ibu jo  que se acompaña.

9? - Un d i s p o s i t i v o  de separación au­

tomática para máquina de p l i s a r .

Tal y como se ha d e s c r i t o  en la  ¡¿e- 

moria que antecede, representado en el d ibu jo  que 

se acompaña y con les  f in e s  que se han e s p e c i f i ­

cad o .

Jsta Ivlemoria consta de s i e t e  hojas 

e scr i ta s  por una so la  cara.

Xadrid »  do J a llo  do 1926.

c:y. 7
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