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El p resen te  invento  se r e f i e r e  a un d i s ­

p o s i t i v o  que m o d i f i c a  automáticamente en la s  máquinas
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plegadoras e l  tamaño de los  p l iegues  obtenidos, d i s ­

t inguió  r¿¡. ose notablemente por e l  hecho de que el b a s t i ­

dor, sobre el que van montados los  porta-peines ,  g ira  

sobre una p ieza  que corre  entre dos s u p e r f i c i e s  de 

deslizamiento hor izonta les  y cuyos desplazamientos 

están accionados por una palanca o s c i la n te  sobre un per 

no de ro tac ión ,  el cual puede desplazarse a lo  largo de 

la misma, estando sostenido por un brazo que se apoya 

sobre una leva,, cuya ro ta c ió n  se obtiene,  de pre feren ­

c ia ,  por medio de un d i s p o s i t i v o  de tr inquete .

De la  d e s c r ip c ió n  que se in serta  a con­

t inuac ión  irán resultando otros  rasgos c a r a c t e r í s t i ­

cos de l  invento, con re fe r e n c ia  al  adjunto d ibujo ,  que 

so lo  se da a t í t u l o  de ejemplo, y en el cual :

La f igura  1, es una v i s t a  en e levación  

de un d i s p o s i t i v o  según el  invento, y

La f ig u r a  2, es un esquema que represen­

ta e l  cambio de marcha d e l  b a s t id o r .

Conforme, pues, a l a  forma de e jecuc ión  

repr asentada»! las conteras o rebordes que c o n s t i ­

tuyen el bast idor  de l a  máquina sobre el que van 

montados lo s  porta-pe ines ,  o s c i la n  alrededor de un eje 

s o l id a r io  de una p ieza  1 guiada entre dos super­

f i c i e s  de deslizamiento 2. Dicha pieza 1 se d e s ­

plaza entre esos dos planos bajo  l a  acc ión  de una pa­

lanca 3 a la  que se une por medio de un perno de r o ­

t a c ió n  4. JSsta palanca 3 es movible alrededor de 

un eje 5 y se apoya sobre une leva o excéntrica  6, por 

mediación d.e un r o d i l l o  7, el cual es mantenido en 

contacto con la  excéntr ica  por un muelle 8 .

Una guía 9 que se d e s l i z a  a lo  largo 

de l a  palanca 3 va p r o v is ta  de un perno d^ruta -
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ción, cuyo ejjie determina el e je  5 ¿ e  o s c i l a c i ó n  de d i ­

cha palanca y que va su jeto  al  extremo de un brazo 10 

g i r a t o r i o  alred^edor de un e j e , 11. Este brazo se apo­

ya sobre una excéntrica  12, o sobre una leva de sa­

l ientes -m ov ib les  o f i j o s ,  manteniéndose en contacto con 

e l l a  por medio de un muelle 13, La excéntrica  12 

está animada de un movimiento de r o ta c ió n  intermiten­

te  a la  terminación de cada pl iegue,  por ejemplo, por 

medio de una corredera de accionamiento, de botón r e ­

gulable  14, de una pequeña b ie la ,  de un p or ta - t r in q u e ­

te  16 y de una rueda de uña 17, La corredera 16 pue­

de i r  accionada por una excéntrica  o por un sistema de 

b i e l a  y manivela no representado en el d ib u jo .

Los brazos 10 son, pues, accionados 

de esa suerte por la  in term itencia  de un movimiento 

ascendente primero y descendente luego, más ó menos 

rápido,  que sigue la  forma de la  leva o ex cé n tr i ­

ca 12 y según su ángulo de rota.ción más ó menos gran­

de.

Gracias a este d i s p o s i t i v o ,  laicarrera
i

de l  bast idor  es igual al  desplazamiento hor izonta l  

del  e je  4, pudiendo verse  en la  f igura  2 como var ía  

ese desplazamiento según la  p o s i c i ó n  del  e je  de o s c i ­

la c i ó n  5 de la  palanca 3, Cuando dicho e je  se ha­

l l a  en el punto 5a la  carrera del  ba st id or  es igual a 

-a - ,  mientras que queda reducida a - b -  cuando el e je  

haya venido a ocupar el punto 5b. por consiguien­

te,  con este d i s p o s i t i v o  se puede hacer va r ia r  a v o ­

luntad la  carrera del  bast idor  y, por ende, hacer va­

r ia r  según una ley  cualquiera el tamaño de lo s  p l i e ­

gues obtenidos.

Se observará parabién que según el d i s p o ­
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s i t i v o  ob je to  d e l  invento, la  r e s i s t e n c i a  opuesta por 

los  bast idores  a l  desplazamiento de la  palanca se e j e r ­

ce entre el e je  de o s c i l a c i ó n  de la  misma y el punto 

de contacto d e l  r o d i l l o  7 con la  excéntrica  6, que 

es el punto sobre e l  que se a p l ica  la  fuerza .  jSsta 

d i s t r ib u c ió n  de la  r e s i s t e n c ia  y d e l  esfuerzo motor 

asegura un buen trabajo ,  cualquiera que sea el tama­

ño d e l  p l iegue .

Dicho se está, que el presente invento 

no se l im ita  a la  forma de ej ecución representada y 

d escr i ta ,  que so lo  se ha dado a t í t u l o  de ejemplo, 

pudiendo in trodu c irse  en el invento d i fe re n te s  modi­

f i c a c io n e s  de d e t a l l e  s in  a l terar  por el e l l o  su na­

tura leza  esencial ,

JSsta s o l i c i t u d ,  que corresponde a la  

presentada en Francia en 28 de enero de 1926, ba jo  el 

número 21475, se acoge a los  b e n e f i c i o s  d e l  a r t í cu lo  

16 de la  Ley de Propiedad In d u str ia l .

- o -  N O T A  - o -

Los puntos de invención propia y nue­

va que se presentan para que sean ob je to  de esta l a ­

tente  de ViiilNTü años, son los  s igu ientes :

19 -  Una máquina plegadora de l  t ipo  

de las  en que lo s  peines van montados sobre un bas­

t id o r  osc i la n te  y animado de un movimiento a l ternat ivo  

de t ra s la c ión ,  caracter izada por el hecho de i r  dicho 

bast idor  accionado por una corredera 1 guiada sobre 

una s u p e r f i c i e  de deslizamiento 10 e impulsada por una 

palanca os c i la n te  3, cuyo e je  de o s c i l a c i ó n  5 es amo­

v i b l e  a l o  largo de la  misma según una ley  determina­

da, de manera a hacer v a r ia r  automáticamente la  anchu­

ra de los  p l iegu es .
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29 - Una máquina plegadora, según lo  

re iv ind icad o  en el punto anterior ,  caracter izada por 

el hecho de que el e je  de o s c i l a c i ó n  vá por otra par­

t e  montado sobre un bra zog ira tor io  10 accionado por 

una leva 12 o d i s p o s i t i v o  análogo, de forma c o r r e s -  

pordiente a la  ley de l  movimiento deseado.

39 -  Una máquina plegadora, según lo  

re iv ind icado  en el punto 29, caracterizada por el he­

cho de que la  mencionada leva  12, u otro d i s p o s i t i ­

vo análogo, están accionados por un movimiento in t e r ­

mitente de amplitud regulable  a la  conclusión  de ca&a 

p l iegue .

M

49 - Una máquina plegadora según lo  

re iv ind icado  en el punto 39, caracterizada por el 

hecho de que la  mencionada leva 12 va accionada por 

un d i s p o s i t i v o  de tr inquete ,  cuya uña 14 rec ibe  un 

movimiento a l ternat ivo ,  por ejemplo, por medio de una 

b i e l a  15 la  cual se a r t i c u la  sobre un punto regula ­

ble  de la  manivela 14.

59 -  Una máquina plegadora, según lo  

re iv indicado  en el punto 19, caracterizada por el he­

cho de que el punto 4 de a r t i c u la c i ó n  d e l  bast idor  so­

bre la  corredera se h a l la  colocado entre el e je  de os ­

c i l a c i ó n  5 de l a  palanca que acciona sobre la  cespe­

dera y el punto 7 de a p l i c a c ió n  del  esfuerzo que mue­

ve dicha palanc el •

69 -  Un d i s p o s i t i v o  en las máquinas p l e ­

gadoras par?, modif icar  automáticamente el tamaño de 

lo s  pl iegues,  t a l  y como queda substancialmente des ­

c r i t o  en la  presente Memoria e i lustrado  en el d ibu jo  

que se acompaña.

7® - Un d i s p o s i t i v o  que modif ica  auto
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ciáticamente el tamaño de lo s  p l iegues  en las máquinas 

de p l i s a r .
s  Tal y como se ha d e scr i to  en la  Me­

moria que antecede, representado en el d ibu jo  que 

se £.compaña y con los  f in e s  que se han e s p e c i f i ­

cado.
jüsta Memoria consta de se is  hojas 

e s cr i ta s  por una so la  cana.

Madrid 5 de ju lio  ¿La 19?.o . 

P . A .
^Ikartx) <i« JCIzai>'>ro

C h / . 6



k*»' ¡.imf*-

} t. J

> Fig.i

<?

Fig.2

\
\

5b

F A -

Y--- F(..Wv-


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



