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M E M O R I A  descrip tiva  que forma 

parte integrante de la  PATENTE DE INVENCION s o l ic i ta ­

da en España a nombre de Dn. Andró Varaud y de la  razón 

socia l Schwob Erares & Cié. S .A ., por "Graduador de es­

poletas mecánicas con movimiento de r e lo je r ía  para pro­

y e c t ile s  de a r t i l l e r ía " .  (Clase 92).
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La presente., i mención tiene por obje- 

• to un graduador destinado a hacer percu tir a tiempo las 

espoletas mecánicas con movimiento de r e lo je r ía  para pro 

y e c t ile s  de a r t i l l e r ía ,  espoletas del tipo (descrito  en 

la  patente 88765) en la  cual e l armado del resorte motor 

del movimiento de r e lo je r ía  y la  graduación del tiempo 

para e l encendido de la  carga del p royectil se efectúan 

simultáneamente haciendo g ira r  con la  ayuda de un gradua_ 

dor, una lla v e , dispuesta en la  x^unta de la  espoleta y 

del tipo en e l cual esta lla v e  puede describ ir várias - 

vueltas de percusión.

Este graduador, que puede ser adapta­

do sea para percu tir a tiempo individualmente cada pro­

y e c t i l ,  sea para la  percusión a tiempo de vários proyec 

uiles a la  vez, está caracterizado por e l hecho de que
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cada órgano ro ta tivo  de la  percusión a tiempo, es dec ir, 

de arrastre de una l la v e , arrastra  en su rotación una - 

tuerca, cuya carrera solare una porción file te a d a  del - 

cuerpo del graduador está lim itada, de una parte, por un 

tope so lida rio  de este cuerpo y de otra parte, por un to_ 

pe so lid á rio  de un órgano vaciado en esp ira l, cooperando 

con una segunda porción file te a d a  del cuerpo del gradua­

dor; e l desplazamiento angular re la t iv o  de estos dos ú l­

timos órganos puede ser graduado a una fracc ión  de vuel­

ta  en v is ta  de una graduación h e lico id a l llevada  por e l 

cuerpo del aparato y de medios previstos para f i j a r  es­

tos dos órganos en la  posición  de graduación escogida.

El dibujo adjunto representa, a t ítu lo  

de ejemplo, una forma de ejecución de este graduador, a- 

daptado para la  percusión a tiempo ind ividual, p royectil 

por p ro y e c t il.

La figu ra  1 muestra en elevación la  - 

tuerca, -y por consiguiente la  manivela de accionamien­

to ,- f i ja d a  fcn la  posición  11011 del aparato.

La figu ra  2 es un corte ax ia l según la  

lín ea  I I - I I  de la  figu ra  1, mostrando e l aparato en la  

misma-posición que la  figu ra  1.

La figu ra  3 es un corte a x ia l, según la  

lín ea  I I - I I  de la  figu ra  1, que muestra e l graduador a- 

daptado sobre una espoleta y graduado para efectuar la  

máxima percusión a tiempo de esta última.

Refiriéndonos a l dibujo, se vé que la  

l la v e  de armado y de graduación simultánea de una es­

p o l e t a ^  es mantenida so lidá ria  al árbol de la  mani­

ve la  de accionamie nto b del graduador con la  ayuda de u- 

na espiga je, cuando e l cuerpo tubular jd̂  del graduador es_ 

tá inmovilizado en e l sentido angular sobre la  espoleta 

A1 , como muestra la  figu ra  3, con la  ayuda de una espiga
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jfc2, En estas condiciones es posib le de a rrastrar d irec­

tamente la  l la v e  con la  ayuda de la  manivela b.

El árbol de la  percusión a tiempo 

presenta una porción cuadrada jOj  sobre la  cual está mon 

tado un tambor f^ En este tambor está practicada una ra 

nura en la  cual se d es liza  una corredera Ji, formando 

sa lien te en la  p e r ife r ia  de la  tuerca _ij mencionada en 

la  reiv ind icación . Be esta manera, esta tuerca se a tor­

n i l la  ó se destorn illa  sobre una porción file te a d a  k del 

cuerpo ji, cuando se acciona la  manivela b.

El posib le desplazamiento angular de 

esta tuerca, que es nulo en la  posición  representada por 

las figuras 1 y 2, está lim itado de una parte, por un to_ 

pe f i j o  so lida rio  del cuerpo j i ,  cuando un tope jn, fo r ­

mando sa lien te en la  cara superior de la  tuerca , viene 

a encontrar al tope f i j o ,  y de otra parte, por un tope 

graduable ja, cuando un segundo tope j O j  formando sa lien te 

la te ra l en la  parte in fe r io r  de la  tuerca, encuentra al 

tope graduable. Este último es 13.evado por un a n illo  va­

ciado en esp ira l y hendido pudiéndose graduar su po­

s ic ión  sobre una segunda porción file te a d a  Js® del cuerpo 

_d.en v is ta  de una graduación h e lico id a l r marcada sobre 

este cuerpo; este a n illo  puede ser inmovilizado en - 

cualquier posición  de graduación escogida, con la  ayuda 

de una l la v e  a to rn il lo  _s.de manera a convertir e l tope 

móvil n s o lid á r io  del cuerpo ji.  del graduador.

La manivela b está montada a fr ic c ió n  

sobre e l árbol a i para impedir que los  órganos de tope jg  

y 0_estén sometidos a choques demasiado v io len tos cuando 

al f in  de la  percusión a tiempo se dá una impulsión dema 

siado fu erte  a esta manivela.

Las divisiones de la  graduación h e l i ­

coidal jr. pueden ser hechas, sea en segundos y fracciones
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de segundo para indicar los  tiempos del encendido de 

la  carga del p royec til y también en kilómetro y metros 

para indicar las longitudes del t ir o .

El funcionamiento de este graduador

es el sigu iente:

Los órganos móviles del aparato encogí 

trándose en la  posición  de f i ja c ió n  representada por - 

la s  figu ras 1 y 2, se empieza por graduar e l aparato a- 

briendo la  lla v e  j^ y  haciendo g ira r  a mano e l a n illo  p 

hasta que e l índice llevado por este a n illo  se coloque 

fren te de la  d iv is ión  escogida de la  graduación h e lico i 

dal jr. Se c ie rra  luego la  l la v e  a_ de manera que quede 

inmovilizado el tope gradúatele n en la  posic ión  de gra­

duación. EL graduador está entonces l is t o  para efectuar 

una sola percusión a tiempo ó una seria  de percusiones 

a tiempo, una después de otra, a la  duración del tiempo 

escogido.

Cada una de estas operaciones de percû  

sión a tiempo se descompone como sigue:

1 ) , F ija c ión  del graduador sobre la  ejs_ 

po leta  a£ de manera que todo desplazamiento angular del 

cuerpo d<quede impedido por la  espiga y que la  esp i­

ga j3_ sea encajada en la  hendidura de la  l la v e  A.

2 ) . Accionamiento de la  manivela hasta 

que e l tope in feriorjc_.de la  tuerca encuentre a l tope - 

graduadle

3 ) . Separación del graduador del pro­

y e c t i l  a percu tir a tiempo,

4 ) . Accionamiento en vacío de la  mani­

ve la  en sentido inverso para vo lver de nuevo e l tope sju. 

perior in.de la  tuerca, contra e l tope f i j o  lj,

El cuerpo f i j o  del graduador podría es



tar constitu ido por una unión so lid á ria  del a n illo  Hen 

di do ja, En este caso la  graduación del aparato se ope­

ra r ía  haciendo g ira r  e l cuerpo tubular jd_ y e l tope 1_ 

se cotovertiría en e l tope graduadle. El tope f i j o  esta 

r ía  entonces constitu ido por e l tope jn^y la  operación 

de la  percusión atiempo será la  misma que en e l ejemplo 

descrito antes,

podría haber varios árboles de per­

cusión a tiempo afaccionados con la  ayuda de engranajes 

de ángulo por una sola manivela b  ̂ de manera a perm itir 

la percu tir a tiempo simultáneamente vários p royec tile s , 

a la  misma duración de encendido de la  carga.

En f in ,  podrían preverse medios ta ­

le s  como un resorte para hacer vo lver automáticamente la  

manivela bfen su posic ión  in ic ia l ,  después de cada ope­

ración de percusión a tiempo ó b ien  un d ispositivo  de - 

seguridad que impida de empezar una nueva operación de 

percusión a tiempo si se ha olvidado de hacer vo lver a 

mano la  manivela en su posic ión  in ic ia l.

K 0 T A .*  Se re iv in d ica  como objeto 

de esta, patente de invención, por 20 años;

1®.- Un graduador de espoletas mecá­

nicas con movimiento de r e lo je r ía  para p royectiles  de - 

a r t i l l e r ía ,  espoletas del tipo en e l cual e l armado del 

resorte motor del movimiento de r e lo je r ía  y la  gradua­

ción del tiempo para e l encendido de la  carga del pro­

y e c t i l  se efectúan simultáneamente haciendo g ira r  con 

la  ayuda del graduador una lla v e  dispuesta en la  punta 

de la  espoleta y del tipo en e l cual esta l la v e  puede
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describ ir varias vueltas de percusión a tiempo, gradua­

dor caracterizado por e l nacho de que cada órgano rota­

t iv o  de percusión a tiempo arrastra  en su rotación una 

tuerca, cuya carrera sobre una porción file te a d a  del - 

cuerpo del graduador está lim itada, de una parte, por 

un tope so lidá rio  de este cuerpo y de otra parte, por 

lúa tope so lidá rio  de un órgano vaciado en esp ira l coo­

perando con una segunda porción file te a d a  del cuerpo - 

del graduador, e l desplazamiento angular ro ta tivo  de - 

estos dos últimos órganos puede estar graduado a una - 

fra cc ión  de vuelta  en v is ta  de una graduación h e lic o i­

dal llevada por e l cuerpo del aparato y de medios pre­

v is to s  para f i j a r  estos dos órganos en la  posic ión  de 

graduación escocida.

2o. -  EL graduador, según la  re iv in ­

dicación an terior, caracterizado por e l hecho de que e l 

órgano vaciado en esp ira l está constitu ido por un ani­

l l o  hendido, susceptible de ser i m ovilizado sobre la  

segunda porción file te a d a  del cuerpo del graduador con 

la  ayuda de una l la v e  de to rn il lo  a la  manera de un co­

l l a r  de presión,

3o,-  El graduador, según las  re iv in ­

dicaciones an teriores, caracterizado por e l  hecho de - 

que cada órgano ro ta tivo  de la  percusión a tiempo es s_o 

1 idário  de un tambor que presenta una ranura en la  cual 

se des ljza  una corredera que forma sa lien te en la  p e r i­

fe r ia  de la  tuerca.

4o.- El graduador, según las r e iv in ­

dicaciones anteriores, construido de acuerdo con el d i­

bujo adjunto.

Todo, ta l y conforme queda descrito 

en la  presente memoria que consta de s ie te  hojas meca-



?

no¿r*fS £. dít* y -:áo¿ c ia r te  v-u^eiad&a y ¿«presentado, & t i­

tulo de ejemplo, por loe djtujos de la  no ja  adjunte'..

Esta ^atente £e invención recaerá en 

un *&radt-rtoi d* espoletas .cecauic&e con m ovía le ’Stc de 

re lo je r ía  para p royectiles  de a r t i l le r ía * . (C la s e  92)»

B are el-' m 31 mayo 1926.
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