Carpeta n%,608. Expediente ne,

MEMORTIA descriptiva que forma

parte integrante de la PATENTE DE IIVEICION solicita-
da en Espafia a rombre de Dn, André Varaud y de la razdn
socjal Schwob Frdres & Cie. S.A., por "Graduador de es=
poletas mecdnicas con movimiento de relojeria para pro-

yectiles de artilleria". (Clase 92).
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Le presente. invencidn tiene por obje~
- %o un graduador destinado a hacer percutir a tiempo las

espoletas mecdnicas con movimiento de relojeria pars pro_
vectiles de artilleria, espoletas del tipo (descrito en
la patente 88765) er la cusl el armado del resorte motor
del movimiento de relojeria y la graduacidén del tiempo
rare el encendido de la carga del proyectil se efectuan
simultaneamente haciendo girar con la ayuda de un gradua_
dor, una llave, dispueets en la punta de la espoleta y
del tipo en el cusl esta llave puede describir varias -
vueltas de percusidn.

Este graduador, que puede ser adapta-
do sea pars percutir a tiempo individuvalmente cada proe
vectil, sea para la percusién a tiempo de virios proyec

tiles & la vez, estd caracterizado por el neche de que
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cada érgano rotativo de la percusidén a tiempo, es decir,
de arrastre de una llave, arrastra en su rotacidén una -
tuerca, cuya carrera sobre una porcion fdleteada del -
cuerpo del graduador estda limitada, de una parte, por un
tope solidirio de este cuerpo y de otra parte, por un to_
pe solidario de un organo vaciado en espiral, cooperando
con una segunda porcién‘fileteéda del cuerpo del gradua=
dor; el desplazamiento angular relativo de estos dos Wl-
timos drganos puede ser graduado a una fraccidn de vuele
ta en vista de una graduacidn helicoidal llevada por el
cuerpo del aparato y de médios previstos para fijar es=
tos dos drganos en la posicidn de graduacidn escogida,

El divujo adjunto representa, a titulo
de ejemplo, una forma de ejecucion de este graduador, a=-
daptado psra la percusidén a tiempo individual, proyectil
por proyectil,

La figura 1 muestra en elevacidén la -
tuerca, -~y por consigulente la manivela de accionamien-
to,~fijada ®n la posicidn "Q" del aparato.

Ta figura 2 es un corte axial segun la
linea II-II de la figura 1, mostrando el aparato en la
misma posicién que la figura 1.

La figura 3 es un corte axial, segin la
linea II-II de la figura 1, que muestra el graduador &=
daptado sobre una espoleta y graduado pars efectuar la
maxima percusidén a tiempo de esta ultima,

Refiriéndonos al didbujo, se vé que la
llave de armado y de graduacion sinultanea A de una es-
poleta Al es mantenida solidiria al arbol & de la mani-
vela de accionamiento b_del graduador con la ayuda de u-
na espiga c, cuando el cuerpo tubular d del graduador es_
t4 inmovilizedo en el sentido angular sobre la espoleta

A&, como nmuestra la figura 3, con la ayuda de una espiga
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AR, En estas condiciones es posible de arrastrar direc-
tamente la llave A con la ayuda de la manivela b,

El 4rbol de la percus3on a tiempo a
presenta una porcidén cuadrada e, sobre la cual esta mon
tado un tambor f, En este tambor esta practicada una ra
nura g, en la cual se desliza una corredera h, formando
saliente en la periféria de la tuerca i, mencionadz en
la reivindicacidon, De esta manera, esta tuerca se atore
nilla ¢ se destornilla sobre una porcién fileteada k del
cuerpo d cuando se acciona la manivela b,

El posible desplazamiento angular de
esta tuerca, que es rmlo en la posicion representada por
las figuras 1 y 2, esta limitado de una parte, por un to_
pe fijo 1 solidario del cuerpo d, cuando un tope m, for-
mando saliente en la cars superior de la tuerca , viene
a encontrar al tope fijo, y de otra parte, por un togpe
graduable n, cuando ur segundo tope o, formando saliente
latexral enr la parte inferior de la tuerca, encuentra al
tope gradusivle, Tete Ultimo es llevade por un anillo va-
ciedo en espiral y hendido p, pudidndose graduar su po=-.
sicidén sobre una segunda porcidn fi}eteada_k} del cuerypo
4 en vista de uma graduacion helicoidsl r marcada scbre
este vcuerpo; este anillo p puede ser immovilizado en -
cualquier posicidn de graduacidn escogida, con la ayuda
de una llave a tormnillo g de manera & converilr el tope
movil n solidario del cuerpo d del graduador,

La manivela b_estd mortada a friccidn
sobre el arbol & perz Jmpedir que los drganocs de tope n
¥y o estén sometidos a choques demasjado violentos cuando
al fin de la percusidr a2 tiempo se d4 una impuleidn dema
siado fuerte z estz manivels.

Las divisiones de la graduacién helile

coidal x pueden ser hechas, sea el segundos y fracciones
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de sezundo pare indicar los tiempos del encendido de
la carga del proyectil y tembien en kildmetro y metroe
pare indicer las longitudes del tiro,

El funcionamiento de este graduador
es el siguiente:

Los 6rganos moviles del aparato encom
trandose er la posicidn de fijacidén represertada por -
les figuras 1 y 2, se empleza por graduar el aparato a=-
briendo la lleve g y haclendo girar a mano el anille p
hasta que el indice llevado por este anillo se coloque
frente de la divisidén escogida de lea graduacién helicoi
dal r. Se cierra luego le llave 8 de manera Que quede
irmovilizade el tope graduable n er la posicidn de gra-
duacién, El graduador estd entonces listo para efectuar
une sola percusién a tiempo ¢ una séria de percusionss
e tiempo, unz despues de otra, a la duracién del tiempo
escogido,

Cada una de estae cperaciones de percu_
sion a tiempo se descompone como sigue;

1).»Fijacién del graduador sobre la es_
poleta_é}‘de mavera que todo desplazamierto anguler del
cuerpo ¢ quede Jimpedide por la eSpiga.gg y due la espi-
g8 ¢ sea ercajada en la hendjdura de la llave A,

2). Accionemiente de la manivela haste
due el tope irferior o de la tuerca encuentre al tope =
graduable 1,

3). Separacién del graduador del pro=-
yectil & percutir a tiempo,

4). Accionamientc en vacio de la mani-
vela en sentido imverso para volver de nuevo el tope su

perior m de la tuerca, contra el tope fijo 1

B cuerpo fijo del graduador podria es
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tar constituido por unma urién solidaria del amillo Men
dido p, Ln este caso le graduacidn del aparato se ope-
reria heciendo girar el cuerpo tubular d y el tope 1_
se cobvertiria en el tope graduable, El tope fijo esta
ria entonces constituido por el tope m y la operacidn
de le percusicn atiempo serd la misma que en el ejemplo
descrito antes,

rodrie haber varios arboles de per-
cusidén e tieupo 2 accionados con la ayuda de engrarajes
de 4dngulo por una sola manivela b, de manera & permitir
le percutir a2 tiempo simultanesmente varios proyectiles,
a2 la misma duracidn de encendido de la carga.

En fin, podrian preverse médios ta~
les comoe un resorte pare hacef volver automaticamente la
manivela b en su posicion inicial, despues de cada ope-
racidén de percusién a tiempo ¢ bien un dispositive de -
seguridad que impida de empezar ura nueva operacidén de
percusién a tiempo si se ha olvidado de hacer volver &

mewo le manivela en su pesicidn inicial.

NOTA .~ Se reivindice como objeto
de esta patente de invercién, por 20 afios;

lo,.- Un graduador de espoletas meci-
nicas con movimiento de relojeria para proyectiles de =
artilleria, espoletas del tipo en el cual el armado del
resorte motor del movimiento de relojeria y la gradua-
cién del tiempo para el ercendido de la cargs del pro-
vectil se efectian simultaneamente hacierndo girar con
la ayude del graduador umra llave dispuesta en la punta

de la espoleta y del tipo en el cual esta llave puede
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describir varies vueltas de percusidn a tiempe, sradue-
dor caracterizado por el necho de que cade drgero rota-
tivo de percusidn z tiempo arrastra en su rotacidn una
tuerca, cuya carrers sobre unz porcidén fileteada del -
cuerpo del graduador estid limitada, de urne parte, por
un tope solidirio de este cuerpo y de otra parte, por
uh tope soliddrio de un drgano vaciado en espiral coo-
perendo con una segunda porcidén fileteada del cuerpo -
del graduador, el desplazamiento argular rotativo de -
estos Jos ultimos drganos puede estar graduado a una -
fraccidn de vuelta en vista de una graduacién helicoi-
dal llevada por el cuerpo del aparato y de médios pre-
vistos para fijar estos dos Grgenocs en la posicidn de
graduacidn escogida.

20,- M graduador, segun la reivin-
dicecidn anterior, caracterizado por el hecho de que el
organo vaciado en espiral esta constituido por un ani-
110 nendido, susceptible de ser Jmiovilizado sobre le
segunda porcidn fileteada del cuerpo del graduador con
la ayuda de uns llave de tornillo & la manera de un co-
llar de presiidn.,

30,- Bl graduador, segun laes reivin-
Qicaciones anteriores, caracterizado por el hecho de =~
que cada érgano rotativo de la percusidn a tiempo es so_
lidario de un tambor que presenta una ranura en la cual
se desliza una corredera que forma saliente en la peri-
féria de la tuerca,

4°,- Bl graduador, segun las reivine
dicaciones anteriores, construido de acuerdo con el di-

bujo adjunto.

Todo, tal y conforme queds descrito

en la presente memdris que consta de siete nojas meca-
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ang¥leficics § jevica.sie ieiadns y Lepxcee;:ta.dé, & Li=

tulo de ejemplo, por los dsvujos de la noja adjurte,
Esta patecte ce imencion recaera en

ul "Grad.-40r de espoletar .ceca.ices con novimiewic de

relojeris paT: proyeciiles de artilleria*,(Clase 92j.

Barcelcons 31 mayo 1926.
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