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*Dieposioidn de motores asinoronos de arranqueé para miquinas sincronas’

Mexoria Descriptiva
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Para el arramiue de méQuirms sinoromas (motores y generadores
simoronos, oonmutatrices, eto, ), ss emplean motores asinocronos de arran-
Que. Estos motores no pueden, sin embargy, si eestin construidos ocon -
igual nfimero de polos que la &fquina sinoroma, impulsarla hasts el nfi-
mero sinorono de revoluciones, puesto qus e110s mismos han de maradhar
oon un nimero de revolucionmes inferior paxs la producoidén del momento
necesario de tormidn., A fin de evitar este inoonveniente, es corrien-
te &Quipar el motor c!:o arrzmjue 6on un nimero de polos correspondien-

temente menor, asi que su velooidad sincrona seg superior a la de la



migquina que debs arrancar . No chetante, eato sBlo puede realis:rse
cuindo lafAduina sinorona tenga un nimero de polos relativamente al-
to y ademés es dificil ajustar el debido mfmero de revoluciones del

motor de arranjue para la sinoronisaoifn oon su3ilio de las resisten-

olas reguladoras que resultan necesar ias, Por otra parte, ya ha sido |

propuesto proveer el motor de arranque ccn €l miseo nlmerc de polos
que la miquima, sinoroma, llevindole 2 la velocidad efncrona median-
te excitacidn de corriert ¢ continua del cirocuito del rotor, uns ves
qQue ha aloangado m nlimero asincrono de revoluciones de rdg men. B8in
embargo, para una disposiocifn semejante es condicién fundamentzl la
existencia de una fuente adecuad: de corriente continga y ademfs el
rotor del motor de arrangue ha de montarse en un2 determinada posi-
cidén Que se ha{do mantener con toda precisidn oon respeécio al rotor
de la miQuina sinoropa que se halla usualmente en el mimo eje, a
fin de Sue este Gltimo adopte la deblda poeicién ocon referenocia a
su estator, al verificarse 1a sinoronisaoién,

Ahora bien el presente imento se reflere a una disposi-
oi8n Gue evita estos inconvenientes. Con arreglo al invento el mo-
tor de arranjue se ejuipa con una exocitatris de corriente trifiei-
ca de excitad én imeperdiente ya conooida para motores asinoronos
corrientes, Ajuetando el tramsformador de regulacidn necesario para
la excitacién independiente de 1a exoitatrig o ajustando la posicidn
de las esooliillae de esta Gltima, puede 1levarse el motor de arramlue
de un modo sencillo hasta el nimero de revoluciohse sinorono o 8 go -
mis. La exoitatris trifdsica resulta zuy pejuefia en €l presente caso
puesto Que s0lo ha de dimensionaise para la potencia de deslisamien-
to del motor de arrzmgue, €l cual es relativamente pejuefio: asl, por

ejemplo, para el arrariue de una conmutatriz de 5000 kW, se requiere

un motor de unos 200 kW, de potenciz, La excitatrii trifisioca solo ne-

cesita estar dimensionada para Ja po% encia de deslisamientc del motor

de un 3% proximamente, es decir, para 6 XV, en el ejemplo oitado.
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_ En el esquema se representa la nueva disposioidn a base de
un ejemplo, -1- es un motor sinorono y -2- es 6l motor asinorono de
arranque, Sobrem eje comlin ee halla tambien la excitatris trifisiox
-3~, que e¢ excita por medio de anilles rosantes desde la red -5- ocom
awdlio de)l tranmsformador de regulaciln -4-1 esta excitatris esti equi-
pads en el esquema oon un arrollasmiento de ocompensaoidn, que podria -
tambien suprimirse, En las 1insas de unién que van al motor de arran-
Que estin intercaladas las resistencias de arr-njue -6-, mediante las
cusles 61 motor de arranque y con 81 el motor s{nocrono 3cansa aproxi-
madamente 61 nimero sinoronc de revoluociones. Para la mnexién del mo-
tor principal a la red -5- se introduce en el circuito secundario del
motor de arramgue oon ayuda del transformador regulador -4- una ten-
s1dn de tal magnitud y fase que 61 motor de arrarfiue aloance la velo-
0idad sinorona,

La nueva disposiocién es especialmente ventajosa ocuando se
trata de motores de arramiue para conmutatrices, Despude de la sin-
cronisacién de estas con auxilio de la new cn-vpouo i8n puede uti-
lizaree 61 motor de arril ue mediante una sencilla conmutacién parg
regular la tensidn alterna conducida a la conmutatriz yas{ tambienm
la tensidn oontinua, Segiin el presente invento, despuds del arrarjue
de la oonmutatrig, se oonecta uno de 103 dos arrollamientos de)l mo~
tor (preferentemente ¢l del estator) al drrollsmiento de corriente
alterna de la conmxutatrig, en serie, y se haoe pesar entonces por
mnedio de 1la excitatrig trifdsica una tensiln suplementaria al oir-
culto de la conmutatrisz a tragés del segundp arrollamiento del mo-
tor,

La figura 2 del esjuem2 muestra la oonexién definitiva del
nuevo procedimiento a base de un ejemplo. -1- es 1a conmutatriz don
los anlllos rogantes -7- para la conducoldn de la tensién alterna y
-8- eos o1 transformador antepuestoc a la coamutatriz, Una ves efectua-
da la commutacién ocon :;icglo al presente invento ase conect: el arro-

llamiento de)l ostator del motor de arrariue -2- & los conductores en-
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tre tramsformador -&- y anilloe rozantes -7-, como se representa en
el esquema., Con auxilio de la excitatriz triffsica -3- puede induoir-
8¢ on 61 arrcllamiento del estator del motor de arramjue una tensién
de cualquicr magnitud y fase ajustzndc €l transformador regulador o
desplasando las escobillas de 12 excitatriz; l1a tensidn en las bor-
nas de 12 oonmutatrisz y con ella tambien la tensidn contimua produ-
cida en el colector se eleva o desciende owrreapondientesente, En -
lugar de la excitatris -3- podria emplearse tumbien ocualquier fuen- -
te usual de corriente continua para la exocltacidn del arrollamiento
del rotor en el motor de arramjue, =
S1 el arrollamiento del estator del motorde arramjue se - -
conectard en el circuito de 1la conmutatriz soltando simplemente o}
oentro de 1la estrella, habrf Que dimensionwr aguel a-rollamiento -
para la plenda intensidad de trabajo de la wnmutatrig. Puede evitar-
se este inconveniente soltande el arrollamiento del estator en las

derivaciones individuasles, coneotsnlo en serie estas derivaciones .

para ¢l arranmjque y por el oontrario en p-ralelo piia la influencia
on la tensidnde corriente cantinua de la oconmutatriz, Por ejemplo,
en un motor de arramue de 12 polos pueden conootarse primerzmente
on serie los afrollamientos ds los diversos pares (por consiguiente
6 derivaciones) y despuds en paralelo.
--zz, N 0O T A, =s-a
Se reivindioa como objeto de esta patente:

1). Disposiocién en motores asinoronos de nrrangus pere réquinas
sinoronas caracterisadp por poseer el woitor de ~rraifue un: exoltatrig
triffsica con exoitaci8n independlente, de sucrte que pueds llevasse -
¢l oitado motor al nlmero sinoronc de revolucionss mediante reguizoibn
de la excitacién,

2). Disposicida .. para influenciar la tensién zlterna conducida
a una mﬁﬂm; sincrona (en upo&ial a una conmutatris) mesdiante la -

disposicidon seglhn punto 1, caraotetisado por wonectarse en serie con €1 i
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arrollamiento de corriento clierna de la miguina sfnorona uno de los

dos arrollamicntos del motor de arranque, preferiblenente ¢l del esta

tor, uni ves verifimdo el arrangue de la méqu ins sincrona, “y por con

duocirse al cirouito de ests Ultima yYna tensidn adicional medlznte la -
exoitatris triffcioa y ¢l segundo arrcllamiento del motor de arranque
excitado por 1la mism-,

3). Diaposiocisn.- 3eglin punto & carascterizado por reduocir-
se la resistencia de uno de los arrollamientos del wmotor de arrangue
zed ixte oconexifn en paralelo, par: la oconexidn en el cirouitw de la
miquica sincroma,

4). Disposiciln de motores asincronos de arrangus pare ré-
quinas sinoronas,

Barcelona, 15 de mago de 1926,
P, A,

SIEMENS SCHUCKERT-1HDUSTRIA FLECTRICA

SOQCIEDAD AN,
_Un Dlector Gerente

Jn Subdirectos
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