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p o r:

" Una máquina a u to m ática  p ara  f a b r ic a r  tapon es de corcho "

M e m o r i a  D e s c r i p t i v a

H asta ahora lo s  tap o n es de corcho se han fa b r ic a d o  siem ­

p re  por medio de máquinas en l a s  c u a le s  lo s  d i fe r e n t e  movim ientos 

de l a  máquina p ara  c o lo c a r  e l  cuadrado d e ao rho en e l  so p o rte  y e s ­

m e r i la r lo ,  l o s  gobernaba e l o p e r a r io . Un t ip o  ya conocido de e s ta s  

máquinas comprende dos d is c o s  de m a te r ia l  esm erilad o r d isp u e sto s  e l  

uno en f r e n t e  del o tr o  y animados de movimiento de r o ta c ió n . E ntre 

ambos d is c o s  se  h a l la  d isp u e sto  un bra^zo o s c i la n t e  que l l e v a  en e l  

extremo un s o p o r te  p ara  e l  tap ó n  que se e s tá  fa b r ic a n d o . El opera­

r io  ab re e s te  so p o rte  y co lo o a  a mano e l  cuadrado de corcho y lú e -
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go a mano haoe o s c i l a r  e l  s o p o r te  p ic a n d o  e l  tapón co n tra  uno de -  

lo s  dos d i s c o s ,  e l que t ie n e  m a te r ia l esm e rila d o r más grueso y  a l  -  

mismo tiem po h a ce r  g i r a r  a mano e l  cuadrado p ara  que ee vaya esm eri­

lando por toda su p e r i f e r i a  formando el tapón redondo o e l  tapón r e c ­

ta n g u la r  con lo s  ca n to s  redondeados según se d e s e e . Luego haoe o s c i ­

l a r  e l  so p o rte  h a c ia  e l  o tro  d isc o  de m a te r ia l e sm e rila d o r más f in o  

y tam bién haoe g ir a r  e l  tapón para que toda su s u p e r f ic ie  se vaya a f i ­

nando por l a  a o c ió n  de e s t e  d i soo y cuando e s t á  su fic ie n te m e n te  a f i ­

nado ab re  e l  s o p o r te , r e t i r a  e l  tapón y pone en su lu g a r  o tro  ouadífra- 

do de corcho y r e p i t e  de nuevo l a s  o p e ra c io n e s .

E l o b je to  de e s t a  p a te n te  es  una máquina de e s te  t ip o  en e l  

m a l  todas la s  o p e ra c io n e s  se hacen autom áticam ente y e l  o p e ra r io  no 

t ie n e  más m isión que la  de p re s e n ta r  e l ooroho, que ha de s e r  e la b o ­

rado a l  s o p o rte  de l a  máquina. E sta  máquina comprende también dos d is ­

cos de m a te r ia l e sm e rila d o r  que g ir a n  ó. e un modo con tin uo y co n tien e  

además un so p o rte  para e l tapón que se tr a b a  ja co n stru id o  en forma de 

un b razo  o s c i la n t e  que puede a p l i c a r  e l tapón  co n tra  uno u o tro  de -  

l o s  dos d is c o s  e sm e rila d o re s . E ste  so p o rte  es accion ad o  autom áticam en­

t e  p o r l a  m áquina5 se  a b re  p a ra  coger e l  ooroho q u e  ha de s e r  e la b o ra ­

do y que p re se n ta  e l  o p e r a r io , después se  in c l in a  h a c ia  uno de l o s  dos 

d i s c o s ,  e l  que t ie n e  e l  m a te r ia l e sm e rila d o r más g ru e s o , e je r c ie n d o  - 

p r e s ió n  oon tra  ó1, p ara  que se e s m e r ile  ü  corcho y a l  mismo tiempo - 

comunica movimiento de r o ta c ió n  a l  corcho que se e la b o ra  para que s e  

e sm e rile  toda su s u p e r f i c i e ,  luego  ae in c l in a  e l  so p o rte  h a c ia  e l  -  

o tro  d is c o  más f in o  y una vez e3 tá a fin ad o  el tap ó n  se  a b re  e l  so p o r­

te  so lta n d o  e l  ta$ón ya term inado y coge un nuevo corcho que l e  p re ­

s e n ta  e l  o p e r a r io .

P re fe r ib le m e n te  s e  d isp o n e e s ta  máquina de manera que e l  bra­

zo que forma e l so p o rte  del tap ó n , ten ga además del movimiento de o s ­

c i la c i ó n  in d ic a d o , o tro  movimiento de aseen so  y d e sce n so . Combinando 

convenientem ente e s to s  m ovim ientos se puede h a ce r  uno de lo e  dos d i s ­

cos e sm e rila d o ra s , e l  de m a te r ia l más f in o ,  con dos c la s e s  de m ate-
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r i a l ,  de manera que e l  tapón s u fr a  prim ero un a fin a d o  en una p a r te  

d e l d is c o  y lu e g o  o tr o  a fin a d o  más p e r fe c to  en o t r a  p a r te  d$% d i s ­

co .

Todos e s t»  m ovim ientos se  lo g ra n  d isp on ien d o en l a  armazón 

de l a  máquina una c o rre d e ra  montada en g u ia s  v e r t i c a l e s  p ara  que pue­

da s u b ir  y baj=>r cuy?, co rred era  l l e v a  un á r b o l de e x c é n tr ic o s  a c c io ­

nado por c o r r e a s . E ste  á rb o l l l e v a  montados dos e x c é n t r ic o s ,  uno de 

lo a  c u a le s  apoyándose sobre un to p e  o r o d i l lo  de p o s ic ió n  f i j a  d e t e r ­

mina e l  movimiento de ascen so  y descenso d el á r b o l  y  por lo  tan to  de 

toda l a  c o rre d e ra , la  c u a l l l e v a  e l brazo  p o rta  tapón y l o s  m ecanis­

mos para ccmuni en ríe  movimiento de r o ta c ió n  m ie n tra s  e l  tapón e s tá  - 

en co n ta cto  oon lo s  d is c o s  esm erila  dores . O tro de lo s  e x c é n tr ic o s  mon­

tados sobre e l  mismo á r b o l s i r v e  para haber o s c i l a r  e l  brazo p o rta  -  

tampón de mahera que a p liq u e  e l  t^pón a lte rn a tiv a m e n te  sobre uno y  -  

o tro  de io s  d is c o s  e sm e rila d o re3 .

Para f a b r ic a r  tapones de forma cuadrada con lo s  ca n to s redon­

deados o sea deH t ip o  llam ado usualm ente en la in d i» t r i a  "p la n o -red o n - 

do" e l e je  d e l so p o rte  del tap ó n  l le v a  un oa-libre d e a cero  de form a -  

ap rop iad a  el c u a l  rodando sobre r o d i l lo s  f i j o s  de apoyo haoe que e l  -  

tapón tome la  forma d esead a, p a ra  f a b r ic a r  tapones có n ico s  lo s  d is c o s  

e sm e rila d o re s  se h a lla n  montados d e l modo ya conocido sobra s o p o rte s  

g ir a t o r i o s  de manera que se puedan poner lig e ra m e n te  in c lin a d o s  uno 

oon r e la c ió n  a l  o t r o .

En lo s  p lan o s  a d ju n to s  se  re p re s e n ta  l a  maquina o b je to  de e s ­

t a  p a te n te  s ie n d o  la  f ig u r a  1 una v i s t a  a n te r io r  de l a  máquina, l a  f i ­

gura 2 un c o r te  v e r t i c a l  p o r l a  l in e a  I I - I I  de la  f ig u r a  1 y  la  f ig u ­

ra  3 una v i s t a  p or encima p a rc ia lm e n te  en c o r te  p o r l a  l in e a  I I I - I I I  

de la  f ig u r a  2.

La máquina comprende una armazón g e n e ra l f i j a  - 1-  que en la  

p a r te  a n te r io r  l l e v a  g u ia s  v e r t i c a l e s  -2 -  en la s  cuales puede d e s l i ­

z a r s e  oon movimiento v e r t i c a l  una- c o rre d e ra  -3 -  sobre la  c u a l van mon-



ta d a s gran  p a r te  de la o  p ieza»  m ó v ile s  de l a  máquiha, E sta o o rre d e -  

ra  - 3- l l e v a  so p o rte a  -4 -  en lo a  que descansa e l  á r b o l de e x c é n t r i­

co s - 5 - ,  el cu a l r e c ib e  m ovim iento de r o ta c ió n  por medio de la s  po­

le a s  -6 -  y c o r r e a s  de tra n sm isió n  d i s p u t a s  de manera que puedan s e ­

g u ir  e l movimiento de v a iv é n  d e l  á r b o l.  E ste  á rb o l - 5-  l l e v a  en su - 

p a r te  cen tra l dos e x c é n tr ic o s  - 7 - ? -  que son lo s  que determ inan lo s  - 

p r in c ip a le s  m ovim ientos de la  máquina. El e x c é n tr ic o  - 7 -  se apoya - 

so b re  un r o d i l l o  -9 -  de p o s ic ió n  f i j a  monta d o lo b re  l a  c a r t e la  -1 0 -  

f l ja d a t  a l a  armazón - 1 -  de la  máquina, de manera que p or l a  r o ta ­

c ió n  d e e s te  e x c é n tr ic o  — 7~ se  imprime e l  á r b o l -5 — y por lo  ta n to  

a l a  c o rre d e ra  - 3~ unida a é l ,  un movimiento v e r t ic a l  de ascen so  y 

descen so  a lo  la rg o  de la s  g u ia s  - 2 - .

En l a  p a r te  s u p e r io r  de l a  máquina y montados sobse l a  a r ­

mazón - 1 -  hay 3o» dos d is c o s  r a o p 'd o r e s  o en m e rila d o re s  - 1 1 - 1 2 -  d e s­

tin a d o s  a t r a b a ja r  e l  tap en  de c o r c h o . E stos d is c o s  ee h a lla n  monta­

dos so b re  lo s  so p o rte s  - 13- 1^- q u e  d escansan  en lo s  b ra z o s  - l 6 -  de 

l a  armazón - 1 - ,  E stos s o p o rte s  son co rred ero s sob re lo s  b ra zo s - 1 6 -  

por medio de lo a  v o la n te s  - 1 * -  y  además pueden g ir a r  a lre d e d o r  d e un 

e je  v e r t i c a l  con o b je to  de poder grad u ar a voluntad la  p o s ic ió n  de - 

lo s  d is c o s  esm e rila d o rea  - 1 1 - 1 2 -  p ara  lo a  di vere¡Jites d iám etros de ta ­

pones y para h acer l o s  tapones c i l in d r ic o s  o o ó n lc o s , del modo u su a l 

en la s  máquinas ya co n o cid as con dos d is c o s  e s m e rila d o ra s . Los e je s  

de lo s  d is o o s  - 1 1 - 1 2 -  l le v a n  unas poltes - 1 5 -  por la s  c u a le s  son a c ­

c io n ad o s e s to s  d is c o s  por medio de correas desde l a s  p o le a s  - 1 7 -  de 

una contram archa d is p u e s ta  en la  p a r te  p o s t e r io r  de l a  máquina.

De e s to s  dos d iso o s  e sm e rila d o ra s  - 1 1 - 1 2 -  e l dieoo - 1 1 -  e s ­

tá  d estin ad o  a  ra sp a r o d e sb a sta d  e l  ouadrado de corcho dándole l a  - 

forme aproxim ada d e l- ta p ó n . E ste  d iaoo  l le v a  montado un aro  de dhapa 

paspa o sea  chapa de aoero  p erfo ra d o  de ta i  manera que su s p e r fo r a ­

c io n e s  d e jen  p a r te s  de m etal s a l i e n t e s  h a c ia  la  ca ra  que ha de re b a ­

j a r  e l  yapón, pudiéndose s u b s t i t u i r  a  e s ta  chaya p o r o t r o  m a te r ia l -  

co n v e n ie n te . El o tro  d isc o  - 12-  s e  d isp on e p r e fe r ib le m e n te  p r o v is to
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p a p e l de grano más gru eso  y ua® zona in t e r io r  de p a p e l de grano más 

f i n o .  E sta  d is p o s ic ió n  combinada con e l  movimiento v e r t i c a l  d el b r a ­

zo  - 2 1 -  haoe que se pueda a f i n a r  e l tapón de corcho ya  d esb astad o  - 

por e l  d i8 c o  - 1 1 -  en dos fa s e s  u o p e ra c io n e s , prim ero  sobre l a  zona 

i n t e r i o r  d e l d is c o  - 1 2 -  y lu ego  so b re  l a  zona i n t e r i o r  de grano mis 

f in o  d e l mi abo d is c o .

E ste  p apel de l i j a  puede p eg arse  3 0 bre e l  d is c o  -1 2 -  p ero  

p a ra  f a c i l i t a r  e l cambio de e s te  p a p e l cuando s e  d e s g a s ta  r e s u lt a  - 

p r e f e r i b l e  p eg ar e l  p a p e l de l i j a  so b re  un diado su p lem en tario  e l -  

oual se monta de Q u ita  y  pon eobre e l  d is c o  - 2 - ,

La c o rre d e ra  - 2 - l l e v a  f i ja d o  e l  e je  - 20 - so b re  e l  o u a l - 

o s c i l a  un brazo  formado de dos p a r t e s  -2 1-2 2 - a r t ic u la d a s  una con r e ­

g i ó n  a  o tr a  a lr e d e d o r  d e l mismo e je  - 20- .  La a r t ic u la c ió n  de l a s  -  

p a r te a  - 2 1 - ,  -2 2 - del b razo  e s  in d is p e n s a b le  p ara  l a  o b te n c ió n  d e l e e  

tapon es d e l t ip o  lüaendo plan o  redondo p u esto  que s ie n d o  cuadrado el 

c a l i b r e  -5 2 - empleado en e s t e  c a s o , a l  g i r a r  e s t e  c a l i b r e ,  apoyándo­

se c o n tra  e l  s o p o r te  - 53* determ iha un c i e r t o  movimiento o s c i l a t o r i o  

d e l brazo  - 2 1 -  que no p o d r ía  o b te n e rse  e in  la  f l e x i l !  l id a d  co n seg u i­

da p o r medio de d ich a  a r t ic u la c ió n .  L a s a rte  I n fe r io r  -23- l l e v a  en eu 

extrem o i n f e r i o r  e l  r o d i l l o  - 2 3 - Que se  apoya co n tra  e l  borde l a t e r a l  

a la b e a d o  d e l e x c é n tr ic o  - 5 -  por l a  a c c ió n  de un r e s o r t e  - 2^ -. Además -  

l a s  dos p a r te s  -2 1 -2 2 -  de e s te  brazo  e s tá n  o on ectad as e n tre  s i  e l á s t i ­

camente por medio d e l r e s o r te  - 2 5 - .

El b ra zo  - 2 1 -  se r a m ific a  en l a  p a r te  s u p e r io r  formando t r e s  

apoyos - 26-  -2 7 -  y  - 2 8 - ,  Sobre lo s  apoyos -2 6 - y -2 7 -  e s tá  montado un 

e je  o v a r i l l a  - 29-  Que term ina en una. mordaza - 30 -  y eo b re  e l  o tr o  apo­

yo - 2g- vá montada runa mordaza - 3l - .  E sta  mordaza - 3i -  e s  de p o s ic ió n

f i j a  pero puede g i r a r  lib re m e n te  y e l  e j e  -2 9 - con l a  mordaza -30__

puede d e s l iz a r s e  d en tro  de lo s  s o p p rte s  -2 6 -2 7 - y puede además r e - a l ­

b i r  movimiento de r o ta c ió n  p or medio de la  rudda dentada cónica - 3 3 - ,  

E n tre l a s  d o s mordaza» - 30 -  y  - 31-  s u je ta n  e l  ooroho - 32 -  que se ha
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El e je  - 29- l l e v a  mentada en e l  so p o rte  - 26-  l a  rueda d en ta­

da có n ica  -3 3 - y so b re  so p o rte s  montados en l a  misma o o rre ú e ra  - 3- hay 

cfcras dos ruedas c ó n ica s  -3 5 “ 36- con la s  c u a le s  puede engranar la  rueda 

- 3 3 . -  E stas ruadas - 35“ 36-  ae h a lla n  u n id as & p o le a s  - 37- 3&- por medio 

de l a s  c u a l©3 re c ib e n  movimiento de r o ta c ió n  desde l a s  p o le a s  -39-^ 0- 

montadaa sobre e l  á r b o l de e x c é n tr ic a s  -3 -?

R e su lta  p o r l o  ta n to  de e s ta  d is p o s ic ió n , que a l  g ir a r  e l  - 

e x c é n tr ic o  e l  brazo  o s c i la n t e  -2 1-2 2 - se in c l in a  prim ero h a o ia  l a  

derecha y h aoia  l a  iz q u ie r d a  de l a  f ig u r a  1 poniendo e l  corcho -2a» en 

co n ta cto  con lo a  d is c o s  esm e rila d o ra s - 1 1 - 1 2 - ,  M ientras e l  corcho e s­

tá  en con tacto  con e s to s  d is c o s ,  l a  rueda -3 3 " engrana con la s  ru ed a s 

-3 5 “ o - 36- comunicando a s i  movimiento de r o ta c ió n  a l  e je  -2 9 - y por 

lo  ta n to  a l  corcho -3 2 - .

La máquina comprende además o tr o s  mecanismos d e stin a d o s  a 

h a ce r  que la e  mordazas -3 ^ -3 l-  cojífu autonsática-mente e l  corcho -3 2-que 

a su tlem po ha co lo ca d o  en  p o s ic ió n  e l  o p e ra r io  y lo  s u e lte n  tam bién - 

autom áticam ente denpu%© de term inada l a  e la b e r a c ió n  d e l  tapón, A e s t e  

e f e c t o ,  e l  e je  -2 9 - en la  j a r t e  que pasa por e l  so p o rte  -2 7 - l l e v a  mon­

tado un manguito - 4-1 -  p o r  dentro d e l  cu a l pama e l  e je  lo c o  p ara  poder 

g i r a r  p ero  s o l id a r io  de é l  en cuanto a  movim iento lo n g it u d in a l .  E ste  

m anguito p re se n ta  una ranura h e l ic o id a l  - 4-2-  y  e l  so p o rte  -2 7 - t ie n e  

un n e rv io  h e l ic o id a l  - 43-  «1 oual en oaja  con l a  ranura - 42- ,  Por l a  

p a r te  a n t e r io r  d e l  s o p o r te  -2 7 - e l m anguito - 4 l -  forma una ca b e za -44-  

l a  o u a l está a ccio n ad a  p o r un r e s o r t e  - 45-  y t ie n e  además en l a  p a r te  

in ferio r un vástago  o p ro lo n g a ció n  - 46-  que puede s e r  accion ado por un 

brazo  - 47- ,  E a tt  brazo  - 47-  es s o l id a r io  d e l e je  v e r t i c a i - 49-  y  ae ha­

l l a  a c e le ra d o  por un r e s o r t e  - 46-  que tie n d e s 'm a n te n e rlo  en l a  p o s i­

c ió n  re p re se n ta d a  en e l p lano . El e j e  - 49-  se  h a l la  p r o v is to  en wa - 

p a r te  in f e r i o r  de un tope o pequeño brazo  -5 $ - d is p u e s to  para s e r  ac­

cionado por e l  s a l ie n t e  - 5 1 -  de l a  p o le a  -4 o -  que forma p lan o  in c l in a -

Jf



do# ¿6 tafl. manera Que cuando «1 s a l ie n t e  - 5 1 -  t r o p ie z a  con e l  brazo  

- 5° -  hace g i r a r  e l  &razo - ‘+7“ h ao ia  l a  iz q u ie r d a  de l a  f  i  gura 2 p a ­

ra  accio n a#  e l  vá sta g o  -4 6 -  d e l modo que se  a a p lia a r á  más a d e la n te .

El e je  -2 9 - l l e r a  un c a l ib r e  de a c e ro  -5 2 - e l  c u a l g ir a n ­

do a obre uno u o tro  de lo e  r o d i l lo a  o to p ea  -5 3 -  cuando e l  b ra z o -2 1-  

ae in c l in a  en un se n tid o  o en o t r o ,  l im it a  la  p o s ic ió n  d e l e je  -2 9 - 

y rdel corcho -5 2 - con r e la c ió n  a  l o s  d isco s  e s m e rila d o ra s  - 1 1 -  o - 1 2 -  

y permi te  o b ten er e l tspon de l a s  dim ensiones y  formas d esead as, ya 

sea c i l i n d r i c a ,  c ó n ic a , p lan o -red o n d a, u o t r a .

E l e je  -2 9 - l l e v a  además en la  p a r te  a n t e r io r  una p ie z a  -5 ^ - 

c o n s t itu id a  por un cuadrado d e  a cero  con r o d i l l o s  en lo s  án gu los y p e­

queñas muescas o e n t a l la s  en la  m itad de sus la d o s , combinado con au  

tope de re te iio ió n  -5 5 - accionado por un r e s o r t e  -5 6 - , E ete  mecanismo 

s i r v e  p ara  la  fa b r ic a c ió n  de tapon es de oofoho cuadrados con la s  a r ia s  

redondeadas, es d e o ir  d e l t ip o  p lan o-redoqdo y tie n e  por o b je to  h acer 

que a l  d e ten erse  e l  movimiento de ro ta o ió h  d e l e j e  -2 9 - e e te  e je  y  p or 

lo  ta n to  e l c a l ib r e  -2 ¿ -  queden siem pre en una p o s ic ió n  determ inada - 

que corresponde a l a  p oséoión  con que se p re s e n ta  eh cuadrado d e  co r­

cho -3 2 - a  l a s  mordazas -3 0 -3 l - .

La máquina comprende además un mecanismo d e stin a d o  a f a c i l i ­

ta r  l a  p r e s e n ta c ló h  é e l  cuadrado de ooroho - 32-  a l a  m ordaza. E zte  me­

canism o comprende una escu adra - 5 7 “ on ouyo ángulo s e  c o lo c a  e l  corcho 

que se  ha de t r a b a ja r ,  E sta .e sc u a d ra  -5 7  vá f i j a d a  a una p ie z a  -5 8 -que 

puede d e s l is a r s e  en g u ias  u r t i c a l e s  -6 0 - de la  armazón - 1 -  de la  má­

q u in a . E sta  p ie z a  -5 S - se h a l la  conectada por medio de una p al& n oa-6 l- 

y  una b i e la  -6 2 - ®n una p alan o a  a n g u la r  -6 3 - p r o v is t a  de un r o d i l l o  

” 6^- por e l  cu a l es accio n ad a p o r l a  s u p e r f i c ie  e x t e r io r  c i l i n d r i c a  

d e l  e x c é n tr ic o  -6 -  m ien tras que un r e s o r t e  -6 5 - o b lig a  a  esta p a la n ca  

- 63-  a o s c i l a r  a p lic á n d o se  co n tra  di dio e x o S n tr i  ® -S -

E l flinoionam iento d e  la  máquina es e l  s ig u ie n t e :

A l ea p eza r e l  c i c l o  de o p e ra c io n es de l a  máquina e l  excén­

t r i c o  -S -  s e  h a l la  en p o s ic ió n  t a l  que e l r o d i l l o  -2 3 - ae a p lic a  eo-



tere l a  p a r te  -66- ció oato  e x c é n t r ic o .  En e a ta  p o s ic ió n  do l a  máquina 

•1 b ra z o  -2 1-2 2 - eetá|ve r t i c a l ,  la  gu ia  -5 7 ” qu© s o s t ie n e  a l  corcho 

qu e se e la b o ra  e s tá  on p osd oión  más b aja  y  l a  tüordaaa -5 0 - t«» h a l la  

r e t ir a d a  h a c ia  l a  iz q u ie rd a  de l a  f ig u r a  2 porque el v ástago  - 46- d e l  

m anguito -4 1 - 44-  queda re te n id o  por e l  extrem o d e l brazo  o s c i la n t e  

-^ 7-•  Estando l a s  p ie z a *  en e s ta  p o s ic ió n , e l  o p e ra r io  co lo ca  un cu a­

drado de corcho en l a  g u ia  - 5 7 - s  A i a c t u a r  e l  s a l ie n t e  - 5 1 -  de l a  po­

l e a  -^0- sobre e l  b fa zo  -5 0 - d el e j e  -^9- hace o s c i l a r  e s te  e je  y o s­

c i l a  también e l  brazo -^ 7- so ltan d o  e l  vastago  -lf6- con lo  c u a l e l  man­

g u ito  -Jtl-Jjlf- g ir a  por l a  ao o ió n  d el r e s o r t e  -^ 5- 7 e l  e je  - 29- se  d e s­

l i z a  h a c ia  l a  derecha de l a  f ig u r a  2, quedando a s i  e l  cuadrado d e  co r­

cho -5 2 -  su je ta d o  e n tre  l a z  mordazas -3 0 -3 1 - , Inm ediatam ente e l  b ra zo  

-2 1-2 2 - o s c i l a  aproxim ándose a l  d i  acó eam erilad or - 1 1 -  h a sta  que e l  ca­

l i b r e  -5**- t r o p ie z a  con e l  r o d i l l o  - 5 3 - ,  En e s ta  p o s ic ió n  l a  rueda -3 3 - 

engrana con la  rueda - 3 5 “ 7  p or lo  tan to  g ir a  a i  e je  -2 9 - y  e l cu ad ra­

do de corcho -3 2 - de marera que l a  s u p e r f i c ie  d e  e s t e  e s  raspada o es­

m erilad a  pea* e l d is c o  - 1 1 -  dando a l  tapón l a  forma co rre sp o n d ie n te  s e ­

gún e l  c a l ib r e  -5 2 - .

M ien tras dura e sta  o p e ra c ió n  la  gu ia  - 57” ha subido p o r ha­

b e r  actuado l a  s u p e r f i c ie  e x t e r io r  d e l e x c é n tr ic o  - 3-  3obr® e l  r o d i l lo  

-6H-- y a l  mismo tiempo e l b razo  - 2 1 -  con a le je  de e x c é n tr ic o  - 5 -  y  to­

das la s  p ie z a s  montadas so b re  la  co rred e ra  - 3 -  ha subido a lg o . Ciando 

e l  e x c é n t r ic o  -S -  en au movim iento d e  r o ta c ió n  l l e g a  a la  p o s ic ió n  re­

p resen tad a  en e l  p la n o , e l  b razo  - 2 1 -  se  d espren d e d e l d ia c o  - 1 1 -  y  - 

o s c i l a  para a c e r c a r s e  ai d is c o  -1 2 -  p ara p o n e rse  en c o n ta c to  e l  r o d i­

l l o  - 23-  con la  p a r te  re b a ja d a  -6í§- d e l  e x c é n tr ic o  - o - . En e s t a  p o s i­

c ió n  l a  rueda - 33-  engrana con l a  rueda - 3b - , e l  o a l lb r e  -5 2 - so  apo­

ya co n tra  e l  r o d i l lo  - 53-  de l a  iz q u ie r d a  y e l  tapón d e  corcho -3 2 -  -  

que tie n e  ya l a  forma c a s i d e f i n i t i v a  ©a esm erilad o  por el d is c o  esm e- 

r i la d o r  f in o  - 12- ,  D urante e s t e  movimiento l a  corred era  - 3-  con todas 

lq s  p ie z a s  montadas aoír © e l l a  b a ja  con lo  cual e l  tapón -3 2 - vá r e c o ­

rrie n d o  d i fe r e n t e s  zon as c o n c é n tr ic a s  d e l d isco  -&2- y en e s t e  m orí-



-  9 -

m iento a i  tap ó n  -3 2 - aa esm erilado primearo por a l p ap al da l i j a  más t 

grueso de l a  son» e x t e r io r  d a l d is c o  -1 2 - , y lu e g o  as b in a d o  p o r 4  

p a p e l de l i j a  más f in o  de la  zona in t e r io r  de a sta  d ie o o  - 1 2 - , Cuan­

do e l  r o d i l lo  -23* l l e g a  o tr a  ves a la  p a r te  -6 6 -d e l e x c é n tr ic o  -fi­

e l  brazo -2 1-2 2 - v u elva  a poneras en p o s ic ió n  v e r t i c a l  y  se  d e tie n e  

un momento en e s ta  p o s ic ió n , an tea  de empezar un nuevo c i c l o  de ope­

r a d  on es.

Cuando el brazo - 21-  o s c i la  h a c ia  l a  iz q u ie r d a  de l a  f ig u ­

ra  1 ,  e l  v&atago - 46- d e l n an gü ito  - 44- obra sobre e l  p lano in d in a ­

do que ibrma la  p ie z a  extrem a del brazo - 4-7* y p a sa  más a l l á  cL« e s ­

ta  p ie z a  haciendo o s c i la r  e s t e  braoo - 4 / - co n tra  la  a c c ió n  del r e s o r ­

t e  - 4g - , Luego cuando e l brazo - 21- o s c i l a  ha ai a l a  d erech a p a ra  t o ­

mar l a  p o s ic ió n  v e r t ic a l  e l  v a sta g o  - 4-6- ea re te n id o  por l a  p ie z a  ex­

trem a d e l brazo  - 4-7* y hace g i r a r  a l  m anguito - 4-1- 44- con Id  ouaíl e s -
i

t e  n an guito  y e l  e je  -29- se co rre n  h a c ia  l a  iz q u ie r d a  de l a  f ig u r a  2 

y la  mordaza -30 - s u e lta  s i  tapón -32- que ca s  por su p rop io  p e s o . S i  

v a sta g o  - 46-  e l  e j e  -2 9 - y l a  mordaza -30- permanecen en e s t a  p o s ic ió n  

h a s ta  que el tope - 51- de l a  p o le a  - 40- t r o p ie z a  oon tra s i  brazo - 50-  

d e l e je  - 49- ,  en cuyo momento, a l  o s d l a r  e l  brazo - 4 7 * s u e lt a  e l  vás- 

tago  - 46 -  y p erm ite  que la  mordaza -30 - se c ie r r e  de nuevo por l a  a c ­

c ió n  d e l  r e s o r te  - 45- ,  su jetan d o  a s i  un nuevo cuadrado do oorcho -3 2 - 

que ha, sido co lo ca d o  e n tr e  ta n to  por e l  o p e ra r io  en l a  g u ia  -5 7 ” •

J O  T A. .» » —

Se r e iv in d ic a  como o b je to  de e s ta  p a te n te :

1 ) .  Maquina para f a b r ic a r  tapones de oorcho p r o v is t a  de dos d i s ­

cos e sm e rila d o ra s  y un so p o rte  o so ila n -rte  p ara  a p lic a r  s i  tapónde oor­

cho que se t r a b a ja  a uno u o tro  de d ich o s  d is c o s ,  c a r a c te r iz a d a  porque 

autóm aticam ente y  s in  in te rv e n c ió n  d e l o p e r a r io , que maneja l a  máqui­

na, se c ie r r a n  l a s  mordazas p ara  s u je t a r  a l  oorcho que p re se n ta  e l  o$s* 

r a r io  en p o s ic ió n , o s c i l a  e l  so p o rte  h a cia  un lad o  p ara  a p l i c a r  e» te  -  

corcho sobre e l  d isco  d esb astad o r y a l  mismo tiem po se  oomunioa m oví-



■ lento d e r o ta o ló n  a  l a *  n ord asa* y  a l ooroh o. M o l la  lu *go  *1 aop or- 

t *  d * l t i f i a  k a o la  *1 o tr o  lad o  p a ra  a p llo a x  e l  ta p io  o o n tra  e l  o t r o - 

d leo o  p ara  « e n .r i la r lo  o a f i n a r lo  y d e .p ú ée que *1 tapón e a t i  a f i n a ­

do e* a tr e n  la *  M r d a la *  y  d e ja n  o aer e l  t p ó n ,  q u e d a d o  en p o a lo ló n  ‘

d e oo3e r un nueeo ooroho que a au t i e ^ o  ha oolooado en  p o .lo io 'n  e l  -  

o p e r a r io .

2 )  . En la  máquina co n e ig m d a  en l a  r e iv in d ic a c ió n  a n t e r i o r , t l a  

d is p o s ic ió n  d e l  so p o rte  que s o s t ie n e  e l  ooroho que s e  tr a b a ja  y d e f ia e X  

p le g a s  que lo  accio n an  sobre una o orred era  animada de un movimiento de 

y a i r ln  v e r t i c a l  con o b je to  de que m ien tras se e s m e r i la *  tapón d e  c o r-  *

cho óstft raya  su tiendo o bajando p ara  r e c o r r e r  d i fe r e n t e s  sonas de lo e  4 

d is c o s  e s m e rila d o re s .
i

3 )  . En la  máquina oon eígn ad í en l a .  r e lv ln d lo a o lo n e e  a n te r io r * *  

l a  d l e p o . l a ó n  d e un á r b o l de e x o tn tr lo a e  montado .o b r e  so p o rte s  f i j a -  

d o . a l a  o orred era  v e r t l o a l ,  cuyo á r b o l l l e r a  un e x o á n trlo o  que apoyan 

d o * , .o b r e  un r o d i l lo  de p o . lo ló n  f i j a  determ in a . e l  m etim iento d .  a a  ' 

o .n « , y d e .o .n e o  d e l á rb o l de e x o á n tr io o . y  de l a  co rred e ra  r . r t l o a l  -  ' 

uen e l  e o p o rte  d e l t íó n  que ee t r a b a ja  y lo »  órgano» destinado» a  ao- 

c lo n a r  e s te  s o p o r te .

**). En l a  máquina con sign ad a en l a s  r e iv in d ic a c io n e s  a n t e r io r e s ,  

l a  com binación en e 1 so p o rte  d e l tapón de una mordasa de p o s io ió n  f i j a  

y o tr a  montada so b re  un e j e  que puede d e s u s a r s e  y puede r e d b i r  movi­

miento de r o t a c ió n  p o r medí o de una rueda dentada montada so b re  e s te  - ' 

e j e ,  l a  c u a l a l  in o l l in a r s e  e l  so p o rte  para a p l ic a r  e l  tar Ón c o n tra  u® 

u o tro  de lo e  d isc o s  eara srila d o ree  engrana con ru ed as den tad as monta­

das sob re l a  co rre d e ra  y anim adas de movimiento de ro ta o ió n .

5 ) .  En la  máquina consignada en l a s  r e iv in d ic a c io n e s  a n t e r io r e s ,  

l a  d ie p o e io ió n  en e l  e je  de l a  mordasa qu e s u je t a  e l  tsp ón , d e un man­

g u ito  p r o v is to  de una ranura h e l ic o id a l  q u e e n c a ja  con un n e rv io  h e l i ­

c o id a l d e l s o p o r te , estando e s t e  m anguito aoolon&do por un r e s o r te  que 

t ie n d e  a p on erlo  en p o s ic ió n  t a l  que l a  mordasa s u je t a  <ei tapón y  sien - * 

do accion ad o  pn e l momento con ven ien te  por una p ie s a  que l e  hace g i r a r



11  -

de atañera que pftr l a  a c c ió n  d e l n e rv io  d e l sopor te  en l a  ranura h e l i ­

c o id a l  se d e s lía n  e l  e je  y  s e  a b re  la  mordaza so ltan d o  e l  tap ó n .

6 )  . En l a  máquina consignada <31 l i e  r e i v i n d i c o l o n e s  a n t e r io r e s ,  

l a  d ia p o a ic ió fi en e l  e je  de la  mordaza del tapón de un o a lib r e  de fo r ­

ma o o rre sp o n d ien te  a l a  que baya de te n e r  e l tsp ó n , e l  c u a l  rodando - 

so b re  r o d i l lo s  de to p ó , determ ina l a  p o s io ió n  d el coroh oq ie se tr a b a ­

j a  oon r e la c ió n  a lo s  p la to s  esm e rila d o ra s  y determ ina la  forma en que 

queda 'esm erilado e l  tapón.

7 )  . En la  máquina consignada en l a s  r e iv in d ic a c io n e s  a n te rio r  ee 

1& d is p o s ic ió n  en  e l  e je  de l a  aoxdasa d e l tapón d e  una p i e ¿a cuad ra­

d a, combinada oon un p e s t i l l o  ds r e te n c ió n  aooionado p o r un r e s o r t e ,  

p ara  lo g r a r  que cuando e l  e je  interrum pe su movimiento de r o ta c ió n  -

quede siem pre en  pos i  d ó n  t a l  4 ue e l  c a l ib r e  corresponda con e l  co r- 

ofao que ha de c o lo c a r  e l  o p e ra r io .

Ó ). En l a  máquina co n sig n a d  en l a s  r e iv in d ic a c io n e s  a n t e r io r e s ,  

l a  d is p o s ic ió n  d el b ra zo , que s o s t ie n e  a l corcho que s e  e la b o r a , d i v i ­

dido en dos p a r te s  a r t ic u la d a s  e n tr e x a l y a c o p la d a s  eldstioam ent e p o r 

m ediación  de un r e s o r te ,

9 ) .  Una máquina autom átioa  pc.ra fa b r ic a r  tapon es de corcho.

B a rc e lo n a , 1  ̂ de mayo de 1$26
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