MEMORTIA DESCRIPTIVA
que se acompafia & la golicitud de
UN MODEIO DE UTILIDAD
& favor de Don Juen Antonio BAILEN Gareis, de nacionali-
ded espafiola, residente en BAENA (Cérdobe) = Nueva, 4,

pors

" CUNA MECEDORA AUTOMATICA PARA BEBES "

la presente descripcién se refiere, como su -
enunciado indica, a una cuna o soporte de mecedors pera
la nisme o los moigés adoptados para la permsnencia de
los bebés, susceptible de crear un movimiento oscilato-
rio mediante el simple impulso de los movimientos del -
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miemo bebé, al tiempo que comprende un mecanismo que en

gendra un desplazamiento ritmico, siempre en le misma -

direceibn de la vertical.

La esencialidad del modelo preconizado, radi-
ca en un soporte en forme de pie derecho, sustentedo por
una bease estable y doteds de medios de rodadura, de cuyo
ple y en el cabezal se establece uns sustentacién pere -
el soporte de lg cuna o moisée de que se trate, con in-

tercalacién en la citada suspensién de un resorte heli-

coidal sugceptible de amortiguar ingfenténeamente los

movimientos bruscos originesdos en el soporte, al tiem=
po que de almacenar la energias de este impmcto o des-
plazamiento pare una ulterior transformecién en oscila-
clones periédicas del citzdo soporte. Por otra parte y
pere los momentos en gque los movimiehxos en el poporte
son demasiado leves para originar el desplazemiento -
busocado, en el cabezal de soporte se previene un mece-
niemo sueceptible de crear, mediante le transmisidén de
un tirante eldetico enlazasdo en une biels de desplazae-
nientos alternativoe, les oscilaciones buscedas pars -
alcanzar la celme del bebéd, siendo este mecanismo in-
dietintament§ por ecclonamiento mecénico, tal que cuer
da, 0 un motoreito eléctrico acoplado.

Mediente la adopcién del modelo que queda =
sucintenente descrito, se logra permenentemente une
osclilacidén peribdice y ordenada en le cuna en la que
permanece el bebéd, de menera que este se tranquilize
simplemente por la transformecién de sus movimientos,
giempre bruscos y desordenados, en osclilaciones perié-

dices que tienden e tranquilizerlo, facilitendo inclum
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Para la mejor comprensién de cuanto antecede,
se acompefla una hoja de planos en los que se represen-
ta esquemdticamente la invencidén gque & continuacién y
con referencia a los migmog dibujos, se describe deta=~
lladementes

En dichos dibujos:

La fig. 1® represente una vista exterior del
elemento de soportes

Lo fig, 2% es un detalle, indicado como (A)
en la fig. 18 y referente al propio cabezal de susten-
tacidén.

Seglin quede representado en loes dibujos, el
pie de sustentacién estd formado por dos largueros (1)
vy (2), paralelos entre si, y fijados perpendicularmen-
te sobre un brazo (3), que forma parte de una basge de
sustentacién triangular complementada con los brazos
(4), cada uno de cuyos eiementoe digpone preceptivamqg
te de un sistema de rodadura marcado como (5) y prefe—
rentemente del tipo de ruedas auto-orientables.

Los largueros (1) y (2), presentan en ls ex=
tremidad superior una inflexién en escuadra, de manera
que el brazo exterior soporta un garfio, que se marce
como (5'), y del cual pende un resorte helicoidal (6)
soportado en una de lae espires extremas en tanto que
de la oponente se mantiene un tirante (7) superior sl
puente (B) que se incorpora el bastidor (9) en el que
se deposita y mantiene la cuns o moisés de que se tra=-
te y para el cual se alcanzen las ventejas proporclona

das por la elasticidad del modelo preconizadoe.
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Por otra perte, y preciseamente mantenido en=
tre los ramales extremos de los pies de soporte (1) y
(2), se presente un mecenismo (10) de un tipo de los
denominedos de relojerfa o bien un motoreito eléctri-
00, susceptible de la creacién de un movimlento osci=-
letorio en la biela (11), la cual transmite nediante
un tirante eléstico (12) estos desplazemientos al mis=-
mo tirante (6), intercalédndose las amortiguaciones im-
puestas por el resorte helicoidal (6).

La forms, dimensiones y materiales podrén ser
variables y en general cuanto sea accesorlio y secunde-
rio, siempre que no altere, cambie o0 modifique la esen—
clalidad flel objeto que se describe.

Log términos en que queda redactada esta Ne-
morie son ciertos y fliel reflejo del objeto descrito, -
debiéndose tomar con cardcter amplio y nunca en forma

limitativeis

El1 MODELO DE UTILIDAD que se solicita deberd
recaer precisamente sobré las particularidades carac—

teripticas de las slguientes reivindicacloness
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18,~ Cune mecedora eutomdtica parﬁ bebés,
esencielmente ceracterizada por compren-
der un soporte determinado por un doble ple derecho in-
gertado inferiormente en un brazo de una base triangu~
lar, provista en cada un de las extremidades de los =~
dichoe brezos de ruedas auto-orientables, cuyos pies
derechos paralelos entre s{ inflexionan superiormente
en eaguadra con ligera superposicién externa del en-—
volvente de manera gque preclisamente en el punto corres—
pondlente e le proyeceién del centro de gravedad del -
conjunto, comporta un gancho del que se soporte un re=-
sorte helicoidel que a su vez mantiene un brazo perte-
neciente & un soporte en el que se deposita la cuna y/e
moisés que trate de ser mecido.

28,~ Cune mecedoras esutomédtice paras bebés,
segin la reivindicaeién primera, caracterizada porgue
entre los extremog de las ramas inflexionadas de los
ples derechos ge aloja un mecaniegmo susceptible de pro=-
duelr oscilaciones periodicas y reguladas en un brazo
de pﬁlanoa de cuya extremidad se soporta un tirante -
eldstioco que queda unido al brazo de la ermadura de
poporte a efectos de impartir una oscilacién en la ver-
tiocel que incrementa y sustituye los movimientos brus-
cos efectuados en el interior de la cuna.

38,~ "CUNA MECEDORA AUTOMATICA PARA BEBES",

Seglén queda sustencialmente descrita y rei-
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