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mte invento se refiere & aparatos de
enc endido con adelanto y retraso automdtico, para mé-

quinas electromagnéticas, y tiene por objeto propor-



cionar un dispositivo accionado por fuerza centrifuga
para variar, de acuerdo con ls velocidad, el desplaza-
mi ento angular entre un elemento motor y otro movido
aplicado al 4rbol de la magneto, con lo que ésta ade
lantaréd autométicament ¢ su proyecciédn de chispa al au-
mentar la velocidad. Se han propuesto hasta ahora
aparatos de este género, con clavijas dispuestas en pa-
lancas de pesas, articuladas en una de las piezas, pa-
Ta cooperar con ranuras curvas practicadas en la otra
pieza.

De conformidad con el presente invento,
disponenos unos rodillos montados sobre palancas de
pesas, articuladas & una de dichas piezas, para poner-
se en contacto con levas de la otra pieza, siendo tal
la disposicién y figura de las levas y de las palancas
oscilantes que, al aumentar la velocidad, la accidn
centrifuga hace moverse los rodillos y las levas re-
lativament e sin p ¢der contacto, para sumentar el des-
plazami ento angular entre las dos piezas.

Los dibujos que se acompalian, muestran

Aos ej emplos de realizacidn del invento, indicando:

La figura 1, una vista del aparsto ac-
cionado centrifugamente, en la posicidn de reposn, ¥y
sin la pileza movidsa;

La figura 2, una vista del dispositivo
en la posicidn en que existe ol méximo desplazamiento
angular entre la pieza movida y la pieza motriz;

La figura 3, una seccidn por la linea
A-B de la figura 1, con la pieza movida en su sitio; y

Las figuras 4 y 5, vistas correspondien-
tes & las figuras 1y 2, pero relativas 4 otra forma de

realizatién del dispositivo.



En las figuras 1, 2 y 3 de los dibujos,
1 designa una piega motriz aplicada al mecanismo & aco-
plami ento motor, y 2 una pieza accionada, fija perma-
nent enent e al drbol de la magneto, Dos palancas 3
Se articulan sobre la pieza movida 2 por medio de pi-
vote 4. Las palancas se cargan counveni ent ement &
¥y llevan rodillos 5 en sus extremidades lidbres, La
pieza motriz 1 tiene dos piezas en figura de levas 8,
contra las cual es pueden apoyarse los rodillos 5.
El movimiento de relacién entr ¢ las piezas motriz y
accionada se regula por resortes 7, dispuestos entre
las lavas 6, y topes 8 montados en la pieza movida 2,
Las posiciones relativas de las lgvas y rodillos,
cuando el dispositivo estéd perado, se indican en la fi-
gura 1,

Al funcionar, 4 medida que aunenta la
Velocidad de la magnebo, las palancas lastradas 3 se
mueven hacia afuera por la influencia de la fuerza cen-
trifuga, de modo que los rodillos 5 se aprietan con-
tra las levas 6, tendiendo & vencer la pendiente de
las mismas, Como los resortes 7 pamiten el movi-
miento relativo de las piezas 1 y 2, los rodillos cu~-
bren efectivament e la inclinacidéin de las levas, con
un desplazami ento angular consiguient e entre la pieza
ly la 2, avmentando el movimi ento angular relativo
al aumentar la velocidad, hasts que las lavas 6 tropie-
zan con los topes 8, La fuerza de los resortes 7 y
la configuracidén de las levas pueden graduarse para de-
t eeminar las velocidades & las cuzl s comienza ¥y tarmi-
na el adelanto.

Bn una forme modificada de aparato accio-

nado por la fuerza centrifuga éfiguras 4 y 5), losro-



dillos 5 de las palancas oscidantes 3 van montados en
posiciones int ermedias con respecto & los axirenos de
rotacidn y libres de las palancas, y la forme de las
levas es la indiceda. Otra serie de topes 9 se Ve
squi sobre ls pieza motriz 1, y los resortes 7 van
colocados entre la serie de topes 9 de la pieza motriz
1l y la otra searie de topes 8 de la pieza accionada 2,
Pueden emplearse resort o8 espirales ajustables U otros
para coop aar con las palancas oscilantes, con el fin
de mant ener los rodillos en contacto con las levas.
-0- N OTA -0=

Los puntos de invencidn propia, no nue-
va, pern no establecida ni practicada en Fspalia, que
Se presentan para que sean objeto de esta Patente de
CINTCO, anios, son los siguientes:

1@ - Un aparato de encendido con adelan=-
to y retraso sutomatico, en ¢l qQue se obtiene un mo-
vimi ento angular de relacidn entre una pieza motriz y
otra ac®ionada aplicada al a4rbol de la magneto, dispo=-

ni endo unos rodillos montados en palancas cargadas,

que se articulan & una de dichas piezas de modo que,
dichos rodillos se pongan en contacto con levas dis-
puestas en la otra pieza; siendo tal la figura y dis-
posicicn de las levas y de las palancas que, al aumen-
tar la velocidad, los rodillos y las levas se muevan re-
lativamente, sin perder contacto, para aumentar el des-
plazami ento angular entre las dos pi &as mencionadas.

2¢ - I un aparato como el reivindicado
en el punto 1?, el empleo de resortes entre las dos pie-
zas para reguler su movimiento de relacidn,

39 = Wn un aparato comc el reivindicado

en los puntos 1¢ 6 29, el empleo de resortes espirales



ajustables I otros, en cooperacidén con las palancas
lastradas, para mant ener los rodillos en contacto con
las levas,

49 =~ Un aparato de encendido con adelan-
to y retardo automdtico, construido en 1o esencial co-
mo queda descrito con refer ncia &4 las figuras 1, 2 y
3, 6 4 las figuras 4 y B de los dibujos.

59 - Mejoras en los aparatos de encen-
dido con adelanto y retraso automdtico, para las mi-
quinas electromagnéticas,

Tal y como se ha descrito en la Me-
moria que ant ecede, Trepresentado eﬁ los dibujos
gque se acompafian y con los fines que se han espe-
cificado.

meta Mguorisa consta de cinco hojas

e8critas por una sola cara.

Madrid 20 de Layo de 1926,

P, A,
Alberto de Elzaburu
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