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Bste invento se relacione tanto con unas

mejorasS COmO CON unas nuevas

splicaciones del regnula-

dor de movimiento con variscidn progzresiva de velocidad
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o de ocarrera, que se obtiene meilunte unas parcelas me-
tilicas., miltiples y movibles ex unas cavidades en un
sentido rectilineo u oscilante, gue por su reunion cons-
titayen unos dientes de engrunsjes gie eantran en unos
huecos medisnte unos felieVes opgteatos, a fin de afec-
tar, sucesivamente, l& forms de "1m0s dientes antagonis-
tas, con 1los que siempre se hallan en engrare cuales-
quiera que sesn su didmetro y su pas0, segun se des-
¢cribe en la Memoria de otra patente gue se solicita

con esta misma fecha.

Bl objeto principal de las mejoras con-
siste en an dispositivo d¢ transwisidn de movimiento
que se obtiene merced a un ci{rculo, 1na rueda, unsa co-
rona, u otro medio, circailarmente azgujereado y odnexio-
nado con el centro mediante unos rayos de forwas di-
versas, de suerte que cuda la circunferencia pueda ser
stravesadsa pOor unas parcelas mdviles, de formus y di-~
mensicnes diversas, (ue se gprietan una contra otra §
se pueden mover en &entido longituidinal sin desplazar-
se lateralmente,

Bn los adjuntos dibﬁjos, dados a titulo
de ejemplo de ejecucidon del invento mejorado g de sus
&, licaclones, designen:

La figure 1, una vista esguemgtica ilus-
trativa de une de las diversas foruas qie se le pueden
Par & 1os rayos de las ruelac gae reciven las parce-
las wdviles —p-, -pl-, -pé=, -pd-, ~p4= § -5,

La figura 2, una seccidn de la figuré 1.

Lu figara 3, una vista analoga & la de
is figura 1, pero dispuestos 1os rayos en 1os dos sSen-—
tido as.

La figura 4, una seccidn de la Iigara 3.

La fizura 5, sei: vistas de diversas par-
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celas moviles que entran en las averturas o celados de
los diversos wodelos de las citadas ruedas.

1w figura &, otra disgosicidn de forma
de los rayos de la rueda, con garcelas moviles en dos
sectores y que representan, interior y exteriommeate,
lu posicidn de las mismas,

La figurs 7, otrs Zoruas de €30S rayos
de l& rueds,

La figira 8, un corte sorizontal por el
¢je del conjunto o disyosicidon de una aplicacicn del
invénto & an cambio de veiocidud, del tipo diferencial,
alojado en un carter,

La figire 9, une variante de ejecucion de
e figura 8.

La figura 10, ea corie norizontal por el
eje, una aplioacidn del inveats alojado en un cérier,
en la ocue los pifones cdnicos se substituryen por otras
cilindricos.

Las figurus 11 g la, la wanera de solida~
rizerse lus dos partes destinadas o mantener el pi¥on
receptor -x- y los satélites -v-, -v-, en el caso de
la figura 8, ¥

La figura 14, en detalle, un cu&drd 9
marco destinado & mantener lsa corona -&-, ull fregmento
de la cu1al se ve en la figurs 13,

3n las figuras 1 & 7 designa -a- la co-
rona azujereada o calads; ~b- los rayos de forma par-

-

ticular; § —p-, —pl-, =§2- —pd-, -pd=, -29—,

1

unas par
celas wdviles de diferentes formas.

an le figura 6 gue ilustra, comd y& he-
ros dicho, el conjunto jars la a,licacion del inven-
to a un cambio de velocidad wel tigo diferencial, re-~

presenta -h- el cdrter donde se aldjan todas las Jie-
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zas,

Bl drbol motor -i- es solidario de un
2i%n ednico ~j-., Bste arrustra a otro pi%dn andlo-
o0 -~ gque forma la conirapgsrte 7 es ignal al primero,
por medio de parcelus mdviles -p3- que ejercen 3 &c-
cidn en un& corona -a— propia pera transmitir el movi-
miento & otros dos pifones -m- 7 —ﬁ—, uno de 10s cua-~
les, con endentado cilindrico interior -u-, engrana
con los sutélites -v- cie se fijan en el plate -i'-

y gle engrunan & Su vVez con el pi%on central -x- del
4rbol receptor -y-.

Bn la posicidr gae ilustra el dibujo (f£i-
sura 8), los pifones -m- y -t-, que engranan en un
didmetro imal, gilran con la misrwe velocidud ; van a
for.ar 1n bloqie os1 los .a ¢1i e. ~-v- del exyresado
grbol receptor —jy-,

a4l desylazarse la COTrola =—a— § Elpld-
igrla hacia -c—, la velocidad del ,ifdn -t- seré supe-
rior & la del =j- y esa difereacia se rmltizlicara
sor los wstélites -v-, Istos ditimos Laran gue gire
el o1%dn cilindrico -x-, situado ea el arbol recep-
tor -v-, en el sentido oguesto.

Somo quiers gue el drbol motor y el ar—
bol receptor hacen el mismo nimero de revoluoiones ¥
iran uno en otro, en el sentido opuesto se obliene
1a velocided cero o la inmovilidad en el arbol recep-
tor -v- que sale del cérter -h-.  gxcedlendo de ese
valor, el sentido de roteeidn se invertira y el movi-
miento, en el sentido inverso, sera iguualmente de va=
riscidn progresiva,

3i el desplazamiento de la corona -&-
se efectia hacia -d-, serd el yifidn -m- el gque gira-
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ra mis de prisa,

La diferenciw, wds o menos imgortante,'de
velocidad entre esos dos pi%ones Lroducirsd siempre los
mismos resultudos, por 1o gie resgecta al arbol wotor

en su relacidn con el arbol receptor, pero en el senti-

80 oguesto, y en lugar de la redauccidn que se consigue
en el caso anterior se logrars un aumento,

Resultard de ese desplezariento en el sen-

tido oruesto al primero un auwento de velocidad en el
4rbol receptor, progresivo y pragdorcionaluenie superior
al del &4rbol motor, TFucilmente se comgrenders que las
velocidades se determinaran por lLa diferencis de disme-
tro existente entre las dos exiremidudes de las partes
conicas de los pifiones en ea_rwne can l& corona, y por
el Gidmetro del pifidn receytor en s2 relacidn con el

de la parte cilfndrica gae engrans con 1los satélites,

31 desplazamiento de la corona se suede
efectzar por un medio conocido, o por dos platos -z-
que tienen una sugerficie inclinadw en le que existe
una zargenta -e- y una esgecie de tomillo de paso Td-
oldo que obra en un werco -~f- gue lleva la corons -&-.
.08 dos platos se soliderizan coa un wedio ccnocido o
Lor un dispositivo fijado en el plato -z2-, gue va a
unirse por encima y por fuera del carter y termina en
un wngo de maniobra,

B1 funcionamiento del dispositivo gue
ilustre la figura 9 es anslogo @l de la figura 8, con-
sistiendo lus dnicws diferencias ea la posicidn de la
corona, de los pifiones conicos, 7 el grado de coni-
cidad de déstos, Zor 1o que res,ecta a la figura 10,
los resiltados son an<losos pero el fancionemiento no

es el mismo,



La corons ~a- no wifre ningin desplaza-
niento lateral, Bl &rvol wotor -i~ obra en unos gifo-
nes cilindricos 2 que ejercen su sccidn en la referida
corons -, Bota engrana con unos pifiones satélites
5 gue a SU Vez engraran corn el o1%0n central 4 del ar-
bol receptor -v-.
| 3n ese modelos se produce la variacion de
velocidad por el desplazamiento del ;i%én 2, mds o me-
nos ajartado o acercado &l centrs por un mando Cono-
cido, o por unas ruedas O gue Van a eagranar ¢con unos
tornillos 6 de roscas rdpidas, «l objeto de gue se mue-
van unos manguitos 7. Luas piezas 8 y 9se soliduri-
zen dejando dos wberturas para el yuso de los dientes
de los swtélites.

o demos mas vistas de dicho disposi-
tivo puesto gque la disposicidn de laus sertes es Dus-
tanté enaloge a la de un diferencial ordinurio.

fare facilitar el wontaje de conjunto,
la corons especial —=- se com ondre de d0s partes
principales reunidaes por unos tormillos de ung altura
cuslquiers o sigulendo la 1inea 1-10.

1a colocacidn de lus parces mdviles —p-,
cple, —p8e=, -pB-, =p4~ 7 -p5- (figuras 4 y 6} se com-
grenderd facilmente, s5e introducen grimerawente las
parcelas -p- ¥ ~pe—, emgu jandolus contra los rayos =b-,
Gesgués las parcelus -pd-, ¥ lueg0 las —pB,

Una vez terminudo ese montaje se ator-
nillarsn el circulo o 1os ofroilos exteriores 11 (fi-

gura 2) jestinados u wantener las Jarcelas, Estas,

. A ’ . .
LY su disposicién frente & 19s pifiones conlcos o ci-

1{ndricos que se encuaentran en contacto con ellas, per-

i 3 ] on arre-
miten una variacién progresive jel desarrollio C
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5lo al endentado de los pifiones cuyas fo mas udquiri-
rén & S1 pwasSo, como ya se ha indicudo,

Las parcelus -pl- y -p4- se pueden apli-
car & la rueds de lu figurs 7 en substitucidn de-g- ¥
de ~pi-,

Zste solicitud, que corresponde & la
cresentada en Franciu en 11 de Diciembre de 1325, se
ccoge & los beneficios del articulo 16 de la Ley de
froyiedad Industrial.

et m1= O L a ~im i

Los puntos de invencidn propia y nue-
ve gue se presentan sara gue sean ohjeto de esta fa—
tente de VBINIE afios, son los wiguientes:

1¢ - Un dispositivo de transmisidn de
wovimiento con veriacidan prugresiva de velocidud o de
carrera, que se 0Dvlene pOT ulas pJarceias metalicas
wiltiples y movibles en unes cuvidudes, siguiendo un
sentido rectilineo u oscilante, qre constitaiyen 20T
s1 reanion unos dientes de engraraje que entran en unos
anecos por unos relieves opuestos §y gue sucesivamente
afectan la formu de los dientes antagonistas oon 108
que slempre Se€ encuentran en enZrane constante, cuules-
guiera que sewn Si didmetro, su forma y S pusS0, 0arat-
terizado dicho dispositivo por dos coronas goncéntri-
cus gae se unen entre s grecius a unos rayos, de mu—
nera que el espacio antlur Sueds ser atravesado por
nnas parcelas moviles, e se aprietun una contra otre,
parcelas que se pueden mover paralelamente al eje de
rotscidn de las coronas, en Lantd Qque todo el conjuns
to se desplaza siguienddo un pglano diametral.

2¢ - Un disgosicivo de transmision de
myvimiento con arrezlo al invento, @plicadd < dos ar-
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boles separados, motor ano de ellos y transmisor de movi-

rniento el otro, que se srolongan ¢n el miswo eje y que

giran uno en otro por sa extremidad, lo gue se 1l0ogra
merced & unusS purcelas woviles gle se deslizen en una
cauvidad sostenidu gor unas coronas gue sSe deslizan a

s1 Vez en los endentmdos de unos pifiones satélites, con
los que entran en contucto, de modo que el desplazamien-
to de diohas coronas en los pitiones permite que engru-
nen todos los diemetros de esos dltimos al objeto de

gie sumente o disminiye la Velocidud del drbol trens-
misor, hasts la inmovilidad de éste, gie girs en el mis-
m sentido, haciendo gie mamente la velocidud y logran-
dose, mediante unos reenvios, gue el &rdbol recegtor

Lire en sentido inverso &l Zribol motor.

BL - Jn disy.ocitivo de treunsmisios de
movimiento, con arreslo «l iinventu, en el gue unos pi-
“ones cilfndricos, er enZrane con unas coronasd fijas,
Lers rotetivas y ,iovietu: de purcelas moviles, se
w artun del centro Je &icias COrones, J <e wlercin &
i, ergramsndo gor s1 inferior con unos sutélites od-
nicos, 1o que permite yue lu veldcidad aimente o dis-
minuye.

4t - In regsulador de movimiento con va-
riacidn grogresiV¢ de velocidad o de currera,

fal y como se ha descrito en la We-
moria que antecede, reyresentado en los dibujo. que
se acompe’an y cud los fines gle se han especifica-
do,

Tsts semoris consta de ocho hojas es-

critas por una sola card.
Ll . L. mayo "=z 192G
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