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Sste invento se relaciona tanto con anas

mejoras como con unas nuevas aplicaciones del regula­
dor de movimiento con variación progresiva de velocidad
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o de oarrera, que se obtiene mediante unas parcelas me­

tá licas . múltiples y movibles en unas cavidades en un 

sentido rectilíneo u oscilante, que por su reunión cons­

tituyen unos dientes de engranajes que entran en unos 

huecos mediante unos relieves opuestos, a f in  de afec­

tar, sucesivamente, la  forma de unos dientes antagonis­

tas, con los que siempre se hallan en engrane cuales­

quiera que sean su diámetro y su paso, según se des­

cribe en la  Memoria de otra patente que se so lic ita  

con esta misma fecha.

31 objeto principal de las mejoras con­

siste en un dispositivo de transmisión de movimiento 

que se obtiene merced a un círculo, una rueda, una co­

rona, u otro medio, oiroulármente agujereado y conexio­

nado con el centra mediante unos rayos de formas d i­

versas, de suerte que la  circunferencia pueda ser

atravesada por unas parcelas móviles, de formas y d i­

mensiones diversas, cue se aprietan una contra otra y 

se pueden mover en sentido longitudinal sin desplazar­

se lateralmente.

3n los adjuntos dibujos, dados a tieulo  

de ejemplo de ejecución del invento mejorado y de sus

aplicaciones, designan:

La figura 1, una vista esquemática i lu s ­

trativa de una de las diversas xormas que se le  pueden 

dar a los rayos de las ruedas que recioen las parce­

las móviles -p -,  -P l-t  ue4" V -m?5 -*
l a  figura 2, una sección de la  figura i .

La figura 3, una vista análoga a la  de 

l a  figura 1, pero dispuestos los rayos en los dos sen­

tido s.
La figura 4, una sección de la figura 3.

La figura 5, seis vistas de diversas par-
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celas móviles que entran en las aberturas o oalados de 

los diversos modelos de las citadas ruedas.

l a  figura 6, otra disposición de forma

de los rayos de la  rueda, con parcelas móviles en dos 

sectores y que representan, interior y exte rio mente,

la  posición de las mismas.

La figura 7, otra forma de esos rayos

de la rueda.

La figura 8, un corte Horizontal por el

eje del conjunto o disposición de una aplicación del 

invento a un cambio de velocidad, del tipo diferencial,

alojado en un cárter.

La figura 9, una variante de ejecución de

la  figura 8.

La figura 10, en corte horizontal por el 

eje, una aplicación del invento alojado en un cárter, 

en la  oue los piñones cónicos se substituyen por otros 

cilindricos.

Las figuras 11 y 1¡¿, la  manera áe solida­

rizarse las dos partes destinadas a mantener ex pi.on  

receptor -x - y los satélites -v - ,  -v - ,  en el oaso de 

la  figura 8, y
La figura 14, en detalle, un cuadro o 

marco destinado a mantener la  corona -a - ,  un fragmento

de la  cual se ve en la  figura 18.

3n las figuras 1 a 7 designa -a - la  co­

rona agujereada o calada; -b -  los rayos de xorma par- 

ticu lar; y - i l - .  -¿2- -í>3-. - í 4- -  unas

celas móviles de diferentes formas,

án la  figura 8 que ilustra , como ya he­

mos dicho, el conjunto para la  axlicacion del inven­

to a un cambio de velocidad ^ei tipo diferencial, re­

presenta -h - el cárter donde se alojan todas las g ie -
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zas

31 árbol motor - i -  es solidario de un 

piñón cónico — j~. Sste arrastra a otro _yi~on análo­

go -K- que forma la  contraparte y es igual al primero, 

por medio de parcelas móviles -p5- que ejercen su ac­

ción en una corona -a -  propia para transmitir el movi­

miento a otros dos piñones -m- y - t - ,  uno de los cua­

le s ,  con endentado cilindrico interior -u -, engrana 

con los satélites -v -  que se fijan  en el plato - i  -  

y que engranan a su vez con el piñón central -x - del 

árbol receptor -y -,

3n la  posición que ilustra el dibujo ( f i ­

gura 8), los piñones -m- y - t - ,  que engranan en un 

diámetro igual, giran con la  misma velocidad y van a 

fouv.ar un bloque o j :i  lo s  .a é li  e- -v~ del expresado 

árbol receptor -y -.

a l  desplazarse la  corona -a -  y empu­

ja r la  iiacia -c - ,  la  velocidad del piñón - t -  será supe­

r io r  a la  del - j -  y esa diferencia se multiplicara 

por los satélites -v - .  3stos últimos harán que gire  

ex piñón cilindrico -x - ,  situado en el árbol recep­

tor -v — , en el sentido opuesto.

Gomo quiera que el árbol motor y el á r­

bol receptor hacen el mismo número de revoluciones y 

3iran uno en otro, en el sentido opuesto se obtiene 

l a  velocidad cero o la  inmovilidad en el árbol recep­

tor -v -  que sale del cárter -h-. ^cediendo de ese 

valor, el sentido de rotación se invertirá y el movi­

miento, en el sentido inverso, será igualmente de va­

riación progresiva,
3 i  el desplazamiento de ia  corona -a -

3e efectúa hacia -d -, será el piñón -m- el que bira -
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rá mus de prisa.

La diferencia, o menos importante, de 

velocidad entre esos dos piñones producirá siempre los  

mismos resultados, por lo que respecta al árbol motor 

en su relación con el árbol receptor, pero en el senti­

do opuesto, y en lugar de la  redacción que se consigue 

en el caso anterior se logrará un aumento.

Resultará de ese desplazamiento en el sen­
tido opuesto al primero un aumento de velocidad en el

árbol receptor, progresivo y ^ro^ o re i oralmente superior 

al del árbol motor. ¡i'ácilmente se comprenderá que las  

velocidades se determinarán por la  diferencia de diáme­

tro existente entre las dos extremidades de las partes 

cónicas de los piñones en en0rane con la  corona, y por 

el diámetro del piñón receptor en su relación con el 

de la  parte cilindrica que engrana con lo s  satélites.

31 desplazamiento de la  corona se puede 

efectuar por un medio conocido, o por dos f la tos  -z -  

que tienen una superficie inclinada en la  que existe 

una garganta -e -  y una especie de tom illo  de paso rá­

pido que obra en un marco - f -  que lleva la  corona -a -,  

¿.os dos platos se solidarizan coa un medio conocido o 

^or un dispositivo fijado en el ^lato -z - ,  que va a 

unirse por encima y por fuera del cárter y termina en 

un mango de maniobra.

31 funcionamiento del dispositivo que 

ilu stra  la  figura 9 es análogo al de la  figura 8, con­

sistiendo las únicas diferencias en la  posición de la  

corona, de los piñones cónicos, y el grado de coni­

cidad de éstos. io r  lo que resxecta a la  figura 10, 

ios resultados son análogos ^ero el funcionamiento no 

es el mismo.

i
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La corona -a -  no ¿aire ningún desplaza­

miento latera l. SI árbol motor - i -  obra en unos p iro ­

nes cilindricos 2 que ejercen su acción en la  referida  

corona -a -.  Seta engrana con unos piñones satélites  

5 que a su vez engranan con el piñón central 4 del á r ­

bol receptor -v -,

Sn ese modelo se produce la  variación de 

velocidad por el desplazamiento del pirón 2, más o me­

nos apartado o acercado al centro por un mando cono­

cido, o por unas ruedas 5 que van a engranar con unos 

to rn illos  6 de roscas rápidas, al objeto de que se mue­

van unos manguitos 7. Las piezas 8 y 9se so lidari­

zan dejando dos aberturas para el paso de los dientes 

de los satélites.

lio damos más vistas de diciio disposi­

tivo puesto que la  disposic.'1 on de las partes es bas­

tante análoga a la  de un diferencial ordinario.

Para fa c i l i t a r  el montaje de conjunto,

la  corona especial -a - se compondrá de ¿Los partes 

principales reunidas por unos to m il lo s  de una altura

cualquiera o siguiendo la  línea lo -10.

La colocación de las parces móviles -P-»

,1 -, -p2-, -p3 -, -P * - 3 -p5- ( l i s i a s  4 y 6) se com- 

renderá fácilmente. Se introducen primeramente las  

arcelas -p -  y -p2-, empujándolas contra los rayos -b - ,

espue's las parcelas -pB-, y luego las  -pa­

tina vez terminado ese montaje se ator-

ilia rán  el círculo o los oíroulos exteriores 11 ( l l ­

ura 2) destinados a mantener las parcelas. astas, 

or su disposición írente a los piñones cónicos c c i -  

índrioos que se encuentran en contacto con e lla s , per-

r^ re s iv a  del desarrollo con arre- 
liten una variación pro0re
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glo al endentado de los piñones cuyas fo unas adquiri­

rán a su paso, oomo ya se ña indicado,

las parcelas -p l -  y -p4- se pueden a p l i ­

car a la  rueda de la  íi¿ura 7 en substitución de-p- y 

de ~¿Z~,
3sta solicitud, que corresponde a la  

presentada en Francia en 11 de Diciembre de 1325, se 

acoge a los beneficios del articulo 16 de la  Ley de 

Propiedad Industrial.

II 0 2 ^ ---- :**

los puntos de invención propia y nue­

va que se presentan para que sean objeto de esta Pa­

tente de YBISI3 años, son los siguientes:

1 e _ Un dispositivo de transmisión de

movimiento con variacio'n progresiva de velocidad o de 

carrera, que se obtiene por unas paroeias metálicas 

múltiples y movibles en unas cavidades, siguiendo un 

sentido rectilíneo u oscilante, que constituyen por 

su reunión unos dientes de engranaje que entran en unos 

nueoos por unos relieves opuestos y que sucesivamente 

afectan la  forma de los dientes antagonistas oon los  

que siempre se encuentran en engrane constante, cuales­

quiera que sean su diámetro, su forma y ai P*so, oarac- 

terizado dioño dispositivo por dos coronas concéntri­

cas que se unen entre s í gracias a unos rayos, de ma­

nera que el espacio anular pueda ser atravesado por 

unas parcelas móviles, que se aprietan una contra otra, 

parcelas que se pueden mover paralelamente a l eje de 

rotación de las coronas, en tanto que todo el oonjun, 

to se desplaza siguiendo un plano diametral.

2B -  Un dispositivo de transmisión de

• • 4. „„„ arre -lo  ai invento, aplicado a dos ar-eirfco con
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boles separados, motor ano de e llos y transmisor de tnovi 

miento el otro, que se prolongan en el mismo eje y que

giran uno en otro por su extremidad, lo que se logra  

meroed a unas paroelas móviles que se deslizan en una 

cavidad sostenida por unas coronas que se deslizan a 

su vez en los endentados de unos piñones saté lites, con 

los que entran en contacto, de modo que el desplazamien­

to de dichas coronas en los piñones permite que engra­

nen todos los diámetros de esos últimos al objeto de 

que aumente o disminuya la  velocidad del árbol trans­

misor, hasta la  inmovilidad de éste, que gira en el mis­

mo sentido, haciendo que aumente la  velocidad y lográn­

dose, mediante unos reenviós, que el árbol receptor 

0ire en sentido inverso al árbol motor.

-  Jn ais*.¡siI'ivo de transmisión de 

movimiento, con ar reglo al intento, en el que unos p i ­

ñones cilindricos, en engrane con unas coronas f i ja s ,  

^ero rotativas y provistas de parcelas móviles, se 

apartan del centro de dioicas coronas, o ^e acercan a 

él, engranando *or su inrerior con 'unos satélites có­

nicos, lo que permite que la  velocidad aumente o dis­

minuya.
4£ -  Jn regulador de movimiento con va­

riación progresiva de velocidad o de carrera,

¿al y como se ha descrito en la  Me­

moria que antecede, representado en los dibujo^ que 

se acompañan y con los fines que se han especifica­

do.
3sta Memoria consta de ocho hojas es­

critas por una sola cara.
i*. . . i  .. o. « « y o  1620
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