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E s te  invento se r e l a c i o n a  con un re g u la ­

dor de movimiento u n iv e rs a l ,  con v a r ia c ió n  p ro g re s iv a  

de v e lo c id a d  o de c a r r e r a ,  oue se obtiene mediante unas 

p a r c e la s  m e tá l ic a s ,  m ú ltip le s  y movibles en unas c a v i ­
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dades en un sen tid o r e c t i l í n e o ,  r o ta t i v o  u o s c i l a n t e ,  que 

por su reunión co n sti tu y e n  unos d ien tes  dejengranajes 

que en tran  en unos huecos mediante unos r e l i e v e s  opues­

t o s ,  a f i n  de a f e c t a r ,  sucesivam ente, l a  forma de unos 

d ie n te s  a n ta g o n is ta s ,  con lo s  -ue siempre se h a l la n  

en engrane cu a le sq u ie ra  que sean su diámetro y su p aso .

Esas p a r c e la s  r e a l iz a n  una adherencia  

permanente del miaño órgano en unos reen v ío s  de diáme­

tro  y paso d i f e r e n te ,  lo  que p erm ite , c~n una t r a n s ­

m isión de movimiento e s ta b l e c id a  de acuerdo con el 

in v en to , ob tener lo s  re su lta d o s  s ig u ie n te s :

a) -  Una v a r ia c ió n  p ro g re s iv a  de l a  

v e lo c id a d  en l o s  dos sen tid o s  de r o ta c ió n ,  h a s ta  l a  

inm ovilidad del árbol r e c e p to r  y s in  desprenderse.

b) -  Una u t i l i z a c i ó n  d i r e c t a  del mo­

vimiento r e c t i l í n e o  de l o s  émbolos de un m otor, p a ra  

oue e n tre  en s.cción un d is p o s i t iv o  de v a r ia c ió n  de 

v e lo c id a d  oue haga nue g ire  directam ente un árb o l ,  o 

oue obre una cadena de tran sm isió n  e s p e c i a l .

c) -  Una d isp o s ic ió n  de piñones cón i­

co 0 oue tengan, e x te r io rm e n te , una s u p e r f ic ie  c i l i n ­

d r i c a ,  piñones que engranan, por unos diásaetros d ife re n ­

t e s ,  con unas p a r c e la s  m 'v i le s  oue sucesivam ente van a 

a f e c t a r  l a  forma de lo s  d ien tes  del piñón.

d/ -  o b ten ció n  de un engrane continu o,  

merced a una cadena de tran sm isió n , con unos piñones  

dentados, de diámetro y endentado d i f e r e n t e s .

e) -  ob ten ció n  de d iv e rsa s  re v o lu c io ­

nes de un árbol propulsado p or e l  émbolo de un m otor, 

durante un solo movimiento de vaivén de ese émbolo.

El expresado invento es a p l ic a b le ,  en 

g e n e ra l ,  a cu a lq u ie r  movimiento c i r c u l a r  o r e c t i l í n e o ,  

continuo o in te r m ite n te ,  y en p a r t i c u l a r  a lo s  auto­

m ó v iles .



Si se a p l ic a  d irectam ente a lo s  m otores

de l o s  émbolos, se puede u t i l i z a r  e l  m cvim ien to| rectilí-  

neo de é s to s  y  suprim ir la s  b i e l a s  y l o s  c ig ü e ñ a le s , 

evitando l a  o v a liz a c ió n  de lo s  c i l i n d r o s  y de l o s  ém- 

bolos^con e l  d e sg a s te .

Los adjuntos dibujos re p re se n ta n , esoue-  

máticamente y a t í t u l o  de ejemplo, algunas a d a p ta c io ­

nes del in ven to .

La f i g s .  1 y  2 de esos dibujos i l u s t r a n  

re sp e ctiv a m e n te , en c o r te  i io riz o n ta l  e n i a l ,  l a  a p l i c a ­

ción  del mencionado invento a dos á rb o le s  que se p ro­

longan en el mismo e j e ,  y de p e r f i l ,  con l a s  p a r te s  

en c o r te  y en e s c a la  algo red u cid a, l a  c a j a  en l a  cu al  

se a lo ja n  lo s  piñones có n ico s .

¿Si esa  a p l ic a c ió n  designa A el árbol  

motor, y B un c i l in d r o  de c a j a s  m ú ltip le s  y c e rca n a s ,  

oue se disponen radialm ente y que con tien en , cada una 

de e l l a s ,  d iv e rsa s  p a r c e la s  movibles H, oue se man­

t ie n e n  merced a un a n i l lo  I .  Esas p a r c e l a s ,  una 

vez en su s i t i o ,  son s o l i d a r i a s  del c i l i n d r o ,  y e l  

conjunto se puede mover lon gitu d in alm en te . G, 0 

son unos piñones oue por su e je  se mantienen en unos 

p l a to s  in c lin a d o s  l'í en l a  c a j a  L , M, en engrane cons­

ta n te  con l a s  p a r c Ql a s  movibles li y el árb ol iiueco 

L. E s te  último obra en l o s  s a t é l i t e s  E, E que a su 

vez engranan con e l  árbol E.

0 y  P se s o l id a r iz a n ,  merced a unos 

pernos o bulones sosten ed ores oue se disponen en tre  

lo s  s a t é l i t e s  E, Q, y ii, S, T, y asimismo U y  V se 

s o l id a r iz a n  merced a unos t o r n i l l o s  o a o t ro s  medios 

conocidos.

El funcionamiento es s e n c i l l o ,  puesto  

que b a s ta  smoujar, por un mando apropiado, el conjun-
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to  d e i  c i l in d r o  B h a c ia  el diámetro más pequero de lo s  

piñones 0 , 0 , p a ra  -que aumente l a  v e lo c id a d  que se t r a n s ­

m ite , a l  propio tiempo, a l árbol hueco. D, e l  cual l a

m u lt ip l i c a  en l o s  s a t é l i t e s  E y  é s to s  hacen que g i r e  

el árbol F.
? o r  c o n s ig u ie n te , cuando l o s  piñones 0, G 

se encuentran en engrane p o r  su gran diám etro, e l  á r ­

bol de tran sm isió n  g i r a  con l a  misma v e lo c id a d  aue e l  

árbol motor A, y to d a  vez que cu a lq u ie r  v e lo c id a d  su­

p lem en taria  en lo s  c i t a  ios  picones G se m u l t i p l i c a  y 

se le  tra n sm ite  al árbol F, girando é s te  en sentido  

in verso  ai árbol motor A, l a  v e lo c id a d  de ese árb o l F 

dism inuirá en p rop orción  al diámetro de lo s  c i ta d o s  

piñones 0 , G nue se encuentran en engrane, lo  aue se 

l l e v a  a cabo h a s ta  l a  inm ovilidad. Si se v a sa  de 

ese v a l o r  se p ro d u cirá  e l  movimiento en sen tid o opues­

to .

La F ig .  £ demuestra el movimiento de unas 

p a r t í c u l a s  m óviles £ ,  que se in trod u cen  en unos hue­

cos merced a unos r e l i e v e s  opuestos, de l a  ."orma de 

unos d ie n te s  de en g ran ajes , e n tre  una corona a y dos 

piñones có n ico s  o, o_, represen tánd ose un solo  f ra g ­

mento de cada uno de esos órganos. Fren te  a un hue­

co o cavidad va un d ien te  que eaiouja y aue mantiene  

en ese hueco a d iv e rsa s  p a r c e la s  m óviles ja aue a f e c ­

tan  más o menos l a  forma del diente  y del hueco o 

cavidad, lo  que c o n s ti tu y e  l a  ad h eren cia .

La f i g .  4  re p re se n ta  una a p l ic a c ió n  a 

una tran sm isió n  por ca.dena r .  ..ay que te n e r  en cuen­

t a  aue l a  v a r ia c ió n  de v e lo c id a d  se ob tien e maniobran­

do en lo s  piñones £  por un medio cu a lq u ie ra .

Las f i g s .  p y 6 in d ica n , en p la n ta  y 

en c o r t e ,  uno de lo s  elementos r  y r ' de l a  cadena de
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l a  f i g .  4-, Jada uno de esos elementos t ie n e  unas p a r c e ­

l a s  m óviles K que p o r  sus extremidades engranan con e l  

endentaco de lo s  piñones o_ ( f i g .  4-). s designa un

e je  de l a  cadena.

En caso de l a  a p l ic a c ió n  d i r e c t a  del in ­

te n to  a lo s  motores de émbolo, se suprimen l a s  b i e la s  

y lo s  c ig ü e ñ a le s ,  como se ve en l a s  s ig u ie n te s  f ig u r a s ,  

en l a s  oue:

La figi.7 re p re se n ta  un fragmento de cade­

nas dentadas r ' ' ,  v i s t o  de p e r f i l .

La f i g .  o, una se cc ió n  de un p rop u lsor

por l a  l í n e a  X-X de la  f i g .  l o .

La f i g .  9 ,  'una s e cc ió n  ig u a l  a l a  de 

l a  f i g .  8 , pero en engrane con una cadena dentada e ' ,  y

La f i g .  l o ,  una v i s t a  esnuem ática, en 

p la n ta ,  del conjunto o d isp o s ic ió n  de un p ro p u lso r .

En esa aoli  ca c ió n , l a  p a r t e  móvil A*
✓

sigue a l a  corona, del émbolo B #, con l a  que se s o l id a ­

r i z a ,  si propio tiempo que c o r re  o se desplaza l a t e ­

ralm ente, y se mantiene merced a unos r o d i l l o s  (no se 

i l u s t r a n  é s to s )  d isp u estos  en d erred or de lo s  e je s  

0 ' ,  entrando en a cc ió n  g r a c ia s  a unas le v a s  D ', por 

el interm edio de l a s  p ie z a s  L ' ,  L ' ,  de l a s  cu a le s  

una se a r t i c u l a  en s '  y l a  o t r a  en T ' .  Va en en­

grane co n stan te  con e l  árb ol E '  que t ie n e  un volan­

t e  propulsado p o r lo s  d ien tes  i n t e r i o r e s  E ' oue engra­

nan con lo s  d ien tes  G-' de una rueda de l i n t e r n a .

El p e r f i l  dentado i n t e r i o r  de l a  p ie ­

za A' puede v a r i a r ,  p a r a  lo  cual b a s ta  a p ro p ia r  a 

e l l a  l a s  le v a s  D'. E s ta s  entran  en a cc ió n , con p re ­

f e r e n c i a ,  p o r  el árbol E ' ,  merced a unos engranajes  

o a o t ro s  elem entos, y Lacen una rev o lu ció n  por cada

movimiento de vaivén del émbolo.

Lor el interm edio de l a s  p ie z a s  L '  y
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de l a s  b i e l a s  M' hacen e n t r a r  sucesivam ente en co n ta cto  

dichas le v a s ,  a su id a  y a su r e g r e s o , a un p ro p u lso r  i '  

con e l  árbol n ' ,  o con una cadena r ' '  ( f i g .  7 ) que ha­

ce que g ire  e s te  ú l t im i .  1 1  c i ta d o  p ro p u lso r  i '  es

accionado p o r una o más c o rre d e ra s  ü '  a r t i c u l a b a s  y p ro ­

p ia s  p a ra  h a ce r  su r e c o rr id o  con a r re g lo  a l a  c a r r e r a  

del émbolo. Las mencionadas c o r re d e ra s  se pueden i n ­

c l i n a r  más o menos g r a c ia s  a  l a  maniobra de una p ie z a  

p '  aue t ie n e  unas gargan tas  Z' en l a s  aue se mueven unos 

e je s  K' s o l i d a r i o s  de l a s  r e f e r i d a s  c o rre d e ra s  o' .

La c a r r e r a  del p ro p u lso r  i '  es propor-  

c i o n -1  a l a  in c l in a c ió n  de la s  expresadas c o rre d e ra s  

O ', de donde r e s u l t a  una v e lo c id a d  g i r a t o r i a  del piñén  

e s ta b le c id o  en el árbol n ' ,  en l a s  'mismas p ro p o rcio n es .

Si l a s  c o rre d e ra s  se mantienen en una po­

s i c ió n  p a r a l e l a  con resp ecto  a l  émbolo ( f i g .  l o ) ,  l a  

v e lo c id a d  de lo s  émbolos n '  s e r á  n u la . Aumentará 

proporcionalm ente a l a  in c l i n a c i ó n  de l a s  c o r re d e ra s  

y el sentido de r o ta c ió n  se d eterm in ará  según que 

esas c o r re d e ra s  vayan in c l in a d a s  h a c ia  l a  derecha o 

h a c ia  l a  iz q u ie rd a .

S^comprenderá me entonces no b a s ta  un 

solo c i l i n d r o ,  y que l a s  nuevas c a r r e r a s  de lo s  p ro­

p u ls o re s  deben s e r  a in t e r v a l o s  re g u la re s  y b ien  d i­

v id id o s . Ahora bien , s i  h a c ie se  i n s u f i c i e n c i a  de c i ­

lin d ro  e pueden ag reg ar  unos p ro p u lso res  cuyo movi­

miento de vaivén sea producido por e l  árb o l E / , con 

ayuda de un d is p o s i t iv o  cu a ln u ie ra .  Se puede también, 

s i  se q u iere , o b rar  en todos lo s  p ro p u lso res  por cua.1 -  

nuier o tro  medio que no sea  lo s  émbolos.

Los r o d i l l o s  c o r to s  U' y  Y' que se apo­

yan en anas s u p e r f ic ie s  l a t e r a l e s  f i j a s ,  e x c i te n  el

roce  durante el movimiento de v i v e n  del émbolo y su 

conjunto o d isp o s ic ió n  ad h eren te .
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La p l a c a  Q,' se c o lo ca  en tre  cada c i l i n d r o  

y s i r v e  de c h a s s i s ,  so lid a riz á n d o se  esas  p la c a s  q/mer- 

ced a unas v a r i l l a s  Y ' ,  u o tro s  medios análogos.

E s ta  s o l i c i t u d  oue corresponde a l a  p r e ­

sentad a en í r a n c i a ,  en 29 de Junio de 1925» se acoge a 

lo s  b e n e f ic io s  del a r t í c u l o  lo  de l a  Ley de propiedad  

I n d u s t r i a l .

- o - o - o -  3  ú í  A - o - o - o -

Los puntos de invención p ro p ia  y nueva 

oue se p resen tan  p a ra  nue sean ob jeto  de e s t a  P a te n te  

de VEIETE añosjson lo s  s ig u ie n te s :

1 2 .  -  Un regu lad or u n iv e rs a l  de movi­

miento con v a r ia c ió n  o ro g re s iv a  de v e lo c id a d  o de c a ­

r r e r a ,  obtenida por unas p a r c e la s  m e tá l ic a s ,  m ú lt ip le s  

y movibles en unas suavidades, en sentino r e c t i l í n e o  

o r o t a t i v o ,  oue co n s ti tu y e n , por su reunión, 'unos 

d ie n te s  de engranajes propios p ar  ̂ e n tra r  en unos hue­

cos o cavidades merced a unos r e l i e v e s  opuestos y  

rae sucesivam ente a f e c t a n la  forma de unos d ien tes  

a n ta g o n is ta s  con lo s  que se encuentran siempre en 

engrane co n stan te  cu a le s q u ie ra  nue sean su diámetro  

su forma y su paso.

2 a . -  Un d is p o s i t iv o  de tran sm isión  

de movimiento, con a r re g lo  a l  in v en to , ap licad o  a 

dos á rb o le s  separados, motor uno de e l l o s  y  tran sm i­

sor de movimiento el o t r o ,  nue se prolongan en e l  

mismo e j e ,  lo  que se l o g r a  merced a unas p a r c e la s  

m óviles cada una de l a s  cu ales  se a r t i c u l a  en l a  cavid ad  

de unas a n i l l a s  o coronas nue se d e s liz a n  en unas 

c o r re d e ra s ,  yendo esas  p a r c e la s  m óviles en engrane

con unos piñones s a t é l i t e s ,  de su e rte  que el d esola-  

zamiento de esas a n i l l a s  o coronas en lo s  piñones
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perm ite engranar todos io s  u i-m etros de esos p ico n e s , o 

de la s  co ro n as , a f i n  de ^ue aumente o disminuya l a  

v elo cid ad  del árbol tran sm iso r  h a s ta  l a  inm ovilidad de 

é s t e ,  que g i r a  en el mismo sen tid o del árbol m otor, o

en sentido in v e rso .

32 . -  un d is p o s i t iv o  de tran sm isión

de movimiento con a rre g lo  a l  in v en to , aplicado a una 

tran sm isió n  por cadena cuyos eslabones t ie n e n  'unas 

p a r c e la s  m óviles a r t i c u la d a s  en su cavid ad y  que engra­

nan continuamente, p or una de sus extremidades s a l i e n ­

t e s ,  con e l  endentado de unos piñones cón ico s  que se 

pueden d esp lazar  por un me'di o conocido.

4-Q. -  Un d is p o s i t iv o  de tran sm isión  

con a r re g lo  a l  Invento, ap licad o  a lo s  m otores de ém­

b o los , que per.nite u t i l i z a r  directam ente el movimien­

to r e c t i l í n e o  de esos émDolos suprimiendo l a s  b ie la s  

y lo s  c ig ü e ñ a le s ,  lo  que se o o tien e  merced a una c r e ­

m a lle ra  en engrane con una 'rueda de l i n t e r n a  d e s l i z a -  

ble en un marco que rueda en unos r o d i l l o s  c o r to s ,  

llevando igualmente e l  expresado cuadro unas le v a s  

-ue obran en un sistem a de p a l .n c a s  de co rre d e ra s  

a r t i c u l a d a s  y r e g u la b le s ,  cuya in c l in a c ió n  en un pro­

p u lso r  perm ite  que v a r íe  l a  c a r r e r a  y , por con sig u ien ­

t e ,  l a  v e lo c id a d .

-  Un regu lad or u n iv e rsa l  de movi­

miento con v a r ia c ió n  p ro g re s iv a .

Tal y como- se ha d e s c r i to  en l a  ¿..emoria 

que an teced e , represen tado en l o s  dibujos que se acom­

pañan y con lo s  f in e s  que se han e s p e c if ic a d o .

E s ta  memoria c o n s ta  de ocho h o jas  e s c r i ­

ta s  p or una s o la  c a r a .

i..adrid, A de Iteyo de l $ 2o.

P. A.
Alberto ue Elzabura 

Por Poder __
/y  r .
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