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P A T E N T X

a favor da
Don, JoaGQuin Treeserrasald
por:
® Mecanismc para accionar loe oilindros de estirado en las miQui-

nas de hilar "

Mexoriasa Descriptiva

El meoanismo de ruedss dentadas, emplo;do usuilmente en las
miquinas de hilar pars acclonzr loe oilindros de eztirado, esti calou-
lado de tal manera que, por sjemplo en las riSuinas de hilar continuas
de anillos, se obtiene una relaocidn de transmisién de 5 a 15 veoss (por
térmiro medio de 10 veoes) entre 61 par de oilindros alimeéntadores y el
por de oilindros estiradores., En los @208 en Que precisa una mayor re-
laoidén de tranamiaién especialmente en le3 mecanismos de gran sstirado,
é3 neocesxio introduoir en el meécaniamo motor una o dos ruedas interme-

dias mas., Debido al gran numero de ruedas dentadas se produce mucho -




97 .837
-2 -

juego en el mecanismo motor y ademls resulta lmposible coloocar las nue-
vas rusdss intermediarias dentro del armazén y ohbierta e las ruedas ya
‘existentes,

Esta patente se refiere a un mecanismo motor ocon el ouil se eviia
f4oilmente ¢ste inoonveniente, 13 novedad consiste en gque en lugar de la

transmis idn usada hasta ahora entre los cilindros d imentadorea y los oi-

lindm s estiradores se coloo un mecanismo planetario. De esta manera se
pueden obtener de lamaner: mis sencilla grandes relaclones de tranemi-
sion ocon una marcha m4%s regular y libre de saoudidas de los ollindrow ea-
tiradores que hasta el presente, ¥l mecanismo puede colooaras fiocllmente
en ol interior de la cubierta protectora corriente ddl engranaje y ademai:
permanece invariable el método de variar la relacidn de estirado cambian
do la rueda de cambio de nliaero y 1la rueda del o¢ilindro alimentador,

In & plano adjunto 3e representa como ejemplo una forma de eje-
cuoidn de este mecanismo sienio la figura 1 una vista de frente y la fi- (
gura 2 una seodcidn parcial a mayor escala,

Fl oilindro estirador inferior -1- 68 movido de la manera acos-
tumbrada por medio de la rueda dentada -2- del tambor, °pn 6l aje del
oilindro -1- v& fijado el pifién dentado -3- que mueve al mismo tiempo
a la rueda dentada -li- dispuestas en €1 sitio usual, Esta rueds -4- for-
ma ya parte del mecanismo planctario 81 cual estid constituido ademds -
por la rueda central -5- fijada al cubo interior de la rueda -4- por el
disco ~7- fijado al artpl -6- y que sostiens a una o variaa ruedas pla-
netarias -&- y por la rueda dentada interlormenta -10- sujetlc sl sopor-
te -9~

Sobre 81 arbol -5- v4 fija la rTueda de camblo de nfimaro -31- Que
por msdic de la rueda -12- musve o1 cilindro alumentador inferior -13-,

Al girar las rwe das -4-5- 1z rueda -5- engrana ocon las ruedzs -

-8- y estze giran rodendo en el interior de la rueda fija -10-,Con €llc
se arrastra al disco -7- que estd sujeto al Arbol -5-val moverae este nue-
Ve a la rueda -1l-, Esocoglendo convenientemente las relaciones de trans

misidn entre los ruedas -5- y -10- se pueden variar dentro de 103 més
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extensos limites 1zs relaciones de transmisidn., El1 ocambio de estira-

do en 0ada caso 3% consizue ocomo de costumbre por la ruada de ocamblo

de ntmero -1l1- y la rued: -12- dsl cailindro alimeantador. P2ra ello

¢l mecanismo planstario estf unidec sn oonjunto de ta1 manera al 3o-
ports «3- y al &rbol -6 que ambos pueden ser, junto oon el meoanis-

mo planetaric, rovidos alrededocr d2l eje del cilindro estirador -1l-,

Ungventeja especial ds eata disposioién oonsiste en Gue de
le maner: mfs s5c¢n0ills puede pasarse 48 108 mayores estirados 3 loe
rfia pequefios, pn e2te caso se quitan las ruedas planetarias -%- y se
fija la rueda -4- al Arbol -6- por ejemplo, por medic de un tornillo
de fijeoidn u otrc medic oonveniente,

La marohz del meoanismc 8s extraordinariamente trarquila lo
cual 63 éspecialrentes importante para los grandes ostirados, y si se
diasponen 40s 0 tres ruedas planetatias -&- se limita prictiosmente e}
Jucgo dei meocnismo a ungrade imperceptible,

==z, NO T A,.z32-~ . : >
Se reivindica como objeto de esta patente:

1) . Meoanismo para accionar los oilindros de estirzdc en las ma-
Quinas de hilar caracterizzdo por la disposioién de un mecanismo plas
netarid (4510) entre 108 cilindros eatiradores (1) y loe oilindros -
alimentadores (13).

2). Meocanismo segin la reivindicaoidn 1, paracterizado porqus
el medanismo planetario puede oacilar alrededor del eje del cilindro es-
$43v2d27 17) junto con el soporte de la rueda de cambio de nfimero (11),.

3). Meocanismo para avoionar loe clindros ds estirado en las mé-

Quinas de hilar,

Bircelona, 23 de abril de 1926,
» P., A.
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