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P A T E A T E

a favo 7 da
Don. J o a q u í n  T r e e a a r r a e

pop:

* Maoaniamo para accionar loa cilindros de estirado an las máqui­

nas da h ila r  "

M e m o r i a  D e s o r i p t i v a

*•
El meoaniemo da ruedas dentadas, empleado usualmanta an las 

máquinas de hilar para accionar loe cilindros de estirado, está calcu­

lado de tal manera que, por ejemplo en las máquinas ée h ila r  continuas 

da an illo e , se obtiene una relación de transmisión da 5 a 15 ▼sosa (por 

termino medio da 10 vocea) entre e l par da oilindroe alimentadores y al 

par da cilindros eatlradorea. En loe casos an que precisa una mayor re­

lación da transmisión especialmente en los mecanismos de gran estirado, 

es necearlo introducir en e l  mecanismo motor una o dos ruedas interme­

dias mas. Debido a l gran número de ruedas dentadas ee produce mucho -



juego en el mecanismo motor y ademas resulta Imposible colocar las nue­

vas ruedas intermediarias dentro del armazón y obbierta tie las ruedas ya 

existentes.

Esta patente se refiere  a un mecanismo motor con el cual se evita 

fácilmente este inconveniente. La novedad consiste en que en lugar de la  

transmisión usada basta ahora entre los cilindros ¿L imentadorea y los c i ­

lindros estiradorea se ooloaa un meoaniemo planetario. De esta manera se 

pueden obtener do lajmanern máe sen cilla  grandes relaciones de transmi­

sión con una erraba mri3 regular y lib re  de sacudidas de los cilindro* es- 

tiradores que basta el presente. El mecanismo puede colocarse fácilmente 

en el in terior de la  cubierta protectora oorriente d ll engranaje y ademái 

permanece invariable el método de variar la  relación  de estirado cambian' 

do la  rueda de cambio de número y la  rueda del cilindro alimentador.

En el plano adjunto se representa como ejemplo una forma de e je ­

cución de este mecanismo siendo la  figura 1 una vista de frente y la  f i ­

gura 2 una sección parcial & mayor escala.

El cilindro eatirador in ferio r -1 - es movido de la  manera acos­

tumbrada por medio de la  rueda dentada -2 - del tambor, \ tí el aje del 

cilindro -1 - vá fija d o  el pifión dentado -3- que mueve al mismo tiempo 

a la  rueda dentada -4 - dispuesta en el s it io  usual. Esta ruede for­

ma ya parte del mecanismo planetario el cual está constituido además - 

por la  ruada central -5- fijad a  al cubo in terior de la  rueda -**■- por el 

disco -7- fijado al árfcpl -6 - y que sostiene a una o varias ruedas pla­
netarias -g- y por la  rueda dentada interiormente -10- sujeto al sopor­

te  -9 -.

Sobre el árbol -ó- vá f i ja  la  rueda de cambio de número - i l -  Que 

por medio de la  rueda -12- mueve el cilindro alumentador in ferior -13-.

Al girar las rué das -b -5- la  rueda -5 - engrana con las ruedas - 

-2 - y estas giran rodando en el in terio r de la  rueda f i ja  -10- .Con elle 

se arrastra al disco -7- que está sujeto al árbol - 6-y§tl moverse este mué 

v« a la  rueda -11-. Escogiendo convenientemente las relaciones de trans­

misión entre la s  ruedas -5- y -10- se pueden variar dentro de los más
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extensos lim ites las relaciones da transmisión, SI cambio de estira ­

do en cada caso as consigue como de costumbre por la  ruada de cambio 

de número -11- y la  ruad* -12- del cilindro alimentador. Pora ello 

e l mecanismo planetario esta, unido en conjunto de ta l  manera al so­

porta -9- y a l Ir bol -6- que amboa pueden ser, Junto con el mecanis­

mo planetario, movidos alrededor del e je  del cilindro eatirador -1 - , 

Unsfventaja especial de esta  disposición consiste en que de 

la  manera mis sencilla  puede pasarse de los mayores estirados a loe 

náa pequemos, este caso se quitan las ruedas planetarias -S- y se 

f i ja  la  rueda -*f- al árbol -6- por ejemplo, por medio de un to m illo  

de f ija c ió n  u otro medio conveniente.

La marcha del mecanismo es extraordinariamente tram u lla  lo 

oual es especialmente importante para los grandes estirados, y ei se 

disponen dos o tres  ruedas planetarias -S- se lim ita prÍcticamente el 

jusfeo del mecanismo a un grado imperceptible.
“-==. 0 T A..ss--

Se reivindica como objeto de esta patente:

1 )  . Mecanismo para accionar loe cilindros da estirado en las má­

quinas de h ilar caracterizado por la  disposición de un mecanismo pía» 

notario (h«10} entre los cilindros eatlradorsa (1) y loe cilindros • 

aliasntalores ( i3) .

2 )  . Mecanismo según la  reivlndioaoión l ,  psracterizado porque

el mecanismo planetario puede o sollar alrededor del e je  del cilindro es- 

tiindc? f' )  junto con el soporte de la  rueda de cambio de número (11 ).

3 )  . Mecanismo para auolonar loe cilindro a de estirado en las ma­

quinas de h ilar.
Barcelona, 23 de ab ril de 1926. ,
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