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M S M O B I A  D S S G H I P T I V A

para una patente de invención por veinte años, por = un apa 
rato indicador de promedio de velocidad, para vehiouloa 
a favor de Don Ignacio SAGNIER, residente en Barcelona, Ram­
bla Cataluña, 104#-

Siempre ha sido de interes para todos los automovilis­
tas y oonduotores de vehículos en general, e l conocer no solo 
la velocidad alcanzada en un momento dado# sino también el 
promedio de velocidad obtenido durante un trayeoto determina­
do* 3sto se ha logrado hasta hoy, dividiendo el espacio reco­
rrido, por el tiempo empleado en reoorrerlo; operaoión que 
ademas de molesta es muy expuesta a equivocaciones#
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3l aparato objeto de esta patente indica continuamente 
por una señal que recorre un limbo graduado, el promedio de 
velocidad correspondiente al reoorrido efectuado a partir de 
un punto e instante determinado# Ahorra trabajo y al mismo 
tiempo aloanza la preoisión propia de una máquina fundada en 
dos mecanismos de exoatitud reconocida; un cronómetro y un 
ouent a-kilómetro s#

los errores que puedan llegar a ocasionar estos apara­
tos, aun funcionando en condiciones bastante malas comparado 
oon lo  que se les exije corrientemente, no llegan a afectar 
el resultado de una manera apreoiable, siendo de advertir que 
no interviene para nada el mecanismo de un maroador de velooi 
dadee, que siempre está sujeto a errores#

Funcionamiento del aparato.

Si extremo de un estilete se mueve en ufa plano, simul­
táneamente en dos direooionee que dan la resultante oorrespon 
diente; estas direcciones son paralelas a dos ejes ooordena -  
dos situados en dicho plano y cuyo origen llamaremos O* (véa­
se la figura 1)#

las distancias raoorridas por el estilete , paralela -  
mente a un eje T, son proporcionales al tiempo y las parale­
las al otro eje D son proporcionales a las distancias kilomé­
tricas recorridas# Prácticamente se consigue esta proporcio­
nalidad valiéndose de un mecanismo análogo a un aparato medi­
dor de tiempos y de un cuenta-kilómetros u otro meoanismo 
equivalente#

De manera que el estilete  irá recorriendo los distin­
tos puntos del plano, a cada uno de los  cuales corresponderán
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un espaoio recorrido y un tiempo empleado en recorrerlo y por 
lo tanto un promedio*

Se ve que ai e l estilete ha partido del punto o, los 
puntos de igual promedio corresponden a reotas que forman un 
haz, concurren todas en el origen o*

De modo que una aguja que gire alrededor de un eje pro 
yectado en el origen 0 y siga constantemente al estile te , irá 
coincidiendo sucesivamente oon las rectas que constituyen el 
haz y si en la intersección del oirculo trazado por el extre­
mo de la aguja oon las diversas rectas del haz, ponemos los  
números correspondientes a los promedios, la aguja estará 
siempre sobre el número que indica el promedio buscado#

En la figura 1 se ven los dos ejes T y D que forman un 
ángulo mayor que 90 grados y las rectas de igual promedio que 
en la figura se han trazado suponiendo que el minuto y el Jd.- 
1 órne tro tienen la misma dimensión sobre los respectivos ejes# 
Es el gráfico adeouado para una distancia de 300 kms# y 5 ho­
ras como máximo de recorrido#

Descripción detallada del aparato»

los do 3 ejes de tiempos y de espaoios recorridos, es­
tán materializados por las piezas B y D (figura 2)» Podrían 
formar un ángulo oualquiera, pero el ángulo del dibujo es el 
mas conveniente#

la pieza B (figuras 2 y 3) es una cremallera, oon la 
que engrana la rueda K  (figura 3) que forma parte del aparato 
de relojería  a (figuras 2 y 3) y por la rotación de la oual 
el aparato A se traslada a lo largo de la pieza B»

Se disponen las cosas de manera que al llevar A a la



parte superior de B, se da cuerda al aparato de relojería ; con 
esto, el resorte puede trasladar a’ A hasta la parte inferior 
de B en un espacio de tiempo conveniente*

B lleva en su parte inferior un manguito C (figura 2) 
roscado interiormente y por e l interior del oual pasa un eje 
D (figura 2 ) con la rosca correspondiente*-por la rotación de 
D, B que no puede girar pues se lo impiden las guias G (figu­
ras 2 y 3), se traslada en la dirección correspondiente*

la rotaoión se oomunioa a D por e l eje Z (figura 2) 
que gira con una velocidad proporcional a l espacio que reco­
rre el vehioulo* Bo se representa en el plano la  continuación 
de z, pues este debe ir  unido a un ouenta-kilómetros o apara­
to equivalente, cuya disposición detallada 3erá la convenien­
te en oada oaso, teniendo en cuenta que el conjunto del apa -  
rato está proyectado en el plano adjunto, para dejar aufioien 
te espacio disponible que permita incluir en un solo bloque 
otros aparatos como ouenta-velooidades, cuenta-kilómetros, 
relojes, etc*

93 un punto ouaIquiera de A podremos fija r  el e s t ile ­
te B (figura 3) de que hemos hablado antes*

la aguja F (figuras 2 y 3) gira alrededor del eje o 
(figuras 2 y 3) y su seoción tiene forma de U en oiyo inte -  
rior se introduce el estilete para guiarla* Pueden usarse 
otras disposiciones para haoer seguir la aguja al estilete*
21 punto 0 corresponde al origen de coordenadas*

Como el estilete debe partir del punto Q y esto no es 
posible materialmente pues coincidiendo la punta del estile ­
te con el eje de giro, no quedarla fijada la posición de la  
aguja, el estilete puede desplazarse con respeoto a a, en la  
dirección del T de tiempos, para que su distancia al eje o



no sea menor que una magnitud fijada por un tope; un pequeño 
resorte que aotua sobre dicho estilete , restablece su posi - 
oi<5n en ouanto oesa la aooión del tope* Beto equivale a ha -  
oer que el movimiento del estilete  según T, vaya retrasado 
del A en un espacio de tiempo conveniente; lo que se traduoe 
en la práctica en que el aparato no maroa lo que debe hasta 
que han transcurrido unos minutos-

la figura 4 es un detalle de la unión de A oon el esti 
lete, siendo Q un tope solidario a la aguja, V otro tope que 
determina la posición normal del estilete y U el resorte ya 
citado*

Por lo  dicho anteriormente, a oada posición de la agu­
ja, corresponderá un promedio determinado; hay muchas maneras 
de lograr la indicación prácticamente; una de ellas es dar a 
P (figura 3) la forma que se indica, oon lo  que su extremo N 
(figura 3) reoorrerá un limbo I*

Ssta disposición espeoial persigue el objeto de dejar 
el espacio necesario para otros meoanismos si oonveniene*

la graduación del limbo del aparato depende de la  reía 
ción de velocidades de A sobre B y de C sobre Dy estará indi- 
oada en kms* x hora o millas x hora según se desee*

la puestq en oero se verifica  aooionando primero el 
boton M (figura 3) que mediante e l juego de engranajes H ( f i ­
guras 2 y 3) lleva c a ai posición primitiva, con lo  que la 
aguja marcará cero y subiendo después A hasta su posición ini 
cial*

Hay un dispositivo I (figura 2) que no es mas que Un 
acoplamiento de ejes por frotamiento que permite el giro in­
dependiente de Z y D*
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Descrito suficientemente el presente invento lo  que 
se declara como de novedad e invenoión propia, son las s i­
guientes reivindicaciones:

£11-. Uh aparato indicador de promedio de velooidad, para 
vehículos, caracterizado porque el acoplamiento de un reloj 
u otro aparato que produzoa movimientos proporcionales al 
tiempo, con un cuenta-kilómetros u otro aparato equivalente, 
en forma que puedan originar movimientos relativos de una su­
perficie  y un punto, según las direcciónes correspondientes 
a las coordenadas de un si atona de ejes cartesiano, polar u 
otro oualquiera de representación gráfica#

2- # Un aparato indicador de promedio de velocidad, 
para vehículos, según reivindicación 1, caracterizado porque 
la materialización del punto sujeto a la resultante de estos 
movimientos, mediante un estilete que por su forma obliga a 
estar constantemente en contaoto oon ál a una aguja que gira 
alrededor de un eje y que teniendo siempre dos puntos f i ja  -  
dos que son, su intersección con eje citado y el.de contao -  
to con el estilete , adquiere posiciones determinadas, corres­
pondiendo oada una a una indioaolón de promedio que está ins-
ori ta en un limbo graduado en kms x hora o millas x  hora» 

a3 - , Un aparato indi oador de promedio de velocidad, 
para vehículos*- Según se describe y reivindica en la presen­
te memoria descriptiva y  se ilustra oon I ob dibujos que a la 
mi sma se aoompañan *
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Consta esta memoria desoriptiva de siete páginas fo 
liadas y escritas por una sola oara.

Madrid, a 26 de abril de 1926.- 
Leooailo López y López#
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