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Memoria Descriptiva

Esta invencidn se refiere a los aparatos estiradores emplea-
dos en hilatura pars el estirado de las fibras textiles.

La invencidn tiene por objeto perfeccionamientos que fzaoili- ig
tan el deslizamiento y distribucidn de las fibrae haciendo posible au-
mentar considerablemente el estirado sin alterar la regularidad de seo-
¢ién de la mecha estirada y que permiten Que las fibras mas cortas aei
como las de maxima longitud sean sujetadas hasta el momento en que son
estiradas de la mecha por los "cilindros ahteriores"™ o cilindros esti- .
radores, de manera que la operacién de estirado puede efectuarse oom- ‘g

pletamente en toda la longitud de dichas fibras y de modo que tanto 1la fk
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mas corta de las mismas como la de mayor longitud estén sujetas toda-
via por un extremo mientras que siendc estiradas por el otro son recw=
tificadas y paralelizadzs.

Es ya sabido qué la operacion de estirado se practiica gene-
ralmente entre una serie de cilindros convenientemente sepsrados y dis-
ruestos por pares, Las fibras sujetas por el primer par de cilindros -
son estiradas por otro par de cilindros, @ltimos de la serie, denomina-
dos generalmente cilindros anteriores o cllindros estiradores, 12 velo=
¢idad circunferencial de estos oiliniros anteriores es mayor Que la de
los cilindros pracedentes dé manera que las fibrasbe deslizan entre los
dlindros del par 0 pares intermedios, pero estos 1dltimos no deben -
permitir el deslizamiento de las fibras mas Que en el caso en que estas
son estiradas por dichos cilindros anteriores.

Para sujetar a las fibras permitiendo al mismo tiempo este -
deglizaniento condicional, ,Jo08 cilindros superiores del par intermedio
comprimen a las fibras por su propio peso scbre los cilindros inferio-
res de cichos pares, pero la distancia entre el punto en el cual se e-
fectia la compresidén y el punto en el cual son estiradas las fibras por
los cilindros anteriores se encuentra limitada por el diametro de los -
dos pares de cilindros y todas las fibras cuya longitud no es mayor que
esta distancia, dejan de ser sujetas por dicha compresidén antes de ser
estiradas por 108 cllindros anteriores y son estiradas dongitudinalmen=
te y de una maners irregular por las fibras que¢ se mueven a la veloci-
ded del estirado, Esta distribucién desigual produce imregularidades -
que son mas pateﬁtes en la mecha estirada ouanto mayor es el grado de
estirado, La citada compresién por los cilindros, superiores actuales
no puede ser ejercida sobre todas las fibras que pasan al mismo tiem-
po, las que se encuerntra en el centro de la mecha se encuentran muy «
fuertemente comprimidas mientras que lzs Que se encuentran a los lados
Yy que forman un espesor mucho mas peduefio no son wgidas entre los cie
lindros y son estiradas irregularmente con las fibras ocortas.

Estos inconvenientes se evitan con la presente invencion -
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efectuando el estirado junto a los puntos en loe cuales las fibras
8¢ encuentra sujetas por cilindros provistos de dientes o puias los
Ccuales constituyen lo que denominaremos "filtro" dispuesto para re-
tener las fibras sin una presién exceiiva y de tal manera Que todas
las fibras son sujetas y cada uns pueds ser séparada de 1z masa sin
desarreglar a las demis .
En los plarmos ﬁdjuntos la
Figura 1 es un alzado de una forme de la invencién aplica-
da a una mafuina de hilar algoddn % otros materiales con fibrés cor-
tas y fibras delongitud varisble.
La figura 2 es un alzado de un extremo de la figura 1 con
raries 2n seccidn,
La figu'lra 3 representa una disposid on de 1o0s oilindros
para el estirado de mechas sin fibras cortas,
La figura 4 represents determimdos cilindros de la fi-
gura 3,
| » Las figuras 5 a 9 representan a mayor escala varias for-
mas de cilindros provistos de dientes Que rueden ser empleados en el
estirado.
| La ejecucion representada en las figuras 1 y 2 comprende
dos cilindros A y B provistos de dientes con puntas de forms espe-
cial que se describira mids adelante, las cuales retienen a las fi-
bras sin impedir sin embargo su movimiento de deslizamiento cuando
son estiradas. Los anillos A' y B! (figuras 1 v %) e cuero, caucho
© un material amnilogo, se encuentran aplicsdos a cada extremo de los
citindros A y B} estos anillos se encuentran en contecto con otros -
anilios o'arandelas C' del cilindro transportador C qQue se extiende
en toda la longitud de la maqQuina, Dichas arandelzs o anillos C°® son
rayadas y transmiten los movimientbs del cilindro C a los cilindros
A y B por contacto de su rayado oon 108 anillos A' y B', Los pares -
Ge cilindros A.D. y B.E. se denominan cilindros intermedios y cada -

elemento 0 par puede separarse cuando convenga,
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, T Lo® cilindros superiores D y g los cuales pueden ser lisos
0 recubiertos de cuero, como de costurbre, se apoyan sobre lés cilin-
dros A y Bygiran por contacto permanente con 10s mismos es decireste
contacto no es nunca interrumpido bor el pasc de las fibras retenidas
entre los dientes de los citadoe cilindros A y B. Estos Tltimos junto
con les cilindros superiores D y. B pueden separarse ligeramente . El
cilindro transportador C evita las dificultades que de ello se deri-
ven impidiendo siempre la obtencién en 1la préactica de un movimiento
positivo y regular de los cilindros de requefio dismetro separzdos por
una pequefia distancia,

El cilindro anterior o cilindroestirador F estd finamente
rayado y las fibras se encuentran comprimidas contre dichoe rayadec por
un segmento met&lico ¢ de manera que son estiradas longitudinalmente
por dicho ocilindro F. la presion del segmento sobre del rayado es re-
lativamente d®bil y és ejercids de preferencia por dos segmentos al
mismo tiempo.por medio de una rlaca a resorte E que se apoya en un -
saliente conico oilindriccF' situado en el centro del plam Bectangu-
lar formado por cada segmento pudiendose regular la presion de dicha
Placa por medio de los tornillos J y J', Dichos segmentos pueden ser
separados y colocados de nuevo sin alterar fu presién ¢ sin parar la
médqiina estando curvados los extremos de lé placa resorte E parz evi-
tar el roce de sus extremos sobre el rayado del cilindro F al ser se-
parzdos 1o8. segmentos,

En frente de loa cilindros B y E existe um guia para lg -
mechs oconstituida por una barra lorgitudinal K que sostiene a las hor-
Quillae L que regulen la entrade de la mecha en el aparzto, la gula =
presenta un movimiento de vaivén con periodos de reposo en Qada extre-
mo de su recorrido. Esta guia participa en la operacion de estirado y
8u velocidad es pr&porcionada a la longitud mediz de las fibras que =
deben ser estimdas, El movimiento de vaiven de la barra K puede obte-

nerse por varios medios ya comcidos. En la figure 1 este movimiento



es obtenido por fiedio, de la polea M provista de una clavija excén-
trica N y dos brazos P y P! fijos en la barra K y que son empujados
alternativamente unc héeia a la derecha y el otro hacia la izvuier-
da por la clavija N, El periodo de reposo de 1a gula a cada fibal de
8u recorrido es equifalente al tiempo requerido por la clavija N pa-
Ta pasar de un brazo al otro. La polea M puede ser escalonada de ma-
nera que la velocidad de la guia de la mecha puede ser variada corrien-
do la correa que mueve la polea hacia un paso de distinto dizmetro.
Guiada por las horquillas L la mecha penetra oblicuanwnté -
entre los cilindros B y E formando ondulaciones que son mis numerosas
Yy por consiguiente de angulo mas agulid a medida que la velocidad de 1la
guia de la mecha sea mayor en relacion con I velocidad circunferencial
de los cilindros, Estas ondulaciones continuan entre los cilindros B E
Yy A 3 que presenfan una velocidad circunferencial igual hasta que aban-
donan el segmento F y las fibras Que son retenidss entre loe dientes de
los cilindros A y B avanzan a la velocidad circunferencisl de dichos -
¢ilindros hastz que su extremo habiendo alcanzado los segmentos ¢ es -
estirado sobre el ultimo por el rayado del oilihdro estirador F, A par-
tir de este momento las fibras se encuentran a 1z velocidad de éstisado
es decir que avanzan a medida del cilindro estirador F cuya velocidad
elrcunferencial es mayor que la de los cilindros precedentes y se des-
lizan entre 1os dientes de los cilindros A y B separandose de las fi-
bras cuyo extremc anterior no ha alcarnzado todavia los segmentos G y
que continuan avanzando con los cilindros dentados,
Se observar® en las figuras 2 y 9 Que la.entrada de las fi.
bras entre el segmento G y el cilindro estirador F tiene lugar junto
a los dientes del cilindro A, Esta disposicién es importante para la
invencién puesto que resuelve la cuestién de los espacios libres en
el estiiado ¥ la longitud minima de las fibras que inicamente dejan
de ser sujetas por los dientes de los cilindros 4 ¥y Bouando son sepa-

rados de los mismos por el cilindro estirador F. Las flbras mis cor-



'tas son por cohsiguiente rectificadas y paralelizadas tan bien como
las fibras de otras longitudes oon las cuales se encuentran luege -
aglomeradas por torsién al dejar el segmento en el punto -o-.
Siendo las filras mejor sujetadas por 1los cilindros dentadcs
a medida que las ondulaciones sonmas numerosas Y Que la longitud me-
dia de las fibras es moyor, la velocidad de la guia de la mecha debe
ser por consiguiente disminuida para la fibras larges y aumentada paw
Te las fibras cortas, Estas fibras son tambien mas firmemente sujetas
por el rayado del cilindro estirador F a medida Que su posicion en di-
cho cilindro forma un Sngulo mis agudo con dicho rzyado, Las fibras «
llegan a formar un &ngulo en formacién helizoidal sobre él cilirdro es-
tirador F y conservan el angulo de esta helice al pasar bajo el segmen-
10 G reteniéndolas este mas facilmente en el rayado que si estuvieran -
colocadas en &ngulo recto con el mismo, » estas consideraciones se de-
duce Que la ligera presién del aegmenfo & es suficiente para asegurar
€l movimiento reguler de las fibrae por el cilindro estirador ¥ ¥ que
esta disposicién de la invencién, ademas de la facilidad con que las -
fibras pueden deslizarse entre los dientes A ¥y B cuando son estiradas
por el cilindro estirador F facilita el que un segmento conveniente G
seéa usaco en oombinacidn con un oilindro estirador finamente rayado -
pare mover a las fibras regularmente a la velocidad de estirado,
Tenlendo en cuenta esta combinacidn del s egmento @ coﬂ el oi-
lindro estirador F los cilindros dentzdos A Yy B pueden conducir las fi«
bras a dicho segmento G junyo 21 ocilindro dstirzdor F el cual las esti«
ra longitudirsimente a una velocidad acelerzda y separiandolas de 108 -
diehtes de 108 dlindros A y B con un movimiento de desliz, siendo asi
las fibras oortas, tan bien omomo la® largas, estiradas, rectificadas y
paralelizadas p-or completo en toda su longltud,
El diagrama de la figura 3 represents una disposicién pare
el estirado de fibras de las cuales la mayor longitud es inferior a aa
distancia U y le longitud L de las fibras més cortas es mayor que la -

distancias X.
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La figura 4 representa un alzado del cilirdro transportador
C y los cilindros B y E de la figura 3, Todos estos cilindros se en-
cuentran bajo las miamas comlicicnes y presentan las mismas referen-
clas en las figuras 1 y 2,

La distancia U puede por consiguiente ser sumentada para fi-
bras de mayor longitud ocoloc¢andc una o mas series de cilindros C,B,E -
entre el cilindro estirzdor y el par de cilindros alimentadores usua-
les Ry T, Este nltimo par puede tambien ser emplezdo en la disposicién
de las figuras 1 y 2,

En 1la figuia 3 el segmento G colocado encima del cilindro 8-
tirador F en lugar del cilindro corriente de rresidn, permite aumehntar
la distancia X entre dicho segmento y los dientes de 1o0s cilindros A -
cuando la longitud de las fibras mas cortas de la mecha e=s mayor, mien-
tras el extremo posterior de dichas fibras sea siempre sostenido por diw
chos dientes cuéndo el extremo anterior de las mismas fibras alcanza al
seguento G.

fara el mismo objeto y bajo las mismas condiciones puede usar-
ge con la disposicibén de la figura 3 una guia de mecha que presente un
periodo de reposo como en las figuras 1 v 3,

Las figuras 5 y 6 representan un ﬁar dercilindros de los cua-
les el inferior B va provisto de pequefos dientes puntiagudos ~-c- dis-
puestas helizoidalmente o en otra formé conocida, Dishos dientes -c- es-
t&n disruestos para formar lo que podemos llamar ﬂn *filtro® dispuesto
pare retener a las fibras sin comprewién directa por otro cilindro o «
riembro en contacto, de maners tal que todas las fibras som sostenidas
y pueden independientemente ser separadas de la masa de 1s mecha sin
desareglar a las demss fibras, Bl cilindro muperior E gira por la ac-
cidén de su cilindro inferior E con el cual se mantiene continuamente -
en contacto por su propio peso, ge observars que dicho cilindro supe-

rior n¢o comprime directamente a las fibras y no es por tanto levantado

nunca por el paso de la mecha, Dicho cilindro superior E que puede te-



- & -

ner su superficie lisa o recubierta de una envoltura o an2logo o que
puede estar provisto de dientes retiene muchas veces a la mecha en el
filtro a nigel de las puntas de los dientes y bajo estas condiciones
el peso, presidén y estirado producido por dicho cilindro,factores que
son los principales en el método corriente de estirado, no son en e aw
te caso de la gas ligera importanoia, La m cha ya no es comprimida en-
tre dos cilindros, sino Que la resistencia necesaria pra evitar tal a-
vance es producida por el filtro cuyos dientes penetran en la mecha -
dividiéndola y facilitando el deslizamiento de 1as fibras y este des-
lizamiento entre los dientes impulsa a dichas fibras a juntar -se nue-
VO y colocarse paralelamente al sufrir la traccion proéucida por el -
cilindro estirador F,

1,28 observ#cionea anteriores se aplican asimismo a los ei-
lindros de la clase representada en la figura 7 y & en 103 cuales 108
dientes se enwmentran dispuestos circularmente en ambos cilindros B y
E',dichos dientes pasgn uno entre otro sin tocarse y penetran en la -
mecha cuyas fibras separan deslizindose estas facilmente al ser accio-
nadas por el cilirdro estirador,

Lz figura 9 representé un ¢ilindro A con dientes muy inocliw«
nzdos que retienen a las fibras junto al cilimiro estirador F., Estas -
disposicidn permite prescimiir del cilindro superior cuando 15 mecha
representada por R' rodea una porcién de dicho cilindro dentado A, La
traccidn de las fibras a la velocidad de estirado es suficiente en es-
te casc para due la mecha pemetre y sez retenida en el filtro y por -
consigulente el cilindro superior D de las figuras 1 y 2 no es necesa-
Tio sl los dientes del cilindroeA estzn inclinados hacia atrfs como se
represeata,

for consigulente pueden ser usadas diferentes clases ya co-
nocidas,de superficies para formar el filtro y retener las fibras pere
los dientes cortados en el metal de los cilindros y los cuales deben -
ser especlalmentie combinados y fabricados para la presente invencidn -
satl sfacen por completo a las condiciones exigidas pars obtener 10s re-

sultados antes citados,
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Se reivindies domo objeto de esta patente:

1l). Aparsto para el estirado de fibras textiles csracterizado por
uno o més cilindros provistos de dientes (A B) para efectuar 1a opera-
cion de estirado formando dicho cilindro o cilindros un "filtro" dis-
puesto para retener las fibras sin compresidn directa por cualquier o-
tro cilimdro o miembro #e contacto, con lo cuial todas las fibras son =
sujetadas y cada una de ellas puede ser separada independientemente de
la masa de la mecha 8in desarreglar a las fibras restantes,

2). Un aparato segin la reivindi mcidn 1 caracterizado por que -
los extremos de los cilindros(4 B) van provistos de anillos de cuero,
goma o un material anslozo (4' B') apoyando se dichos anillos sotre 1la
superficie rayada (C') de un cilindro transportador (C) el cual hace
girar a dicho cilindro imermediario por contacto de la superficie ra-
yada con los anillos citados,

3)s Un aparato seg@n lés reivindicaciones 1 y 2 caracterizado por
un ciliﬁdro estirador finamente rayado (F) y un segmento (G) sostenido
y apretado contra dicho rayado por medio defesortes cuya tensidn es rep
gulable y centralizada en el vértice de un cono situado en el centro -
del plano rectangular formado por dicho segmentp de tal manera que el
rayado, de dicho.cilindro estirador (¥) mueve las fibras longitudinal-
mente obligindolas a deslizarse por la superficie interna del 8 egmento,

%). Un aparato segln las reivindimciones 1 a 3 oaracterizadd pof
uno o mis pares de cilindros intermedios (A D) (B E) cada uno de suyos
elementos es movible estando actuado el elemento inferior de cada par
(A B} por el contacto de sue anillos ocon los del cilindro transporta=
dor (C) y estando la superficie de los elementos inferiores provista
de dientes puntiagudos o andlogos (C) para retdner ligeramente a las
fibras, mientras que el elemento superior de cada par, que puede ser
tambien un oilindro provisto de dientes, o presentar una swerficie

lisa cubierta o no de cuero, gira por su propio peso sobre el citado
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Pasado enire ambos elementos de cada par continuan avanzando con el e~
lemento inferior del Ultimo par cuyo elemento conduce a las fibras hag-
ta. 8l punto en el cual el rayado del cilindro estirador (F) ee pone en
contacto con el segmento que le rodes parcialmente,

5)e Un aparato segin las reivindicaciones 1 a 4 para el sstirado
de matefiales textiles ocon fibras largas caracterigzado por estar loa =
¢ilindros transportadores {C) a distancias variables ouyo numero se en-
cuentra determinado por la longitud maxima de las fibras, cop un par de
cilirdros intermedios (A D 6 B E) Jostenidos por cada uno de 1os ciline
dros transportadores /C) y del cual reciben el movimiento y un segmento
(@) o cilindro de presidn apretado comtra el cilindro de estirado (F) y
Ccapaz:de 8er colocado a diferentes distancias con respecto al punto 3n
el cual dos edementos del par final de cilindros intermedios estin en
contacto (Figura 3),

6). Un aparato segun las reivindicaciones 1 a 5 para el estirado
de fibrés textiles caracterizado por weguia de mecha (X L) con movimien-
t0 de vaivén y un periodo de reposo al final de ozda trayecto, producien-
do dicha guila ¢ndulaciones de la mecha ror su movimiento mas o ménos ace-
lerado, siendo causa dichas ondulaciones de que las fibras pasen con un
dngulo m4E O menos promunciado entre los pares de cilindros intermedios
(AD B E)y entre el rayado del cilindro estirador (F) y el segmento -
(G) o cilindro de presién. |

7{., Perfeccionamientos en los aparatos para estirar fibras textiles,

Barcelona, 12 de abril de 1926,
/’.A ’ C
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